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(54) Automaticky podava® polotovard do pracovniho prostoru lisovactho néstroje

Vyndlez se tyks automatického podavale polotovard do pracovnfho prostoru lisovacich
néstrojd, upnutych na univerzélnich lisech, jeho? jednoduché konstrukce vyluluje moZnost

rozbit{ jeho poddvac{i ruky.

Znémé podava¥e, nap¥iklad hydraulickﬁ podaval, mé odvozeny pohyb od beranu lisu po=-
moci hydraulickych rozvéd&&y, které jsou spinény valkami, um{stinymi na klikovém mecha-
nismu lisu. Tyto hydraulické rozvéd&Ze ovlddajf pohyby hydraulickych vélecd autometické
ruky, tj. uchopeni soulésti, zaloZeni soudésti do zaklddac{ &4sti néstroje a vysunut{ me-
chanické ruky z lisovacfho prostoru. Tento podavad je p¥{li¥ sloZity, néro¥ny na se¥fzen{
a Gdr¥bu. Jeho pohyb je ovléddn hydraulicky s del3fmi ovléddacimi Zasy, které se obt{%né
se¥izujf do synchronizace cyklu lisu. Dal3f znémy podava& oto¥ny mé odvozen pohyb od tla-
ku klfnu, upevn&ného na smykadle lisu, a ot4¥f{ se o &ést kruhu. To znemené, Ze princip
podavale je zaloZen na zm3n& svislého pohybu v pohyb oté¥ivy. Tento podava¥ neni vhodny
pro p¥{pad, kdy je nutnd z technologickych divodd, nap¥. protlafovénf eouééstiﬁza stude-~
na, velké rychlost pohybu smykadla lisu, protofe nezaklédéd spolehlivé p¥i velkych rych-
lostech polotovary do zaklddaci Zésti néstroje. Del3{i znémé podavae karuselovy, Zoupét-
kov§, pneumaticky apod. majf pohyb rovn&% odvozen od pohybu smykadle lisu a majf stejné
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Tyto nevyhody odstranuje automaticky podavaZ polotovard do pracovniho prostoru liso-

vactho néstroje podle vynélezu. Sklé4déd se z nosniku, pohonného mechenismu a Soupétka.
Semostatn® spinany a regulovatelny pohonny mechanismus, upevndny na nosniku, je spraieny,
nap¥. tdhlem se Zoupédtkem, na kterém je upevndna poddvac{ ruka a spinact 1ista. Na krytu
podavale upevn®ném na nosniku je proti spinaci 1i&t& upevnén spfna¥ pro ovlddéni jednoho
cyklu smykadla lisu, v pfedem urfené poloze podévaci ruky. Pohonny mechanismus se sklédd
z elektromotorku s pFevodovou sk¥ini a klikového mechenismu, ktery je zapojen pres samo-
statny vypina® a reguldtor otd¥ek na stejnosmérny zdroj Fidicfho obvodu lisu. Spfined je
zapojen do ¥{dictho obvodu lisu.

Automaticky podava¥ polotovard do pracovniho prostoru lisovactho néstroje pracuje
nezédvisle na rychlosti a cyklu smykadla lisu. Pohyb smykadla lisu je odvozen od polohy
spinac{ 1i3ty, a tim od poddvac{ ruky. Tato skutenost vyluXuje moZnost rozbit{ podévact

ruky v pracovnim prostoru lisovacfho nédstroje.

Konstrukce podavafe umoZnuje pomoci jednoduché a plynulé regulace oté&ek pohonného
mechanismu podavade prib&in& ¥{dit pofet lisovacich cykld za minutu od nuly do optimélni-
ho poftu cykld p¥f{slusného lisu.

Vynélez Jje popsén pomoci p¥ikledu automatického podavale kalot do zeklddeci ¥dsti

tvd¥eciho néstroje, ktery je znédzorndn na qbr.

Na tvéfecim ndstroji J je pfipevnEn pomocf drZéku 2 nosnik l. Na noenfku 1l je pfi=-
pevnén elektricky motor 4 s prevodovou sk¥ini a klikovym mechanismem 5. Na noanfku 1 je
déle suvn& uloZeno Boupédtko ], na kterém je upevnéna podédvac{ ruka 8 a spinac{ lista 9,
Na nosniku 1 je upevnén déle nésypnik 10 a ochranny kryt 11, ktery je soufasn® dridkem
elektrického spinaZe 12, umistdného proti spinact 1ist¥ 9. Elektricky motor je zapojen
ptes vypina¥ 15 a reguldtor otédZek 16 na stejnosmérny zdroj #fdicfho obvodu lisu.
Elektricky spinad 12 je zapojen do ¥fdicfho obvodu lisu.

Funkce podava¥e podle vyndlezu je nésledujici:

Zapnutim obvodu elektromotoru 4 vypinalem 15 a nastavenim minimélnfich oté¥ek regulé-
torem 16 se uvede do pohybu Soupdtko 7. Kalota propadne z nésypniku 10 na nosnfk 1 pi¥i
zadni krajn{ poloze Soupdtka 7 s podévac{ rukou 8. Dalsim pohybem Soupdtka 7 se premist{
kalota 13 poddvac{ rukou 8 do zaklédaci ¥dsti 14 tvdFfectho ndstroje 3. PF zpZtném pohybu
podévaci ruky 8 spinaci liZta 9 pfepne prepfnaci kontakty spinale 12, zapojené v ¥{dicim
obvodu pro spudténi jednoho cyklu smykadle lisu. Optimdlnf po¥et cykld smykadla lisu za
minutu se sef{d{ pomoci reguldtoru otéddek 16, zabudoveného v rozvéddsi lisu.

Vynélez je mo%no pouift pro podévéni jednotlivych polotovard do pracowvntho prostoru
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vat s optimélnim potem cykld smykadla lisu vzhledem k jeho vysoké pracovni rychlosti.

PREDMET VYNALEZU

1. Automaticky podava& polotovard do pracovnfho prostoru lisovacfho néstroje, ktery se
sk14d4 z nosniku, pohonného mechanismu a Soupétka, vyznaleny tim, Ze samostatn® spina-
ny a regulovatelny pohonny mechanismus, upevn&ny na nosniku (1), je spraieny se Zou-
pétkem (7), na kterém je upevnéna podévac{ ruka (8) a spinac{ 1lista (9), prifemZ proti
spinac{ 1i&té (9) je na nosniku (1) upevnéném krytu (11) upraven spinal (12) pro\ovlé-
dén{ jednoho cyklu smykadla lisu v pFedem urlené poloze podévac{ ruky (8).

2. Automaticky podava® polotovard do pracovnfho prostoru lisovactho néstroje podle bodu 1,
vyznaZeny tim, Ze pohonny mechanismus se sklédd z elektromotoru (4) s pfevodovou skif{-
n{ a klikového mechanismu (5), ktery je zapojen pfes samostatny vypina¥ (15) a regulé-
tor oté¥ek (16) na stejnosmdrny zdroj ¥fdicfho obvodu lisu.

3. Automaticky podava¥ polotovard do pracovntho prostoru lisovacfho néstroje podle bodu 1,

vyznageny tim, %e spina& (12) je zapojen do ¥fdicfho obvodu lisu.

1 vykres
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