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(54) Zakizeni pro ovladini kyvného dorazu na automatickych soustruzich

Vynélez sa tykd zafizeni pro ovlddéni kyvného:
dorazu na automatickych soustruzich, zejména pro:
polohovani ty¢ového materidlu.

Dosud zndm4 zafizeni pro ovladani kyvného.
dorazu jsou provedena napiiklad jako hydraulicky
mechanismus a to tak, Ze v komo¥e se pohybuje od
jedné tGvrati ke druhé kiidlo, které v krajnich

! polohéch nar4Zi na dorazové plochy télesa komory.
Jsou zde znalné potiZe vyrobniho charakteru,
zejména pii vedeni k¥idla a jeho utésnéni v télese
komory. I pfizachovani vysoké pfesnosti uloZeni se
nezabrani tniku tlakového média. Ovlddaci htidel
" musi byt z bezpenostnich diivodii opatfen mecha-
nismem s nastavitelnou silou spojeni. Tento me-
chanismus je vloZen mezi ovlddaci hiidel a kiidlo
pro ovlddédni dorazu a zvySuje sloZitost, a tim
i poruchovost celého zafizeni. Mimo vySe popsa-
nych nedostatki trpi celé zafizeni pii zastaveni se
v krajnich polohdch nezddoucimi rdzy. Jsou zndma
i jind ovladaci elektro, pneumatickd, pfipadné
hydraulick4 zafizeni k ovladani kyvného dorazu na
automatickych soustruzich, kterd jsou tvofena
jesté sloZit&jsimi mechanismy a proto jsou zvlasté
pro automaticky pracujici stroje nevhodna.

Utelem vyndlezu je vytvofit zafizeni pro ovlada-
ni kyvného dorazu na automatickych soustruzich,’
jednoduché konstrukce, jez spolehlivé a bezrézové
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bude plnit funkci dorazového prvku, zejména pro
polohovani tyéového materidlu.
Podstatou vyndlezu je zafizeni pro ovlddéni

“kyvného dorazu na automatickych soustruzich, jez

je tvofeno dvéma hydraulickymi vilci, jejichZ

pistnice jsou vnéj$imi konci spojeny s vidlici
uloZenou nehybné na ovlddacim hiideli a na

_vnitfnim Kkonci jsou pistnice opatfeny osazenim,
'pfi¢emZ v jednotlivich uzaviracich zitkach hyd-

raulickych valcl jsou vypracovdny jednostranné
uzaviené valcové prostory. Podstatné na vynilezu
je rovnéZ to, Ze hydraulické vélce jsou vytvofeny za
sebou v ovladacim télese a jsou od sebe oddéleny
drazkou pro rameno vidlice, opatfené v radidlnim
sméru vypracovanou ovladaci drazkou pro ovlada-
ci kolik uloZeny nehybné kolmo na podélnou osu

' ve stfedni &dsti pistnice spoleéné pro oba hydraulic-

ké vilce. Podstatou vynélezu je i to, Ze hydraulické
valce jsou vytvofeny vedle sebe v ovlddacim télese
a jejich pistnice jsou na volnych koncich opatfeny
kolmo na podélnou osu upevnénymi ovladacimi
koliky uloZenymi pfesuvné svymi pieénivajicimi
konci v ovlddacich draZkach vytvofenych v radial-

- nim sméru v obou ramenech vidlice.

. « v v v . 2z .

Pokrok dosaZeny zafizenim podle vynélezu spo-

&iva v tom, Ze zafizeni je vyrobné& nendrocné, zcela '
bezpetné a bezrédzové ovlddd kyvny doraz, pfiCemz



je jednoduché konstrukce, takZe je zvl4st vyhodné -

pro pouZiti na automatickych soustruzich.

Na ptiloZzeném vykresu-je schematicky znazor-
néno zafizeni pro ovldddni kyvného dorazu na

automatickych soustruzich. Na obr. 1 je padélny

fez zafizenim v provedeni s hydraulickymi vélci za

sebou a na obr. 2 je podélny fez zafizenim
s hydraulickymi vélci vedle sebe.

Jeden ptiklad provedeni zafizeni podle vynélezu |
je znézornén na obr. 1. V ovlddacim télese 8 je'
vytvoten vélcovy otvor, v podélném sméru rozdé-

leny drazkou 9. Vzniknou tak dva za sebou

usporddané hydraulické vilce 1, se spoletnou.

pistnici 2. Ve své stfedni &4sti je pistnice 2 opatfena

kolmo na podélnou osu nehybné uloZenym ovlada- -
cim kolikem 11, ktery je piesuvné uloZeh svymi

preénivajicimi &astmi v ovlddaci drdzce 10 vypra-
cované v radidlnim sméru v ramenu vidlice 3.

Rameno vidlice 3, uloZzené nehybné svym ndbojem

na ovladacim hfideli 4, je vykyvné v prostoru
draZky 9. Oba hydraulické vélce 1 jsou na svych
vné&jsich koncich opatfeny uzaviracimi zdtkami 6,
v nichZ jsou z vnitfni strany vypracovény uzaviené
vélcové prostory 7 pro osazeni § vytvofend na
pistnicich 2. Tlakové médium do pracovnich pros-
tort hydraulickgch valed 1 je pfivddéno pfivody
12.
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Jiny p¥iklad provedeni zafizeni podle vyndlezu je
na obr. 2. V ovlddacim t&lese 8 jsou vedle sebe
'vytvofeny dva hydraulické vélce 1 s pistnicemi 2.
'Na svych jednéch koncich jsou pistnice 2 opatfeny
'kolmo na podélnou osu upevnénymi ovlddacimi
|koliky 11, jeZ jsou pfednivajicimi konci uloZeny
| pfesuvné v ovlddacich driZk4ch 10 vypracovanych
| v radidlnim sm&ru v obou ramenech vidlice 3, jeZ je
'svym ndbojem uloZena nehybné na ovlddacim
‘ h¥ideli 4. Na svych druhych koncich, uvnitf hydra-:
'ulickych vélci 1, jsou pistnice opatfeny osazenimi.
5 zasouvatelnymi do uzav¥enych valcovych prosto-
rdi 7 vytvofenych v uzaviracich zdtkdch 6 hydraulic-
 kych vilci 1. :
" Vlastni funkce zafizeni podle vyndlezu spociva
‘v tom, Ze pfivedenim tlakového média do pracov-
nich prostori hydraulickych vélch 1 se pfestavi
pistnice 2 do poZadované polohy, a tim se prestavi
i ramena vidlice 3. Vidlice 3 pfetodi ovlddaci hfidel ‘
4 i s kyvnym dorazem do pracovni nebo mimopra-
covni polohy. Pfi dojizdéni do krajnich poloh
pisobi osazeni 5 pistnice pfi jeho zasunuti do
, uzavieného vélcového prostoru 7 jako hydraulickd
“brzda, a tim je zabranéno rédzu pfi dosaZeni krajni
“polohy kyvného dorazu. e

PREDMET VYNALEZU

1. Zatizeni pro ovladdni kyvného dorazu na
automatickych soustruzich, zejména pro poloho-
vani tySového materidlu, spojené s ovlddacim
h¥idelem kyvného dorazu, vyznadujici se tim, Ze je
tvofeno dv&ma hydraulickymi vélci (1), jejichz
pistnice (2) jsou spojeny s vidlici (3), uloZenou
nehybné na ovlddacim hfideli (4) a na vnitfnich
koncich jsou pistnice (2) opatfeny osazenim (5),
pfi¢emZ v jednotlivych uzaviracich zitkich (6)
hydraulickych valci (1) jsou vypracovény jedno-
stranné uzaviené vélcové prostory (7).

2. Zafizeni podle bodu 1, vyznacujici se tim, Ze
hydraulické vélce (1) jsou vytvofeny za sebou
v ovlddacim télese (8) a jsou od sebe oddéleny

drazkou (9) pro rameno vidlice (3) opatfené
v radidlnim smé&ru vypracovanou ovladaci drdZkou
(10) pro ovlddaci kolik (11) uloZeny nehybné
kolmo na podélnou osu ve stfedni &4sti pistnice (2)
spoleéné pro oba hydraulické vélce (1).

3. Zafizeni podle bodu 1, vyznacujici se tim, Ze
hydraulické valce (1) jsou vytvofeny vedle sebe
v ovladdacim t&lese (8) a jejich pistnice (2) jsou na
volnych koncich opatfeny kolmo na podéinou osu
upevnénymi ovlddacimi koliky (11) uloZenymi
ptesuvné svymi pienivajicimi konci v ovladacich
draZkéch (10) vytvofenych v radidlnim sméru

‘v obou ramenech vidlice (3).
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