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La présente invention concerne un mécanisme pour po-~
sitionner autour d'un axe de pivotement un dossier de siége
vertical par rapport & un coussin de siége horizontal qui
y est associé, d'une maniére réglable. Plus particuliére-
ment, la présente invention se rapporte 4 un mécanisme d'in-
clinaison de siége d'automobile qui peut &tre réglé pour po-
sitionner un dossier de siége dans une position donnée quel-
conque.

Les mécanismes d'inclinaison de siége sont utilisés
avec les sidges de véhicule pour commander l'orientation
angulaire d'un dossier de siége vertical par rapport a un
coussin de sidge horizontal qui y est associé. Le réglage
de 1l'orientation angulaire du dossier par rapport au cous-
sin assure le confort du conducteur ou d'un passager du vé-
hicule en le mettant dans une- position qui est adaptée i la
taille de 1l'occupant du siége et A la position qu'il désire
avoir lorsqu'il est assis. Les mécanismes classiques d'in- '
clinaison n'ont permis d'orienter le dossier de siége que -
dans un nombre limité de positions par rapport au coussin
de siége. En outre, lorsqu'il est utilisé avec les siéges
avant d'un véhicule du type 3 deux portes, le dossier de
siége doit pouvoir pivoter vers 1l'avant indépendamment du
coussin de sidge jusqu'a une position d'entrée facile pour
permettre i une personne de s'asseoir sur le sidge arriére
qui se trouve derriére le siége avant ou de quitter ce sié-
ge arriére.

I1 existe déjiA de nombreux exemples de mécanismes de
réglage de dossier de siége réglables dans une infinité de
positions. Un grand nombre de tels mécanismes rencontrent
une difficulté pour produire une force de blocage suf fisan-
ment grande pour résister aux charges de choc appliquées au
dossier du siége de la manidre requise pour la sécurité de

ltoccupant. En outre, un grand nombre de ces mécanismes d!'

inclinaison sont trés compliqués et, par conséquent, onéreux

A fabriquer en série.



10

15

20

25

30

35

2487651

2

Un exemple d'un mécanisme de réglage de dossier de
siége réglable dans une infinité de positions est celui re-
présenté dans le brevet des EUA n° 4 070 058, délivré le
24 Janvier 1978 au nom d'Anthony A. Muehling. Ce brevet dé-
crit un mécanisme d'inclinaison de siége qui est monté sur
le coussin de siége et sur le dossier de siége et qui com-
porte une paire de cames montées pivotantes autour d'un axe
A 1ltintéricur d'un carter. Ces cames sont en appul contre
une surface de came, i une extrémité et contre une surface
de blocage, i leur autre extrémité, de sorte qu'une résis~
tance est opposée 4 la rotation du fait que la came est re-
poussée en appui de blocage contre la surface de blocage par
l1tamorce d'un déplacement de l'autre surface de came. I1 ne
semble pas qu'un mécanisme de ce type produise les forces de
blocage certaines qui sont inhérentes au mécanisme de la
présente invention. En outre, il est besoin pour sa construc-
tion d'un grand nombre de piéces ce gui rend le mécanisme
d'inclinaison de sidge d'une fabrication onéreuse.

Le brevet des EUA n® 3 423 785, délivré le 28 Janvier
1969 au nom de J. Pickles, décrit un mécanisme de commande
de position'qui utilise un engrenage cyclique pour produire
une rotation importante d'un tambour de friction a4 la suite
d'une rotation relativement limitée entre le dossier de sié-
ge et le coussin de siége. Le tambour de friction est asso-
cié A un ressort hélicoidal qui sert de frein a friction et,
de ce fait, immobilise le dossier de siége et le coussin du
sidge i l'encontre d'une rotation relative. Dans ce cas éga-
lement, il apparait que les forces de blocage engendrées par
ce dispositif sont bien moins importantes que celles engen-
drées par le mécanisme d'inclinaison de siége de la présente
invention. Un mécanisme d'inclinaison de siége similaire a
été représenté dans le brevet des EUA n® 3 508 298 delivré
le 28 avril 1970 au nom du méme inventeur.

Le brevet des EUA n°® 3 315 298, délivré le 24 Avril

1967 aux noms de W.Strien et autres, décrit plusieurs modes
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de réalisation dont chacun utilise une surface de came hé-
licofdale formée sur une plaque rotative pour positionner
un élément rigidement fixé au dossier de sidge. Une résis-
tance est opposée au déplacement du dossier de siége du
fait que 1'élément est déplacé dans une direction approxi-
mativement perpendicuiaire 4 la surface de came. Du fait
qu'il n'existe qu'un petit angle d'ouverture entre 11'é1é-
ment et la surface de came, la surface de came ne tourne
pas étant donné qu'une force de friction appliquée i la
plaque portant la surface de came est démultipliée du fait
du petit angle. Les forces produites par ce dispositif sont ‘
encore relativement inférieures aux forces engendrées par
le mécanisme de la présente invention. En outre, les surfa-
ces hélicoidales sont d'une fabrication onéreuse et convien-
nent mal A une fabrication en série.

Le brevet des EUA n® 3 237 987, délivré le ler mars
1966 au nom de J. James, décrit un mécanisme de blocage qui
utilise deux jeux de galets dont chacun peut &tre coincé en-
tre une surface cylindrique attachée au dossier de siége et
une surface inclinée fixe. Tout mouvement du dossier de sié-
ge vers l'arriére ou vers l'avant a pour effet que l'un ou’
1'autre des jeux de galets vient en appui contre la surface
inclinée, ce qui coince davantage les galets contre la sur-
face cylindrique. Les forces de friction ainsi engendrées
emp&chent le dossier de siége de se déplacer. Le déplacement
d'un mécanisme de déblocage dans un sens ne permet au sidge
d'&tre déplacé que dans le sens opposé étant donné qu'il
n'est possible de déplacer qu'un jeu de galets i la fois
hors des surfaces de coincement. On a trouvé que le mécanis-
me de la présente invention est bien moins onéreux & fabri-
quer en série que celui décrit dans le brevet des EUA n°
3 237 987.

D'autres exemples de mécanismes d'inclinaison de sié-
ge réglables dans un nombre infini de positions sont décrits

dans les brevets des EUA n° 2 112 265 et n® 3 195 952,
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Le mécanisme d'inclinaison de siége de la présente
invention utilise un agencement i deux coins auto-~-serreur
pour effectuer le blocage. L'inventeur a utilisé une idée
similaire dans ses différentiels 3 patinage limité décrits
dans les brevets des EUA n® 3 572 165, délivré le 13 mars
1971, et n® 3 762 211 délivré le 2 Octobre 1973. Ces bre-
vets ont trait A un dispositif d'embrayage, ce qui ne peut
suggérer leur emploi dans'un mécanisme d'inclinaison de
siége.

La présente invention a notammernit pour buts :

- de réaliser un mécanisme d'inclinaison de siége per-
fectionné qui permet un réglage angulaire d'un dossier de
siége de véhicule par rapport A& un coussin de sidge asso-
cié, d'une maniére infiniment variable 3

- de réaliser un mécanisme d'inclinaison de siége ré-
glable dans un nombre illimité de positions qui est capa-
ble d'engendrer des forces de blocage élevées pour bloquer
le dossier de siége dans la position dans laquelle il a été
réglé dans des conditions de charge élevée ;

- de réaliser un mécanisme simple et léger qui peut
étre fabriqué en série a un cofit relativement peu important;
- de réaliser un mécanisme d'inclinaison de siége
qui utilise le frottement engendré par l'interaction de deux
surfaces en forme de V correspondantes lorsque l'une des sur=-
faces en forme de V est poussée en plus ferme appui contre
la seconde surface en forme de V 4 la suite du déplacement

de la seconde surface.

Pour réaliser les buts ci-dessus ainsi que dfautres
buts de la présente invention, le mécanisme d'inclinaison
de siége réglable dans un nombre illimité de positions conm-

porte un premier bras et un second bras, un pivot étant ri-

gidement fixé au second bras de fagon A s'étendre au moins
d'un cb8té de ce bras suivant un axe. Le premier bras est
monté A rotation sur le pivot et est susceptible de tourner

par rapport au second bras. Deux doigts de blocage sont
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montés 3 rotation sur le premier bras, ces doigts pouvant
tourner en rapprochement et en éloignement 1l'un de l'autre.
Un ressort s'étend autour des doigts de blocage et les sol-
licite 1l'un vers l'autre. Chacun des doigts de blocage com-
porte une rainure 3 peu prés en forme de V formée sur ltune
de ses extrémités. L'extrémité du doigt de blocage qui est
munie d'une rainure en V est capable de venir en appui con-
tre une partie circulaire formée sur le second bras. La par-
tie circulaire du second bras comporte une surface a peu
prés en forme de V dont 1l'angle au sommet, ou angle d'ouver-
ture, est approximativement égal i 1l'angle d'ouverture des
rainures formées dans les doigts de blocage. Les moyens de
sollicitation poussent les extrémités rainurées des doigts
de blocage en appui A frottement contre 1aAsurface en forme
de V du second bras, empfchant de ce fait toute rotation re-
lative entre le premier bras et le second bras. Le mécanis-
me comporte également une came qui est capable de repousser
les doigts de blocage en &loignement l'un de l'autre, a 1!
encontre de l'action des moyens de sollicitation, hors d'ap-
pul contre la partie en forme de V du second bras pour per-
mettre une rotation relative entre les premier et second
bras. Il est prévu un ressort qui sollicite le second bras
vers le premier bras.

D'autres caractéristiques et avantages de 1'invention
ressortiront de la description qui va suivre donnée A titre
dt'exemple non limitatif et en regard des dessins annexés
sur lesquels :

- la Fig. 1 est une vue de cbté du mécanisme d'incli-
naison de siége de la présente invention ;

- la Fig. 2 est une vue en coupe suivant les lignes
2-2 de la Fig. 3, montrant le mécanisme de blocage de la
présente invention ; et

- la Fig. 3 est une vue partielle du mécanisme d'incli-
naison de siége représenté sur la Fig. 1 dont la plaque ex-

térieure a été enlevée.
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Comme représenté sur les Fig. 1 4 3, le mécanisme
d'inclinaison de siége, désigné par la référence générale
10, comprend un premier bras 12 et un second bras 14. Le
premier bras est congu pour &tre attaché au coussin ou fond
de siége d'un siége d'automobile et le bras 14 est congu
pour étre fixé au dossier de sidge. Dans le mode de réali-
sation préféré, les bras sont boulonnés A la carcasse mé-
tallique du siége de fagon & &tre rigidement fixés au cous-
sin et au dossier.

Le premier bras 12 est composé de deux plaques 16 et
18. Les plaques 16 et 18 emprisonnent entre elles le second
bras 14 et un pivot 20 qui sert d'axe de rotation est éga-
lement emprisonné entre les plaques 16 et 18. Des doigts
de blocage 22 et 24 sont également mcntés A rotation i 1'in-
térieur des plaques 16 et 18. Les doigts sont montés respec-
tivement sur un pivot 26 et sur un pivot 28. Les doigts de
blocage 22 et 24 peuvent tourner en rapprochement et en é-
loignement 1l'un de l'autre autour des pivots 26 et 28. Le
pivot 20 sert également A maintenir 1l'espacement correct
entre les plaques 16 et 18. _

Dans le mode de réalisation préféré, le second bras 14
comporte une surface de friction circulaire 30. La surface
de friction 30 a un rayon de courbure dont le centre est si-
tué sur l'axe de rotation entre les plaques 16 et 18 du pre-
mier bras 12 et le second bras 14, qui cofncide avec le pi-
vot 20. Dans le mode de réalisation préféré, la surface de
friction 30 a une section transversale approximativement en
forme de V. Les doigts de blocage préférés 22 et 24 ont des
rainures 32 et respectivement 34 taillées dans l'une de leurs
extrémités. Les rainures 32 et 34 ont des sections transver-
sales qui sont approximativement en forme de V et sont ap-
proximativement identiques A la surface de friction en forme
de V formée sur le bras 14. Dans le mode de réalisation pré-
féré, un ressort 36 sollicite les doigts de blocage 22 et 24

en appui contre la surface de friction 30 du second bras 14.
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Dans le mode de réalisation préféré, les rainures 32
et 34 sont taillées en ligne droite, obliquement par rap-
port 3 une ligne tracée entre les pivots 20 et 26 ou entre
les pivots 20 et 28. Cet angle est tel qu'il assure que le
point de contact entre chacune des rainures 32 et 34 et la
surface de friction 30 du bras 14 est approximativement
centrée, dans la direction A-B, sur l'extrémité du doigt de
blocage 22 ou 24. On peut voir gu'une rainure incurvée pour-
rait &tre taillée dans les extrémités des doigts de bloca-
ge 22 et 24. Cette rainure incurvée aurait une courbure cor-
respondant & celle de la surface de friction 30.

Les positions des pivots 20, 26 et 28 sont choisies
telles que la distance entre le pivot 26 et le point de con-
tact de la rainure 32 du doigt de blocage 22 avec la surfa-
ce de friction 30 est plus courte que le rayon de courbure
de la surface de friction circulaire 30. En d'autres termes,
la longueur combinée de la distance entre le pivot 26 et le

point de contact avec la surface de friction 30 et de la dis

tance entre le pivot 20 (au méme point de contact entre la
surface 30 et le doigt 22)est plus grande que la distance
entre les pivots 26 et 20. La méme relation géométrique doit
exister en ce qui concerne le doigt 24 et son pivot 28. Cet-
te relation géométrique, qui est similaire i celle d'un em-
brayage i roue libre, assure que le mécanisme se bloque,
comme on le décrira en plus de détails ci-dessous.

Des moyens sont prévus pour repousser les doigts de
blocage 22 et 24 en éloignement 1'un de 1l'autre A 1'encontre
de 1'action du ressort 36 et hors d'appui contre la surface
de friction 30 du second bras 14. Dans le mode de réalisa-
tion préféré, ces moyens comprennent un bras de levier 38
qui fait pivoter une came de déblocage 40 autour du pivot
26 pour écarter les doigts 22 et 24, La came 40 doit &tre
disposée & une distance suffisante des pivots 26 et 28 pour
que la force appliquée aux doigts 22 et 24 produise un mo-

ment suffisant pour déplacer les doigts de blocage hors d'ap-
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8
pui contre la surface 30 du bras 14. Le ressort 41 est pré-
vu pour maintenir le bras 38 dans sa position de fonction-
nement normale avec la came 40 écartée des doigts de bloca-
ge 22 et 24. La came 40 est rigidement fixée au bras 38 A
1'aide d'une goupille 50.

Pour actionner le mécanisme dtinclinaison de siége
préféré 10, on déplace le levier de déblocage dans la di-
rection A, ce qui fait tourner la came de déblocage 40 pour
repousser les doigts de Slocage 22 et 24 hors dtappui con-
tre la surface de friction 30 du bras 14. L'occupant du vé-
hicule régle alors le dossier du sidge A une position dési-
rée quelcongque A 1l'intérieur d'un intervalle prédéterminé.
Pour bloquer le siége, l'occupant relfche le levier 38, é-
cartant de ce fait la came 40 des doigts de blocage 22 et
24. Le ressort 36 repousse alors les doigts de blocage a
nouveau en appui contre la surface de friction 30. Les rai-
nures 32 et 34 des doigts de blocage 22 et 24 entrent en
contact avec la surface de friction 30. Une fois qu'elles
sont en contact, toute tentative de déplacement du bras
14 vers 1'avant provoque un déplacement du doigt 22 et, par
conséquent, un accroissement des forces de blocage entre
le bras 14 et le doigt de blocage 22. Ceci est provoqué par
la relation géométrique décrite ci-dessus du fait que les
forces de coincement entre la surface 30 et la rainure 32
s'accroissent en proportion de la force dirigée vers 1'a-
vant appliquée au bras 14. La force de blocage est trans-
mise vers le bas du doigt 22 et elle rencontre la résistan-
ce du pivot 26. De méme, le mouvement vers lfarriére du
bras 14 rencontre l'opposition du doigt 24 qui est coincé
en plus fort appui 4 frottement contre la surface de fric-
tion 30 lorsqu'une force dirigée vers l'arriére est appli-
quée au bras 14. Pour modifier 1t'angle d'inclinaison du dos-
sier de siége, 1'occupant débloque les doigts de blocage
en les repoussant en éloignement 1'un de ltautre au moyen

du bras 38 et de la surface de came 40. Une tige 52 montée
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9
sur les plaques 16 et 18 et une fente 54 formée dans le
bras 14 servent i limiter le déplacement du dossier de sie-
ge par rapport au coussin de'siége.

Bien qu'un large intervalle d'aﬁgles d'ouverture pouxr
les rainures 32 et 34 et pour la surface de friction 30
puisse &tre utilisé, lt'angle préféré est d'approximativement
18 degrés. Cet angle est suffisant pour produire des for-
ces de blocage suffisantes entre la surface de friction 30
et les rainures 32 et 34 du doigt 22 et, respectivement, du’
doigt 24. On a trouvé que le changement de cet angle néces-
site le changement de la position des points de pivotenment
26 et 28 pour assurer un déblocage facile du mécanisme 10.
Plus précisément, on a trouvé que si 1l'angle des rainures
32, 34 et de la surface de friction 30 est réduit, la dis-
tance entre les points de pivotement 26 et 28 doit &tre ac-
crue, 4 l'intérieur du cadre des relations géométriques ci-
dessus mentionnées, pour assurer que les forces fequises
pour débloquer les doigts de blocage de la surface de fric-
tion 20 sont raisonnables.

Dans le mode de réalisation préféré, le pivot 20 est
rigidement fixé au second bras 14. Il est utilisé un ressort
42 de rappel du siége qui a une premiére extrémité attachée
au pivot 20 et une seconde extrémité attachée 3 une aile 44
de la plaque 18. L'addition du ressort 42 assure l'applica-
tion au dossier de siége d'une force de sollicitation diri-
gée vers l'avant afin de permettre un réglage facile du dos-
sier de siége. De méme, dans le mode de réalisation préféré,
une fente est formée dans le bras 14, fente dans laquelle
est montée une tige fixée entre les plaques 16 et 18, cette
combinaison déterminant lt'angle d'inclinaison maximal 3 la
fois vers ltavant et vers 1'arriére du dossier de sieége.

On peut voir que d'autres formes, en dehors de celle
d'une section transversale approximativement en forme de V,
des rainures 32 et 34 et de la surface de friction 30 pour-

raient 8tre utilisées pour produire un appui de blocage. Par
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exemple, on pourrait utiliser une surface approximativement
en forme de U sur les deux doigts de blocage et sur le bras
14. En outre, divers moyens pourraient &tre utilisés pour
repousser les doigts de blocage 22 et 24 hors d'appui con-
tre la surface de friction autres que l'agencement & came
et A levier représenté.

Bien qu'on ait décrit et représenté l'invention en se
référant a son mode de réalisation préféré, il est bien en-
tendu qu'elle n'est pas limitée en aucune maniére aux dé-
tails de ce mode de réalisation mais qu'il est possible de
lui apporter de nombreuses modifications sans sortir du ca-

dre des revendications annexées.
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REVENDICATIONS

1 - Un dispositif de positionnement réglable, carac-

térisé en ce qu'il comprend :

un premier organe (12) ;

un second organe (14) sur lequel est formée
une surface de friction circulaire (30) ;

un pivot (20) capable de servir d'axe de ro-
tation pour le second organe ;

deux doigts de blocage (22, 24) montés pivo-
tants sur le premier organe, les doigts de blocage pouvant
tourner en rapprochement et en éloignement 1l'un de 1l'autre
autour de centres espacés (26, 28) et venir en contact au
moins en un point avec la surface de friction circulaire du
second organe, cette surface de friction circulaire ayaht
son centre situé sur ledit axe ;

des moyens (36) pour solliciter les doigts
de blocage 1l'un vers ltautre ;

chacun des doigts de blocage ayant une sur-
face en forme de rainure (32,34) formée sur 1'ume de ses ex-
trémités, la surface de friction du second organe ayant une
section transversale capable de s'adapter & la surface en
forme de rainure des doigts de blocage, les moyens de sol-
licitation repoussant les extrémités rainurées des doigts
de blocage en appui de coincement contre la surface de fric-
tion du second organe de telle sorte qu'une rotation relative
entre le premier organe et le second organe est empé&chée par
le plus fort appui de coincement entre 1l'un ou ltautre des
doigts de blocage et la surface de friction provoqué par le
déplacement A& force de la surface de friction dans la direc-
tion de 1'un ou l'autre des doigts de blocage ; et

des moyens (38, 40) pour déplacer les doigts,
de blocage en éloignement 1l'un de l'autre 3 l'encontre de
l'action des moyens de sollicitation et hors d'appui contre
la surface de friction du second organe pour permettre un

mouvement relatif entre les premier et second organes.
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2 - Un dispositif de positionnement selon la reven-
dication 1, caractérisé en ce que le second organe (14)
comporte une fente (54) dans laquelle est engagée une tige
(52) montée sur le premier organe (12) pour limiter le mou-
vement relatif entre les premier et second organes i un an-
gle prédéterminé. .

3 - Un dispositif de positionnement selon la reven-
dication 1, caractérisé en ce qu'il comporte, en outre, des
moyens (42) pour solliciter le second organe (14) dans une
direction.

4 - Un dispositif de positionnement réglable dans un
nombre infini de positions, caractérisé en ce qu'il compox-
te :

un premier bras (12) fixé i une carcasse de
coussin de siége ;

un second bras (14) fixé A4 la carcasse du dos-
sier du siége ; '

un pivot (20) capable de servir d'axe de ro-
tation entre les premier et second bras ;

, deux doigts de blocage (22, 24) montés pivo-
tants sur le premier bras, les doigts de blocage étant sus=-
ceptibles de tourner en rapprochement et en é&loignement 1l'un
de l'autre autour de points de pivotement espacés (26, 28)
pour venir en contact au moins en un point avec une surface 7
de friction circulaire (30) formée sur le second bras, la
surface de friction circulaire ayant son centre situé sur
ledit axe de rotation ;

des moyens (36) pour solliciter les doigts
de blocage l'un vers l'autre ; '

chacun des doigts de blocage comportant une
rainure (32, 34) approximativement en forme de V formée sur

1l'une de ses extrémités, ces extrémités des doigts de blo-

cage munies de rainures en forme de V étant susceptibles de

venir en appui contre la surface de friction formée sur le

bord du second bras cette surface de friction ayant une sec-
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tion transversale approximativement en forme de V dont 1'an-

gle d'ouverture est égal A l'angle d'ouverture des rainu-
res formées dans les doigts de blocage de telle sorte que
les extrémités rainurées des doigts de blocage sont repous-
sées en appui de frottement contre le bord en forme de V
formé sur le second bras par les moyens de sollicitation,
empéchant ainsi toute rotation relative entre les premier
et second bras ; et '

des moyens (38, 30) pour déplacer les doigts
de blocage en éloignement 1'un de l'autre a l'encontre de
1'action des moyens de sollicitation et hors d'appui contre
la surface de friction du second bras pour permettre une ro-
tation relative entre les premier et second bras.

5 - Un mécanisme dt'inclinaison de siége réglable dans
un nombre infini de positions selon la revendication 4, ca-
ractérisé en ce qu'il comporte, en outre, des moyens pour
solliciter le second bras (14) en direction du premier bras
(12).

6 - Un mécanisme d'inclinaison de siége réglable dans
un nombre infini de positions selon la revendication 4, ca-
ractérisé en ce que le second bras (1l4) comporte une fente
(54) dans laquelle est engagée une tige (52) montée sur le
premier bras (12) pour limiter la rotation relative entre
le premier bras et le second bras 3 un angle prédéterminé.

7 - Un mécanisme d'inclinaison de siége réglable dans
un nombre infini de positions caractérisé en ce qu'il com-
porte :

un premier bras (12) fixé & une carcasse de
coussin de siége ;

un second bras (14) fixé & la carcasse du dos-
sier du siége :

un pivot (20) s'étendant suivant un axe de‘ro-
tation entre les c®tés du premier bras, le second bras étant
monté A rotation autour du pivot de fagon a pouvoir tourner

par rapport au premier bras j;
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deux doigts de blocage (22, 24) montés pivo-
tants sur le premier bras, les doigts de blocage étant suse-
ceptibles de tourner en rapprochement et en éloignement 1'un
de ltautre autour de points de pivotement espacés (26, 28)
pour venir en contact au moins en un point avec une surface
de friction circulaire (30) formée sur le second bras, la
surface de friction circulaire ayant son centre situé sur
ledit axe de rotation ;

des moyens (36) pour solliciter les doigts
de blocage 1'un vers l'autre ;

chacun des doigts de blocage comportant une
surface (32, 34) approximativement en forme de V formée sur
l'une de ses extrémités, ces extrémités des doigts de blo-
cage munies de surface en forme de V étant susceptibles de
venir en appui contre la surface de friction formée sur le
second bras, cette surface de friction ayant une section
transversale approximativement complémentaire de la surface
en forme de V des doigts de blocage, les moyens de sollici-
tation repcussant les doigts de blocage en contact avec la
surface de friction du second bras de telle sorte que ladi-
te extrémité d'un premier doigt de blocage peut &tre repous-
sée contre son point de pivotement en plus fort appui de
coincement contre la surface de friction du second bras lors-
que la surface de friction est poussée vers le second doigt
de blocage, empéchant ainsi la rotation entre les premier et
second bras dans une premidre direction, et que 1l'extrémité
du second doigt de blocage peut &tre repoussée contre son
point de pivotement en plus fort appui contre la surface de
friction sur ledit second bras, lorsque le second bras est
poussé vers le premier doigt de blocage, empéchant ainsi
la rotation entre les premier et second bras dans la direc=-
tion opposée ; et

des moyens (38, 40) pour déplacer les doigts
de blocage en éloignement 1ltun de l'autre & l'encontre de

l'action des moyens de sollicitation et hors d'appui contre
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la surface de friction du second bras pour permettre une
rotation relative entre les premier et second bras.

8 - Un mécanisme d'inclinaison de siége réglable dans
un nombre infini de positions selon la revendication 7, ca-
ractérisé en ce que la surface de forme de V formée dans
chacune des doigts de blocage (32, 34) est une surface en
forme de rainure (32, 34).

9 - Une charniére réglable, caractérisée en ce qu'el-
le comporte :

un premier bras (12) sur leqﬁel sont montés
deux doigts de blocage (22, 24) ;

un second bras (14) sur lequel est formée une
surface de friction circulaire (30) ;

un pivot (20) s'étendant le long d'un axe de
rotation entre les premier et second bras et capable de per-
mettre une rotation relative entre eux autour dudit axe ;

les doigts de blocage pouvant pivoter autour
de points de pivotement (26, 28) sur le premier bras pour
venir en contact au moins en un point avec la surface de
friction du second bras ;

' les points de pivotement du premier bras et
1'axe de rotation entre les premier et second bras étant
disposés les uns par rapport aux autres de telle sorte que
la somme de la distance entre ledit point de contact et le
point de pivotement d'un doigt de blocage et de la distance
entre ledit point de contact et ledit pivot le long dudit
axe est plus grande que les distances respectives entre le
pivot et le point de pivotement du doigt ; )

des moyens (36) pour solliciter les doigts de
blocage en appui de blocage contre la surface de friction
formée sur le second bras de telle sorte qu'un des doigts
de blocage empéche le second bras de tourner dans une direc-
tion et que l'autre doigt de blocage empé@che le second bras
de tourner dans la direction opposée ; et

des moyens (38, 40) pour déplacer les doigts
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de blocage hors d'appui contre la surface de friction du
second bras afin de permettre une rotation relative entre
les premier et second bras.

10 - Une charniére réglable selon la revendication 8,
caractérisée en ce que la surface de friction (30) formée
sur le second bras a une section transversale approximative-
ment en forme de V et en ce que l'extrémité de chacun des
doigts de blocage capable de tourner en contact avec la sur-
face de friction a une section transversale capable de s'a-
dapter 4 ladite surface de friction.

11 - Une charniére réglable selon la revendication 10,
caractérisée en ce que la surface en forme de V formée sur
chacun des doigts de blocage (22, 24) est une surface en

forme de rainure.
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