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Mechanizm zatrzymujaco-podajacy

Przedmiotem wynalazku jest mechanizm zatrzymujaco-podajacy do przedmiotéw o ksztatcie walca lub
cylindra, szczegdinie do zestawéw kotowych pojazdéw szynowych, przemieszczanych skokowo po poziomym
torze na przyktad w linii technologicznej obrébki lub regeneracji zestawéw kotowych,

Znany jest mechanizm do transportowania zestawéw kotowych pojazdéw szynowych w sposéb skokowy
- na poziomym torze, ktdéry sktada sié zodcinka dwuszynowego jezdnego toru, spetniajacego role
jednoramiennych dzwigien, odchylanego jednym koricem do gory sitownikami hydraulicznymi o pionowej osi
dziatania. Mechanizm ten wykonany jest jako tor jezdny dla obrzezy zestawéw kotowych i ma na swej dfugosci
jednokierunkowe blokady w postaci dwuramiennych dZwigien odcigganych sprezynami, ktére stuzg do
zwalniania zestawu k6t po odchyleniu ich w gére. W rozwigzaniu tym kazdy odcinek toru przynalezny do
mechanizmu zatrzymujgco-podajacego nalezy utozy¢ w miejsce normalnego toru idoktadnie ustawié¢ na
przegubach, Odcinek taki dostosowany jest do zatrzymania, a nastgpnie podania jednego zestawu kotowego
kolejno po sobie transportowanego.

Znane sg réwniez urzgdzenia stanowigce odmiane rozwigzania poprzedniego, w ktérych na stosunkowo
dfuizszym odcinku toru umieszczono kilka dwuramiennych dzwigien do blokowania réwnoczesnie kilku
zestawéw kotowych w ten spos6b, Ze zestaw kotowy stojacy przed pierwsza para dZwigien zatrzymujacych
naciska swym ciezarem w d6+t przednie ramie nastgpnej dzwigni, kt6ra drugim ramieniem blokuje tym samym
nastgpny zestaw kotowy. ’

Urzadzenia te majg jednak kilka wad, ktére utrudniajg ekonomiczng ich eksploatacje. Jedng z nich jest to,
#e odchylne odcinki toru spetniajgce role jednoramiennych dzwigien muszq byé wbudowane w miejscu
zwyktego toru szynowego z koniecznoscig jego demontazu. Nastgpng wada jest niemozliwos¢ zabudowania ich
w dowolnym miejscu istniejgcego toru, gdyz wymaga to wykonania odpowiednich kanatéw w podtoZu dla
pionowego ustawienia cylindréw sitownikéw hydraulicznych. Précz tego majg one stosunkowo skomplikowang
budowe i wymagajq precyzyjnego ustawienia. . :

Celem wynalazku jest opracowanie takiego mechanizmu zatrzymujaco-podajacego, ktéry bytby
stosunkowo prosty w budowie, tatwy w obstudze, tani w eksploatacji, umoiliwiatby zabudowanie go
w dowolnym miejscu, i do dowolnego urzadzenia w linii technologicznej obrébki lub regeneracji zestawéw



2 , 90 859

- kotowych, a jednoczesnie spetniat zadania, dotychczasowych znanych rozwigzar i byt niezawodny w dziataniu.
Dla osiggnigcia tego celu postawiono zadanie skonstruowania takiego mechanizmu zatrzymujaco-podajacego,
ktéry wykluczy demontaz toréw transportowych przy jego zabudowie i wykonywanie kanatéw dla zabudowy
napedow oraz miescit si¢ bedzie w gabarycie zwyktego toru dwuszynowego,

Cel ten osiagnieto przez skonstruowanie mechanizmu zatrzymujaco-podajacego przeznaczonego szczeg6lnie
do zestawdw kotowych przemieszczanych skokowo po poziomym torze, ktéry ma na state bezposrednio do szyn
zabudowane zderzaki, za$ posrednio jednokierunkowe odchylne odbojniki, utoZzyskowane na sworzniach,
zamocowanych bezposrednio do szyn, za$ do nosnej ramy dwa sztywno ze soba zwigzane watem odchyine
poziome ramiona, oraz rozpierajgce rolki wewnetrzne izewnetrzne stuzace do podnoszenia i opuszczania
odchylnych poziomych ramion, utoZyskowane niezaleznie parami na prowadzonym w prowadnicy krzyzaku
o ruchu  posuwisto-zwrotnym z napedern w postaci dwéch sitownikéw w uktadzie poziomym — korzystnie
sitownikéw pneumatycznych. Odchylne poziome ramiona potaczone sztywno jednym koricem z watem,
utozyskowanym obrotowo w tozyskach, mocowanych do no$nej ramy majg na zewnegtrznych bocznych $cianach
przymocowane elementy zabierakowe na przyktad rolki lub klocki izakoriczone sq od dofu klinowymi
biezniami, ktérymi wspierajq sie¢ na rozpierajacych zewnetrznych rolkach. Nesna rama do ktérej mocowane s3
z wyjatkiem zderzakéw i jednokierunkowych odbojnikéw, wszystkie elementy mechanizmu zatrzymujgco-poda-
jacego, ma ponadto pozioma bieznig dla rozpierajacych wewnetrznych rolek.

Sitowniki mocowane s przegubowo jednym koricem do watu wig2acego odchylne ramlona, a druglm do
ramion krzyzaka.

‘ Rozwigzanie takie daje zwartg konstrukcje, zamykajaca sie w gabarycie normalnego toru dwuszynowego.
Nosng rame mozna mocowa¢ do podtoza migedzy szynami badz bezposrednio do podktadéw szynowych,

Przyktadowe rozwigzanie mechanizmu zatrzymujaco-podajgcego przedstawione jest na rysunku, gdzie fig. 1
przedstawia widok zboku zczesciowym przekrojem podtuznym, fig. 2 — widok z przodu z czesciowym
przekrojem poprzecznym, fig. 3 — widok z géry. , ]

Przedstawiony na rysunku mechanizm zatrzymujgco-podajagcy ma zderzaki 1 mocowane do szyny 2, znane

. jednokierunkowe odchylne odbojniki 3 utozyskowane na sworzniach 4 zamocowanych korzystnie roztacznie
réwniez do szyny 2 oraz sztywno ze sobg zwigzane watem 5 odchylne poziome ramiona 6 odchylane do géry
zespotem zewnetrznych i wewnetrznych rozpierajacych rolek 7 i8, utozyskowanych niezaleznie parami na
prowadzonym krzyzaku 9 o ruchu posuwisto-zwrotnym, do napedu ktdrego stuzg mocowane do niego i do watu
5 pneumatyczne sitowniki 10. Odchylne poziome ramiona 6 potaczone sg jednym koricem sztywno z watem 5
utozyskowanym w tozyskach 11 zamocowanych roztgcznie do nosnej ramy 12, za$ drugim wolnym koricem
z klinowymi biezniami 13, od dotu, opierajg si¢ na rozpierajacych zewnetrznych rolkach 7. Na zewnetrznych
bocznych $cianach ramiona 6 maja zabierakowe rolki 14. Nosna rama 12 ma w $rodku prowadnice 15 korzystnie
tocznq dla prowadzenia krzyZaka 9 oraz dwie bieznie 16 dla wewnetrznych rozpierajacych rolek 8. Cato$é
mechanizmu précz zderzakéw 1 i jednokierunkowych odchylnych odbojnikéw 3 ostonigta jest zeberkowa blachg
17. ’ s

Dziatanie mechanizmu zatrzymujgco-podajgcego jest nastgpujace. Wtoczony do mechanizmu po torach
zestaw kotowy 18 zostaje zatrzymany przez zderzaki 1 mocowane do szyny 2 i zablokowany jednokierunkowo

" odchylnymi odbojnikami 3 przed cofaniem sig¢ do tytu. Zestaw kotowy 18 zostaje zatrzymany w tym miejscu,
w ktérym o$ podtuzna jest przesunieta w kierunku zderzakéw 1 w stosunku do osi zabierakowych rolek 14, co
uniemotliwia cofanie sig zestawu w trakcie jego podnoszenia przez odchylne poziome ramiona 6. Po
uruchomieniu pneumatycznych sitownikéw 10 krzyzak 9 przemieszcza sig@ w ich kierunku, wspierajac sie na
rozpierajagcych wewnetrznych rolkach 8, ktére tocza si¢ po biezni 16 iréwnoczesnie zewnetrznymi
rozpierajgcymi rolkami 7, napiera na ukosne bieznie 13 odchylnych poziomych ramion 6 powodujac ich
odchylanie si¢ do géry, a tym samym z kolei unoszenie zestawu kotowego poprzez napieranie od dotu na zestaw
kotowy zabierakowymi rolkami 14. Uniesiony zestaw kotowy stacza si¢ dalej swobodnie po wykonanych
w formie klina zderzakach 1 zamocowanych do obu Ezyn 2, znajdujgcych sie po przeciwnych stronach
mechanizmu zatrzymujgco-podajacego. W tym samym czasie nastepuje zdalne przesterowanie uktadu
pneumatycznych - sitownikéw, mechanizm zatrzymujaco-podajacy powraca do stanu poczatkowego, w ktérym
odchylne poziome ramiona 6 ustawiane sa w potozeniu poziomym i jest przygotowany do przyjecia nastepnego
Zestawu.

Zastrzezenia patentowe

1. Mechanizm zatrzymujgco-podajacy szczegbinie do zestawéw kotowych pojazdéw szynowych
przemieszczanych skokowo po poziomym torze jedznym, dwuszynowym, za pomocq zestawu jednoramiennych
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. dZwigni,znamienny tym, 2e ma bezposrednio zamocowane do szyn (2) toru jezdnego zderzaki (1)
i jednokierunkowo odchylne odbojniki (3) utozyskowane na sworzniach (4), za$ na nos$nej ramie (12) ma
. Zamocowane sztywno ze sobg zwigzane watem (5) odchyine ramiona (6), do odchylania ktérych mechanizm ma
zespét zewnetrznych iwewnetrznych rozpierajacych rolek (7) i (8) utozyskowanych niezaleznie na
prowadzonym krzyzaku (9) o ruchu posuwisto-zwrotnym, osadzonym w prowadnicy (15) na nosnej ramie (12)
-z tozyskami (11) dla watu (5) oraz biezniami (16), przy czym do napedu krzyZaka (9) stug sifowniki (10)
przegubowo do niego i do watu (5) zZamocowane, »

2. Mechanizm wedtug zastrz. 1,Znamienny tym, Ze ramiona (6) potgczone jednym koricem sztywno
zwatem (5), utozyskowanym w totyskach (11) zamocowanych do nosnej ramy (12), maja na zewnetrznych
bocznych $cianach zabieraki (14) na przyktad rolki lub klocki oraz zakoriczone sq od dofu klinowymi biezniami
(13) ktérymi wspierajq si@ rfa rozpierajacych zewnetrznych rolkach (7).
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