POLSKA
RZEGZPOSPOLITA
LUDOWA

OPIS PATENTOWY

50597

Patent dodatkowy: KIl. 21c, 68/50
do patentu .
Zgloszono: 17.VI1.1964 (P 105 233)
MKP H 02 /
Pierwszenstwo: h ? 2 6
URZAD BIBLIOTEK A
PATENTOWY UKD
P H L Opublikowano:  10.I1.1966 ,:L,j:ffd“ Pt

Wspéttwércy wynalazku: dr inz. Stanistaw Dominko, inz. Stefan Para-

dowski

Wiasciciel patentu: Instytut Elektrotechniki, Warszawa (Polska)

Transdukiorowy przekaznik odlegloSciowy

1

Przedmiotem wynalazku jest transduktorowy
przekaznik odlegloSciowy, przeznaczony do zabez-
pieczania linii wysokiego napiecia.

Znane dotychczas przekazniki odleglo$ciowe majg
skomplikowang konstrukcje i wymagajg zastoso-
wania precyzyjnie wykonanych elementéw elektro-
mechanicznych. PrzekaZnik wedlug wynalazku
usuwa te wady dzieki zastosowaniu zasady trans-
duktorowej. Zasada transduktorowa pozwala na
proste i pewne w dzialaniu rozwigzanie konstruk-
cyjne przekaznikéw odlegloSciowych, lecz nie mo-
gla by¢ ona dotychczas stosowana do budowy tych
przekaznik6w, poniewaz nie mogly byé speilnione
rownocze$nie dwa warunki, a mianowicie pomiar
odleglo$ci z konieczng dokladno$cia w szerokim
zakresie pradéw zwarciowych i malych czaséw
dzialania przekazZnika wynoszgcy ok. 0,1 s.

Pierwszy warunek stwarza koniecznos$é stosowa-
nia matej opornosci wypadkowej uzwojenia sprze-
gajacego i sterujgcego, zastosowanych w przekaz-
niku transduktoréw, co z kolei powoduje za duzy
czas dzialania przekaznika przy matych pradach.

Dodatkowg trudnoéé stwarza rozwigzanie czlonu
kierunkowego na zasadzie transduktorowej, w taki
sposdb, aby martwa strefa kierunkowa istniata tyl-
ko przy zwarciach tréjfazowych. Przekaznik be-
dacy przedmiotem wynalazku pozwala usungé wy-
mienione trudnosci przy stosowaniu zasady trans-
duktorowej.

Najistotniejszymi

czeSciami przekaZnika odle-
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2
gloSciowego sa czlony oporozalezne i czlon kierun-
kowy. Kazdy z tych czlonéw sklada sie z trans-
duktora pradowego i pomocniczego przekaZnika
wykonawczego.

Wynalazek zostanie obja$niony szczegbélowo na
podstawie rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia
schemat przekazZnika transduktorowego wediug wy-
nalazku, fig. 2 przedstawia uklad zasilania uzwo-
jenia sterujgcego transduktora czlonu kierunko-
wego przekaznika. Na fig. 3 przedstawiona jest ro-
dzina charakterystyk magnesowania transduktora
w dotychczasowym wykonaniu, a na fig. 4 — trans-
duktora wedlug wynalazku. . .
1) sklada sie
z dwoéch rdzeni la i 1b, na kazdym z ktérych na-
winiete sg po cztery uzwojenia odpowiednio- 2, 3,
4,i 5 oraz 2’ 3 4 i 5. Przez uzwojenie zasilajgce
2, 2’ przeplywa prad przemienny I, np. z prze-
kladniké6w pradowych, natomiast z uzwojenia od-
biorczego 3, 3’ zasilany jest przekaznik wykonaw-
czy 6 np. przekaznik spolaryzowany. Przez uzwo-
jenie sterujgce 4, 4 przeplywa prad staty I;, kto-
rym jest na przykiad wyprostowany prad z prze-
kladnik6w napieciowych. Uzwojenia 5, 5’ zmniej-
szajg op6r ukladu dla parzystych harmonicznych.

Przekaznik wykonawczy 6 powinien przelaczyc
zestyki przy okre§lonym stosunku S$rednich war-
tosci pradow I, do I; w szerokich granicach tych
pradéw. Ozmacza to, ze charakterystyka regulacji,
bedaca zalezno$cig pradu I do I, przy ktérej dzia-
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la przekaznik 6, powinna byé linig prostg. Srednia
warto§¢ pragdu I; w uzwojeniu 5,5 dla punktéw
na prostym odcinku charakterystyki regulacji jest
proporcjonalna do pradu I,.

Na fig. 3 uwidoczniona jest rodzina wuproszczo-
nych charakterystyk magnesowania I, = £ .(Il) przy
I, = const. transduktora pradowego, w ktérym
uzwojenia sprzegajace 5,5’ sa polgczone poprzez
opornik 12 o liniowej charakterystyce. Na tym ry-
sunku prad I jest pradem rozruchowym prze-
kaZfika wykonawczego 6, nie posiadajgcego dodat-
kowego uzwojenia 8.

Jak to uwidoczniono na wykresie fig. 3, prze-
kaznik transduktorowy,
opornik 12 o charakterystyce liniowej i w przeka-
zniku 6 bez dodatkowego uzwojenia 8, nie bedzie
mogt prawidlowo mierzy¢ stosunku pradow % , Po-
czynajac od wartoSci pradu I, = I;,. A !

Przedstawiony na wykresie z fig. 3 kat a utwo-
rzony jest przez przeciecie linii przerywanej, iag-
czgcej punkty zagiecia poszczegblnych charakterys-
tyk magnesowania i osi odcietych —1I:

Czas dzialania przekaznika transduktorowego jest
odwrotnie proporcjonalny do wartosci tga; dlate-
go tez nie mozna dowolnie zmniejszaé kata a w celu
zwigkszenia warto§ci pradu I, =1,;, do ktoérej
przekaznik mierzy prawidlowo stosunek pradéwll*

1
Celem dopasowania uwidocznionej na fig. 3 cha-

rakterystyk do potrzeb przekaZnikéw odlegloScio-
wych zastosowarro nastepujgce elementy uwidocz-
nione na fig. 1 bedace przedmiotem wynalazku.
W przekazniku wykonawczym 6 zastosowano do-
datkowe uzwojenie 8 zasilane poprzez prostownik
10 bezposrednio lub za posrednictwem transfor-
matora dopasowujgcego 11 z obwodu uzwojenia

zasilajacego 2 transduktora 1. Poza tym w obwéd .

uzwojenia sprzegajgcego 4,4’ transduktora 1 wiag-
czono opornik nieliniowy 12, ktérego rezystancja
maleje ze wzrostem pradu przeptywajacego przez
opornik. .

Na fig. 4 uwidoczniono nowg rodzine charakte-
rystyk magnesowania transduktora, w ktérej wi-
doczne sg zmiany w stosunku do rodziny charak-
terystyk z fig. 3, przy czym zmiany te osiggnieto
pod wplywem wprowadzenia nowych elementéw.

Wiarto§é rozruchpwa pradu I, = I, przekaznika
6 jest teraz funkcjg pradu I; w uzwojeniu zasila-
jagcym 2,2, Ponadto warto$ci pradu I, przy kt6-
rych zagina sie stroma cze$é charakterystyki I, =
=1f (I,) z fig. 4 nie lezg na linii prostej. Dzigki
temu warto$é pradu I, =1I1,3; przy ktérej prze-
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4
kaznik 6 zaczyna dziala¢ jest mniejsza. Rowno-
cze$nie warto§¢ pragdu zdefiniowanego na wykre-
sie z fig. 3 przez I,,, przy ktérej konczy sie pra-

widlowy pomiar stosunku i—‘ staje sie bardzo duza.

Poza wymienionymi ele;nentami przedmiotem
wynalazku jest uwidoczniony na fig. 2 uklad zasi-
lania uzwojenia sterujacego transduktora czlonu
kierunkowego.

Uzwojenie sterujgce 4,4’ transduktora 1 jest za-
silane z przekladnik6w napieciem z jednej lub
dwéch faz linii trojfazowej w ten sposéb, zZe do
cbwodu zasilania uzwojenia sterujgcego 4,4’ wila-
czona jest w szereg bezposrednio lub za poSre-
dnictwem przekladnika dopasowujgcego 14 impe-
dancja 13’ stanowigca cze§é¢ dzielnika napiecia 13,
z ktérej to impedancji zasilanej z pozostatych dwé6ch
faz lub jednej fazy tej samej linii tf6jfazowej po-
dawane jest do uzwojenia sterujgcego 4 dodatko-
we napiecie (fig. 2). ’

Dzieki wprowadzeniu tego dodatkowego napie-
cia czlon kierunkowy przekaznika odlegloSciowego
nie ma martwej strefy przy zwarciach niesyme-
trycznych.

Zastrzezenia patentowe

1. Transduktorowy przekaznik odleglo$ciowy, ma-
jacy przynajmniej jeden transduktorowy czilon
oporozalezny lub kierunkowy skladajacy sie
z transduktora, w ktérego obwo6d uzwojenia
sprzegajgcego wigczony jest opornik pomocni-
czego przekaZnika wykonawczego i dwo6ch pros-
townik6w, znamienny tym, ze przekaZnik wyko-
nawcezy (6) ma dodatkowe uzwojenia (8) zasila-
ne poprzez prostownik (10) bezposrednio lub za
poérednictwem transformatora dopasowujacego
(11) z obwodu uzwojenia zasilajacego (2,2’)
transduktora -(1) (fig. 1).

2. Transduktorowy przekaznik wedlug zastrz. 1
znamienny tym, Ze do obwodu zasilania uzwo-
jenia sterujgcego (4,4’) wilgczona jest w szereg
bezpo$rednio lub za posrednictwem przekladni-
ka dopasowujgcego (14) impedancja (13’) stano-
wigca cze§é dzielnika napiecia (13) zasilanego
z dwoch lub z jednej fazy tej samej linii tréjfa-
zowej (fig. 2).

3. Transduktorowy przekazZnik wedlug zastrz. 1,
znamienny tym, ze w obwéd uzwojen (5,5’)

. wlgczony jest opornik (12) o rezystancji male-
jacej ze wzrostem prgdu przeplywajgcego przez
ten opornik (fig. 1).
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