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(54) zapojen{ tyristorového m&nige pro ¥fzenf synchronnfho motoru

Vyndlez se tykd zapojeni tyristorového ménie pro ¥izeni synchronnfho mdtoru, sestdva-
jici{ z tyristorového usmérhovade, tyristorového st¥idale v mistkovém zapojeni, tlumivky s

dvojim vinutim a dal¥fch tyristord.

Regulovany tyristorovy péhon se synchronnim motorem, obvykle oznadovany jako ventilovy
synchronn{ motor, je vyznamnym typem st¥idavého elektrického pohonu. Pro dosaZeni velkého
rozsahu otd&kové regulace se vyu%ivd zapojeni méni&e frekvence se stejnosmérnym meziobvodem;
tyristorovy sitovy usmériovad napéji pfes stejnosmérny meziobvod s tlumivkou tyristorovy
st¥{dad, ktery v toﬁto uspof4déni mé&nile pracuje jako proudovy st¥ida&, jehoZ komutace je
umo¥néna charskterem z&td%e, pracujici{ s kapacitnim fdzovym posunem. Tento zplsob provozu
je mo¥ny v oblasti na cca 10 % jmenovitych otdEek motoru. V oblasti niZ%%ich otdéek syn-
chronnf motor nezabezpeduje komutaci st¥fdafe. V této oblasti je pak nejjednodudsfm feSenim
zabezpetovat komutaci proudu ve st¥{dadi prerufovdnim napdjecfho stejnosmérného proudu po-
mocf sifového usmériovade. Dosavadni FeSen{ mépiéﬁ tohoto typu se v této provozni oblasti
vyzna&uji nizkou dynamikou a zvySenymi pulsadnimi momenty ve stroji. Nizkou dynamiku vy-
olyvajic{ z nutnosti od8erpdni energie tlumivky ve stejnosmérném meziobvodu pomoc{ sftového
usmérfovade p¥ed uskute&né&nfim komutace ve st¥idaci pak n&kterd dosavadni Ye&eni zlepZuji
zkratovdnim této tlumivky pomocnym tyristorem; protoZe viak také v tomto ?fipadé se pro u-

‘skutedéndnf komutace ve st¥idadi p¥erusuje statorovy proud ve stroji, nevyhoda zvyZenych
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pulsagnich momentdl se tfmto opat¥enim neodstrafuje.

Uvedené nevfhody odstranuje zapojenf podle vyndlezu, jeho¥ podstata spodivd v tom, Ze
prvnﬁlvinuti meziobvodové tlumivky se dvéma symetrickymi vinutimi je zapojeno mezi katodovy
uzel tyristorového usmériovade a anodovy uzel tytistorového st¥idade a druhé vinut{ mezi-
obvodové tlumivky mezi anodovy uzel tyristorového usmérfiovade a katodovy uzel tyristorového
st¥fdae. K uzlu vinut{ synchronnfho motoru je zapojena anoda prvniho pomocného tyristoru,
jehoZ katoda je p%ipojena ke katodovému uzlu tyristorového usmériiovade a katoda druhého po-

mocného tyristoru, jeho¥ anoda je p¥ipojena k anodovému uzlu tyristorového usmdrnovade.

V¢hody zapojeni m&nile podle vyndlezu se dociluje, Ze v prib&hu komutace ptoudu ve
st¥fdali se proud jednoho vinutf{ tlumivky uzavird p¥es nekomutujicf fdzové vinutf motoru a
pomocny tyristor dokrdtka, tak¥e magneticky tok v tlumivece ani statorovy proud ve stroji se

nepferufuj{; tim se zlepSujf jak dynamické vlastnosti pohonu, tak prfivéh todivsho momentu

stroje v oblasti nizkych otddek.

Na priloZeném vykresu je zndzornéno zapojenf m&nide pro ti¥ifdzové mistkové uspo¥sddni

tyristorového st¥fidade.

Prvni vinut{ Ul meziobvodové tlumivky je zapojeno mezi katodovy uzel 1 tyristorového
usmériiovade U a anodovy uzel 3 tyristorového st¥fdafe S v mistkovém t¥{ifdzovém zapojeni.
Druhé vinutf U2 té¥e meziobvodové tlumivky je zapojeno mezi anodovy uzel 2'tyristorového
usmdriiovade U-a katodovy uzel 4 tyristorového st¥fdade S. K uzlu Q vinut{ synchronﬁiho mo-—
toru M je pfipojena anoda prvnfho pomocného tyristoru Tl a kaéoda druhého pomocného tyris-—
toru T2. Katoda prvniho pomocného tyristoru Tl je spojena s katodovym uzlem 1 tyristorového
usmérfiovade U, s jehoZ anodovym uzlem 2 je spojena anocda druhého pomocného tyristqru T2.

Polarita vinutf tlumivky je vyznadena.

ProtoZe tyristorovy stfidaé-g pracuje v popsaném typu mé&ni&e jako proudovy, vede v ném
proud vZdy jeden tyristor v anodové a jeden v katodovd skupiné, proud strojem prochdzi{ vi-
nutimi dvou f4z{ v sérii. B&hem jedné komutace dochdz{ k vyméné& proudu pouze mezi dvéma ty-
ristbry bud v anodové nebo katodové skuping, &im¥ se komutuje proud mezi dvéma f4zovymi vi-
nutfmi. Proud zbyvajicfho vodivého tyristoru a nekomutujici f4ze motoru se tedy miZe pres
jeden z pomocnych tyristordi a jedno vinuti meziobvodové tlumivky uzav¥ft dokrdtka, nebot v
tomto okamZiku jsou spoust&ci pulsy tyristorl tyristorového usmdrfiova&e U posunuty mimo
usm&rriovadovou oblast. P¥itom se zapind prvni pémocni‘tyriséor Tl p¥i komutaci mezi tyris-
tory katodové skupiny tyristorového st¥fdae S a druhy pomocny tyristor T2 p¥i komutaci mezi
tyristory anodové skupiny. Popsanou komutaci proudu ve vinutfch motoru a meziobvodovéd tlu-
mivky se jednak usnadﬁﬁje komutace tyristort v tyristorovém stifda®i S, jednak sniZuje

krokovaci efekt v synchronnfm motoru M.
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zapojeni tyristorového ménice pro rizeni synchronniho motoru, sestdvajici z tyristoro-
vého usmérhovade, tyristorového stifdale v mistkovém zapojeni, tlumivky s dvojim vinutim a
dalsich tyristorf, vyznatené tiﬁ, ¥e prvni vinut{ /V1/ meziobvodové tlumivky se dvéma éf—
metrickymi vinutimi je zapojeno mezi katodovy uzel /1/ tyristorového usmérnovate /U/ a
anodovy uzel /3/ tyristorového st¥idage /S/ a druhé vinuti /v2/ meziobvodové tlumivky mezi
anodovy uzel /2/ tyristorového usmériovade /U/ a katodovy uzel /4/ tyristorového stridace
/S/, ptidem¥ k uzlu /0/ vinut{ synchronniho motoru /M/ je zapojena jednak anoda prvniho po-
mocného tvristoru /T1/, jeho# katoda je pfipojena ke katodovému uzlu /1/ tyristorového us-
mérhovade /U/ a jednak katoda Aruhého pomocného tyristoru /T2/, jehoZ anoda je p¥ipojena k

anodovému uzlu /2/ tyristorového usmérnovade /U/.

1 vykres
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