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【公報種別】特許法第１７条の２の規定による補正の掲載
【部門区分】第２部門第４区分
【発行日】平成23年12月15日(2011.12.15)

【公開番号】特開2010-110910(P2010-110910A)
【公開日】平成22年5月20日(2010.5.20)
【年通号数】公開・登録公報2010-020
【出願番号】特願2008-283100(P2008-283100)
【国際特許分類】
   Ｂ４１Ｆ  33/08     (2006.01)
   Ｂ４１Ｆ  33/00     (2006.01)
   Ｂ４１Ｆ  33/14     (2006.01)
   Ｂ４１Ｆ  21/10     (2006.01)
【ＦＩ】
   Ｂ４１Ｆ  33/08    　　　Ｓ
   Ｂ４１Ｆ  33/00    　　　Ｓ
   Ｂ４１Ｆ  33/00    　　　Ｄ
   Ｂ４１Ｆ  33/14    　　　Ｚ
   Ｂ４１Ｆ  21/10    　　　　

【手続補正書】
【提出日】平成23年11月1日(2011.11.1)
【手続補正１】
【補正対象書類名】明細書
【補正対象項目名】０１９９
【補正方法】変更
【補正の内容】
【０１９９】
　続いて、ステップＰ４４で下流側原動モータ・ドライバ４１２にＤ／Ａ変換器３１１を
介して指令回転速度を出力した後、ステップＰ４５で第１の指令回転速度の補正値をメモ
リＭ４１０より読込む。
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