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(54) Zapojeni mikropogitadové Fidici soustavy pro zaFizeni na virobu
desek ploinych dratovych spojii

1 2

Zapojeni je urfeno pro novou technolo-
gii vyroby desek zafizeni vypodetni tech-
niky.

Utelem vynélezu je programové Fizené an
ukladani dréatové pojovaci sit& pro propo-
jeni elektronickych soudédstek. Uvedeného
Gidelu je dosaZeno vzdjemnym propojenim
mikropoéitadovych ridicich jednotek, zafi- Es
zenim pro vstup dat, ovlddaciho panelu,
servozesilovadi, blokfi odmé¥Fovani, pohy-
bového Ustroji z bloku kladecich hlav, kte-
ré umoZiiuje programové Fizeni soulinnos-
ti pohybovych a technologickych funkci.
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Vynélez se tykd zapojeni mikropo&itaco-
vé fidici soustavy pro zafizeni na vyrobu
desek ploSnych dratovych spojii. Plo¥né
driatové spoje predstavuji novou technolo-
gii vyroby desek zaiizeni vypo€etni tech-
niky. Spoje jsou na desce provedeny izolo-
vanym vodidem uloZenym kladeci hlavou
do adhezni hmoty, umoZilujici vzdjemné
k¥iZeni a jejich vysokou hustotu.

Dosud zndmé zafFizeni na vyrobu desek,
uréenych k osazeni elektrickymi soudastka-
mi, jsou koncipovdna na vylutné aplikaci
klasické technologie vicevrstvych ploSnych
spojd a nelze je pouZit pro novou techno-
logii. Zapojeni zaFizeni na vyrobu desek
plodnych drdtovych spoji musi zajiStovat
v redlném Case a s vysokou rychlosti a pres-
nosti nejenom programové Fizen{ pohyho-
vého ustroji, ale i jeho soudéinnost se spe-
cifickymi funkcemi kladeci hlavy. Dosud
nebylo navrZeno vhodné kompaktni zafize-
ni, které by vyhovélo vSem poZadavk{im vy-
plyvajicim z nové technologie.

Tento nedostatek odstrafiuje zapojeni po-
dle vynélezu, jehoZ podstata spodivd v tom,
Ze prvni mikropoditatova ridic{ jednotka je
spojena svym prvnim datovym vystupem s
prvnim datovym vstupem bloku styku pane-
lu, svym druhym datovym vystupem s prv-
nim datovym vstupem bloku styku klade-
cich hlav, svym tfetim datovym vystupem s
prvnim datovym vstupem bloku styku mikro-
poditacdovych Fidicich jednotek, svym prv-
nim Fidicim vystupem s prvnim ¥Fidicim
vstupem bloku styku panelu, svym druhym
Fidicim vystupem s prvnim Fidicim vstupem
bloku styku kladecich hlav a svym tietim
Fidicim vystupem s prvnim ¥Fidicim vstupem
bloku styku mikropoéitadovych Fidicich jed-
notek, ktery je spojen svym prvaim datovim
vystupem s prvnim datovym vstupem prvni
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notky, svym prvnim ¥Fidicim vystupem s prv-
nim Fidicim vstupem prvni mikropoéitaco-
vystupem s prvnim ¥Fidicim vstupem druhé
mikropocitatové fidici jednotky, kterd je
spojena svym prvnim datovym vystupem s
druhym datovym vstupem bloku styku mi-
kropoéitadovych f#idicich jednotek, svim
prvnim Fidicim vystupem s druhym fidicim
vstupem téhoZ bloku, svym druhym Fidicim
vystupem s prvnim ¥idicim vstupem bloko-
vaciho obvodu, svym hodinovym vystupem
s hodinovym vstupem bloku logiky odméfo-
vani, svym adresovym vystupem s adreso-
vym vstupem bloku styku servozesilovace
X, s adresovym vstupem bloku styku servo-
zesilovale Y, s adresovym vstupem bloko-
vaciho obvodu, s adresovym vstupem bloku
logiky odméfovani a s adresovym vstupem
bloku styku mechaniky, svou obousmérnou
datovou sbé&rnici jednak s datovym vstupem
bloku styku servozesilovafe X, s datovym
vstupem bloku styku servozesilovade Y a
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s datovym vstupem blokovaciho obvoduy, jed-
nak s datovym vystupem bloku logiky od-
méfovani a s datovym vystupem bloku sty-
ku mechaniky, ktery je spojen svym prv-
nim ¥idicim vstupem s prvnim #dicim vy-
stupem bloku ¢idel mechaniky, jehoZ druhy
Fidici vystup je propojen jednak s druhym
Fidicim vstupem bloku styku mechaniky,
jednak s prvnim ¥idicim vstupem bloku re-
ference, jehoZ druhy Fidici vstup je spojen
s prvnim fidicim vstupem bloku logiky od-
meéfovani pohybového ustroji, ktery je spo-
jen svym druhym ¥F{dicim v{stupem se dru-
hym ¥Fidicim vstupem blokovaciho obvodu,
svym tfetim Fidicim vystupem s druhym ¥i-
dicim vstupem bloku logiky odmé&Fovani a
se tfetim Fidicim vstupem bloku reference,
ktery je spojen svym nastavovacim vystu-
pem a s nastavovacim vstupem bloku logi-
ky odmé&fovéani, svym ¥Fidicim vystupem se
tFetim Fidicim vstupem bloku styku mecha-
niky a svym nastavovacim vstupem S na-

- stavovacim vystupem blokovaciho obvodu,

ktery je spojen svym blokovacim vystupem
s blokovacim vstupem bloku servozesilova-
¢e X a s blokovacim vstupem bloku servo-
zesilovade Y, svym prvnim ¥Fidicim vystu-
pem s prvnim Fidicim vstupem bloku servo-
zesilovate X, s prvnim fidicim vstupem blo-
ku servozesilovale Y a s prvnim fidicim
vstupem bloku ovlddédni zdrojf, sv§m dru-
hym fridicim vystupem se &tvrtym ¥fidicim
vstupem bloku styku mechaniky, svym t¥e-
tim Fidicim vystupem s t¥etim Fidicim vstu-
pem bloku logiky odméfovani a svym tie-
tim ¥idicim vstupem s prvnim Fidicim vy-
stupem bloku styku mechaniky, ktery je
svym druhym fidicim vystupem spojen s
prvnim ¥idicim vstupem bloku ovlddaciho
panelu, ktery je spojen svym prvnim ¥Fidi-
cim vystupem s prvnim Fidicim vstupem
bloku pfFizplsobeni, svym druhym ¥Fidicim
vystupem s druhym Fidicim vstupem bloku
ovladani zdrojll, svym datovym vystupem s
druhym datovym vstupem bloku styku pa-
nelu, svym tfetim ¥Fidicim vystupem s dru-
hym fFidicim vstupem téhoZ bloku, svym
Ctvrtym fidicim vystupem s pdtym Fidicim
vstupem bloku styku mechaniky, svym prv-
nim nulovacim vystupem s nulovacim vstu-
a s nulovacim vstupem bloku ovladéani zdro-
ji a svym druhym nulovacim vystupem s
nulovacim vstupem bloku reference, s nu-
lovacim vstupem blokovaciho obvodu, s nu-
lovacim vstupem druhé mikropo&itadové ii-
dici jednotky, s nulovacim vstupem bloku
styku servozesilovate Y a s nulovacim vstu-
pem bloku styku servozesilovade X, jehoZ
vystup je propojen s druhym ¥Fidicim vstu-
pem bloku servozesilovade X, ktery je svym
vystupem zapojen na prvni vstup bloku ser-
vomotord pohybového istroji, obdobn& je
vystup bloku styku servozesilovafe Y spo-
jen s druhym ¥Fidicim vstupem bloku servo-
zesilovafe Y, jehoZ vystup je spojen s dru-
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hym vstupem bloku servomotorl pohybové-
ho Gstroji, pFicemZ tfeti Fidici vystup bloku
¢idel mechaniky je zaveden do druhého ¥i-
diciho vstupu blokvu prizplisobeni, ktery je
spojen svym prvinim stavovym vystupem s
prvnim stavovym vstupem bloku styku me-
chaniky a svym druhym stavovym vystu-
pem se stavovym vstupem bloku ovladéni
zdroji, ktery je spojen svym prvnim sta-
vovym vystupem se stavovym vstupem blo-
ku oviddaciho panelu, svym druhym stavo-
vym vystupem s druhymy stavovym vstupern
bloku styku mechaniky a svym ¥Fidicim vy-
stupem s Fidicim vstupem bloku zdrojt, je-
hoZ stavovy vystup je propojen se tietim
fidicim vstupem bloku ovlddédni zdroji, pii-
¢emZ druhy Fidici vstup prvni mikropo€i-
tadové Fidici jednotky je spojen s prvnim
Fidicim vystupem bloku styku Kkladecich
hlav, jehoZ datovy vystup je pFipojen do
datového vstupu bloku kladecich hlav a
druhy Fidici vystup je spojen s prvmim Fi-
dicim vstupem téhoZ blokn, ktery je spojen
sv¥m druhym Fidicim vstupem s Fidicim vy-
stupem bloku logiky odmé&fovani a svim
Fidicim vystupem je spojen s druhym ¥Fidi-
cim vstupem bloku styku kladecich hilav,
ktery je spojen svym t¥etim ¥Fidicim vystu-
pem se Sestym Fidicim wstupem bloku sty-
ku mechaniky, pfifemZ blok styku pamelu
je spojen svym prvnim datovym vystupem
s datovym vstupem bloku ovlddaciho pane-
lu, svym prvnim Fidicim vystupem s dru-
‘hym Fidicim vstupem téhoZ bloku, svym
druhym datovym vystupem s druhym dato-
vym vstupem prvani mikropoéitadové Fidici
jednotky a svym druhym Fidicim vystupem
se tfetim Fidicim vstupem téZe jednotky.

Uvedené zdkladni zapojeni lze obménit
prvnim gzpiisobem tak, Ze prvni a druhy nu-
lovaci vystup bloku ovlddaciho panelu jsou
nahrazenv spolenym nulovacim vystupem
blokw ovladaciho panelu, spojenym s mulo-
vacim vstupem prvni mikropodéitatové Fidi-
ci jednotky, s nulovacim vstupem bloku o-
vldadani zdrojl, s nulovacim vstupem bloku
reference, s nulovacim vstupem blokovaci-
ho obvodu, s nulovacim vstupem druhé mi-
kropofitatové Fidici jednotky, s nulovacim
vstupem bloku styku servozesilovade Y a s
mulovacim vstupem bloku styku servozesi-
lovate X.

Z&kladni zapojeni mebo zakladn! zapojeni
upravené prvnim zpfisobem, 1ze ve druhém
piipadé& obménit tak, Ze blok snimade vstup-
nich dat je spojen svym datovym vystupem
s datovym vstupem bloku styku snimace,
svym TFidicim vystupem s prvnim Fidicim
vstupem téhoZ bloku a svym Fidicim vstu-
pem s prvnim ¥Fidicim vystupem bloku sty-
ku snimafe, ktery je propojen svym: dato-
vym vystupem se tfetim datovym vstupem
druhym #idicim vystupem se Ctvrtym Fidi-
cim vstupem téZe jednotky, jejiZ Ctvrty ¥i-
dici vystup je spojen s druhym Fidicim vstu-
pem bloku styku snimade.

8

Zékladni zapojeni neho zikladni zapojeni
uvpravené prvoim nebo druhym zpisobem,
lze ve tfetim pripadé& obmeénit tak, Ze blok
diskové paméti je spojen svym datovym vy-
stupem s datovym vstupem bloku styku
disku a svym ¥Fidieim vystupem s prvnim ¥i-
dicim vstupem téhoZ bloku, ktery je svym
datovym vystupem spojen s datovym vstu-
pem ¥idici diskové jednotky, svym prvnim
Fidicim vystupem s prvni fidicim vstupem
téZe jednotky, jeZ je svou obousmérnou da-
tovou sbérnici propojema s mikropoditao-
vou Fidici jednotkou, svym prvnim iidicim
vystupem s patym Fidicim vstupem téZe jed-
notky a svou cgbousmeérnou adresovou sbér-
nici také s prvni mikropoditadovou ¥Fidici
jednotkou, jejiz paty ¥Fidici vystup je propo-
jen s druhym ¥Fidicim vstupem Fidici disko-
vé jednotky, kterd je svym druhym Fidicim
vystupem spojena s druhym Fidicim vstu-
pem bloku styku disku, jehoZ druhy Fidici
vistup je zaveden na Fidici vstup bloku
diskové paméti.

Zakladni zapojeni upravené druhym nebo
thetim zpilisobem. lze ve Ctvritém p¥ipadé ob-
meénit tak, Ze datovy vystup bloku displeje
s kidvesnici je propojen s prvnim vstupem
bloku prepinace, jehoZ prvni vystup je spo-
jen s prvnim vstupem bloku styku displeje,
ktery je svym prvmnim vystupem spojen se
¢tvrtym datovym vstupem prvni mikropodi-

tym datovym vystupem spojena s druhym
vstupem bloku styku displeje, jehoZ druhy
vystup je zapojen na druhy vstup bloku
prepinade, ktery je svym druhym vystupem
spojen s datovym vstupem bloku displeje s
klgvesnici, pfi¢emZ t¥eti vystup bloku p¥e-
pinace je propojen s druhym datovym vstu-
kieréd je svym druhym datovym vystupem
spojena se tfetim vstupem bloku prepinale.

Hlavpi vyhoda zapojeni mikropoéitadové
ridici soustavy podle vyndlezu spolivd v
moZnosti realizovat efektivni zafizemi na
vyrobu desek novou technologii ploSnych
dratovych spojii. Dalsi vyhody uvedeného
feseni jsou nésledujici: plynuly a maximél-
né efektivni chod programem ¥izeného tech-
nologického procesu; minimélni poZadavky
na kapacitu vstupniho média, nebot vstupni
data uZivatelského programu jsou zpraco-
vavdna v usporném symbolickém kédu. Je
to umeZnéno interni generaci vSech potfeb-
nych sledll Fidicich signdld pro pohybové
nstroji a kladeei hlavy, véetné korekce je-
jich trajektorie; snadnd obsluha, moZuost
rutné modifikovat vychozl parametry pro-
cesu podle potreby v zavislosti na techno-
logickych poZadavcich; moZnost kontroly a
indikace stavi i €ascvych tdajit technolo-
gického procesu a kliovych uzlll zafizeni;
zapojeni fidici soustavy se dvéma mikro-
po&itatovymi Fidicimi jednotkami, umoZiiu-
je Fidit a vyhodnoecovat rychlé procesy, pro-
bihajici v redlném {ase, relativné pomalymi
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hardwarovymi prost¥edky; zapojeni Fidici
soustavy se dvBma mikropofitadovymi ¥idi-
cimi jednotkami umoZiiuje problémové od-
dé&lit oblasti zpracovdvanych aloh, coZ je
vyhodné z hlediska programového vybave-
ni, pro testovdni a diagnostiku; zplisob za-
ky s podparnymi obvody umoZiluje realizo-
vat zpé&tnovazebni soustavu servopohoni s
minimélni materidlovou naroénosti p¥i sou-
¢asné schopnosti rychlych zmén charakte-
ristik regula¢nich obvodi; moZnost zvy$o-
vat vyrobni kapacitu za¥izeni simultdnnim
chodem skupiny kladecich hlav.

Zapojeni mikropod&itatové Fidici sousta-
vy pro zatizeni na vyrobu desek plo3nych
dritovych spoji podle vynéalezu je znézor-
néno na priloZeném obrazku.

Jednotlivé &dasti zapojeni jsou vzéjemn#&
propojeny tak, Ze prvni mikropoéitatovd
Fidici jednotka 10 je spojena svym prvinim
datovym vystupem 181 s prvnim datovym
vstupem hloku 21 styku panelu, svym dru-
hym datevym vystupem 106 s prvnim dato-
vym vstupem bloku 25 styku kladecich hlav,
svym tfetim datovym vystupem 108 s prv-
nim datovym vstupem bloku 29 styku mikro-
pofitaovych Fidicich jednotek, svym prv-
nim Fidicim vystupem 102 s prvinim #Fidicim
vstupem blcku 21 styku pamelu, svym dru-
hym fidicim vystupem 107 s prvnim Fidicim
vstupem bloku 25 styku kladecich hlav a
svym tretim ¥idicim vystupem 109 s prvnim
Fidicim vstupem bloku 23 styku mikropoé&i-
tatovych Fidicich jednotek, ktery je spojen
svym prvnim datovym vystupem 291 s prv-
nim datovym vstupem prvni mikropoéitaco-
vé Fidici jednotky 18, svym druhym dato-
vym vystupem 293 s prvnim datovym vstu-
20, svym prvnim Fidicim vystupem 292 s prv-
nim Fidicim vstupem prvni mikropoéitaco-
cim vystupem 294 s prvnim fidicim vstupem
druhé mikropocditadové Fidici jednotky 20,
kterd je spojena svym prvnim datovym vy-
stupem 201 s druhym datovym vstupem blo-
kt 29 styku mikropod¢itatovych Fidicich jed-
notek, svym prvnim ¥Fidicim vystupem 2062
s druhym Fidicim vstupem téhoZ bloku 29,
svym druhym ¥Fidicim vystupem 205 s prv-
nim Fidicim vstupem blokovaciho obvodu
37, svym hodinovym vystupem 206 s hodi-
novym vstupem bloku 39 logiky odméfova-
ni, svym adresovym vystupem 204 s adre-
sovym vstupem bloku 27 styku servozesilo-
vate X, s adresovym vstupem bloku 28 sty-
ku servozesilovate Y, s adresovym vstupem
blokovaciho obvodu 37, s adresovym vstu-
pem bloku 39 logiky odméfovani a s adre-
sovym vstupem bloku 28 styku mechaniky,
svou obousmé&rnou datovou sbé&rnici 203 jed-
nak s datovym vstupem bloku 27 styku ser-
vozesilovate X, s datovym vstupem bloku
28 styku servozesilovade Y a s datovym
vstupem blokovaciho obvodu 37, jednak s
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datovym vstupem bloku 39 logiky odméfo-
vani a s datovym vstupem bloku 26 styku
mechaniky, ktery je spojen svym prvnim
fidicim vstupem s prvnim Fidicim vystupem
131 bloku 15 &idel mechaniky, jehoZ druhy
Fidici vystup 152 je propojen jednak s dru-
hym ¥Fidicim vstupem bloku 26 styku me-
chaniky, jednak s prvnim Fidicim vstupem
bloku 38 reference, jehoZ druhy Fidici vstup
je spojen s prvnim Fidicim vstupem bloku
39 logiky odméfovadni a s prvnim Fidicim
vystupem 341 bloku 34 odméfovéni pohy-
bového tustroji, ktery je spojen svym dru-
hym fidicim vystupem 342 s druhym Fidi-
cim vstupem blokovaciho obvodu 37, svym
tfetim Fidicim vystupem 343 s druhym Fi-
dicim vstupem bloku 39 logiky odméfovani
a se tfetim Fidicim vstupem bloku 38 refe-
rence, ktery je spojen svym nastavovacim
vystupem 382 s nastavovacim vstupem blo-
ku 39 logiky odméfovani, svym Fidicim vy§-
stupem 381 se tretim Fidicim vstupem blo-
ku 26 styku mechaniky a svym nastavova-
cim vstupem s nastavovacim vystupem 373
blokovaciho obvodu 37, ktery je spojen svym
blokovacim vystupem 371 s blokovacim vstu-
pem bloku 17 servozesilovade X a s bloko-
vacim vstupem bloku 18 servozesilovade Y,
svym prvnim ¥Fidicim vystupem 372 s prv-
nim fidicim vstupem bloku 17 servozesilo-
vace X, s prvnim Fidicim vstupem bloku 18
servozesilovate Y a s prvnim Fidicim vstu-
pem bloku 31 ovladani zdrojd, svym dru-
hym fidicim vystupem 374 se &tvrtym fidi-
cim vstupem bloku 26 styku mechaniky,
svym tietim Fidicim vystupem 375 se tfetim
Fidicim vstupem bloku 39 logiky odmé&fovéa-
ni a svym tfetim #idicim vstupem s prvnim
fidicim wvystupem 261 bloku 26 styku me-
chaniky, ktery je svym druhym ¥dicim vy-
stupem 262 spojen s prvnim fFidicim vstu-
pem bloku 11 ovlddaciho panelu, ktery je
spojen svym prvnim Fidicim vystupem 111
s prvnim Fidicim vstupem bloku 36 pfizpi-
sobeni, svym druhym ¥idicim vystupem 112
s druhym Fidicim vstupem bloku 31 ovl&déa-
ni zdrojd, svym datovym vystupem 113 s
druhym datovym vstupem bloku 21 styku
panelu, svym tietim Fidicim vystupem 114
s druhym ¥Fidicim vstupem téhoZ bloku 21,
svym &tvriym Fidicim vystupem 117 s pé-
tym Fidicim vstupem bloku 26 styku mecha-
niky, svym prvinim nulovacim vystupem 115
s nulovacim vstupem prvni mikropoéitao-
vé Fidici jednotky 10 a s mulovacim vstu-
pem bloku 31 ovlddani zdrojd a svym dru-
hym nulovacim vystupem 118 s nulovacim
vstupem bloku 38 reference, s nulovacim
vstupem blokovaciho obvodu 37, s nulova-
cim vstupem druhé mikropoéitadové Fidici
jednotky 208, s nulovacim vstupem bloku 28
styku servozesilovade Y a s nulovacim vstu-
pem bloku 27 styku servozesilovade X, jehoZ
vystup 271 je propojen s druhym Fidicim
vstupem bloku 17 servozesilovade X, ktery
je svym vystupem 171 zapojen na prvmni
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vstup bloku 18 servomotori pohybového G-
stroji, obdobné je vystup 281 bloku 28 sty-
ku servozesilovaCe Y spojen s druhym ¥i-
dicim vstupem bloku 18 servozesilovate Y,
jehoZ vystup 181 je spojen s druhym vstu-
pem bloku 19 servomotoru pohybového -
stroji, priCemZ tfeti ¥idici vystup 153 bloku
15 ¢idel mechaniky je zaveden do druhého
Fidictho vstupu bloku 36 prizplisobeni, ktery
je spojen svym prvnim stavovym vystupem
361 s prvnim stavovym vstupem bloku 28
styku mechaniky a svym druhym stavovym
vystupem 362 se stavovym vstupem bloku
31 ovladéni zdrojl,, ktery je spojen svym
prvnim stavovym vystupem 312 se stavo-
vym vstupem bloku 11 ovlddaciho panelu,
svym druhym stavovym vystupem 313 s dru-
hym stavovym vstupem bloku 28 styku me-
chaniky a svym Fidicim vystupem 311 s Fi-
dicim vstupem bloku 30 zdrojii, jehoZ sta-
vovy vystup 361 je propojen se tfetim Fidi-
cim vstupem bloku 31 ovlddani zdrojd, pii-
¢emZ druhy ¥Fidici vstup prvni mikropoéita-
Fidicim vystupem 254 bloku 25 styku kla-
decich hlav, jehoZ datovy vystup 251 je pii-
pojen do datového vstupu bloku 35 klade-
cich hlav a druhy fidici vystup 252 je spo-
jen s prvnim Fidicim vstupem téhoZ bloku
35, ktery je spojen svym druhym fFidicim
vstupem s Pidicim vystupem 391 bloku 39
logiky odméfovani a svym fFidicim vystu-
pem 3%1 je spojen s druhym Fidicim vstu-
pem bloku 25 styku kladecich hlav, ktery
je spojen svym tfetim fidicim vystupem 233
se Sestym Fidicim vstupem bloku 286 styku
mechaniky, pFi€emZ blok 21 styku panelu
je spojen svym prvnim datovym vystupem
211 s datovym vstupem bloku 11 ovladaci-
ho panelu, svym prvnim Fidicim vystupem
212 s druhym Fidicim vstupem téhoZ bloku
11, svym druhym datovym vystupem 213
s druhym datovym vstupem prvni{ mikro-
hym Fidicim vystupem 214 se tfetim Fidi-
cim vstupem téZe jednotky 1.

Uvedené zAkladni zapojeni lze obménit
prvnim znlsobem tak, Ze prvni nulovaci vy-
stup 115 a druhy nulovaci vystup 116 bloku
11 ovléddaciho panelu jsou nahrazeny spo-
Je€nym mulovacim vystupem 118 bloku 11
ovlddactho panelu, spojenym s nulovacim
vstupem prvni mikropoditafové Fidici jed-
notky 10, s nulovacim vstupem bloku 31 o-
vlddéni zdrojlt, s nulovacim vstupem bloku
38 reference, s nulovacim vstupem hloko-
vaciho obvedu 37, s nulovacim vstupem
druhé mikropocitatové fidici jednotky 20,
s nulovacim vstupem bloku 28 styku servo-
zesilovade Y a s nulovacim vstupem bloku
27 styku servozesilovate X.

Zékladni zapojeni nebo zdkladni zapoje-
ni upravené prvnim zplsobem lze ve dru-
hém pripad& obménit tak, Ze blok 12 sni-
made vstupnich dat je spojen svym datovym
vystupem 121 s datovym vstupem bloku 22
styku snimace, svim #idicim vystupem 122
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s prvnim Fidicim wstupem téhoZ bloku 22
2 svym [idicim vstupem s prvnim ¥Fidicim
vystupem 223 bloku 22 styku snimade, kte-
ry je propojen svym datovym vystupem 221
se tfetim datovym vstupem prvni mikropo-
CitaCové Fidici jednotky 18, svym druhym
Fidicim vystupem 222 se &tvrtym Fidicim
vstupem téZe jednotky 10, jejiz ¢tvrty Fidici
vystup 103 je spajen s druhym #Fidicim vstu-
pem blokn 22 styku snimacde.

Zékladni zapojeni nebo zdkladni zapoje-
ni upravené prvnim nebo druhym zpiischem
lze ve trfetim pripadé obménit tak, Ze blok
13 diskové paméti je spojen svym datovym
vistupem 131 s datovym vstupem bloku 23
styku disku a svym fidicim vystupem 132
S prvnim Fidicim vstupem tého# bloku 23,
ktery je svym datovym vystupem 231 spo-
jen s datovym vstupem Fidici diskové jed-
notky 33, svym prvnim Fidicim vystupem
232 s prvnim Fidicim vstupem téZe jednotky
33, jez je svou cbousmérnou datovou sbér-
njci 331 propojena s mikropocitadovou Fi-
dici jednotkou 10, svym prvnim #dicim vy-
stupem 334 s patym Fidicim vstupem téZe
jednotky 10 a svou obousm&rnou adresovou
sh&rnici 332 také s prvni mikropoditacovou
164 je propojen s druhym Fidicim vstupem
Fidici diskové jednotky 33, kterd je svym
drubym TFidicim vystupem 333 spojena s
druhym Fidicim vstupem bloku 23 styku dis-
ku, jehoZ druhy fidici vystup 233 je zave-
den na Fidici vstup bloku 13 diskové pa-
meti.

Zékladni zapojeni upravené druhym nebo
tfetim zplGscbem lze ve €tvrtém pFipads ob-
ménit tak, Ze datovy vystup 141 bloku 14
displeje s kldvesnici je propojen s prvnim
vstupem bloku 18 prepinale, jehoZ prvni
vystup 181 je spojen s prvnim vstupem blo-
ku 24 styku displeje, ktery je svym prvnim
vystupem 241 spojen se €tvrtym datovym
vstupem prvni mikropo€itafové ridici jed-
notky 18, kterd je svym d&tvrtym datovym
vystupem 183 spojena s druhym vstupem
bloku 24 styku displeje, iehoZ druhy vystup
24?2 je zapojen na druhy vstup bloku 18
pfepinate, ktery je svym druhym vystupem
162 spojen s datovym vstupem bloku 14
displeje s kl4vesnici, p¥ifemZ t¥eti vystup
163 bloku 18 prepinafe je propojen s dru-
hym datovym vstupem druhé mikropod&ita-
hym datovym vystupem 207 spcjena s tie-
tim vstupem bloku 16 prepinade.

Zapojeni mikropoditadové ridici soustavy
pro zafizeni na vyrobu desek ploSnych dra-
tcvych spojii podle vyndlezu pracuje takto:

Zakladni funkce zaFizeni jsou fizeny z
ovladaciho panelu 11, ktery je vybaven sou-
borem tla€itek, numerickou kldvesnici a in-
dikaénimi prvky. Ovlddaci panel 11 umoZ-
liuje zadévat piikazy, zpétné zobrazovat
stav procesu ukladéni plo3nych dréatovych
spojii, pfipadné registrovat chyby vzniklé
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v pritbghu procesu uklddédni. Vybavenim p¥#i-
sludného tladitka, ovladaci panel 11 svym
tfetim fidicim vystupem 114 signalizuje, Ze
na datovém vystupu 113 je platny kéd pa-
nelu. V bloku 21 styku panelu jsou Fidici
vystup 114 i datovy vystup 113 upraveny
a dé&le pokratuiji jako datovy vystup 213 a
fidici vystup 214 na druhy datovy vstup a
tieti ¥idici vstup prvni mikropoditatové ¥i-
dici jednotky 10. Zobrazeni stavu procesu
ukldadani plo$nych dratovych spojl provéadi
mikropotitatova ¥idici jednotka 10 tim, Ze
nejdfive na prvy datovy vystup 101 vySle
kéd stavu a svym prvnim Fidicim vystupem
102 potvrdi platnost informace datového vy-
stupu 101. Signdly jsou upraveny v bloku
21 styku panelu a pokraduji jako prvy da-
tovy vystup 211 a prvy ridici vystup 212 na
datovy vstup a druhy ¥Fidici vstup ovlada-
ciho panelu 11.

Vlastni proces uklddéni ploSnych drato-
vych spojl je fFizen vstupnim Fidicim pro-
gramem, ktery v symbolické formé popisu-
je motiv plo$nych dréatovych spoji. V po&a-
tedni f4zi se pomoci ovlddaciho panelu 11
modifikuji technologické parametry proce-
su uklddéni jako nap¥. rychlost uklddéni,
délka zafatku spojii apod., zkontroluje se
stav jednotlivfch funk€nich uzld, navoli se
vstupni zatizeni, z kterého se bude &ist ¥i-
dici program a vyvold proces ¢teni progra-
mu. Zafizeni je pro vstup programu vyba-
veno blokem 12 snima€em vstupnich dat a
blokem 13 diskovou paméti. Proces ¢teni
vstupniho programu probihd nésledovné.

V pripad&, Ze je navoleno jako vstupni
zafizeni blok 12, prvni mikropod&itatova jed-
motka 10 #4d4 o data svym &tvrtym Fidicim
vystupem 103. Zadost je po upravé signélu
v bloku 22 styku snimade p¥ivedena na Fi-
dici vstup bloku 12 snimade vstupnich dat.
Signél na ¥idicim vstupu inicializuje v blo-
ku 12 proces ¢teni. Ukongeni &teni a pfi-
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pem 122, ktery je po tpravé v bloku 22 p¥i-
veden na &tvrty fidici vstup mikropoditato-
vé jednotky 10. Zjisti-1i mikropoé&itatova jed-
notka 10 ukon&eni procesu &teni bloku 12,
prette obsah datového wvystupu 121 bloku
12 a uloZi data do vnitfni paméti. Proces
¢teni se opakuje aZ do Gplného nadteni pro-
gramu.

Je-li navoleno jako vstupni zafizeni blok
13 diskové paméti, neni operace ¥Fizena pii-
mo, ale prvni mikropoé¢itaovd Fidici jed-
notka 10 vyS$le prostifednictvim obousmérné
datové sbérnice 331, obousmé&rné adresové
shérnice 322 a ¥idicim vystupem 104 do Fi-
dici diskové jednotky 33 adresu informaé&ni-
ho bloku. Ridici diskovd jednotka 33 zpra-
cuje parametry informaéniho bloku a po-
moci bleku 23 obvodd styku uvede mecha-
niku a elektroniku diskové paméti 13 do
stavu ¢teni adresovaného bloku dat. Dato-
vy vystup 131 bloku diskové paméti 13 je
pfiveden na datovy vstup Fidici jednotky 33.
Po zpracovéani jsou data autonomng piena-
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Sena do vnit¥ni paméti prvni mikropoéita-
¢ové jednotky 10. Ukon&eni pFfenosu bloku
dat je hlaSeno prvym Fidicim v¢stupem 334
pFipojenym ma pdty ridici vstup mikropoé&i-
taové Fidici jednotky 10, kterd p¥i ukon-
feni operace &teni testuje vysledek opera-
ce a v pripadé bezchybného prenosu Z4da
o ¢teni nédsledujiciho bloku, aZ do tplného
nadteni fidiciho programu. V pFipad#& chyby
se proces ¢teni opakuje nebo ukonéi s vy-
hld%enim kédu chyby na ovlddacim pane-
lu 11.

Proces ukldadani ploSnych dratovych spoji
1ze odstartovat, je-li v paméti prvni mikro-
poditatové Fidici jednotky 10 naé&tena ale-
spoii ¢ast vstupniho Fidiciho programu. Prv-
ni mikropoc¢itadova Fidici jednotka 18 pro-
vadi pfeklad vstupniho programu podle za-
budovanych algoritmfi a jako vystup gene-
ruje sekvenci mikroinstrukci, které jsou bud
vykonné nebo organizaéni. Organizadni mi-
kroinstrukce jsou uréeny pro fizeni ak€nich
¢lent jako jevu blok 35 kladecich hlav ne-
bo k¥FiZovy stll, ktery je ovlddan druhou
mikropot€itatovou jednotkou 20.

Vykonné povely pro blok 35 kladecich
hiav umoZiiuji provadé&t volbu hlav, rotaci
hlav, vertikdlni pohyb hlav a st¥ih. Tyto
akce inicializuje mikropo&itatova Fidici jed-
notka 10 druhym datovym vystupem 106 a
druhym Fidicim vystupem 107, pripojenymi
na datovy vstup a prvy Fidici vstup bloku
25 styku kladecich hlav. V bloku 25 jsou
signdly vykonov& upraveny a vystupuji ja-
ko datovy vystup 251 pro iizeni rotace hlav
a druhy ridici vystup pro Fizeni volby hlav,
vertikdlniho pohybu a stfihového magnetu.
Pritb&h zpracovadni povelu a ukondeni je
hladen ¥idicim vystupem 351 bloku 35 kla-
decich hlav. Signély jsou v bloku 25 styku
kladecich hlav ¢asové upraveny a vystu-
puji z bloku 25 jako prvy Fidici vystup 254.
Prvni mikropodtitadovd jednotka 16 testuje
stav Fidiciho vystupu 254 a vyhodnocuje u-
konéeni vyslaného povelu a v pfipad&, Ze
akce kladecich hlav neni dokonfena v za-
daném d&asovém limitu, vyhldsi na ovlada-
cim panelu 11 kéd chyby kladecich hlav
35.

Vykonné povely pro druhou mikropog&i-
tatovou Fidici jednotku 20 jsou

— plejezd zadané délky a sméru
— zaddani zrychleni

— zadéani rychlosti

— poZadavek o pfedéni stavu

— havarijni zastaveni.

Preddni povelu je realizovédno tfetim da-
tovym vystupem 108 a tretim Fidicim vystu-
pem 109 prvni mikropoéitadové Fidici jed-
notky 10. Datovy a fidici vystup meni pii-
pojen na vstup druhé mikropoéitadové jed-
notky 20 primo, ale pies blok 29 styku
mikropod&itatovych jednotek. Vystupy z blo-
ku 29 jsou oznafeny jako druhy datovy vy-
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stup 293 a druhy Fidici vystup 284. Zpétny
pfenos dat z druhé mikropocitacové Fidici
jednotky 28 do prvmi mikropofitatové jed-
notky 10 probihd opét pfes blok 29 styku
mikropoc¢itadovych jednotek. Prvy datovy
vystup 201 a prvy ¥idici vystup 202 jsou po
upravé v bloku 29 pf¥ivedeny na prvy dato-
vy vstup a prvy ¥idici vstup prvni mikropo-

Druha mikropocitacovd jednotka 20 pro-
vadi pFejezdy kriZového stolu ma zdkladé
zadanych parametrfi z prvni mikropoc¢itado-

vnit¥nich stavll jednotky. V pFipadé zada-
ného prejezdu poZadované délky a sméruy,

£ Mz 3 s s

tvim bloku 34 odméfovani pohybového u-
stroji se provede odméreni skutetné polohy
soufadnic k¥iZového stolu. ProtoZe jsou po-
uZita inkrementdlni ¢idla polohy, je nutné
jejich signdly zpracovat v bloku 3% logiky
odméfovani, ktery vystupy 341 a 342 bloku
34 odméiovani pohybového tUstroji transfe-
ruje na prirfistky dréahy, které sumarizuje
v 8-mi bitovych obousmeérnych €itacich. Ob-
sah ¢itaCl je dostupny druhé mikropocita-
datové sbérnice 203 a adresové sbérnice
204 a udava skutetnou polohu soufadnic
v modulo 28, ProtoZe druhé ¥idici mikropo-
CitaCovéd jednotka 20 pracuje s pevaou pe-
riodou pieruSeni, miiZe z namé&fenych hod-
not vypocitat akéni veliCinu pro servomo-
tory pomoci naprogramovaného algoritmu
korek&niho élenu. AkEni velifina pro jed-
notlivé soufadnice se uklddd do bloku 27
styku servozesilovade X a bloku 28 styku
servozesilovate Y prostfednictvim dvou-
smérné datové shérnice 203 a adresové shér-
nice 204. Bloky styku servozesilovalil jsou
pouze 8-mi bitcvé registry a realizuji tva-
rovafe nultého Ffadu. Vystup 271 bloku 27
je zaveden na druhy Fidici vstup bloku 17
servozesilovade X. Vystup 171 servozesilo-
vate 17 je pfiveden ma servomotor X v blo-
ku 18 servomotoru pohybového tstroji. Ana-
logické je zapojeni vystupu 281 pro Fizeni
servomotoru Y.

Jak bylo jiZ vysvétleno vySe, blok 39 Jo-
giky odméfovani umoZiluje druhé mikropo-
gitatové jednotce 20 urcovat skutetnou po-
lohu soufadnic, ale technologie kladeni
plodnych dratovych spoji vyZaduje klast v
absolutnich soufadnicich. Proto je zarizeni
dopinéno blokem reference 38, ktery umoZz-
fiuje zajistit absolutni odmé&fovani i pro in-
krementdlni odméfovani typu IRC. Bloko-
vaci obvod 37 svym vystupem 373 nastavu-
je blok reference 38 do vychoziho stavu.
Blok reference 38 pracuje s vystupy 152
bloku 15 ¢idel mechaniky, coZ jsou signaly
koncovych spinatli a s vystupy 341 a 343
bloku 34 odméFovani, z kterych vyuZiva
pouze nulové rysky inkrementélniho odmé-
Fovdni IRC. Referenéni bod je urlen jako
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prvini nulovéd ryska po nédjezdu na koncovy
spinac. V tomto okamZiku se generuje im-
puls na nastavovacim vystupu 382 a pro-
vede vynulovéni pfislusného cdm&Fovaciho
Citate v bloku 39 odm&Fovani a zaroveil se
nastavi ridici vystup 381, ktery hlasi ukon-
C¢eni ndjezdu do reference v p¥islugné sou-
Fadnici.

Blok 39 logiky odmé&Fovédni obsahuje, kro-
me vlastni logiky odmé&fovani, pomocny ob-
ved pro generaci analogového signdlu ¥-
zeni intenzity ultrazvuku kladecich hlav.
Na Fidicim vystupu 331 vystupuje analogovy
signédl umé&rny rychlosti pochybu na genero-
vane draze. Obvod pracuje s pomocnym sig-
mélem z vystupu 375 blokovacich obved®
37, kterym se provadi korekce analogového
signdlu pii pohybu v ohou soufadnicich.

Blokovaci obvod 37 zpracovdvd a vyhod-
nocuje podminky pro blokovani servozesi-
lovacii, vypnuti zdrojll a havarijni odepnu-
tI servozesilovacl. Blokovani servozesilo-
vacl se provadi vystupem 371, pfidemZ vy-
pnutim zdrojit a havarijni odepnuti servoze-
silovatt vystupem 372. Podminky pro blo-
kovani a vypnuti jsou bud nastaveny dru-
hou mikropo&itatovou jednotkou 28 po-
moci dvousmérné datové sbérnice 203 a
adresové sbérnice 284 nebo jde o vnéjsi pod-
minky s vyS5i prioritou, které ochratiuji sy-
stém pred poSkozenim v p¥ipadé vypadku
mikropcitadové jednotky 20. Jde o vystu-

205 — z bloku mikropod&itatové Fidici jed-

notky 20 — DOGWATCH

159 — z bloku 37 odméfovéani pohybové-

ho astroji — chyba IRC

161 — z bloku 26 styku s mechanikou —

havarijni konektorové spinace.

Blok 28 styku s mechanikou umoZiiuje
druhé mikropoditatové Iidici jednotce 20
Cist stavy vuéjsich podminek. P¥i &teni sta-
vovych registrit se vyuzivd adresova sbér-
nice 204 a2 obousmérnd datové shérnice 203.
Blok 28 styku s mechanikou zpracovava vy-
stupy

— 253 bloku 25 styku kladecich hlav -

vertikdIni pohyb hlav

— 381 bloku 36 ptizplsobeni — stav kry-

tu a tlakového vzduchu

— 381 bloku 38 reference -— ukonteai

néjezdu do referentniho bodu

— 374 blokovacich obvodfi 37 — chyba

IRC

— 313 bloku 31 ovladéani zdroji — stav

zdrojl servozesilovacl

— 117 bhioku 11 ovlddaciho panelu — %Za-

dost o zapnut] servozdroji

— 15% blcku 15 gidel mechaniky — staw

havarijnich spinadt

— 152 bloku 15 &ide! mechaniky — stav

koncovych spinadi.

Prvni mikropocitadova jedunotka 46 i dru-
ha mikropocitatova jednotka 26 jsou vyba-
veny duplexnim sériovym kandlem, na které
miZe byt pFes blok pifepinace 18 pf¥ipojen
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displej se standardnim interfacem V 24, pf¥i-
padné& pres blok 24 styku displeje pfipojit
i displej s nestandardnim interfacem. Sé-
riovy kandl je urCen zejména pro servis a
diagnostiku zafizeni, ale umoZiiuje i p¥ipo-
jeni modemu pro dalkovy pfenos dat a tim
vytvoFit tf¥eti vstupni zafizeni pro vstup ¥i-
diciho programu uklddani plodnych drato-
vych spojd.

Napéjeni zarizeni zajiStuje biok zdroji 30.
Na schématu jsou oznafeny pouze vstup
ddlkového ovladdni zdrojové soustavy a vy-
stup 301 stavu jednotlivych hladin zdrojo-
vé scustavy. Zdrojova soustava je fizena z
bloku 31 ovladéani zdroji. Zapnuti nebo vy-
pnuti zdrojd je podminéna vystupy

— 112 z bloku 11 ovlddaciho panelu —

Zadost o zapnuti zdrojové sousta-
vy

— 115 z bloku 11 ovlddaciho panelu —

iniciace :

— 362 z bloku prizplsobeni 36 — totdl-

ni vypadek silovych zdrojl
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— 372 z blokovacich v§stuph 37 — Zadost
0 vypnuti servozdrojt.

Vystup 312 signalizuje zapnuti sit&, za-
pnuti zdroji pro kladeci hlavy a stav to-
tdlniho vypadku silovych zdrojd. Signaliza-
ce je soucasti bloku 11 ovlddaciho panelu.

Vychozi stav celého zafizeni je defino-
van vystupy 118, 116, respektive 118 bloku
11 oviddaciho panelu.
kil se sekventni logikou pro zaji§téni sprév-
né funkce a vylou¢eni havarijnich stavi p¥i
nabihini napdjecich zdroji.

Zapojeni mikropofitadové Fidici soustavy
podle vyndlezu umoZiluje vytvaret takova
technologicka zafizeni, kterd vyZaduji v re-
alném d&ase fidit vzdjemnou soudinnost po-
hybového Ustroji a technologickych funkei.

Konkrétmé je uvedené zapojeni pouZito
u zatizeni na vyrobu desek plo3nych dréto-
vych spoji.

PREDMET VYNALEZU

1. Zapojeni mikropoditacové ridici sou-
stavy pro zafizeni na vyrobu desek plos-
nych dratovych spojd vyznacdené tim, Ze
je spojena svym prvnim datovym vystupem
(101) s prvnim datovym vstupem bloku (21}
styku panelu, svym druhym datovym vystu-
pem (106) s prvnim datovym vstupem blo-
ku (25) styku kladecich hlav, svym t¥etim
datovym vystupem (108) s prvnim datovym
vstupem bloku (29) styku mikropogitaco-
vych Fidicich jednotek, svym prvnim Fidi-
cim vystupem (102) s prvnim ¥Fdicim vstu-
pem bloku (21) styku panelu, svym druhym
Fidicim vystupem (107) s prvnim Fidicim
vstupem bloku (25) styku kladecich hlav
a svym tfetim Fidicim vystupem (109) s
prvnim fidicim vstupem bloku (29) styku
mikropo&itadovych Fidicich jednotek, ktery
je spojen svym prvinim datovym vystupem
(291) s prvnim datovym vstupem prvni mik-
ropolitadové Fidic! jednotky (10), svym
druhym datovym vystupem (293) s prvnim
datovym vstupem druhé mikropoditadové
Fidici jednotky (20), svym prvnim #idicim
vystupem (292) s prvnim Fidicim vstupem
a svym druhym #Fidicim vystupem (294) s
prvnim Fidicim vstupem druhé mikropodi-
na svym prvnim datovym vystupem (201)
s druhym datovym vstupem bloku (29) sty-
ku mikropoéitadovych Fidicich jednotek,
svym prvinim Fidicim vystupem (202) s dru-
svym fidicim vystupem (205) s prvnim Fidi-
cim vstupem blokovaciho obvodu (37}, svym
hodinovym vystupem (206) s hodinovym
vstupem Dbloku (39) logiky odméfovani,
svym adresovym vystupem (204) s adreso-
vym vstupem bloku (27) styku servozesilo-

vate X, s adresovym vstupem Dbloku (28]
styku servozesilovade Y, s adresovym vstu-
pem bloku (39) logiky odmé&¥Fovani a s adre-
sovy vstupem bloku (26) styku mechaniky,
svou obousmérnou datovou sbérnici (203}
jednak s datovym vstupem bloku (27) styku
servozesilovate X, s datovym vstupem bilo-
ku (28) styku servozesilovafe Y a s dato-
vym vsiupem blokovaciho obvodu (37},
jednak s datovym vystupem bloku (39} lo-
giky odméfovani a s datovym vystupem blo-
ku (26) styku mechaniky, ktery je spojen
svym prvnim {idicim vstupem s prvnim Fi-
dicim vystupem (151) bloku (15) &idel me-
chaniky, jeheZ druhy fidici vystup (152) je
propojen jednak s druhym Fidicim vstupem
blaku (26) styku mechaniky, jednak s prv-
nim Fidicim vstupem bloku (38) reference,
jehoZ druhy ¥idici vstup je spojen s prvnim
Fidicim vstupem bloku (39) logiky odmé&fo-
vani a s prvnim #{dicim vystupem (341)
bloku {34) odméfovdni pohybového tustro-
il, ktery je spojen svym druhym Fidicim vy-
stupem (342) s druhym Fidicim vstupem
blokovaciho cbhvodu (37), svym tfetim ¥i-
dicim vystupem (343) s druhym ¥idicim
vstupem bloku (39) logiky odméfovani a
s tfetim fidicim vstupem bloku (38) refe-
rence, ktery je spojen svym nastavovacim
vystupem (382) s nastavovacim vstupem
Iloku (39) legiky odméfovéani, svym Fidi-
¢'m vystupem (381) se tretim Fidicim vstu-
pem bloku (26]) styku mechaniky a svym
nastavovacim vstupem s nastavovacim vy-
stupem (373) blokovaciho obvodu (37}, kte-
ry ie spojen svym blckovacim vystupem
(371) s blokovacim vstupem bloku (17)
servozesilovate X a s blokovacim vstupem
bloku (18] servozesilovate Y, svym fidicim
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vystupem (372) s prvnim Fidicim wvstupem
bloku ({17) servozesilovaCe X, s prvnim ¥i-
dicim vstupem bloku (18] servozesilovate Y
a s prvnim fidicim vystupem bloku (31)
ovlddéni zdrojl, svym druhym Fidicim vy-
stupem ([374) se Ctvrtym Fidicim vstupem
bloku (26]) styku mechaniky, svym tretim
Fidicim vystupem (375) s tfetim fidicim
vstupem bloku (39) logiky odmé&Fovani a
svym tretim ridicim vstupem s prvnim ridi-
cim vystupem (261) bloku (26) styku me-
chaniky, ktery je svym druhym #idicim vy-
stupem (262) spojen s prvnim Fidicim vstu-
pem bloku (11) ovladaciho panelu, ktery je
spojen svym prvnim Fidicim vystupem (111)
s prvnim Fidicim vstupem bloku (36) pf¥i-
zplisobeni, svym druhym Fidicim vystupem
(112) s druhym Fidicim vstupem bloku (31)
ovladani zdroji, svym datovym vystupem
(113} s druhym datovym vstupem bloku

(21) styku panelu, svym t¥etim ¥Fidicim vy-.

stupem (114) s druhym Ffidicim vstupem
téhoZ bloku (21), svym &tvrtym Fidicim vy-
stupem (117) s patym fidicim vstupem blo-
ku (26) styku mechaniky, svym prvanim nu-
lovacim vystupem (115]) s nulovacim vstu-
pem prvni mikropoéitaCové ¥Fidici jednotky
(10) a s nulovacim vstupem bloku (31)
ovliddani zdrojli a svym druhym nulovacim
vystupem (116) s nulovacim vstupem blo-
ku (38) reference, s nulovacim vstupem
blokovaciho obvodu [37), s nulovacim vstu-
pem druhé mikropoéitacové Fidici jednotky
{20), s nulovacim vstupem bloku {28]) sty-
ku servozesilovate Y a s nulovacim vstu-
pem bloku (27) styku servozesilovale X,
jehoZ vystup {271) je propojen s druhym
Fidicim vstupem bloku (17) servozesilova-
e X, ktery je svym vystupem (171) zapo-
jen na prvni vstup bloku (19) servomotorfi
pohybového tstroji, obdobné je vystup (281)
bloku (28) styku servozesilovafe Y spojen
s druhym #idicim vstupem bloku (18) servo-
zesilovate Y, jehoZ vystup (181} je spojen
s druhym vstupem bloku (19) servomotorf
pohybového dstroji, prifemZ t¥eti ¥idicl vy-
stup (153) bloku (15) €idel mechaniky je
zaveden do druhého Fidiciho vstupu bloku
(36) prizplGsobeni, ktery je spojen svym prv-
nim stavovym vystupem (361) s prvnim sta-
vovym vstupem bloku (26) styku mechaniky
a svym druhym stavovym vystupem (362)
se stavovym vstupem bloku (31) ovladani
zdrojit, ktery je spojen svym prvnim stavo-
vym vystupem [312) se stavovym vstupem
bleku [11) ovlddaciho panelu, svym druhym
stavovym vystupem (313) s druhym vstu-
pem bloku (26) styku mechaniky a svym
Fidicim vystupem (311) s Fidicim vstupem
bloku (30) zdroji, jehoZ stavovy vystup
(301) je propojen s ti¥etim Fidicim vstupem
bloku (31) ovladéani zdrojt, p¥i€emZ druhy
Fidici vstup prvni mikropocitaCové Fidici
jednotky (10) je spojen s prvnim fidicim
vystupem ({254) bloku (25) styku kladecich
hlav, jehoZ datovy vystup (251) je pFipojen
do datového vstupu bloku (35} kladecich
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hlav a druhy Fidici vystup (252) je spojen
s prviim Iidicim vstupem téhoZ bloku (35),
ktery je spojen svym druhym Fidicim vstu-
pem s fidicim vystupem (391) bloku (39)
logiky odméFovani a svym Fidicim vystupem
(351) je spojen s druhym fidicim vstupem
bloku (25) styku kladecich hlav, ktery je
spojen svym tFetim Fidicim vystupem (253)
se Sestym Fidicim vstupem bloku (26) styku
mechaniky, pFicemZ blok (21) styku panelu
je spojen svym prvnim datovym vystupem
(211) s datovym vstupem bloku (11} ovla-
daciho panelu, svym prvnim Fidicim vystu-
pem [212) s druhym Fidicim vstupem té-
hoZ bloku (11), svym druhym datovym vy-
stupem (213) s druhym datovym vstupem
a svym druhym fidicim vystupem (214] s
tretim Fidicim vstupem téZe jednotky (10).

2. Zapojeni podle bodu 1, vyznadené tim,
zZe prvni nulovaci vystup (115) a druhy nu-
lovaci vystup (116) bloku (11) ovladaciho
panelu jsou vzdjemné propojeny a vyvedeny
na spoleény nulovaci vystup (118) bloku
(11) ovladaciho panelu.

3. Zapojeni podle bodu 1 nebo 2 vyznacCe-
né tim, Ze blok {12]) snimade vstupnich dat
je spojen svym datovym vystupem (121} s
datovym vstupem bloku (22) styku snimace,
svym Fidicim vystupem ({122) s prvnim ¥i-
dicim vstupem téhoZ bloku (22} a svym
fidicim vstupem s prvinim ¥Fldicim vystupem
(223} bloku (22} styku snimacle, ktery je
propojen svym datovym vystupem (221) se
tfetim datovym vstupem prvni mikropoc€ita-

dicim vystupem (222) se &tvrtym Fidicim
vstupem 1éZe jednotky (10), jejiZ &tvrty -
dici vystup (103) je spojen s druhym ¥Fidi-
cim vstupem bloku (22) styku snimace.

4. Zapcijeni podle bodd 1, 2 nebo 3 vyzna-
¢ené tim, Ze blok (13) diskové paméti je
spejen svym datovym vystupem (131) s da-
tovym vstupem bloku [23]) styku disku a
svym F{dicim vystupem (132} s prvnim Fi-
dicim vstupem téhoZ bloku (23], ktery je
svym datovym vystupem (231) spojen s da-
tovym vstupem fidici diskové jednotky (33],
svym prvonim Fidicim vystupem (232) s prv-
nim ¥idicim vstupm téZe jednotky (33), jeZ
je svou obousmérnou datovou sbérnict (331)
propojena s mikropoditatovou fidici jed-
notkou (10}, svym prvnim ¥idicim vystupem
(334) s patym fidicim vstupem téZe jednot-
ky [10) a svou obousmérnou adresovou
sb&rnici (332) také s prvni mikropocitaco-
vystup (104) je propojen s druhym Fidicim
vstupem {idici diskové jednotky ({33}, kte-
rd je svym druhym Fidicim vystupem (333}
spojena s druhym fidicim vstupem bloku
(23) styku disku, jehoZ druhy #idici vystup
(233] je zaveden na Fidici vstup bloku (13}
diskové paméti.

5. Zapojeni podle bod@i 1 a 3 nebo 4 vy-
znaCené tim, Ze datovy vystup {141) bloku
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(14) displeje s klavesnici je propojen s prv-
nim vstupem bloku (16) pfepinade, jehoZ
prvni vystup (161) je spojen s prvnim vstu-
pem bloku (24) styku displeje, ktery je
svym prviim vystupem (241} spojen se &tvr-
tym datovym vstupem prvni mikropocitafo-
tym datovym vystupem (105) spojena s dru-
hym vstupem bloku (24) styku displeje,
jehoZ druhy vystup (242) je zapojen na dru-

20

hy vstup bloku (16} piepinade, ktery je
svym druhym vystupem (162) spojen s da-
tovym vstupem bloku (14) displeje s kla-
vesnici, priCemZ tieti vystup (163) bloku
(16} prepinace je propojen s druhym dato-
vym vstupem druhé mikropocitadové Fidici
jednotky (20), kterd je svym druhym dato-
vym vystupem (207) spojena s tfetim vstu-
pem bloku (16} pFepinacde.

1 list vykrest
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