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(54) Za¥{izen{ pro pfenos pohybu z pohonu v pevné &4sti stroje na p¥estavoveny element

Vynélez se tykéd zatizeni bro pienos pohybu z pohonu v pevné Zésti stroje na pFesta-

vovany element.

U rdznych strojﬁ; zejména obrébicich, je t¥eba vykonat pohyb ur&itého elementu,-kte-
ry je v rotujfci ¥dsti stroje, napi¥fklad pracovni posuv dr¥sku néstroje na licni desce
vodorovné vyvrtéva¥ky. Tento pohyb mus{i zpravidla splnovat urdité pofadavky na velikost
a p¥esnost ujeté Arshy, p¥ipadn& na rychlost nebo prﬁﬁéh rychlosti.

Je znfémo n&kolik Feleni pfovédéni tohoto pohybu. Je to predeviim p¥estavovéni za
k1lidu rotujfcf ¥dsti bud ru¥n¥, nebo pomoci zdroje pohybu, ktery se k rotujfc{f &dsti p¥i-
pojuje jen za jejtho klidu. Ddle je to pFestavovéni pomoci zdroje pohybu, nap¥fkled elek-
trického nebo hydraulického motoru, umfsténého na rotujfci &4sti stroje. Jako daldf je‘
pfestaven! pomoc{ p¥imofarého pohybu, provddiného v ose rotujfci ¥dsti stroje, vykonédva-
ného napffkled hydraulickym vélcem, Sroubem apod., které se vZek neoté¥ejf v souvislosti
8 otédlenim rotujfc{ Zdsti. Konedn& je znémo piestavovéni pomoc{ rota¥ntho pohybu, zavéds-
ného do rotujic{ &4sti pres diferencidlni soukol{, vézané na oté¥ent rotujfef Zdsti tak,
%e k oté&ivému pohybu nutnému k prestaveni pridf{td otddky rotujfcf Zdsti.

Uvedend freSeni majf n¥které nevyhody. Prvé je pouze nouzovym FeXenim, proto¥e nespl-

nuje zékladn{ podminky; fe pohyb se m4 vykonévat za oté¥eni rotujfci Z4sti. U daldfho
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feSeni je nevyhodou jednak obtiiny p¥ivod energie do rotujicf &4sti a ddle ta skutefnost,

¥e motory jako zdroje pohybu zpravidla nesnédej{ dob¥e préci za rotace, zv14ité p¥i vyso-
kych oté&kéch, a kone¥nd veliké potiZe pisobi vyvedenf informace o p¥esné poloze presta-
vovaného elementu., U tPetfho ¥eZent byvé zpravidla velmi slo%ité konstrukce pfevodu.
Posledni uvddsné Fe¥enf je sloZité, zpravidla hludné a v ddsledku nutnyceh vil{ v pievo-
dech nezaru¥uje vysokou piesnost vysledného pohybu a informace o poloze p¥estavovaného

elementu.

Uvéddné nevyhody Zdstelnd odstranuje za¥{zen{ pro pfenos pohybu z pohonu v pevné
¥dsti stroje na prestavovany element, nap¥fklad no¥ovy dr¥ék ne lfenf desce vodorovné vy-
vrtdvalky, umfstdny v rota¥ni Sdsti stroje, jeho¥ podstata spo¥fvd v tom, %e je tvofeno
Sroubem, otéZive spojenym s pohonem, se kterym je posuvné spojena matice, ulo%end natéli-
vé v‘pevné Eésti stroje, prilem% v rotadnf 3ésti stroje je posuvn¥, ale neotd¥ivé ulo¥ensd
deldi matice, s ni% je otd&ive spojen dal¥{ Sroub, uloZeny v rotadnf &&sti stroje a spo=-
Jeny pPevodem, napt¥iklad kuZelovych kol, Zroubu a matice s prestavovanym elementem.

V pevné &d4sti stroje je uspofédéna brzda pfestavovaciho elementu. V pevné &dsti stroje je
uspo¥ddéno odm&fovacf za¥{zenf, nap¥fklad rotadnf snima&, pro odm&¥ovéni{ dréhy prestavo-

vaného elementu. V pevné ¥ésti stroje je upraven jistic{ mechanismus proti peti¥eni, na-

p¥{klad pojistnd spojka.
Pf{klad proveden{ zaf¥izen{ podle vynélezu je v Fezu znézornsn na pripojeném vykresu.

S t&lesem nebo jinou pevmou ¥4sty 16 stroje je spojeno pouzdro 10, ve kterém je po~
suvn& uloZeno t&leso § s maticf 4. Proti oté¥enf 'je t&leso 6, & tim i matice 4, dr¥eno
perem 8. V matici 4 se otd¥{ Zroub 2, ulo¥eny axidlné v tilese 11, spojeném s pevnou ¥4s-
tf 16 stroje. Sroub 2 2 Je pohén¥n motorem 19 pFes p¥evodovs kola 20, 21, 22 2 13. S t&le~
sem 6 je spojeno t&leso 5 maticf 3 pomoci lo%iska 28, které umofnuje vzdjemné otdZenf t&-
lesa 6 a t¥lesa 5, ale nedovoluje jejich vzéjemny axidlnft pohyb. T&leso 5 je posuvn& ulo-
feno v pouzdf¥e 9, pevnd spojeném>s rotujic{ ¥dstf 17 stroje. Proti otdZenf v pouzdle 9 je
t&leso 5 drZeno perem 7. Sroub 1, ktery se ot4%{ v matici 3y Je axidln& ulo%en v pouzd¥e
9 a nese kuZelové kolo 24. To zabird s kolem 22 spojenym Zroubem 26, ktery prost¥ednic-
tvim matice 27 pohybuje prestavovanym elementem 18, uloZenym v rdtujici tdsti 17 stroje.
Méfen{ dréhy p¥estavovaného elementu 18 je provedeno pomoci rotadnfho snimade 1 s Jeho%
thlové nato¥eni je umdrné dréze vykonané prestavovanym elementem 18. Brzda 23 slouff k za-
drZeni &roubu 2, a tim i prestavovaného elementu 18 v Z4dené poloze. Pojistné spojka 14
Jisti mechanismus proti pretfZeni a pomoc{ spinade 12 vypind p¥i pretfZeni motor 19.

Funkee popsaného zafizenf je nésledujict:

P¥i stojicf rotadnf ¥4sti stroje:

Motor 19 pohén{ prost¥ednictvim prevodd 20, 21, 22 a 13 Zroub 2, ktery posouvd mati-
ci 4, a tim i tZleso § v pouzdfe 10. T&Eleso 6 uné3L t&leso 5, a tim i matici 3, kters ots-
&1 ¥roubem 1, ktery nesmi byt samosvorny. Sroub 1 potom prost¥ednictvim kuZelovych kol 24
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a 25, 3roubu 26 & metice 27 posouvd pirestavovenym elementem 18 rychlostf umdrnou otédkém

motoru 9.

PFi rotujic{ rotalni &4sti 17 stroje:

Je~1i motor 19 v klidu a pFipadné brzda 23 zabrzdén4, 0té4%1 se spolu s rotadnf Zdst{
17 stroje pouzdro 9, unds{ t&leso 5 pomoc{ pera 7 a soulasn¥ i matici 3. Proto¥e se matice
3 ani 3roub 1 nemohou axidln& posouvat, otéd¥{ se souZasn& s matic{ 3 i Zreub 1 a kolo 24.
Prestavovany element 18 s matict 27, Sroubem 26 a kuZelovym kolem 25 se otéd¥ejf shodnd
s rota¥nf{ d4stf 17, a tedy i & kolem 24, 8 nedochdzi tedy k pohybu pFestavovaného elementu
v;g vi¥i rota¥nf ¥ésti 17 stroje. Pohdni-1li v tomto p¥ipadé motor 19 prestavovany element
18, pohybuje se tento stejné, jako by se rotadni fést 17 neots¥ela. Oté¥eni rota¥n{ &dsti
17 tedy neovlivinuje prenos pohybu z motoru 19 na p¥estavovany element 18. Lze tedy rych-
iost pohybu pFestavoveného elementu 18 urdit z otédlek motoru 1% & jeho drdhu mé¥it rotad-
ﬁim snfmalem 15.

PREDMET VYNALEZ U

1. Zaf¥izen{ pro pfenos pohybu z pohonu v pevné Zésti stroje na pFestavoveny element, na-
p¥tklad noZovy driék na licnf desce vodorovné vyvrtdvedky, umistiny v rotadnif &dsti
stroje, vyzna¥ené tim, %e je tvo¥eno Zroubem (2), otd4¥ivé spojenym s pohonem, se kte-
rym je posuvng spojena matice (4), ulo¥end neotédiv& v pevné &ésti (16) stroje, pii-
%em¥ v rota¥nf &dsti (17) stroje je posuvn®, ale neoté¥ivs uspofédéna dal3{ matice (3),
s ni% je otA¥ivé epojén dals{ Broub (1), uloZeny v rota¥n{ Zdsti (17) stroje a spojeny

'pfevodem, napiiklad kufelovych kol (24, 25), 3roubu (26) a matice (27), s prestavova-
nym elementem (18).

2. Zsfizeni podle bodu 1, vyznafené tim, Ze v pevné ¥ésti (16) stroje je uspofédédna brzda

(23) prestavovaného elementu (18).

3. Zatr{zen! podle bodu 1, vyznalené tim, Ze v pevné éésti (16) stroje je usporéddno odmi-
fovaci za¥fzenf, nap¥fklad rota¥nf snima¥ (15), pro odméfovéni dréhy ptestavovaného

elementu (18).

4, ZaPfzeni podle bodu 1, vysnalené tim, %e v pewvné &dsti (16) stroje je upraven jisticel
mechanismus proti pFet{f¥eni, nap¥fklad pojistné spojka (14).

1 vykres
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