
(19)中华人民共和国国家知识产权局

(12)发明专利申请

(10)申请公布号 

(43)申请公布日 

(21)申请号 201910854311.7

(22)申请日 2019.09.10

(71)申请人 广州承光电子科技有限公司

地址 510000 广东省广州市白云区白云湖

街榕溪工业大街10号二楼201房

(72)发明人 杨杰　

(74)专利代理机构 广州粤弘专利代理事务所

(普通合伙) 44492

代理人 董武洲

(51)Int.Cl.

B60Q 1/52(2006.01)

B60Q 1/30(2006.01)

B60Q 1/44(2006.01)

B60R 16/023(2006.01)

 

(54)发明名称

汽车行车安全警示系统

(57)摘要

一种汽车行车安全警示系统，包括中央控制

器、安装在前方汽车尾部并且与所述中央控制器

通讯连接的测速测距传感器及安装在所述前方

汽车尾部并且与所述中央控制器通讯连接的后

部光学警示器；所述测速测距传感器设置成自动

实时测量该前方汽车与后方汽车之间的距离及

后方汽车相对于所述前方汽车的相对行驶速度，

并且将距离和相对行驶速度的数据传输给所述

中央控制器；所述中央控制器设置成：接收来自

所述测速测距传感器传输的距离和相对行驶速

度数据，然后判断所述距离是否大于预定的安全

距离阈值，以及后方汽车的相对行驶速度是否大

于预定的安全速度阈值，如果所述距离小于所述

安全距离阈值并且所述后方汽车的相对行驶速

度大于所述安全速度阈值，则所述中央控制器驱

动所述后部光学警示器发光，以便向后方汽车驾

驶员发出光学警示信号。
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1.一种汽车行车安全警示系统，包括中央控制器，其特征在于进一步包括：安装在前方

汽车尾部并且与所述中央控制器通讯连接的测速测距传感器及安装在所述前方汽车尾部

并且与所述中央控制器通讯连接的后部光学警示器；所述测速测距传感器设置成自动实时

测量该前方汽车与后方汽车之间的距离及后方汽车相对于所述前方汽车的相对行驶速度，

并且将距离和相对行驶速度的数据传输给所述中央控制器；所述中央控制器设置成：接收

来自所述测速测距传感器传输的距离和相对行驶速度数据，然后判断所述距离是否大于预

定的安全距离阈值，以及后方汽车的相对行驶速度是否大于预定的安全速度阈值，如果所

述距离小于所述安全距离阈值并且所述后方汽车的相对行驶速度大于所述安全速度阈值，

则所述中央控制器驱动所述后部光学警示器发光，以便向后方汽车驾驶员发出光学警示信

号。

2.根据权利要求1所述的汽车行车安全警示系统，其特征在于：所述光学警示器为安装

在所述前方汽车尾部的刹车灯。

3.根据权利要求2所述的汽车行车安全警示系统，其特征在于：所述测速测距传感器为

雷达传感器或红外传感器或激光探测器，并且其设置在所述刹车灯内；所述中央控制器进

一步设置成在所述距离小于所述安全距离阈值并且所述后方汽车的相对行驶速度大于所

述安全速度阈值时，驱动所述刹车灯，使其产生汽车刹车时所具有的亮度。

4.根据权利要求3所述的汽车行车安全警示系统，其特征在于：所述安全距离阈值为

100米，所述安全速度阈值为50公里/小时。
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汽车行车安全警示系统

技术领域

[0001] 本发明创造涉及汽车安全技术领域，特别涉及一种汽车行车安全警示系统，其能

够对后方车辆形成具有刹车效果的视觉警示作用，避免了汽车追尾事故的发生。

背景技术

[0002] 伴随着生活水平的提高，汽车成为人们日常生活、外出旅行或出差中较为常见的

机动交通工具，随着车辆的日益剧增，交通状况变得更差，这也造成路上车辆增多，在操作

驾驶汽车时，驾驶人员需要全面顾及各方位的操作，操作难度加大，行车安全也是人们十分

关注的话题。

[0003] 如今汽车事故发生的概率越来越高，特别是一些驾驶经验比较少的驾驶员，在遇

到紧急情况下，由于没有采取及时有效的刹车动作，或者遇到紧急情况，由于心理素质差或

者反应较慢，即使踩了刹车也没有使得车速进行有效的控制，从而导致交通事故，造成己方

和他方的生命财产的重大损失，也有一些驾驶员没有注意到前方的车辆行驶情况，以致发

生追尾碰撞事故，特别是司机醉酒或疾病司机反应迟钝、司机长时驾驶过度疲劳等，很容易

发生碰撞事故。因此如果在行车过程中，前方车辆能够对后方车辆形成一定程度的视觉警

示作用，将有利于大大提供后方车辆司机的注意力，进而提醒后方汽车司机与前方车辆之

间保持一定的安全距离，并且保持在安全行驶的速度范围内，减少或避免追尾事故的发生，

提高了行车安全度。

发明内容

[0004] 本发明创造的目的旨在提供一种汽车行车安全警示系统，其安装在前方汽车内，

能够对后方汽车司机形成虚拟刹车的效果，进而通过前方汽车尾部的刹车灯高亮显示来对

后方汽车司机形成视觉警示作用，让后方汽车司机以为前方汽车在刹车制动，进而提醒后

方汽车司机采取安全措施，比如降低车速、与前方汽车之间保持安全距离，进而减少或避免

追尾事故的发生，提高了行车安全度。

[0005] 为了实现上述目的，本发明创造提供以下技术方案：

[0006] 一种汽车行车安全警示系统，包括中央控制器、安装在前方汽车尾部并且与所述

中央控制器通讯连接的测速测距传感器及安装在所述前方汽车尾部并且与所述中央控制

器通讯连接的后部光学警示器；所述测速测距传感器设置成自动实时测量该前方汽车与后

方汽车之间的距离及后方汽车相对于所述前方汽车的相对行驶速度，并且将距离和相对行

驶速度的数据传输给所述中央控制器；所述中央控制器设置成：接收来自所述测速测距传

感器传输的距离和相对行驶速度数据，然后判断所述距离是否大于预定的安全距离阈值，

以及后方汽车的相对行驶速度是否大于预定的安全速度阈值，如果所述距离小于所述安全

距离阈值并且所述后方汽车的相对行驶速度大于所述安全速度阈值，则所述中央控制器驱

动所述后部光学警示器发光，以便向后方汽车驾驶员发出光学警示信号。

[0007] 优选地，所述光学警示器为安装在所述前方汽车尾部的刹车灯。所述测速测距传
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感器为雷达传感器或红外传感器，并且其设置在所述刹车灯内；所述中央控制器进一步设

置成在所述距离小于所述安全距离阈值并且所述后方汽车的相对行驶速度大于所述安全

速度阈值时，驱动所述刹车灯，使其产生汽车刹车时所具有的亮度。

[0008] 进一步优选地，所述安全距离阈值为100米，所述安全速度阈值为50公里/小时。

[0009] 相比现有技术，本发明创造的方案具有以下优点：

[0010] 由于在汽车比如前方汽车的尾部安装了测速测距传感器及后部光学警示器，所述

测速测距传感器及后部光学警示器均与一个中央控制器通讯连接，所述测速测距传感器设

置成自动实时测量该前方汽车与后方汽车之间的距离及后方汽车相对于前方汽车的相对

行驶速度，并且将距离和相对行驶速度的数据传输给所述中央控制器；所述中央控制器设

置成：接收来自所述测速测距传感器传输的距离和行驶速度数据，然后判断所述距离是否

大于预定的安全距离阈值，以及后方汽车的相对行驶速度是否大于预定的安全速度阈值，

如果所述距离小于所述安全距离阈值并且所述后方汽车的相对行驶速度大于所述安全速

度阈值，则所述中央控制器驱动所述后部光学警示器发光。因此只要后方汽车的相对行驶

速度大于预定的安全行驶速度，并且前方汽车与后方汽车之间的距离小于安全距离，则后

部光学警示器比如汽车刹车灯就会发出高光，进而对后方汽车司机形成强烈的视觉警示作

用，尤其是，由于刹车灯高亮，给后方汽车司机形成了虚拟刹车效果，让后方汽车司机认为

前方汽车进行了刹车动作，进而让后方汽车司机产生驾驶警觉作用，而潜意识里认为前方

汽车在减速，最终促使后方汽车司机提高安全意思而可能减速行驶，从而避免了两车追尾

的交通事故的发生，提高了行车安全度。

[0011] 本发明创造附加的方面和优点将在下面的描述中部分给出，这些将从下面的描述

中变得明显，或通过本发明创造的实践了解到。

附图说明

[0012] 本发明创造上述的和/或附加的方面和优点从下面结合附图对实施例的描述中将

变得明显和容易理解，其中：

[0013] 图1为汽车行车安全警示系统的一个实施例的功能模块图；

[0014] 图2为图1所示的汽车行车安全警示系统的实例图；

[0015] 图3为图1-2所示的汽车行车安全警示系统的一个实施例的流程图。

具体实施方式

[0016] 下面详细描述本发明创造的实施例，所述实施例的示例在附图中示出，其中自始

至终相同或类似的标号表示相同或类似的元件或具有相同或类似功能的元件。下面通过参

考附图描述的实施例是示例性的，仅用于解释本发明创造，而不能解释为对本发明创造的

限制。

[0017] 参考图1-2，根据本发明创造的一个实施例，提供一种汽车行车安全警示系统，其

包括：中央控制器10、安装在前方汽车尾部并且与所述中央控制器10通讯连接的后雷达传

感器20及安装在所述前方汽车尾部并且与所述中央控制器10通讯连接的后部光学警示器

30。

[0018] 请进一步参考图3，其展示了图1-2所示的汽车行车安全警示系统的工作流程图。
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如图所示，所述后雷达传感器20自动实时测量该前方汽车100与后方汽车200之间的距离及

后方汽车200相对于前方汽车100的相对行驶速度(步骤S301)，并且将距离和相对行驶速度

的数据传输给所述中央控制器10(步骤S302)；随后，所述中央控制器10接收来自所述后雷

达传感器20传输的距离和相对行驶速度数据(步骤S303)，然后判断所述距离是否大于预定

的安全距离阈值，比如100米，以及后方汽车200的相对行驶速度是否大于预定的安全速度

阈值，比如50公里/小时(步骤S304)，如果所述距离小于所述安全距离阈值并且同时所述后

方汽车200的相对行驶速度大于所述安全速度阈值，则中央控制器10驱动所述后部光学警

示器30发光(步骤S305)。否则，继续返回步骤S301，重新开始。

[0019] 在本发明创造揭示的上述实施例中，由于在汽车比如前方汽车100的尾部安装了

后雷达传感器20及后部光学警示器30，所述后雷达传感器20及后部光学警示器30均与一个

中央控制器10通讯连接，所述后雷达传感器20设置成自动实时测量该前方汽车100与后方

汽车200之间的距离及后方汽车200相对于前方汽车100的相对行驶速度，并且将距离和相

对行驶速度的数据传输给所述中央控制器10；而所述中央控制器10设置成：接收来自所述

后雷达传感器20传输的距离和相对行驶速度的数据，然后判断所述距离是否大于预定的安

全距离阈值，以及后方汽车200的相对行驶速度是否大于预定的安全速度阈值，如果所述距

离小于所述安全距离阈值并且所述后方汽车200的相对行驶速度大于所述安全速度阈值，

则所述中央控制器10驱动所述后部光学警示器30发光。因此只要后方汽车200的相对行驶

速度大于预定的安全行驶速度，并且前方汽车100与后方汽车200之间的距离小于安全距

离，则后部光学警示器30比如汽车刹车灯就会发出高光，进而对后方汽车200司机形成强烈

的视觉警示作用，尤其是，由于刹车灯高亮，给后方汽车200司机形成了虚拟刹车效果，让后

方汽车200司机认为前方汽车进行了刹车动作，进而让后方汽车200司机产生驾驶警觉作

用，而潜意识里认为前方汽车100在减速，最终促使后方汽车200司机提高安全意思而可能

减速行驶，从而避免了两车追尾的交通事故的发生，提高了行车安全度。

[0020] 优选地，在本技术方案中，除了采用上文提到的后雷达传感器之外，还可以使用红

外传感器、激光探测器等测速测距传感器，其均在本发明创造考虑的范围内。

[0021] 进一步优选地，所述光学警示器为安装在前方汽车100的尾部的刹车灯；所述后雷

达传感器20设置在所述刹车灯内；并且所述中央控制器10进一步设置成在所述距离小于所

述安全距离阈值并且在所述后方汽车200的相对行驶速度大于所述安全速度阈值时，驱动

所述刹车灯，使其产生汽车刹车时所具有的亮度。

[0022] 以上所述仅是本发明创造的部分实施方式，应当指出，对于本技术领域的普通技

术人员来说，在不脱离本发明创造原理的前提下，还可以做出若干改进和润饰，这些改进和

润饰也应视为本发明创造的保护范围。
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图2
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