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Oporowy czujnik zmiany katow w zastosowaniu do aparatury
tensometrycznej
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Przedmiotem wynalazku jest oporowy czujnik
zmiany katéw w zastosowaniu do aparatury ten-
sometrycznej, przeznaczony jest do wykonywania
pomiar6w katéw przedmiotéw bedgcych w ruchu
obrotowym.

Znane sj rozwigzania czujnikbw wskazujgcych
zmiany kata przy wykorzystaniu oporowej spirali,
zasilanej z baterii akumulatoréw, po ktérej slizga
sie suwak zbierajacy z oporowej spirali napiecie
proporcjonalne do jego polozenia. Napiecie to
jest przekazywane na rejestrator wskazujacy po-
miar kata. *

W technice pomiarowej czesto zachodzi koniecz-
noéé¢ jednoczesnej rejestracji na tamie szeregu mie-
szanych wartoSei w postaci wykres6w przy po-
mocy aparatury tensometrycznej. I tak istniejg
rozwigzania dla badan i jednoczesnego rejestro-
wania na ta$mie na przyklad parametré6w mapre-
zenia, ciSnienia i innych za wyjatkiem paramet-
row pomiaru kata.

‘ Celem wynalazku bylo znalezienie takiego roz-
- wigzania oporowego czujnika, ktéry po podigcze-
. niu do aparatury tensometrycznej przeznaczony
. +bylbp.de wykonywania pomiar6éw kata dla za-
! pisywania danych w formie wykresu na ta$mie

na ktérej jednoczeénie nanoszone sa inne znane
pomiary.

Cel ten zostat osiggniety przez zastosowanie
wedlug wynalazku oporowego czujnika zmiany
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2 -
katéw w zastosowaniu do aparatury tensomet-
rycznej.

Istota tego czujnika polega na tym, Ze ma
dobrang pare tensometr6w, o nieprzekraczajgcej
réznicy oporéw wynoszacej 0,1% wzglednie do-
kladnie wykonane opory zastepujace tensometry
jednoczeSnie zbocznikowanych w galeziach pb6l-
mostkébw wystarczajaco duzymi oporami z czeScig
oporowej spirali wraz z umocowang nad nig skalg
katowg, polaczonych stykowo z suwakiem z za-
chowaniem ruchu obrotowego miedzy oporows -
spiralg a suwakiem jak r6wniez z zastosowaniem
tak dobranych sumarycznie wszystkch oporéw

AR
aby maksymalne rozstrojenie pélmostka—R—przy

pelnym zakresie pomiarowym mieScilo sie w"gra-
nicach od 0,005 do 1%,

Przedmiot wynalazku pokazany jest przykiado-
wo na rysunku ktéry przedstawia schematycznie
oporowy czujnik zmiany katéw w zastosowaniu
do aparatury tensometrycznej.

Oporowy czujnik zmiany katéw na przyklad ma
oporowa spirale 5, z umocowang nad nig katowa
skalg 6, ktére sg polgczone stykowo z suwakiem 7
z podigczonym $rodkowym przewodem 8. Suwak 7
i oporowa spirala 6 posiadaja wzgledem siebie
ruch obrotowy a oporowa spirala 5 na obu swych
zakonczeniach ma podigczone odpowiednio dobra-
ny lewy op6r 4 i prawy op6r 9, ktérych lewy
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przewéd 1 i prawy przewdd 12 polgczone sg miedzy
sobg poprzez §rodkowy przew6d 8 tensometru 3
i 10 tworzgc lewe odgalezienie pélmostka 2 i pra-
we odgalezienie péimostka 11, wzglednie innymi
odpowiednimi oporami dobranymi w ten sposéb,
ze umozliwiajg bezposrednie podigczenie tego
czujnika do mostka tensometrycznego.

Przed kazdym pomiarem nalezy wykonaé cecho-
wanie tego czujnika. Po umocowaniu czujnika do
przedmiotu badanego jak réwmiez po podlgczeniu
go 'do mostka tensometrycznego i po nadaniu ruchu
obrotowego badanego przedmiotu kazda zmiana po-

lozenia suwaka 7 w stosunku do polozenia opo-
rowej. spirali 5 wraz z umocowang nad nig katowsg
skalg 8 powpguje rozstrojenie p6imostkéw to zna-
czy zmiana oporno$ci w lewym odgatezieniu po6i-
mostka 2 jak i w prawym odgatezieniu p6ét-
mostkd™ I ™2misna" ta jest $cifle zwigzana ze
zmiang --polozenia .suwaka 7 wzgledem oporowej
spirali 5 z umocowanang na nig katowg ska-
le 6 wykazujgc wychylenie na podzialce kato-
wej z jednoczesnym dawaniem impulséw do mos-
tka tensometrycznego dla przeniesienia danych na
tasme.

Urzadzenie to po podigczeniu do aparatury ten-

sometrycznej daje mozliwo§¢ otrzymywania jed-
nocze$nie réinych wsp6izaleznych parametréw
na tasmie tensometrycznej, przyczyniajac sie do
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latwiejszych i szybciej wykonywania badaf i ich
analizowania.

Zastrzezenia patentowe

1. Oporowy czujnik zmiany katéw w zastoso-
waniu do aparatury tensometrycznej z oporowsa
spiralg polgczong stykowo z suwakiem, znamienny
tym, ze oporowa spirala ma dobrang pare tenso-
metré6w (3) i (10) o nie przekraczajgcej réznicy opo-
ré6w wynoszacg 0,1% jednocze$nie zbocznikowanych
w galeziach (2) i (11) wystarczajaco duzymi opo-
rami (4) i (9) z czeScig spirali poigczonych sty-
kowo z suwakiem (7) z zachowaniem tak dobra-
nych sumarycznie wszystkich opor6w aby maksy-
malne rozstrojenie lewej gatezi p6ilmostku (2)
i prawej galezi p6ilmostku (11) to jest stosunek

AR

R_ , przy pelnym zakresie pomiaré6w mieScilo sie

w granicach od 0,005% do 1%.

2. Oporowy czujnik wediug zastrz. 1, znamienny
tym, Ze oporowa spirala (5) wraz z umocowana
nad nig skalg katowa (6) i suwak (7) posiadaja
miedzy soba ruch obrotowy.

3. Odmiana oporowego czujnika wedlug zastrz. 1,
znamienna tym, Ze na miejsce pary tensometréw
(3) i (10) ma wykonane opory o nie przekraczajg-
cej rbéznicy opor6w wynoszacej 0,1%.
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