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69 Mécanisme de transmission a glissement pour mouvement de montre.

@ Le mécanisme d’accouplement i friction pour mon-

tre comprend un arbre rotatif (11) avec un pignon
(11a) solidaire de cet arbre, une roue (12) et un ressort
(24). L’arbre rotatif comporte une collerette (11d) pour
supporter la roue, un élément de guidage qui fait saillie
de la surface de la collerette et qui assure le pivotement
centré de la roue et des méplats ménagés dans une portée
de V’arbre (11) pour guider ’engagement du ressort. Les
méplats ont une forme qui empéche la rotation du ressort
par rapport a ’arbre.
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REVENDICATIONS

1. Mécanisme de transmission a glissement pour le
rouage d’un mouvement d’horlogerie, comprenant un arbre
rotatif solidaire d’un pignon, une roue guidée autour d’une
portée de I'arbre et supportée axialement par une collerette
de cet arbre et un organe élastique de liaison entre I'arbre et
la roue, caractérisé en ce que ledit organe élastique présente
deux branches (24a et 24b) s’étendant parallélement et reliées
entre elles & une de leurs extrémités, et en ce que I’arbre pré-
sente deux méplats paralléles (11g et 11g”) limités d’un coté
par des épaulements (11f, 11f), des parties centrales (24i et
24j) desdites branches étant appuyées d’une part contre les-
dits méplats et d’autre part contre lesdits épaulements par
Pappui axial des extrémités des branches sur la roue, un glis-
sement relatif étant provoqué entre arbre et la roue sous
Ieffet d’un couple limite de valeur prédéterminée.

2. Mécanisme selon la revendication 1, caractérisé en ce
que Parbre rotatif est formé d’une seule piéce avec le pignon,
en matiére plastique. '

3. Mécanisme selon la revendication 1 ou 2, caractérisé
en ce qu’il est placé comme un élément démultiplicateur en-
tre le mobile des secondes et le mobile des minutes.

La présente invention se rapporte a la structure du
rouage d’un mouvement de montre et plus particuliérement
a des perfectionnements d’un accouplement & friction utilisé
dans ledit rovage.

Dans les mécanismes 4 glissement conventionnels, il était
courant de combiner par exemple un pignon et une roue pla-
cée sur ce pignon avec un ressort adjoint 4 cet ensemble par
sertissage ou chassage, de fagon a presser la roue contre le
pignon sous I’action du ressort, afin de réaliser entre ces
deux éléments un accouplement 4 friction.

Cependant, cette méthode est désavantageuse au point
de vue économique puisque les opérations de liaison comme
le chassage ou le sertissage ne peuvent étre évitées et il en ré-
sulte des pertes au cas ou I’assemblage est mal réussi.

Une autre construction conventionnelle déji connue con-
siste en ce que la roue est fabriquée en métal et liée au pi-
gnon par une opération de surmoulage, le pignon lui-méme
étant en matiére plastique.

Cette méthode présente également des défauts par le fait
que le couple de glissement est éminemment variable, méme
si les variations des conditions de formation sont trés faibles.
En effet, le couple de glissement provient de la force de ré-
tention qui résulte au moment du moulage de 'appui de la
matiére plastique sur le métal.

Une autre méthode consiste a réaliser un bras flexible,
soit sur la roue, soit sur le pignon, ces éléments étant en ma-
tiére plastique et de réaliser un couple de glissement en con-
nectant les éléments au moyen du bras flexible. Mais le dé-
faut de cette méthode est un manque de fiabilité du fait que
le couple de glissement tend d changer, ne serait-ce que par
suite de 1égéres modifications dans les températures et ’hu-
midité ambiante.

Les fascicules de brevet CH 358 382 et FR 2 145 473 dé-
crivent des mécanismes de transmission & glissement dans
lesquels une piéce élastique est ancrée entre un arbre et une
roue ou un pignon engage sur cet arbre. Toutefois, ces deux
dispositifs connus souffrent d’un méme inconvénient qui est
une grande difficulté de mise en place de 'organe élastique.

Le but de la présente invention est donc de remédier aux
inconvénients des mécanismes de transmission a glissement

10

20

25

30

35

40

45

60

65

636492 G

déja connus en réalisant un mécanisme peu coliteux, fiable et
susceptible d’étre mis en place de maniére trés simple.

Dans ce but, la présente invention a pour objet un méca-
nisme de transmission a glissement pour le rouage d’un mou-
vement d’horlogerie, comprenant un arbre rotatif solidaire
d’un pignon, une roue guidée autour d’une portée de I’arbre
et supportée axialement par une collerette de cet arbre et un
organe €lastique de liaison entre ’arbre et la roue, caractéri-
sé en ce que ledit organe €lastique présente deux branches
(24a et 24b) s’étendant paraliélement et reliées entre elles &
une de leurs extrémités, et en ce que I’arbre présente deux
méplats paralléles (11g et 11g’) limités d’un coté par des
épaulements (11f, 11f), des parties centrales (24i et 24j) des-
dites branches étant appuyées d’une part contre lesdits mé-
plats et d’autre part contre lesdits épaulements par I'appui
axial des extrémités des branches sur la roue, un glissement
relatif étant provoqué entre ’arbre et la roue sous I'effet d’un
couple limite de valeur prédéterminée.

L’invention va étre décrite ci-aprés, sur la base d’une for-
me d’exécution préférée en se référant au dessin dans lequel:

la fig. 1 est une vue en coupe d’un rouage comportant la-
dite forme d’exécution préférée du mécanisme de transmis-
sion, .
la fig. 2 est une vue en plan du mécanisme a glissement,

la fig. 3 est une vue en coupe selon la ligne A-O-A de la
fig. 2, et

les figs. 4 et 5 sont des vues en perspective qui montrent
des éléments de la fig. 1.

En se référant 4 1a fig. 1, on voit une plaque supérieure 1,
une plaque intermédiaire 2, et une plaque inférieure 3 qui
supportent rotativement un rouage. Elles sont fixées I'une 4
I’autre par des piliers 4 et 5 et par des vis 6 et 7 engagées res-
pectivement dans chacun des piliers.

Un arbre des secondes § est supporté rotativement par
les plaques supérieure et inférieure 1 et 3. I est fixé & une
roue de secondes 9 entrainée par un moteur M et solidaire
d’un premier pignon 10. Un arbre 11 est supporté rotative-
ment dans les plaques supérieure et intermédiaire 1 et 2 et
comme I’arbre de secondes, il est solidaire d’un pignon de se-
condes 11a qui engréne dans une roue des minutes 15. L’ar-
bre 11 soutient et guide rotativement une premiére roue in-
termédiaire 12 qui est en prise avec le pignon des secondes
10. La roue des minutes 15 est fixée & un troisiéme pignon 14
et a un canon 17 qui supporte & son sommet I’aiguille des mi-
nutes 16. Une seconde roue intermédiaire 18 est en prise avec
le troisiéme pignon 14 et est fixée 4 un quatriéme pignon 20
ainsi qu’a un arbre 19 qui est supporté rotativement par les
plaques intermédiaire et inférieure 2 et 3. Une roue des heu-
res 21 en prise avec le quatriéme pignon 20, est fixée 4 un ca-
non 22, supporté rotativement par la plaque inférieure 3. Le
second mobile intermédiaire 18 est en prise avec un renvoi de
mise & I’heure 23. Dans le rouage tel que décrit ci-dessus, si le
couple de glissement est fixé plus bas que le couple statique
du moteur, du moment que la premiére roue intermédiaire
12 glisse par rapport & I’arbre 11 lors de la rotation du renvoi
de mise a I’heure 23 quand l'utilisateur de la montre désire
modifier I'heure affichée, seule la partie du rouage qui se
trouve en aval de la roue des minutes est mue en rotation.

On va maintenant décrire en détail le mécanisme d’ac-
couplement 2 friction entre la premiére roue intermédiaire 12
et I'arbre 11. Ce mécanisme est représenté 4 la fig. 2 et aux
figures suivantes. Comme décrit ci-dessus, ’arbre 11 présen-
te 4 sa partie inférieure un second pignon 11a et un élément
de friction rotative 11b immédiatement au-dessus du pignon
11a. Cet élément est supporté rotativement par le bord d’une
ouverture dans la plaque intermeédiaire 2, tandis qu’a son ex-
trémité supérieure, ’arbre 11 présente un pivot 11c engagé
dans la plaque supérieure 1. Au milieu de I’arbre 11, sont
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formés une collerette 11d qui regoit la premiére roue inter-
médiaire 12 et un €lément de guidage rotatif 11h qui s’étend
au-dessus de la collerette 11d et qui assure le guidage centré
de la roue 12. Le mobile présente encore des éléments de
support de ressort désignés par 11f et 11 qui fixent la hau-
teur du ressort 24, ainsi que des éléments de retenue 11g et
11g’ fixant la position planaire du ressort 24.

Quant au ressort 24, il présente une forme en U vue en
plan et en coupe, une forme en V, chaque branche 24a et 24b
étant formée en V de fagon 4 s’engager dans les éléments de
retenue 11get 11g" de arbre 11. Les branches présentent des
éléments flexibles 24c et 24d et des éléments de guidage 24i et
24j. En outre, les éléments de retenue 24e a 24h préviennent
I’ouverture du ressort 24 et son glissement.

11 faut décrire maintenant Paccouplement formé par I’ar-
bre 11, 1a roue 12 et le ressort 24.

Premiérement, la premiére roue intermédiaire 12 est en-
gagée sur I'arbre 11 par en haut et guidée le long de la partie
11h de’arbre 11. Ensuite le ressort 24 est inséré sur ’arbre
11 Jatéralement le long des €léments de retenue 11get 11g’,
ce qui limite le sens de rotation du ressort 24 par coopération
des branches 24a et 24b avec les éléments de retenue. En con-
tinuant 'insertion du ressort 24, celui-ci s’ouvre du fait de
son €lasticité et son déplacement vertical est réglé par la sur-
face supérieure de la premiére roue intermédiaire 12 et par
les éléments de support 11f et 11f de ’arbre 11. Le ressort 24
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fléchit verticalement et ses €éléments élastiques 24c et 24d
avancent le long des éléments de retenue 11get 11g’. Quand
les €léments flexibles 24f et 24e passent sur les éléments de
retenue 1l1get 11g’, le réssort reprend sa forme initiale sous
Peffet de son €lasticité propre. Lorsque I'accouplement &
friction est assemblé, le ressort 24 est retenu par les éléments
anti-glissement 24e & 24h et ne peut se dégager facilement de
Parbre 11.

Dans la situation décrite, comme le ressort 24 est main-
tenu élastiquement entre la face supérieure de la premiére
roue intermédiaire 12 et les éléments de support 11fet 11f" et
comme I'arbre 11 est sollicité vers le haut par rapport a la
premiére roue intermédiaire 12, ces deux éléments sont sou-
mis & un couple constant. Ils sont assemblés par une opéra-
tion manuelle simple. )

Comme le mécanisme d’accouplement est placé sur la
premiére roue intermédiaire dans la forme d’exécution dé-
crite, on obtient des effets similaires si cet accouplement &
friction est placé par exemple entre la roue des minutes et
son pignon. La roue intermédiaire et ’arbre peuvent &tre,
soit en métal, soit en matiére plastique, et on obtient des ef-
fets similaires.

On a donc réalisé un mécanisme a accouplement 4 fric-
tion trés économique, d’une haute fiabilité, de sorte que cette
invention a une importance pratique vraiment trés grande.
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