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Re3enf Je tvofeno zapojenim pro #ize~ E;
ni méni¥e kmitodtu se stejnosmdrnym mezi- .

obvodem s piirozenou komutaci p#i rekupera-
ci do sit¥, ve kterém na vstup zesilovade Je
priveden vystup sou¥tového &lenu, na jeho%
Jeden vstup je zapojen generdtor spinacich
impulsd s blokem synchronizace. Na soudtovy
blok je zapojeno #idici napdt{ pfes bloko~
vaci &len se zdrojem modulafniho signdlu
a pPes kompardtor. .

i urdité velikosti otédek motoru
je sitové napdti v rovnovdze s napdtim § ]
motoru a aZ do zastaven{ pohonu jsou tyris-
tory mé&nide na strand motoru snimdny trvale
a proud ve stejnosmérném meziobvgdu Je Fizen
zgénou dhlu spindni tyristord sftového
ménide.
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Vynélez se tykd zapojeni pro rizen{ m¥ni¥e kmito¥tu se stejnosmSrnym meziobvodem
s prirozenou komutac{ p¥i rekuperaci energie do sité&.

Mini¥® kmitodtu sklddajfci se ze dvou tyristorovych mistkovich m&ni¥& I. a II. spoje-
nych stejnosmdrnym proudovym meziobvodem, ve spojeni se synchronnfm strojem, umo?nujfcim
p¥irozenou komutaci tyristord st¥fda¥e tvo¥{ pohon, dosahujic{ v¥hodnych provoznich vlast~-
nosti p*i p¥iznivych ekonomickych relacich.

Stiovy m&ni& I pracuje v motorickém chodu pohonu jako usmérﬁovaé, ménid II na stra-
nd motoru jako str¥ida¥. Zm&nou Ffdictho uhlu sifového m3nide I Ffdf{me napitf{ ve stejno-
smérném meziobvodu, a tedy otd¥ky motoru p¥i riznych zet{Zenich.

Rizent st¥fdake II Je &asto odvozeno od signdld snima&e polohy rotoru, které urdujt
dvojici spinanych tyristord i p#i nulovych otédkdch.

Pri brzdéni pohonu si oba m3nide vyméni svou funkci, to znamend, Ze energie piechdzi
z vinut{ motoru pfes usmdrnoved II do ste jnosm¥rného meziobvodu, odkud Jje vracena do sitd
m¥nidem I, pracujicim ve st¥{dadovém reZimu.

Nejjednodus¥{ zplsob ¥{zeni minile v brzdném reZimu vyufivéd toho, %e trvalym piive-
denim spinacich pulsd na vdechny tyristory mdnile II za&ne tento pracovat jaeko nefizeny
usmdrnovai.

Ve stejnosm¥rném meziobvodu se tedy objevi plné nep&t{, dané usm¥rn¥nim indukovaného
napédti{ motoru. V prvaim okamZiku po vzniku brzdného proudu udriuje synchronni stroj na
svorkdch nap3ti za rdzovou reaktanc{, které Je vy3si{ neZ jmenovité.

Mi2e tedy vzniknout p¥i maximélnich otd¥kéch pohonu ve vykonové ¥dsti proudovy réz,
ktery je nebezpe’ny hlavn¥ tim,Ze miZe ohrozit pfirozenou komutaci méni¥e I, pracujiciho
ve strfdadovém reZimu.

Jestd nepr{znivdjsf priped nastane p¥i pouZitl motoru na vyss{ nepsti nei silové.
Toto sice prind3{ vyhodu ve zlepSenf ddinku v napdjeci siti a ve zlep¥en{ u&innosti, zhor-
Suje v¥ak pomdry na poddtku brzddni z maximélnich otéddek.

Uvedené nevyhody v posdtatd odstraﬂuje vyndlezu zapojeni pro ¥{zeni minile kmi~
to%tu, jehoZ podstata spo¥ivd v tom, %e na soudtovy ¥len je zapojen zdroj ¥idiciho napdt{
pfes kompardtor a blokovaci &len.

. Na sou¥tovy &len je zapojen blok synchronizace pfes generdtor spinacich impulsd.
Soudtovy &len je zapojen na zesilovad. Na blokovaci &len je zapojen zdroj moduledniho sig~
nélu a na generdtor spinacich impulsd.je zapojen blok pro zaddvédni ¥idiciho dhlu.

Vyhodou zapojeni Je moZnost pouZit motor na vy331 nepdtf. Tim se sni%i proudové namd-
héni a dojde ke snifeni tepelnych ztrdt. Rovnd% se podstatnd zlep3i cos fi a ke sni{¥eni
potiebného pi¥ikonu.

Na pfipojeném vykresu je uveden pfiklad v blokovém schématu.

Na vstup zesilova¥e Z je pfiveden vy¥stup soudtového ¥lenu $. Na Jjeho jeden vstup Je
zapojen generdtor SI spinacich impulsd a na n&j je zapojen blok RU zaddvéni ¥{diciho ihlu.
Na vstup generdtoru §{ spfnacfch impulsd je zapojen blok SIN synchronizace.

Na druhy vstup sou¥tového &lenu $ je zapojen vystup blokovaciho &lenu BL. Na jeho jeden
vatup je zapojen zdroj MQD modula¥ntho signdlu a na druhy vstup kompardtoru KQ. Na vstup
kompardtoru KQ je zapojen vystup Uk 2droje Pidiciho nepdti tyristord sifového ménide.
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Na podétku brzd&ni je preveden *fdicf udhel tyristord silového minide na hranici st¥f-
da%ového reZimu. Toto zvdtdenf{ dhlu, které je podminkou pfechodu do brzdného reZimu je
vyhodnoceno z hodnoty ¥{dicfho nap¥tf kompardtorem KQ, jehoZ vystupn{ signdl zsblokuje
moduladni signdl pro trvalé spindni tyristord ménile na strané motoru.

Spinac{ pulsy jsou tedy odvozeny pouze z generdtoru gl spinecich impulsl a majf{ nasta-
veny ¥{dic{ dhel takovy, Ze proud ve stejnosmdrném meziobvodu eni p¥i maximdlnich otd¥kdch
motoru nepiekro¥i{ nastavenou hodnotu.

Blok SYN synchronizace zajistuje synchronizaci s napdtim synchronntho stroje a Jje
tvoren bud snime¥em polohy rotoru nebo obvody pro vyhodnoceni prib&hd svorkovych napdti.

PFi poklesu proudu pod nastavenou hodnotu zmen3f regulétor siiového m¥ni¥e Ffdict
dhel jeho tyristord. Tato zm¥na zpisobi pfeklopeni kompardtoru KQ, jehoZ vy¥stup odblokuje
vstup modula¥niho signdlu do soudtového Zlenu S. Dojde tak k trvalému spindni tyristord
ménide na strang motoru, &im% za¥ne vzristat proud stejnosmdrného meziobvodu. Na tento
vzrist reaguje reguldtor sifového ménide I. zvdtSenim ¥{diciho dhlu Jeho tyristord.

36\;1 dosa%ena hrsnice st¥{dalového refimu, dojde k zablokovédni trvalého spinédni ty-
ristord p¥nile nastrand motoru, které jsou nyni spindny F{idicim thlem. Proud ve stejno-
smdrnéna meziobvodu za¥ne op¥t klesat.

Zmény proudu Jsou relastivn® pomalé vzhledem ke zna¥né indukdnosti ve stejnosmdrném
meziobvodu. Stfedn{ hodnota proudu je udrZovédna na nastavené velikosti.

PPi urdité velikosti otd¥ek motoru je sifové napét{ v rovnovéze s nap$tim motoru a aZ
do zastaveni pohonu Jjsou tyristory ménife na strand motoru snimény trvale a proud ve stejno=-
smgrném meziobvodu je #{zen pouze zm&nou udhlu spindnf tyristord sfiového manile.

PREDMET VvVIYINLALEZU

Zapojeni po Fizeni m3nile kmitoZtu se stejnosmdrnym meziobvodem s pFirozenou komutact
pfi rekuperaci energie do sitd, vyznafené tim, Ze na soultovy Zlen (S) je zapojen v¥stup
(UP) 2droje ¥fdiciho napdtf pfes kompardtor (KO) a blokovac{ ¥len (BL), kde na soudtovy &len
(S8) Je soulasn¥ zapojen blok synchronizace (SYN) pres generdtor spfnacich impulsd (St),
ptifemZ sou¥tovy ¥len (S) je zapojen na zesilovad (2), zatimco na blokovaci %len (BL) je
zapojen zdroj moduladniho signdlu (MOD) a na generdtor spinacfch impulsd (St) je zapojen
blok (RU) pro zedévéni #idictho uhlu,
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