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69 Chirurgischer Operationstisch.

@ Ein chirurgischer Operationstisch ist mit einer einen

Patienten aufnehmenden Tragfliche (4 - 7), einem
beweglichen Unterbau (3) und einer Tragsiule (2) verse-
hen, wobei die Tragfliche auf dem Unterbau angeordnet
und dieser auf Fiissen (24) abstellbar ist sowie mit Lauf-
rddern (26), um den Tisch zu bewegen. Die Laufrider
(26) sind beziiglich des Unterbaues (3) in eine und aus ei-
ner Lage, in welcher sie den Boden beriihren, bewegbar.
In dieser Beriihrungslage sind die Fiisse (24) vom Boden
abgehoben. Ein beziiglich des Unterbaues (3) beweglicher
Stiitzrahmen erméglicht ein Absenken der Laufrider (26)
auf den Boden und ein Anheben der Fiisse (24) vom Bo-
den oder umgekehrt.
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PATENTANSPRUCHE

1. Chirurgischer Operationstisch mit einer einen Patienten
aufnehmenden Tragfliche (4-7), einem beweglichen Unterbau
(3) und einer Tragséule (2), wobei die Tragfliche auf dem Un-
terbau angeordnet ist und der Unterbau auf Fissen (24)auf s
den Boden abstellbar ist, sowie mit Laufridern (26), um den
Tisch zu bewegen, dadurch gekennzeichnet, dass die Laufridder
(26) beziiglich des Unterbaues (3) in eine und aus einer Lage,
in welcher sie den Boden beriihren, bewegbar sind, in welcher
Beriihrungslage die Fiisse (24) vom Boden abgehoben sind,
und dass ein beziiglich des Unterbaues (3) beweglicher Stiitz-
rahmen (27) angeordnet ist, um die Laufrader (26) zum Auf-
stiitzen auf den Boden abzusenken und die Fiisse (24) vom
Boden abzuheben oder um die Laufrédder (26) vom Boden ab-
zuheben und die Fiisse (24) auf den Boden abzustellen.

2. Tisch nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass
eine Mehrzahl Deichselrollen (25) vorgesehen sind, welche am
beziiglich des Unterbaues (3) beweglichen Stiitzrahmen (27)
befestigt sind, wobei in der einen Endlage des Stiitzrahmens
(27) die Laufrider (26) auf dem Boden stehen und die Fiisse
(24) vom Boden abgehoben sind in einer Zwischenlage die
Deichselrollen (25) auf dem Boden stehen und sowohl die
Fiisse (24) als auch die Laufréder (26) vom Boden abgehoben
sind und in der andern Endlage die Fiisse auf dem Boden ste-
hen und die Deichselrollen (25) sowie die Laufrader (26) vom
Boden abgehoben sind.

3. Tisch nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet,
dass der Stiitzrahmen (27) im Unterbau (3) auf Kugellagern

28) hin- und herschiebbar angeordnet ist und Nockenflidchen
(30) aufweist, die mit den Kugellagern (28) so zusammenar-
beiten, dass, wenn der Rahmen (27) beziiglich des Unterbaus
(3) in der einen Richtung verschoben wird, er sich nach unten
gegen den Boden hin bewegt, wobei er zuerst in eine Zwi-
schenlage gelangt, in welcher die Deichselrolien (25) auf dem
Boden aufstehen und anschliessend in eine Endlage, in welcher
die Laufrider (26) auf den Boden gelangen.

4. Tisch nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet, dass
der Stiitzrahmen (27) H-formig ausgebildet und mittels einer
hydraulischen Einheit (29), die z.B. iiber einen Quertrédger
(27a) mit dem Stiitzrahmen (27) verbunden ist, verschiebbar
ist, und dass zum Verschieben des Rahmens (27) in der einen
Richtung durch Fusspedale (12, 13), die sich an den entgegen-
gesetzten Enden des Unterbaues (3) befinden, Fliissigkeits-
druck erzeugbar ist, wobei der Rahmen (27) durch Absenken
des hydraulischen Druckes und aufgrund des Tischgewichtes
sowie unterstiizt durch zwischen dem Rahmen (27) und dem
Unterbau (3) angeordnete Federmittel (36) in seine Ausgangs-
lage zuriickkehrt.

5. Tisch nach einem der Anspriiche 1-4, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Tragsdule (2), auf welcher die Tragfliche
(4-7) angeordnet ist, einen Hubkolben (10) umfasst, welcher
diese Fliche (4-7) trigt und durch ein weiteres hydraulisches
System (32) angehoben oder abgesenkt werden kann, wobei
die beiden hydraulischen Systeme (29, 32) tiber ein Ventil (34)
derart miteinander verbunden sind, dass die Tragfldche (4-7)
ausschliesslich gehoben oder gesenkt werden kann, wenn der
Unterbau (3) auf seinen Fiissen (24) steht.

6. Tisch nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, dass
der Fliissigkeitsdruck fiir die hydraulischen Systeme mittels ei-
ner Fusspumpe (31) durch Betitigen eines der sich an gegen-
iiberliegenden Enden des Unterbaues (3) befindenden Pedale
(12, 13) erzeugbar ist.
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Die vorliegende Erfindung betrifft einen chirurgischen

Operationstisch mit einer einen Patienten aufnehmenden

Tragfliche, einem beweglichen Unterbau und einer Tragsédule,

wobei die Tragfliche auf dem Unterbau angeordnet ist und der
Unterbau auf Fiissen auf den Boden abstellbar ist sowie mit
Laufridern, um den Tisch zu bewegen.

Solche Tische haben eine Tragfliche zur Aufnahme eines
Patienten, oft als Obertisch, in der Folge jedoch als Plattform
bezeichnet, einen Unterbau, der fixiert sein kann, jedoch ge-
wohnlich beweglich ist, und eine Tragséule, welche die Platt-
form auf dem Unterbau derart abstiitzt, dass jene beziiglich
des Unterbaues gehoben und gesenkt werden kann. Es ist ein
derartiger Tisch mit einer Plattform bekannt, die sich aus vier
7Zwischenabschnitten zusammensetzt, deren Enden sich anein-
anderreihen. Die zwei Haupt- oder Zwischenabschnitte wer-
den normalerweise als Rumpfabschnitte bezeichnet, wihrend
die zwei dusseren oder Endabschnitte auch Verléngerungsab-
schnitte genannt, oft abnehmbar an den Rumpfabschnitten be-
festigt sind. Die zwei Rumpf- oder Zwischenabschnitte kdnnen
entweder in einer gemeinsamen horizontalen Ebene liegen,
wobei sie eine flache Liege bilden, oder sie konnen zueinander
geneigt, d.h. in den sog. Reflex- oder Flexlagen, auch als
Brechlagen bezeichnet, sein. Die zwei Zwischenabschnitte
kénnen als Einheit um eine Lingsachse der Plattform
schwenkbar sein, d.h. es kann eine Querschwenkung durchge-
fiihrt werden. Sie konnen ferner um eine Querachse der Platt-
form, d.h. in einer Trendelenburg- oder umgekehrten Trende-
lenburgbewegung, bewegt werden.

Der Zweck der vorliegenden Erfindung liegt in der Schaf-
fung eines chirurgischen Operationstisches mit einfacherem
Aufbau, besserer Zuginglichkeit, besserer Beweglichkeit, ein-
facherer Handhabung und billigerer Ausfiihrung und grosserer
Sicherheit.

In diesem Sinne zeichnet sich der erfindungsgemésse chiru-
gische Operationstisch durch den kennzeichnenden Wortlaut
des Anspruchs 1 aus.

Die Tragsiule wird vorteilhaft gegen das eine Ende eines
der Zwischenabschnitte hin angeordnet, um ein Bildaufnah-
megerit unter der Plattform einbringen zu konnen, wobei
dann die einzelnen Abschnitte der Plattform aus Rontgen-
strahlen durchldssigem Material bestehen.

Die verschiedenen Bewegungen der Zwischenabschnitte
und der Verlingerungs- oder Endabschnitte kdnnen mittels
Betitigung von Steuerhebeln oder Kndpfen an einem Steue-
rarm vorgenommen werden. Dieser kann unterhalb der Platt-
form angeordnet und um eine Vertikalachse schwingbar sein,
so dass er von jeder Seite des Tisches her zugénglich ist. Der
Steuerarm kann ausziehbar sein. Die Steuerhebel oder Kndpfe
konnen betitigt werden, um entsprechende Zahnréder in ei-
nem Getriebekasten zu betitigen, wobei die verschiedenen
Bewegungen durch Drehung eines Handegriffs oder durch elek-
trische, hydraulische oder pneumatische Mittel ausgefiihrt
werden, nachdem die gewahlten Zahnrider in Eingriff ge-
bracht werden.

Der Unterbau weist vorzugsweise eine Mehizahl Deichsel-
rollen od.dgl. auf, welche an einem Stiitzrahmen angeordnet
sind. Der Rahmen ist beziiglich des Unterbaus versetzbar. In
einer ersten Lage, in welcher die Laufrdder den Boden beriih-
ren und die Fiisse abgehoben sind, gelangt er in eine Zwi-
schenlage, in welcher die Deichselrollen od.dgl. auf dem Bo-
den stehen und sowohl die Fiisse als auch die Laufréder abge-
hoben sind und dann in die andere Endlage, in welcher die
Fiisse sich auf dem Boden abstiitzen und die Deichselrollen
sowie die Laufriider abgehoben sind.

Ein Ausfiihrungsbeispiel des Erfindungsgegenstandes wird
anschliessend anhand einer Zeichnung erldutert.

Es zeigen:

Fig. 1 eine Seitenansicht eines chirurgischen Operationsti-
sches,

Fig. 2 eine Seitenansicht eines Rontgenkassettensupports,



Fig. 3 eine Seitenansicht eines Endabschnittes der Platt-
form mit weggebrochenen und geschnittenen Teilen,

Fig. 4 eine Seitenansicht des Unterbaues des Tisches, teil-
weise im Schnitt, mit weggebrochenen Teilen,

Fig. 5 eine Aufsich auf den Unterbau des Tisches.

Der dargestelite Operationstisch weist eine den Patienten
tragende Plattform 1, auch Obertisch genannt, auf, die sich auf
einer Tragsiule 2 abstiitzt, welche ihrerseits auf einem beweg-
lichen Unterbau 3 befestigt ist. Die Plattform 1 setzt sich aus
zwei Zwischenabschnitten 4 und 5 und zwei dusseren oder
Endabschnitten bzw. Verléngerungsabschnitten 6 und 7 zu-
sammen. Diese Abschnitte sind sich folgend angeordnet, so
dass die Plattform geniigend lang ist, um einen Patienten in ge-
streckter Lage aufnehmen zu kénnen. Die beiden Zwischenab-
schnitte 4 und 5 sind um eine Querachse zur Plattform
schwenkbar auf der Tragsdule 2 befestigt, um entweder eine
flache oder ebene Auflage zu bilden, oder eine gewinkelte Re-
flex- oder Flexlage einzunehmen. Beide Zwischenabschnitte 4
und 5 konnen auch um eine sich in Léngsrichtung der Platt-
form erstreckende Achse verschwenkt werden, um eine Tren-
delenburg oder eine umgekehrte Trendelenburg-Bewegung
auszufiihren. Die Plattform 1 ist auf der Tragsdule 2 auch so
angeordnet, dass sie als Ganzes geneigt werden kann. Die
Endabschnitte 6 und 7 sind natiirlich mit den Zwischenab-
schnitten bewegbar, jedoch auch unabhéngig von diesen.

Alle Einzelabschnitte 4, 5, 6 und 7 der Plattform 1 beste-
hen aus Réntgenstrahlen durchlissigem Material. Der Endab-
schnitt 6 ist eine Kopfverlingerung und der Endabschnitt 7
cine Beinverlingerung. Die zwei Abschnitte 6 und 7 kénnen
gleichlang sein oder der Beinverlingerungsabschnitt 7 kann,
und ist es vorzugsweise, linger als der Kopfverldngerungsab-
schnitt 6 sein. Diese zwei End- oder Verlidngerungsabschnitte
6 und 7 sind beweglich mit den Abschnitten 4 und 5 verbun-
den. Sie sind unter sich austauschbar, so dass sie je nach
Wunsch am einen oder andern Ende des Tisches befestigt wer-
den konnen.

Ein Triger fiir eine Stiitze einer Rontgenstrahlkassette 8
kann unter den Zwischenabschnitten 4 und 5 angeordnet wer-
den. Wie in Fig. 2 dargestellt, weist dieser Tréger auf jeder
Seite des Tisches eine Schiene oder Leiste 9 auf, so, dass die
Kassette 8 auf den beiden Schienen 9 gleiten kann,

Die Tragséule 2 hat ein Aussengehiuse von rechteckigem
Querschnitt. Das Aussengehiuse ist im Bereiche seines einen
Endes am Unterbau 3 befestigt und beziiglich einer Vertikalen
geneigt. In diesem Sinne hat das Aussengehduse zwei sich ge-
geniiberliegende, in vertikalen Ebenen verlaufende Seiten-
winde und zwei sich gegeniiberliegende, geneigte Seitenwéin-
de. Im dussern Geh#use ist ein Hubkolben 10 beweglich ange-
ordnet, dessen oberes Ende den Zwischenabschnitt 5 des Ti.
sches trigt.

Auf jeder der beiden geneigten Winde des Aussengehiu-
ses sind innere Kugellager 11 befestigt, auf welchen der Hub-
kolben 10 gelagert ist. Auf beiden vertikalen Winden des
Aussengehduses sind innere Polster geringer Lagerreibung
vorgesehen (nicht dargestellt). Der Hubkolben 10 wird mit
Hilfe hydraulischer Mittel angehoben oder abgesenkt und, ge-
stevert durch Betitigung eines der Pedale 12 oder 13, die sich
an den gegeniiberliegenden Enden des Unterbaues 3 befinden.
Das Pedal 13 ist auf einem Schicber 14 angeordnet, welcher
am Unterbau 3 verschiebbar ist, so dass dessen Lage angepasst
werden kann. Falls gewiinscht kann der Hubkolben durch
clektromechanische Mittel anstatt durch hydraulische, bewegt
werden.

Der Hauptzwischenabschnitt 5 ist oben auf dem Hubkol-
ben 10 im Bereich seines einen Endes befestigt. Die Verbin-
dung erfolgt durch bekannte Mittel 14/, welche ein Quernei-
gen der Plattform erlauben oder ein Bewegen der Zwischenab-
schnitte in die Trendelenburg oder die umgekehrte Trendelen-
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burglage. Diese Mittel kénnen entweder mechanisch, elektro-
mechanisch oder hydraulisch sein. Die verschiedenen Bewe-
gungen der Zwischenabschnitte 4 und 5 werden mittels Steu-
erhebeln oder Druckknépfen, die in einem Steuerarm 15 an-
geordnet sind, gesteuert. Diese Hebel oder Knopfe wirken
iiber ein mechanisches oder elektrisches Ubertragungssystem,
um entsprechende Zahnrider in einem Zahnradgetriebekasten
zu betitigen, welche die Bewegung der Plattform als Ganzes
oder von deren Zwischenabschnitten bewirken. Dieser Steue-
rarm 15 ist um eine Vertikalachse schwenkbar unter dem Zwi-
schenabschnitt 5 befestigt. Der Steuerarm 15 ist um eine Hori-
zontalachse auf und ab schwenkbar, ebenso wie iiber einen
Winkel von ungefihr 280° um die Vertikalachse drehbar, so
dass er auf jeder Seite und jedem Ende der Plattform vorsteht,
womit ein Steuern, d.h. Bewegen der Plattform und deren ein-
zelnen Abschnitten praktisch aus jeder Lage um den Tisch
herum méglich ist. Wenn die Plattform und ihre Zwischenab-
schnitte von Hand mittels mechanischen Antriebs verstellt
werden, so kann dieser Antrieb so ausgebildet werden, dass
die Bewegung der Plattform bei kleinem Gewicht auf der
Plattform schneller erfolgen kann und bei schwerer Last auf
der Plattform langsamer.

Die Winkeliagen des Endabschnittes 6 (welches der Kopf-
abschnitt ist) kénnen beziiglich des Zwischenabschnittes 4 un-
abhingig von dessen Bewegung angepasst werden. Eine derar-
tige Unabhingigkeit wird durch Antriebsmittel sichergestellt,
welche ein kleines Handrad 16 (Fig. 3) umfassen, das am einen
Ende des Abschnittes 6 angeordnet ist. Sein Drehen dreht eine
Schnecke, die mit einer Zahnstange 18 im Eingriff steht. Die
Zahnstange ist in fester Léngslage auf einer Seite des Endab-
schnittes 6 befestig. Die Zahnstange 18 kann ausser Eingriff
mit der Schnecke 17 gebracht werden, um zu ermoglichen, den
Abschnitt t einfach durch Heben der Zahnstange schneller auf
und ab zu bewegen. Um das Ausklinken der Zahnstange 18
und der Schnecke 17 schneller sicherzustellen, weist die Zahn-
stange 18 zwei geneigte Schlitze 19 auf ihren innern vertikalen
Seitenwiinden auf, welche Schlitze 19 beziiglich der Horizonta-
len geneigt sind. Je ein Stift 20 passt in jeden Schlitz 19. Die
Stifte 20 sind an einer Nockenplatte 21 befestigt, welche langs
eines Metallrahmens 22, der die Zahnstange 18 und die
Schnecke 17 triigt, verschiebbar ist. Diese Nockenplatte 21
kann gegen das Ende des Endabschnittes 6 gezogen werden,
wobei die zwei Stifte 20 in die Schlitze 19 einfahren und damit
die Stange 18 ausser Eingriff mit der Schnecke 17 bringen. Die
Nockenplatte 21 und die Stifte 20 kénnen an einem Querstab
oder Griffhebel 23 des Abschnittes 6 befestigt sein, um die
Hubbewegung der Zahnstange 18 zu erleichtern. Der andere
Endabschnitt 7, vorzugsweise als Beinverldngerungsstiitze aus-
gebildet, ist beziiglich des Zwischenabschnittes 5 in shnlicher
Weise anpassbar, mit der Ausnahme, dass er nicht mit einem
Handrad 16 versehen ist.

Der Unterbau 3 ist von im allgemeinen rechtecki gem
Querschnitt. Reibungsstutzen oder Fiisse 24 sind an den bzw.
in der Néhe der vier Ecken des Unterbaues 3 vorgesehen. Der
Tisch ruht, wenn er fiir chirurgische Operationen verwendet
wird, in seiner festen Lage auf diesen Fiissen 24. Es ist der Un-
terbau 3 ferner mit vier Deichselrollen 25 versehen, welche auf
dem Boden aufstehen konnen. Es sind dann die Fiisse angeho-
ben, so dass kleinere Anpassbewegungen des Unterbaues 3 auf
dem Boden vorgenommen werden kénnen. Um ardssere Ver-
schiebungen des Unterbaues 3 zu ereichtern, sind im Mittel-
bereich des Unterbaues 3 zwei Laufrider 26 angeordnet,
Diese Laufrider 26 kénnen auf den Boden abgesenkt oder von
diesem abgehoben werden. Wenn der Tisch um eine wesentli-
che Distanz verschoben werden soll, werden die Laufrider 26
auf den Boden abgesenkt. Nun kann der Tisch leicht auf dem
Boden bewegt werden. Der Durchmesser dieser Laufrider 26
sollte so gross wie méglich sein, da derartige Operationstische
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unvermeindlicherweise sehr schwer sind. Je breiter daher die
Laufflichen sind, umso leichter ist der Tisch auf dem Boden zu
bewegen.

Die Laufflache der Laufrider 26 solite auch so gross wie
mdglich sein. um die Gefahr, den Boden zu beschédigen, zu
verringern.

Der rechteckige Unterbau 3 trégt das dussere Gehiuse der -
Tragsiule 2, welches sich am einen Ende des Unterbaues 3
von dessen Oberseite nach oben erstreckt. Ein H-formiger
Stiitzrahmen 27 befindet sich im Unterbau 3. Dieser Stiitz-
rahmen braucht nicht H-férmig zu sein; aber es ist dies
die am besten geeignete Form. Der Stiitzrahmen 27 ist auf
Kugellagern 28 verschiebbar im Unterbau 3 gelagert. Die
Schiebebewegung des Stiitzrahmens 27 erfolgt in Léngsrich-
tung des Unterbaues. Sie wird mittels einer Kolben/Zylinder-
cinheit 29. die auf einem Quertriger 27a des H-formigen
Stiitzrahmens 27 befestigt ist, ausgefiihrt. Der Rahmen 27 ist
mit Nockenflichen 30 versehen. Diese wirken mit dem Kugel-
lagern 28 so zusammen, dass, wenn der Rahmen 27 in der ei-
nen Richtung bewegt wird, (nach links in Fig. 4) er gegen den
Boden geschoben wird. Die Deichselrollen 25 sind auf der Un-
terseite des H-férmigen Rahmens 27 befestigt. Ein Bewegen
des Rahmens gegen den Boden hin stellt daher diese Deichsel-
rollen 25 auf den Boden, wobei gleichzeitig die Fiisse oder
Stiitzen 24 mitsamt dem Tisch vom Boden abgehoben werden.
Diese Bewegung wird durch die Kolben/Zylindereinheit 29
bewirkt. Sie kann auch mittels elektrischer, mechanischer oder
pneumatischer Antriebsmittel erfolgen. Der Fliissigkeitsdruck
zum Betiitigen der Kolben/Zylindereinheit 29 und zum Betéti-
gen des Hubkolbens 10 wird durch eine Fusspumpe 31 er-
zeugt. Die Fusspumpe 31 weist an jedem Ende des Unterbaues
3 ein Betitigungspedal 12 bzw. 13 auf. J edes Pedal 12 bzw. 13
kann beniitzt werden, um den fiir die Bewegung des Stiitzrah-
mens 27 oder des Hubkolbens 10 ndtigen Fliissigkeitsdruck zu
erzeugen. Der Fliissigkeitsdruck pflanzt sich entweder in einen
Zylinder 32, in welchem der Hubkolben 10 beweglich ange-
ordnet ist, fort, oder zur Einheit 29. Die Wahl erfolgt mittels
Wahlpedalen 33, die sich an beiden Enden des Unterbaues 3
vorfinden. Die Wahlpedale 33 sind in Paaren an den beiden
Enden des Unterbaues 3 vorgesehen. Das Betétigen des einen
Pedals jedes Paares 33, 33 verbindet die Pumpe 31 mit dem
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Zylinder 32 und die Betiitigung des anderen Pedals des Paares
33, 33 verbindet die Pumpe mit der Kolben/Zylindereinheit

29,

Die Kolben/Zylindereinheit 29 zum Bewegen des Stiitz-
rahmens 27 mit der Absicht, die Fiisse 24 oder die Deichsel-
rollen 25 oder die Laufrider 26 auf dem Boden abzustiitzen,
ist mit dem hydraulischen System tiber ein Wiihlerventil 34
verbunden, Die Schaltung ist so ausgefiihrt, dass der Tisch 1
nur gehoben oder gesenkt werden kann, wenn der Unterbau
3 mit den vier Fiissen 24 unverschiebbar auf dem Boden steht.

In einer anderen Ausfithrungsform kann der Hubkolben
elektromechanisch, mechanisch oder pneumatisch betétigt
werden.

‘Die Laufrider 26 sind an einer angehobenen Welle 35,
welche sich quer zum Unterbau 3 erstreckt, im Rahmen 27 be-
festigt. Ein weiteres Verschieben des H-formigen Stiitzrah-
mens 27 nach links (Fig. 4) bewirkt, dass die Laufrider 26 sich
auf dem Boden abstiitzen, wobei sowoh! die Deichselrollen 25
als auch die Fiisse 24 vom Boden abgehoben werden. Obschon
die Deichselrollen 25 vom Boden abgehoben werden, wirken
sie trotzdem als Anschlige, welche ein iiberméssiges Lingsnei-
gen des Tisches verhiiten. Natiirlich erfolgt aber ein gewisses
Neigen. Der Unterbau 3 kann in seine abgesenkte Standlage
zuriickgefiithrt werden, so dass er auf den Fiissen steht. Dazu
ist eines der Pumpenpedale 12 oder 13 zu betitigen, oder mit
dem entsprechenden Wahlpedal 33 der Hubkolben 10 zu wih-
len. Das Gewicht des Tisches geniigt dann, um den H-formi-
gen Stiitzrahmen 27 in seine Ausgangslage (nach rechts in
Fig. 4) zu schieben, in welcher die Fisse 24 auf dem Boden
stehen. Eine Schraubenfeder 36 ist vorgesehen, um ein Zu-
riickgleiten des Stiitzrahmens 27 in seine urspriingliche Lage
7u unterstiitzen. Es ist auch moglich, den Rahmen 27 mit Mit-
teln zu versehen, z. B. mit einer Glocke (nicht dargestellt), die
ein Signal ertonen lisst, wenn der Rahmen 27 in eine Lage ge-
langt, in der die Deichselrollen 25 auf dem Boden stehen. Al-
ternativ kann auch ein Sichtsignal vorgesehen werden.

In einer anderen Ausfithrung ist der Stiitzrahmen und die
mit ihm verbundenen Teile einfacher ausgefiihrt, z.B. so, dass
der Rahmen nur in Gebrauchslage verschiebbar ist, wenn die
Fiisse oder die Laufrider auf dem Boden stehen.
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