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Univerzalni, modulova transportni platforma s proménlivou nosnosti a zaménitelnymi
kolovymi jednotkami

Oblast techniky
Reseni se tyka technologii v oblasti transportu a manipulace s komponenty ve vyssich vahovych

kategoriich, s moznosti zamény modulu kolovych jednotek, operativniho pfizptisobeni jejich
poctu a moznosti operativni modifikace rozvoru naprav

Dosavadni stav techniky

V soucasné dobé¢ ve svété existuje pouze né€kolik renomovanych vyrobct analogickych
technologii transportnich platforem zejména s vyuzitim v t¢zkych vyrobnich a montaznich
provozech, ale pouze s konstrukénimi fesSenimi jednoucelovych systému kolovych jednotek pro
urcity typ transportu. Napfiklad kolejové kolové jednotky s vyhradnim vyuzitim pro kolejovy
transport, nebo kolové jednotky smérové natacené ve své svislé ose, pro vyuziti na komunikacich
a pojezdovych plochach priamyslovych hal nebo vsSesmérové kolové jednotky na bazi
vSesmérovych kol, vyuzitelné pouze na rovnych pojezdovych plochach bez vyskovych anomalii.
Napftiklad vyznamna evropska firma KUKA dodava velmi sofistikované robotické platformy se
vSesmérovymi koly typu mecanum, vyuzitelné pouze pro transport na rovnych, pevnych,
vyrobnich a montaznich plochach, nikoliv pro transport outdoor. Nevyuziva modularitu kolovych
jednotek s jejich operativni rekonfigurovatelnosti.

Firma DTA (Spanélsko) vyrabi t&7ké transportéry s kolovymi jednotkami fizenymi pfevazné ve
svislé ose s dvojmontazi kol, zejména pro extrémné t¢zké naklady. Tato technologie, ani
analogické technologie transportnich platforem jinych vyrobet, nevyuZzivaji modularitu
a rekonfigurovatelnost modulovych kolovych jednotek, nedosahuji vysokého stupné unifikace
vyroby dil¢ich modulu platformy s efektem zleviiovani vyroby a zkracovani dodacich lhit
produkti.

Velice blizké k nami predkladanému soucasnému feseni je technické feSeni popsané v prihlasce
vynalezu CZ PV 2018-504 A1 avuzitném vzoru CZ 32646 Ul (PUV 2018-35399), které
disponuje moznosti zamény a rekonfigurace kolovych jednotek, vyuziti kolovych jednotek
sméroveé otoénych ve své svislé ose a vSesmérovych kolovych jednotek na bazi vSesmérovych
kol. VysSe uvedené feSeni vSak neumoziiuje operativni zménu poctu kolovych jednotek
transportni platformy, a tedy neumoziuje pii zachovani stejnych celkovych rozméru transportni
platformy flexibilni pfizptisobeni jeji celkové nosnosti. Soucasné neumozZiuje operativni
modifikaci rozvoru naprav

Pokud jde o fidici systém, evropsky patent EP 1398677 B1 fesi obdobnou problematiku pro
sklafsky stroj. Vyse uvedeny systém se zaméfuje zejména na snadnou rozsifitelnost vyuzitim
sériové sbémice s casovym multiplexem a architekturou typu vlocka. Hlavnim cilem je
usnadnéni instalace snizenim poctu kabelu, kdy nadfazeny fidici systém ma pfistup ke vSem
prvkum systému. Na rozdil od vyse zminéného systému se zde piihlaSovany modularmni systém
zaméfuje zejména na konfigurovatelnost a transparentnost. V prihlaSovaném modularnim
systému je fizeni transportni platformy z vnéjSku nezavislé na aktualnim poctu a konfiguraci
vyuzivanych kolovych jednotek. Modularni systém se tedy snazi odstinit nadfazeny fidici systém
od detailu konkrétni konfigurace transportni platformy, typu kolovych jednotek, jejich rozmisténi
a konfigurace. Dale se odliSuje dedikovanou komunikacni linkou pro bezpecnostni signaly pro
zvyseni celkoveé trovné bezpecnosti.
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Podstata technického reSeni

Uvedené nevyhody do zna¢né miry odstrafiuje univerzalni, modulova transportni platforma
s prom¢nlivou nosnosti a zaménitelnymi kolovymi jednotkami, kterd je tvofena ramem
platformy, ktery je spolecnou zakladnou pro centralni modul a na néj navazujici okrajové
moduly, pficemz do centralniho modulu je vloZzen bateriovy set osazeny elektrorozvodnou a
nabijeckou bateriového setu. prficemz kramu platformy jsou, v okrajovych modulech,
prostfednictvim uchytnych list pfipojeny kolové jednotky, pri¢emz ram platformy je dale osazen
¢idly a havanjnimi stop tlacitky, pficemz elektrorozvodna obsahuje nadrazeny fidici systém
propojeny s centralnim fidicim pocitaéem podvozku prostiednictvim vstupu pro fidici pfikazy a
vystupu pro zobrazeni stavu kolovych jednotek, pficemz kolové jednotky jsou napojeny na fidici
moduly kolovych jednotek, kde fidici moduly kolovych jednotek jsou pfipojeny ke komunikacni
sbérici, ktera je dale napojena na ridici pocitaé podvozku, pfi¢emz komunikacni sbérnice
propojuje fidici moduly kolovych jednotek s centralnim fidicim pocitatem, pficemz cidla a
havarijni stop tlacitka jsou prostfednictvim bezpecnostni komunikac¢ni linky propojena na kolové
jednotky, ¢idla jsou soucasné napojena na komunikacni sbérnici.

Dale je vyhodné, kdyz je ram platformy je po svém obvodu osazen narazniky a lemovanim,
pfi¢emz cidla jsou umisténa v rozich ramu platformy a po bocich uchyty lan, pficemz ram
platformy je dale ve své vrchni Casti osazen plechy ploSiny, a na boc¢nicich havarijnimi stop
tladitky a zasuvkami ovladani, pfi¢emz ram platformy je po obvodu ve své spodni Casti osazen
obvodovym krytovanim.

Dale je vyhodné, kdyZ jsou kolové jednotky do tchytnych list pfipevnény prostfednictvim Sroubu
a jsou zapolohovany koliky.

Dale je vyhodné, kdyZz kolova jednotka je oto¢na kolova jednotka.
Dale je vyhodné, kdyZ kolova jednotka je vSesmérova kolova jednotka.

Dale je vyhodné, kdyZ otocna kolova jednotka je uvnitf osazena individualnim pohonem trakce
a dale je osazena individualnim pohonem pro otaceni.

Dale je vyhodné, kdyZ je vSesmérova kolova jednotka uvnitf osazena individualnim pohonem.

Dale je vyhodné, kdyz nabijecka bateriového setu obsahuje zasuvku nabijeni a zasuvky ovladani
Jsou uzpusobeny pro pfipojeni kabelu s ovladacem.

Dale je vyhodné, kdyz jsou cidla optoelektronicka laserova a jsou umisténa diagonalné
a havarijni stop tladitka jsou umisténa v rozich a uprostfed boc¢nic.

Vyhodami navrzeného zafizeni je zejména moznost operativni zmény poctu kolovych jednotek,
coz umoziuje pii zachovani stejnych celkovych rozméru transportni platformy flexibilni
pfizpusobeni jeji celkové nosnosti. Konstruk¢ni feseni soucasné umoziiuje operativni modifikaci
rozvoru naprav. Moznost jemnégji modifikovat rozvor ndprav zejména u dvounapravovych
podvozku vétSich délek pozitivné ovliviiuje manévrovaci schopnosti podvozku, coz muze pomoci
lepsi individualizaci feSeni platformy u zakaznika se stisnénymi prostorovymi provoznimi
pomg¢ry.

Dalsi vyhodou je modularita a transparentnost fidiciho systému, kdy softwarové feseni fidiciho
systému Cini fizeni platformy nezavislym na aktualnim poctu a rozmisténi jednotlivych kolovych
jednotek. Transportni platforma vykazuje vysokou uroven bezpecnosti, ktera je umoznéna diky
nezavislému pfipojeni k bezpecnostni komunikaéni lince. Je tak zajisténa bezpecna reakce kolové
jednotky atim 1 transportni platformy v knizovych situacich, napfiklad zastaveni motoru pii
detekei prekazky optoelektronickymi laserovymi snimaci.
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Objasnéni vvkresu

Na priloZenych listech jsou znazomény obrazky a legenda, pricemz:

Obr. 1 predstavuje axonometricky pohled shora na univerzalni, modulovou transportni
platformu, kde jsou patmy lozna plocha s lemovanim, uchytové prvky, ovladaci prvky, prvky
nabijeni a bezpecnostni prvky;

Obr.2  spodni axonometricky pohled na dvounapravové provedeni univerzalni, modulové
transportni platformy, skladajici se z centralniho modulu a dvou okrajovych modulu, kde je
znazomgéno feseni s oto¢nymi kolovymi jednotkami ve svislé ose, véetné ostatnich prvku, jako
bateriovy set, elektrorozvodna a nabijecka elektrické baterie;

Obr.3  spodni axonometricky pohled na dvounapravové provedeni univerzalni, modulové
transportni platformy, kde je znazornéno feseni se v§esmérovymi kolovymi jednotkami;

Obr.4 horni axonometricky pohled na roh vozu, kde jsou patmy kabel sovladacem
a zasuvkou nabijeni, stop tlacitko, obvodové lemovani a obvodové krytovani;

Obr.5 axonometricky pohled na detail uchytu - rozpad, pripojeni otocné kolové jednotky
Srouby akoliky k ramu platformy prostfednictvim polohovacich uchytnych list, které jsou

soucasti ramu platformy;

Obr. 6  spodni axonometricky pohled na ¢tyfnapravovou univerzalni, modulovou transportni
platformu osazenou otoénymi kolovymi jednotkami;

Obr. 7 spodni axonometricky pohled na ¢tyfnapravovou univerzalni, modulovou transportni
platformu osazenou v§esmérovymi kolovymi jednotkami;

Obr. 8  spodni axonometricky pohled na Sestinapravovou univerzalni, modulovou transportni
platformu osazenou otoénymi kolovymi jednotkami;

Obr. 9  spodni axonometricky pohled na Sestinapravovou univerzalni, modulovou transportni
platformu osazenou v§esmérovymi kolovymi jednotkami;

Obr. 10 axonometricky pohled na elektrorozvodnu, kde je patmé dispoziéni feSeni prvku
rfidiciho systému a souvisejicich modulu; a

Obr. 11 blokové schéma elektrorozvodny s vazbou na propojeni senzoru, bezpecnostnich
tlacitek a kolovych jednotek.

Priklady uskuteénéni technického feseni

Univerzalni, modulova transportni platforma 1 se sklada vzdy z centralniho modulu 2 a ze dvou
stejnych okrajovych moduli 3 vzhledem k pficné 1 podélné soumémosti univerzalni, modulové
transportni platformy 1.

Uvedenym modulim je spolecny ram 4 platformy, jehoz stfedova ¢ast odpovida centralnimu
modulu 2, ktera je vzdy stejna a obsahuje bateriovy set 5 doplnény z jedné strany

elektrorozvodnou 6 a z druh¢ strany nabijeckou 7 bateriového setu se zasuvkou 22 nabijeni.

Dale jsou soucasti soumémé univerzalni, modulové transportni platformy 1 dva okrajové moduly
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3, kter¢ se u riznych univerzalnich modulovych transportnich platforem 1 1i§i pouze délkou,
pfiemZz na podélnych nosnicich ramu 4 platformy jsou polohovaci uchytné listy 8, slouZici
k pripojeni otocnych kolovych jednotek 9 nebo vSesmérovych kolovych jednotek 10.

Otocna kolova jednotka 9 ma individualni pohon uvnitf jednotky, muze byt provedena
sneomezenym rejdem, aje provedena s individudlnim pohonem pro otaceni Totéz plati
o vSesmérovych kolovych jednotkach 10 v pripadé jejich pouziti, avSak ty neobsahuji pohon
otaceni.

Oba typy kolovych jednotek maji stejné piipojovaci rozméry a do polohovacich uchytnych list 8
Jsou pripevnény pomoci Sroubu 11 a zapolohovany koliky 12 stim, Ze podle délky ramu 4
platformy vznika moznost osazeni univerzalni, modulové transportni platformy 1 riznym poctem
kolovych jednotek.

Ram 4 platformy soumémy v podélné, ale 1 v pficné ose, obsahuje jesté nékteré dopliiky, mezi
které lze predevSim zaradit na prednich a zadnich ¢elech ramu 4 platformy dvé dvojice
pryzovych narazniku 13, diagonalné, ve dvou rozich jsou umisténa optoelektronicka laserova
¢idla 14, po bocich dvé dvojice uchyta 15 lan apo celém obvodu lemovani 16 pro moznost
zajisténi nakladu, dale odnimatelné plechy 17 ploSiny, v rozich a uprostfed boc¢nic jsou havarijni
stop tlacitka 18, pod nimiz jsou umistény zasuvky 19 ovladani a po obvodu ve spodni ¢asti je
obvodové krytovani 20 pferusené v bocich pro pfistup k elektrorozvodné 6, pficemz zasuvky 19
ovladani jsou ureny pro pripojeni kabelu 21 s ovladacem a dale v ramci elektrorozvodny 6 je
umisténi fidici systém a ridici moduly 28 kolovych jednotek.

Ridici systém cel¢ sestavy transportni univerzalni modulové transportni platformy 1 je tvofen
nadfazenym fidicim systémem 23 propojenym prostfednictvim vstupu 25 pro fidici prikazy
a vystupu 26 pro zobrazeni stavu kolovych jednotek s centralnim ridicim pocitacem 24 podvozku
jenz tvori abstraktni vrstvu.

Kazda kolova jednotka je napojena na fidici modul 28 kolové jednotky, kde fidici moduly 28
kolovych jednotek jsou pripojeny ke komunikacni sbérnici 27, ktera je dale napojena na fidici
pocita¢ 24 podvozku, pficemz komunikacni sbémice 27 propojuje fidici moduly 28 kolovych
jednotek s centralnim fidicim pocitaCem 24, prficemz optoelektronicka laserova ¢idla 14
a havarijni stop tlacitka 18 jsou propojena prostrednictvim bezpeénostni a komunikaéni linky na
kolové jednotky, pricemz optoelektronicka laserova ¢idla 14 jsou soucasné napojena na
komunikacni sbérnici 27.

Funkce

Univerzalni, modulova transportni platforma 1 je urCena predev§im pro pramyslové vyuziti
transportu dilu nebo celku v halach nebo nadvorfich hal s odpovidajicim povrchem a v pfipad¢
pouzitych dvou naprav 1 s moznym mirnym sklonem.

Modifikovatelna technologie vyroby umoziuje pomémeé snadné nastaveni velikosti loZzné plochy
anosnosti univerzalni, modulové a transportni platformy 1, kdy ram 4 platformy je tvarové
unifikovan pro vSechny varianty uziti, li§i se pouze délkou a jeho osazenim dalSimi stejnymi
podsestavami se stejnymi piipojenimi, urCuje jeho ucelovost, atim 1 vyuzitelnost, priemz
flexibilni pfipojeni a zaménitelnost kolovych jednotek zajistuji polohovaci tchytné listy 8.

Univerzalni, modulovou transportni platformu 1 je mozné vzdy po prodlouzeni ramu 4 platformy
o dvojnasobek modulové vzdalenosti, doplnit na kazdou predni a zadni stranu o dal$i napravu,
tj. dvé kolové jednotky, ¢imz se zna¢n¢ zvétsi jeji nosnost, pricemz tato zména predpoklada vzdy
zrcadlové doplnéni vuci pricné stfedové ose ramu 4 platformy. Standardné jsou pouzity otocné
kolové jednotky 9 ve svislé¢ ose, ¢imz vznika vSesmérova velmi unosna kolova transportni
platforma.
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Ta je uréena zejména pro pohyb po silnici, predev§im po plochach a ulickach uvnitf zavodu,
pfiéemZz umoziuje jizdu do stran a otaceni na misté. Tato varianta vozu zahmuje ¢tyfi identické,
ve svislé ose otocné kolové jednotky 9, pfipojené vzdy k polohovacim uchytnym li§tam 8 ramu 4
platformy.

Stfedni c¢ast univerzalni, modulové transportni platformy 1 je reprezentovana centralnim
modulem 2, ktery je pro vSechny varianty feSeni stejny a zahmuje elektronapajeni pohonu
otoénych kolovych jednotek 9, které je uskuteCiiovano prostfednictvim bateriového setu 35
vlozeného do stiedové¢ ¢asti ramu 4 platformy.

Celkové usporadani univerzalni modulové transportni platformy 1 je koncipovano tak, ze v jeji
stiedové Casti je centralni modul 2, ktery zahrnuje vzhledem k univerzalit¢ vSechny obsluzné
prvky trakce, coZ jsou napajeni bateriového setu 5, které probiha pres nabijeCku 7 bateriového
setu véetn¢ pripojeni na externi zdroj elektrické energie, ktery je uskuteéiiovan pres zasuvku 22
nabijeni umisténou pravé na nabijecce bateriového setu pro moznost pripojeni kabelu nabijeni.
Univerzalni, modulova transportni platforma 1 dale zahmuje z hlediska celkového usporadani
dva okrajové moduly 3, které¢ se li§i pouze délkou podle nosnosti a pozadované délky lozné
plochy Nosnost urcuji vzdy dopliiované dvé dvojice otocnych kolovych jednotek 9, souméme
dopliiované v myslenych dvou napravach vuéi pficné ose soumérnosti ramu 4 platformy, ktery
v okrajovych modulech 3 ma podélné polohovaci uchytné listy 8, do kterych je zakomponovan
vzdy potfebny pocet otocnych kolovych jednotek 9 pripevnénych v uréenych rozteich pomoci
Sroubti 11 a jsou zapolohovany koliky 12.

Ram 4 platformy je dale doplnén pro pfipad narazu dvéma dvojicemi pryzovych naraznika 13
umisténych na ¢elech ramu 4 platformy, po bocich jsou vzdy dvé dvojice uchytu 15 lan pro
manipulaci s ramem 4 platformy nebo s celou univerzalni modulovou transportni platformou 1
s proménlivou nosnosti a zaménitelnymi kolovymi jednotkami.

Univerzalni, modulova transportni platforma 1 je dopln€na bezpecnostné snizenym obvodovym
krytovanim 20 doplnénym v diagonalnich rozich umisténymi optoelektronickymi laserovymi
cidly 14.

Po celém obvodu na urovni lozné plochy je lemovani 16 uréené pro moznost zajisténi nakladu
uvazy, loznou plochu tvofi odnimatelné plechy 17 ploSiny umoziujici pfistup k funkénim
podsestavam univerzalni, modulové transportni platformy 1, v rozich a uprostfed bo¢me jsou
havarjni stop tlacitka 18, pod nimiz jsou umistény zasuvky 19 ovladani a po obvodu ve spodni
¢asti je obvodové krytovani 20 prerusené v bocich pro pfistup k elektrorozvodn¢ 6. Zasuvky 19
ovladani jsou urCeny pro pripojeni kabelu 21 s ovladaéem zapojenym do jednoho z Sesti moznosti
umisténi zasuvky 19 ovladani, pficemz altemativou k tomuto ovladani je ovladani bezdratové.

Ridici systém transportni univerzalni platformy 1 je také feSen modularné a transparentné, kdy
jednotlivé kolové jednotky, respektive fidici moduly 28 kolovych jednotek jsou pfipojeny na
komunikacni sbérnici 27, ke které je také prfipojen centralni fidici pocita¢ 24 podvozku. Pro
nadfazeny fidici a komunikacni systém 23 poskytuje fidici pocita¢ 24 podvozku prostfednictvim
vstupu 25 pro fidici pfikazy a vystupu 26 pro zobrazeni stavu kolovych jednotek abstraktni
vrstvu, ktera zajistuje, ze fizeni platformy 1 je nezavislé na aktualni konfiguraci, tedy poctu a
umisténi jednotlivych kolovych jednotek na transportni platform¢ 1. Komunikaéni sbérnice 27
tedy propojuje fidici moduly 28 kolovych jednotek s centralnim fidicim pocitacem 24 podvozku,
soucasn¢ je vSak realizovano nezavislé pripojeni k bezpecnostni komunikacni lince pro zajisténi
bezpecné reakce kolové jednotky atim 1 transportni platformy v krizovych situacich, napriklad
zastaveni motoru pri detekci prekazky optoelektronickymi laserovymi snimagi.

Komunikaéni sbémice 27 modulové transportni platformy 1 realizuje izolovany pienos fidicich,
stavovych, bezpecnostnich a havarijnich signalu od jednotlivych kolovych jednotek smérem
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k centralnimu fidicimu pocitaci 24 podvozku a naopak. Integrované komunikac¢ni a fidici
algoritmy zajistuji transparentnost a koordinaci fizeni jednotlivych kolovych jednotek vzhledem
k centralizovanému fidicimu systému, realizovaném na fidicim pocitai. Softwarové feseni
fidiciho sytému na centralnim fidicim pocitaci 24 podvozku je tim ucinéno nezavislym na
konkrétni pouzité sestavé a poctu kolovych jednotek.

Ridici a komunikaéni systém transportni univerzalni platformy 1 je tedy koncipovan jako
modularni a transparentni jak z hlediska fidicich povelu, tak vzhledem k nadfazené fidici
jednotce celé transportni platformy, coz umoziuje fidici algoritmy transportni platformy ucinit do
vysoké miry nezavislé na konfiguraci a po¢tu pouzitych kolovych jednotek.

Optoclektronicka laserova ¢idla 14 a havarijni stop tlacitka 18 jsou prostrednictvim bezpecnostni
komunikacni linky propojena na kolové jednotky a zajistuji bezpecné zastaveni v pripad¢
detekce prekazky nebo stisknuti stop tladitka 18.

Variantou univerzalni, modulové transportni platformy 1 je pfi vyuziti okrajovych moduli 3,
osazeni ramu 4 platformy pfes polohovaci uchytné listy 8 vSesmérovymi kolovymi jednotkami
10, se stejnymi pripojovacimi rozméry jako otocné kolové jednotky 9, ¢imz vznika opét
vS§esmérova velmi unosna transportni platforma, s moznosti dopliiovani dal§ich myslenych
naprav s moznosti zmén, ovSem s jistym omezenim vzhledem ke kvalité povrchu, pricemz
moznosti pohybu univerzalni, modulové transportni platformy 1 jsou stejné jako u varianty
s oto¢nymi kolovymi jednotkami 9. Tato varianta vyuzivajici stejné pripojeni vSesmérove kolove
jednotky 10 k ramu 4 platformy, zajiSt'uje univerzalitu systému. U vSesmérov¢ kolové jednotky
10, zjeji podstaty, neni nutny pohon nataceni a tuto funkci pfebira trakéni pohon umistény v
uvedené kolové jednotce.

Prumyslova vyuzitelnost

U predkladaného vynalezu univerzalni, modulové transportni platformy s proménlivou nosnosti
a zaménitelnymi kolovymi jednotkami se v kazd¢ varnanté jedna o vysoce tnosnou, viceucelovou
transportni plos§inu urCenou zejména pro prumyslové vyuziti v halach nebo nadvorich hal.
Umoziuje nejen zaménovat moduly kolovych jednotek, ale také ménit jejich pocet, coz ma vliv
na celkovou nosnost platformy bez nutnosti ménit jeji celkové rozmeéry.

Moznosti operativni zamény pfislusného typu kolové jednotky je dosazeno flexibilniho
prizpusobeni transportni platformy pfesné stanovenym kritériim (typ povrchu, prostiedi atd.).
Soucasné umoziuje jemngjsi modifikace rozvoru naprav podvozku, coz pfiznivé ovliviiuje jeho
mang¢vrovaci schopnosti.

NAROKY NA OCHRANU

1. Univerzalni, modulova transportni platforma (1), vyznacujici se tim, Ze je tvofena ramem
(4), ktery je spolecnou zakladnou pro centralni modul (2) a na néj navazujici okrajové moduly
(3), pfi¢emz do centralniho modulu (2) je vloZen bateriovy set (5) osazeny elektrorozvodnou (6)
a nabijeckou (7) bateriového setu, pricemz k ramu (4) platformy jsou, v okrajovych modulech
(3), prostfednictvim uchytnych list (8) pfipojeny kolové jednotky, pfi¢emz ram (4) platformy je
dale osazen ¢idly (14) a havarijnimi stop tlacitky (18), pfi¢emz elektrorozvodna (6) obsahuje
nadfazeny fidici systém (23) propojeny s centralnim fidicim pocitacem (24) podvozku
prostfednictvim vstupu (25) pro fidici pfikazy a vystupu (26) pro zobrazeni stavu kolovych
jednotek, pricemz kolové jednotky jsou napojeny na fidici moduly (28) kolovych jednotek, kde
fidici moduly (28) kolovych jednotek jsou pfipojeny ke komunikacni sbémici (27), ktera je dale
napojena na fidici pocita¢ (24) podvozku, pricemz komunikacni sbémice (27) propojuje fidici
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moduly (28) kolovych jednotek s centralnim fidicim pocitacem (24), pficemz ¢idla (14) a
havarijni stop tlacitka (18) jsou prostfednictvim bezpecnostni komunikaéni linky propojena na
kolové jednotky, Cidla (14) jsou soucasné napojena na komunikacni sbémici (27).

2. Univerzalni, modulova transportni platforma (1) podle naroku 1, vyznac€ujici se tim, Ze ram
(4) platformy je po svém obvodu osazen narazniky (13) a lemovanim (16), pficemz ¢idla (14)
Jsou umisténa v rozich ramu (4) platformy a po bocich tchyty (15) lan, pfi¢emz ram (4)
platformy je dale ve své vrchni ¢asti osazen plechy (17) plosiny, a na bo¢nicich havarijnimi stop
tladitky (18) a zasuvkami (19) ovladani, pficemz ram (4) platformy je po obvodu ve své spodni
¢asti osazen obvodovym krytovanim (20).

3. Univerzalni, modulova transportni platforma (1) podle naroku 1, vyznadujici se tim, Z¢
kolové jednotky jsou do tchytnych list (8) pfipevnény prostfednictvim Sroubu (11)
a zapolohovany koliky (12).

4. Univerzalni, modulova transportni platforma (1) podle naroku 1 a 3, vyznacujici se tim, Ze
kolova jednotka je oto¢na kolova jednotka (9).

5. Univerzalni, modulova transportni platforma (1) podle naroku 1 a 3, vyznacujici se tim, Z¢
kolova jednotka je vSesmérova kolova jednotka (10).

6. Univerzalni, modulova transportni platforma (1) podle naroku 4, vyznadujici se tim, z¢
oto¢na kolova jednotka (9) je uvnitf osazena individualnim pohonem trakce a dale je osazena
individualnim pohonem pro otaceni.

7. Univerzalni, modulova transportni platforma (1) podle naroku 5, vyznadujici se tim, z¢
vSesmérova kolova jednotka (10) je uvnitf osazena individualnim pohonem.

8. Univerzalni, modulova transportni platforma (1) podle naroku 1 a 2, vyznacujici se tim, Ze
nabijecka bateriového setu (7) obsahuje zasuvku (22) nabijeni a zasuvky (19) ovladani jsou
uzpusobeny pro pripojeni kabelu (21) s ovladacem.

9. Univerzalni, modulova transportni platforma (1) podle naroku 2, vyznacujici se tim, Z¢
¢idla (14) jsou optoelektronicka laserova a jsou umisténa diagonaln¢ a havarnjni stop tlacitka (18)

Jsou umisténa v rozich a uprostred bo¢me.

6 vykresu
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Seznam vztahovych znacek:

1) univerzalni, modulova transportni platforma
2) centralni modul

3) okrajovy modul

4) ram platformy

35) bateriovy set

6) elektrorozvodna

7 nabijecka bateriového setu
8) polohovaci uchytna lista

9) oto¢na kolova jednotka

10) vSesmérova kolova jednotka
11) Sroub

12) kolik

13) pryzovy naraznik

14) optoelektronické laserové cidlo
15) uchyt lana

16) lemovani

17) odnimatelné plechy plosiny

18) stop tlacitko

19) zasuvka ovladani

20) obvodové krytovani

21) kabel s ovlada¢em

22) zasuvka nabijeni

23) nadrazeny fidici systém

24) centralni fidici pocita¢ podvozku
25) vstup pro fidici prikazy

26) vystup pro zobrazeni stavu kolovych jednotek
27) komunikacni sbérnice

28) fidici modul kolové jednotky.
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Obr. 6
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Obr. 8
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Obr. 11
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