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Jednowirnikowa nawrotna kruszarka mlotkowa

1

Przedmiotem wynalazku jest jednowirnikowa
kruszarka miotkowa przeznaczona do kruszenia
mineratéw.

Znane kruszarki majg szereg wad i niedoma-
gan majacych wplyw na jako§¢ rozdrabnianego
produktu i koszty eksploatacyjne. Trudno$ci te
wynikaja zwlaszeza z braku odpowiedniej i lat-
wej w stosowaniu regulacji ziarnistoSci kruszone-
go materialu. Poza tym istnialy trudno$ei w
szybkim usuwaniu usterek eksploatacyjnych wy-
nikajgcych na przykiad ze zuzycia sie powierz-
chni roboczych rusztowin i wirujacych mlotkéw
udarowych lub rozluzniania sie rusztowin.

Wszystkie dotychczasowe wady i trudno$ci zo-
staly usuniete w kruszarce, ktéra jest przedmio-
tem niniejszego wynalazku. Kruszarka jest za-
opatrzona ' w niezawodnie dzialajacy regulator
dla zmiany szczeliny pomiedzy krawedziami
mlotké6w a powierzchniami kruszgcymi rusztowin,
w mechanizm- do ustalania i mocowania rozluz-
nionych rusztowin w szczekach, oraz w nasta-
wna przeslone rusztowin umozliwiagaca dowol-
ne zwigkszenie drogi kruszenia.

Tak wykonana kruszarka charakteryzuje sie
duzg réwnomierno$ciag przemialu, co uwidacznia
sie w nieznacznej ilo§ci nadziarna i frakcji pyla-
stej zawartych w produkcie kruszepia (mlewie).
Kruszarka poprawia przemial mineratéw, ktérych
technologia przer6bki wymaga stosowania uziar-
nienia <3 mm i przy nieznacznej zawarto$ci
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nadziarna (mniej niz 8 do 10% ziarn >3 mm
i przy mozliwie najmniejszej iloSci frakecji bar-
dzo drobnej (<<0,5 mm). Zastosowanie kruszar-
ki wedlug wynalazku umozliwia przemial mi-
neraléw w obiegu otwartym, bez konieczno$ci
budowy drogich sorlowni, jakie nalezaloby re-
alizowaé w przypadku pracy kruszarek w obiegu
zamknietym. Kruszarka wedlug wynalazku od-
powiadajac warunkom technologicznym posiada
jednocze$nie mniejsze gabaryty i wiekszg wy-
dajno§¢ od Kkruszarek dotychczas stosowanych.

Dalszg wazng cechg wynalazku jest zastoso-
wanie odpowiednio dzielonego kadluba kruszar-
ki. Kadlub jest zaopatrzony miedzy innymi w
tatwo zdejmowalne boczne czeSci po zdjeciu kt6-
rych uzyskuje sie latwy dostep do wirnika w
celu wymiany uszkodzonych mlotkéw, wymiany '
plyt czolowych i rusztowin.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w
przykladowym wykonaniu na rysunku, na kté-
rym fig. 1 przedstawia kruszarke w przekroju

poprzecznym, fig. 2 — w widoku z boku, fig. 3
— w przekroju wzdiluz linii A—A zaznaczonej
na fig. 2, a fig 4 — szczegél B zaznaczony na
fig. 1.

Kruszarka w znany spos6b sklada sie z kadiu-
ba 1 wewnatrz ktérego jest osadzony pracujacy
nawrotnie wirnik 2 z mlotkami 3, oraz sg umie-
szczone rusztowiny 4 i czotowe plyty 5 wstepnie
kruszace nadawe wprowadzang przez Zzasypowy
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kréociec 6. W dolnej czeSci kadluba 1 jest umie-
szczony odzuzlajagcy kosz T.

Zgodnie z wynalazkiem kruszarka jest zaopa-
trzona w regulator R do ustalania wielko$ci
szczeliny pomiedzy rusztowinami 4 a wirujgcymi
milotkami 3, z mechanizmu B do ustalania po-
lozenia rusztowin 4 w rusztowych szczekach 8,
oraz z nastawnej przestony 9 zamocowanej wah-
liwie pod rusztowinami. 4.

Regulatory R sa zamocowane po obu stronach
bocznych cze§ci 1b i 1le¢ kadluba 1 i przesuwaja
w plaszczyZnie poziomej waly 10 na ktérych opie-
rajg sie jednym konicem szczeki 8 rusztowin 4.
W dolnej czeSci szczeki 8 s3 zamocowane prze-
gubowo do osi 11 obrotu. Jak uwidoczniono na
fig. 3 regulator R sklada sie z obudowy 12 zamo-
cowanej do kadiuba 1 kruszarki, z napedowego
walu 13, ktérego koricowka 13b osadzona w obu-
dowie 12 jest zaopatrzona w klin 14 polgczony
z tym walem przesuwnie osiowo za pomocag
gwintu 13a, z Kklina 15 osadzonego na wale 10
i wspélpracujacego z przesuwnym klinem 14
oraz z dociskowych sprezyn 16 opierajgcych sie
z jednej strony ‘o klin 14 a z drugiej strony
o regulujgca nacisk tych sprezyn nakretke 17
osadzong w tylnej czeSci obudowy 12 i zabezpie-
czong przeciwnakretkg 18. Wal 13 jest obracany
reczng zapadkowg diwignig 19, przy czym ruch
obrotowy tego walka poprzez gwint 13a jest
przeksztalcony na posuwowy ruch klina 14
Przesuwanie sie klina 14 w kierunku strzatki 20
zaznaczonej na fig.
przesuwanie sie sgsiedniego klina 15 razem z wa-
iem 10 i z rusztowinami 4 w kierunku strzalki2l
i osi wirnika 2, co powoduje zmniejszenie sie
szezeliny pomigdzy rusztowinami 4 i wirujacymi
miotkami 3. Do klina 14 jest zamocowana wska-
z6wka 22 za pomocg ktérej, wedlug skali ozna-
ezonej na obudowie 12, mozna ustalié polozenie
rusztowin 4 wzgledem wirujacych mlotkéw 3.
Wat 13 jest zamocowany poziomo wzdiuz szczek
8 rusztowin 4 po lewej i po prawej stronie kru-
szarki, a na koncach tego walu sg umieszczone
regulatory R. Tak wiec razem dla dwbéch wa-
16w 13 przy jednej kruszarce stosuje sie czte-
ry regulatory R, przy czym przy przesuwaniu
rusztowin 4 i ustalaniu wielko§ci roboczej wy-
zej okre§lonej szczeliny, mozna obracaé diwignig
19 kazdy wat 13 tylko z jednego jego konca.

Mechanizm B do ustalania polozenia rusztowin
4 sklada sie z dwodch listew 23 umieszczonych
wzdluz, pomiedzy rusztowinami 4 ‘oraz z osadzo-
nych pomiedzy tymi listwami dwoéch klinowych
elementéw 24 i 25 polgczonych ze soba’ prze-
suwnie za pomocg Sruby 26. Wewnetrzne pta-
szczyzny 23a i 23b listew 23 wspoélpracujace z kli-
nowymi elementami 24 i 25 s3 wykonane pod
takim katem, aby przy obracaniu §rubg 26
i zmniejszaniu odlegloSci pomiedzy klinowymi
elementami 24 i 25 nastepowato rozprezanie i wza-
jemny docisk rusztowin 4 do siebie dla ustalenia
trwatego ich polozenia w szczekach 8, W “Zzalez-
noéci od potrzeby, mozna uzyskaé w kazdej
chwili rozluZnienie rusztowin 4, albo podczas eks-
ploatacji zwiekszyé ich wzajemny docisk.

3 powoduje réwnoczes$nie
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Nastawna przeslona 9 jest osadzona wahliwie
wzdluz rusztowin 4 od ich zewnetrznej strony.
Do przestony 9 jest zamocowane ramie 27, kt6-
rym odchyla sie tg przystone od rusztowin 4. Po-
trzebna wielko§¢ odchylenia ustala sie zatycz-
kg 28, ktéra wklada sie poprzez otwory wyko-
nane w prowadnicy 29 do otworu wykonanego w
przesuwnym ramieniu 27. Dzieki zastosowaniu
nastawnej przeslony mozna dowolnie przedtu-
za¢ droge kruszenia nadawy na rusztowinach 4.
Na przyklad, przy calkowitym doci$nieciu prze-
stony 9 do rusztowin 4, przesypowe otwory 4a
pomiedzy rusztowinami 4 zostajg szybko wypel-
nione rozkruszong nadawe tak, Ze nowa rozkru-
szona nadawa jest dalej przesuwana milotkami 3
i ulega dalszemu kruszeniu na dolnych rusztowi-
nach 4. Przez odpowiednie ustawienie przeslony
9 po jednej lub po obydwbch stronach kruszarki

"mozna z latwosciag otrzymaé wymagana kazdora-

zowo Kklase ziarnowsg kruszywa.

Zgodnie z myS§la przewodnia wynalazku. uzyska-
no réwniez dalszy bardzo wazny postep w budo-
wie kruszarki, dzieki zastosowaniu nowej odpo-
wiednio dzielonej konstrukeji kadluba 1. Kadilub
1 jest podzielony na trzy zasadnicze cze$ci, na
podstawowa, Srodkows cze§é la, oraz na dwie
boczne czeSci 1b i 1le, skrecone razem poprzez
férodkowa cze§é la $§rubami 30. Srodkowa cze§é
la wraz z podstawag 381 kruszarki stanowi w za-
sadzie zwartg calo§¢ razem z walem 32 wirnika
2, natomiast boczne czeSci 1b i 1le¢ sg latwo zdej-
mowalne w calo§ci po odkreceniu $§rub 30, co
umozliwia szybki i latwy dostep do wirnika 2
i jednoczesna wymiane milotkéw 3, czolowych
ptyt 5 lub rusztowin 4.

Zastrzezenia patentowe

1. Jednowirnikowa nawrotna kruszarka milotko-
wa z kadlubem, wewnatrz ktérego pomiedzy
rusztowinami i wstepnie kruszgcymi pltytami
czolowymi. osadzony jest wirnik, gdzie rusz-
towiny, sa osadzone w szczekach, w kadlubie
‘kruszarki, znamienna tym, ze w bocznych
czeSciach (b i 1¢) kadiluba (1) s3 zamoco-
wane regulatory (R) do ustalenia = wielko§ci
szczeliny pomiedzy rusztowinami (4) a wiru-
jacymi milotkami (3) wirnika (2), przy czym
kazdy regulator (R) skiada sie z klina (15)
osadzonego na wale (10), na ktérym opierajg
sie z jednej strony szczeki (8) rusztowin (4),
z dociskajacych klin (15) sprezyn (16). oraz
z napedowego watu (13) zaopatrzonego w Kklin
(14) polgczony z tym walem przesuwnie osio-
wo za pomocg gwintu (13a) tak, aby przy
obrocie napedowego walu (13) ruch posuwowy
klina (1 spowodowal przesuniecie drugiego
klina (15) wraz z watem (10) i rusztowinami
(4) w kierunku osi wirnika (2).

2. Kruszarka wedlug zastrz. 1. znamienna tym, ze
pomiedzy rusztowinami (4) jest umieszczony
mechanizm  (B) do wustalania potozenia tych
" rusztowin, skladajacy sie z dwéch listew (23)
oraz z osadzonych pomiedzy listwami dwéch
klinowych elementéw (24 i 25) polaczonych ze
sobg przesuwnie za pomoca §ruby (26) tak, aby
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przy obracaniu $§rubg (26) w jedng strone
zmniejszala sie odleglo§é pomiedzy klinowy-
mi elementami (24 i 25) i aby uzyskaé wza-
jemny docisk rusztowin (4) do siebie W szcze-
kach (8). .5
. Kruszarka wedlug zastrz. 1 i 2 znamienna tym,
ze wzdluz rusztowin (4) od ich zewnetrznej
strony jest osadzona wahliwie nastawna ostona
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(9), zaopatrzona w ramie (27) ustalajace wiel-
ko§¢ przestoniecia rusztowin (4).

Kruszarka wedlug zastrz. 1—3. znamienna tym,
ze jej kadlub (1) sklada si¢ ze Srodkowej cze-
§ci (la) stanowigcej zwartg catos¢ z podsta-
wa (la) i walem (32) wirnika (2), oraz z dwéch
odejmowalnych bocznych czeSci (1b i 1¢) skre-
conych ze sobg poprzez $rodkowsg czesé (1a)
§rubami (30).
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