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Description

Titre de I'invention : Dispositif de maintien d’une roue de cycle
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La présente invention concerne le domaine des roues de cycles, et en particulier un
dispositif de maintien d’une roue de cycle pour maintenir la roue de cycle lors de la
réalisation d’opérations de montage, de démontage ou de maintenance de la roue de
cycle.

Une roue de cycle comprend généralement un moyeu, une jante et des rayons
d’étendant entre le moyeu et la jante. Le moyeu est destiné a €tre monté sur un axe de
roue du cycle. La jante est destinée a recevoir un pneu monté de maniere amovible sur
la jante.

Les opérations de montage, de démontage et de maintenance d’une roue de cycle
sont généralement effectuées par les opérateurs en posant la roue au sol ou sur un
établi, sans dispositif de maintien particulier.

EP0001855 propose un dispositif de maintien d’une roue de cycle comprenant un
plateau de base sur lequel sont montés trois bras rotatifs autour d’axes de rotation
respectifs paralleles, chaque bras portant un élément d’appui destiné a venir en appui
sur une face interne de la jante, la rotation des bras permettant de rapprocher les
éléments d’appui pour libérer la roue de cycle ou d’écarter les éléments d’appui pour
serrer la roue de cycle et la maintenir. La rotation des bras est commandée a 1’aide
d’un disque mont¢ rotatif et reli¢ a chaque bras par une bielle, la rotation du disque
étant commandée a I’aide d’une tige filetée que 1’opérateur peut faite tourner autour de
son axe a 1’aide d’une poignée.

Un des buts de I’invention est de proposer un dispositif de maintien d’une roue de
cycle qui soit facile d’utilisation.

A cet effet, I’invention propose un dispositif de maintien pour maintenir une roue de
cycle comprenant un moyeu, une jante et des rayons s’étendant entre le moyeu et la
jante, le dispositif de maintien comprenant une base, une pluralité d’organes de
serrage, chaque organe de serrage comprenant un élément d’appui configuré pour venir
en appui sur une face interne de la jante, au moins un des organes de serrage étant
mobile pour sélectivement rapprocher les éléments d’appui pour libérer la roue de
cycle ou écarter les éléments d’appui pour maintenir la roue de cycle a 1’aide des
éléments d’appui, un organe de commande li¢ mécaniquement a chaque organe de
serrage mobile pour commander le mouvement de chaque organe de serrage mobile du
fait d’un déplacement de I’organe de commande, et un dispositif de blocage unidi-
rectionnel agencé pour autoriser le déplacement de I’organe de commande dans un
parmi le sens de I’écartement des éléments d’appui et le sens de rapprochement des

éléments d’appui et empécher le déplacement de 1’organe de commande dans 1’autre
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sens.

La prévision d’un dispositif de blocage unidirectionnel permet de proposer un
dispositif de maintien qui est facile d’utilisation, notamment en proposant un organe
d’actionnement qui est facile a actionner et qui peut éventuellement étre rappelé vers
une position de serrage de la roue de cycle par un dispositif de rappel, de sorte que
I’opérateur peut manipuler 1’organe d’actionnement pour permettre le positionnement
de la roue et n’a qu’a relacher I’organe d’actionnement pour assurer le serrage de la
roue de cycle sous I’effet du dispositif de rappel.

Dans des modes de réalisation particulier, le dispositif de maintien comprend une ou
plusieurs des caractéristiques optionnelles suivantes, prises individuellement ou selon
toutes les combinaisons techniquement possibles :

- le dispositif de blocage unidirectionnel comprend un cliquet coopérant avec une
denture ;

- le cliquet est porté par I’organe de commande et/ou la denture est fixe ;

- le dispositif de blocage unidirectionnel comprend un ressort de rappel de cliquet
agencé pour rappeler le cliquet en prise avec la denture ;

- le dispositif de maintien comprend un dispositif de désactivation pour désactiver le
dispositif de blocage unidirectionnel ;

- le dispositif de désactivation comprend un bouton de commande, de préférence
porté par I’organe de commande ;

- le dispositif de désactivation est configuré pour maintenir un cliquet du dispositif de
blocage unidirectionnel a 1’écart d’une denture du dispositif de blocage unidi-
rectionnel ;

- le dispositif de maintien comprend un dispositif de rappel configuré pour rappeler
I’organe de commande dans le sens de déplacement autorisé par le dispositif de
blocage unidirectionnel ;

- chaque organe de serrage mobile est rotatif autour d’un axe de rotation, I’élément
d’appui de chaque organe de serrage mobile étant excentré par rapport a I’axe de
rotation de cet organe de serrage mobile, la rotation de chaque organe de serrage
mobile autour de son axe de rotation permettant de sélectivement rapprocher les
éléments d’appui ou écarter les éléments d’appui ;

- au moins deux organes de serrage sont mobiles et/ou chaque organe de serrage est
mobile ;

- le dispositif de maintien comprend un mécanisme de transmission reliant I’organe
de commande a chaque organe de serrage mobile pour commander le déplacement de
chaque organe de serrage mobile du fait du déplacement de 1’organe de commande ;

- le mécanisme de transmission comprend un élément de transmission flexible en

prise avec plusieurs organes de serrage mobiles, de telle maniere que le mouvement
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d’un des organes de serrage mobile entraine celui des autres organes de serrage
mobiles ;

- ’élément de transmission flexible est une chaine ou une courroie en prise avec
chaque organe de serrage mobile par I’intermédiaire d’un organe de transmission
rotatif, tel que par exemple une roue dentée, une roue crantée ou un galet ;

- Porgane de commande est en prise avec I’élément de transmission flexible pour
commander le mouvement des organes de serrage mobile par I'intermédiaire de
I’élément de transmission flexible ;

- Porgane de commande est formé par un levier de commande ou un curseur de
commande.

L’invention et ses avantages seront mieux compris a I’étude de la description qui va
suivre, données uniquement a titre d’exemple non limitatif, et faite en référence aux
dessins annexés, sur lesquels :

- [Fig.1] 1a [Fig.1] est une vue en perspective d’un dispositif de maintien d’une roue
de cycle ;

- [Fig.2] la [Fig.2] est une vue de dessus du dispositif de maintien ;

- [Fig.3] la [Fig.3] est une vue de dessus illustrant un mécanisme d’actionnement et
un mécanisme de transmission du dispositif de maintien ;

- [Fig.4] 1a [Fig.4] est une vue en perspective partiellement coupée illustrant le
mécanisme d’actionnement, et en particulier un dispositif de désactivation d’un
dispositif de blocage unidirectionnel ;

- [Fig.5] 1a [Fig.5] est une vue en coupe d’un élément d’appui d’un organe de serrage
du dispositif de maintien selon un exemple de réalisation ;

- [Fig.6] 1a [Fig.6] est une vue de derriere d’un dispositif de blocage unidirectionnel
selon une variante ;

- [Fig.7] 1a [Fig.7] est une vue en coupe d’un élément d’appui d’un organe de serrage
du dispositif de maintien selon un autre exemple de réalisation.

Comme illustré sur les Figures 1 et 2, le dispositif de maintien 2 est configuré pour
maintenir une roue de cycle (non représentée) comprenant un moyeu, une jante et des
rayons s’étendant entre le moyeu et la jante, en particulier lors de la réalisation
d’opérations de montage, de démontage ou de maintenance de la roue de cycle
effectuée par un opérateur.

De maniere connue, la jante comprend une face externe, tournée radialement vers
I’extérieur et munie d’un canal pour recevoir les talons d’un pneu monté sur la jante, et
une face interne, tournée radialement vers 1’ intérieur et sur laquelle les rayons se
raccordent a la jante.

Le dispositif de maintien 2 comprend une base 4 sur laquelle sont montés une

pluralité d’organes de serrage 6, chaque organe de serrage 6 comprenant un élément



[0034]

[0035]

[0036]

[0037]

[0038]

[0039]

[0040]

[0041]

[0042]

[0043]

[0044]

[0045]

[0046]

d’appui 8 prévu pour venir en appui sur la face interne de la jante, en passant entre les
rayons.

Au moins un des organes de serrage 6 est mobile par rapport a la base 4 pour sélec-
tivement rapprocher les éléments d’appui 8 les uns des autres pour libérer la roue de
cycle ou écarter les éléments d’appui 8 les uns des autres pour maintenir la roue de
cycle a I’aide des €léments d’appui 8 en appui sur la face interne de la jante.

Le déplacement des éléments d’appuis 8§ les uns par rapport aux autres permet de
faire varier le diametre d’un cercle circonscrit aux éléments d’appui 8.

La variation de I’écartement entre les éléments d’appui 8 permet de monter la roue de
cycle sur le dispositif de maintien 2 et de maintenir la roue de cycle a 1’aide du
dispositif de maintien 2.

Pour ce faire, les éléments d’appui 8 sont rapprochés pour pouvoir placer la roue de
cycle avec la jante entourant les éléments d’appuis 8, puis écartés pour appliquer les
éléments d’appui 8§ contre la face interne de jante.

La variation de I’écartement entre les éléments d’appui 8 permet de retirer la roue de
cycle du dispositif de maintien 2.

Pour ce faire, les éléments d’appui 8 initialement en appui sur la face interne de la
jante sont rapprochés pour les écarter de la face interne de la jante et libérer la jante,
puis la roue de cycle est retirée.

Le dispositif de maintien 2 permet le maintien de roue de cycle dont les jantes
présentent des diametres internes différents.

Sur la [Fig.2] sont représenté en traits mixtes deux cercles C1, C2 illustrant schéma-
tiquement les faces internes des jantes de deux roues de cycle dont les jantes présentent
des diametres internes différents et qui peuvent Etre placées sur le dispositif de
maintien 2.

Le dispositif de maintien 2 comprend au moins deux organes de serrage 6, et de
préférence au moins trois organes de serrage 6.

En particulier, comme illustré sur les Figures 1 et 2, le dispositif de maintien 2
comprend exactement trois organes de serrage 6. Ceci permet d’avoir trois points
d’appui sur la jante, pour un serrage isostatique de la jante par les éléments d’appui 8.

Dans un exemple, un seul des organes de serrage 6 est mobile. Ceci suffit a faire
varier I’écartement entre les éléments d’appui 8 des organes de serrage 6.

Avantageusement, au moins deux organes de serrage 6 sont mobiles. Ceci facilite le
positionnement de la roue de cycle, notamment pour permettre aux éléments d’appui 8
de venir en appui sur la face interne de la jante en passant entre les rayons de la roue de
cycle.

De préférence, comme illustré sur les Figures 1 et 2, chaque organe de serrage 6 est

mobile. Ceci permet de configurer le dispositif de maintien 2 pour que les é€léments
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d’appui 8 se déplacent les uns par rapport aux autres en restant équidistants d’un axe
central C.

Chaque organe de serrage 6 mobile est par exemple monté rotatif autour d’un axe de
rotation R par rapport a la base 4, I’élément d’appui 8 de 1’organe de serrage 6 mobile
étant excentré par rapport a 1’axe de rotation R de cette organe de serrage 6.

La rotation de chaque organe de serrage 6 rotatif permet ainsi de sélectivement
rapprocher les éléments d’appui 8 pour libérer la roue de cycle ou écarter les éléments
d’appui 8 des organes de serrage pour maintenir la roue a 1’aide des éléments d’appui
8.

De préférence, lorsqu’au moins deux organes de serrage 6 sont rotatifs, et en par-
ticulier lorsque chaque organe de serrage 6 est rotatif, les axes de rotation R des
organes de serrage 6 rotatifs sont distincts et paralleles.

Avantageusement, chaque organe de serrage 6 est rotatif. Ceci permet de configurer
le dispositif de maintien 2 pour que les éléments d’appui 8 se déplacent les uns par
rapport aux autres en restant équidistants de I’axe central C.

En particulier, pour ce faire, les axes de rotation R des organes de serrage 6 sont
équidistants de I’axe central C, la distance entre I’élément d’appui 8 et 1’axe de rotation
R est la méme pour tous les organes de serrage 6, et les organes de serrage 6 sont calés
angulairement les uns par rapport aux autres.

Le dispositif de maintien 2 comprend un organe de commande 10 mobile lié méca-
niquement a chaque organe de serrage 6 mobile pour commander le mouvement de
chaque organe de serrage 6 mobile.

L’organe de commande 10 est de préférence un organe de commande manuelle, i.e.
un organe de commande déplagcable manuellement par un opérateur pour commander
le mouvement de chaque organe de serrage 6 mobile.

Comme visible sur la [Fig.3], ’organe de commande 10 comprend par exemple une
partie de préhension ou poignée 12 prévue pour étre saisie et déplacée manuellement
par un opérateur.

L’organe de commande 10 est de préférence configuré pour €tre actionné ma-
nuellement en tirant la poignée 12 et/ou en poussant la poignée 12, en particulier
suivant une trajectoire rectiligne ou une trajectoire curviligne, par exemple une tra-
jectoire en arc de cercle. Ceci permet un actionnement manuel facile, ergonomique et
rapide, en particulier plus facile, ergonomique et rapide qu’une poignée ou un bouton a
tourner.

Comme visible sur la [Fig.3], I’organe de commande 10 est par exemple formé par
un levier de commande 14 monté€ rotatif autour d’un axe de commande A. La poignée
12 est disposée le long du levier de commande 14, de préférence a une extrémité du

levier de commande 14. La trajectoire de la poignée 12 est une trajectoire en arc de
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cercle centrée sur I’axe de commande A autour duquel le levier de commande 14
pivote.

Comme visible sur les Figures 3 et 4, le dispositif de maintien 2 comprend un
dispositif de blocage unidirectionnel 20 configuré pour autoriser le déplacement de
I’organe de commande 10 dans un parmi le sens d’un serrage de la roue de cycle et le
sens d’une libération de la roue de cycle et empécher le déplacement de 1’organe de
commande dans 1’autre sens.

Le dispositif de blocage unidirectionnel 20 est de préférence configuré pour autoriser
le déplacement de I’organe de commande 10 dans le sens d’un écartement des
éléments d’appui 8 et s’opposer au déplacement de 1’organe de commande 10 dans le
sens d’un rapprochement des €léments d’appui 8.

Ceci permet d’assurer le maintien du serrage d’une roue de cycle disposées sur le
dispositif de maintien 2 en empéchant le déplacement involontaire de 1’organe de
commande 10 dans le sens d’un rapprochement des éléments d’appui 8.

Lorsque I’organe de commande 10 est rotatif autour d’un axe de commande A, en
particulier lorsqu’il s’agit d’un levier de commande 14, le dispositif de blocage unidi-
rectionnel 20 est configuré pour autoriser la rotation de I’organe de commande 10
autour de I’axe de commande A dans un sens de rotation, en particulier dans le sens
d’un écartement des éléments d’appui 8, et pour s’opposer a la rotation de 1’organe de
commande 10 autour de I’axe de commande A dans I’autre sens de rotation, en par-
ticulier dans le sens d’un rapprochement des éléments d’appui 8.

Le dispositif de blocage unidirectionnel 20 comprend par exemple un cliquet 22 (
[Fig.4]) coopérant avec une denture 24.

Le cliquet 22 et la denture 24 sont disposées de telle manicre que le cliquet 22 se
déplace le long de la denture 24 du fait du déplacement de 1’organe de commande 10.

Le cliquet 22 est par exemple monté sur 1’organe de commande 10, la denture 24
étant fixée sur la base 4 de telle manicre que le cliquet 22 se déplace le long de la
denture 24 du fait du déplacement de 1’organe de commande 10.

La denture 24 est par exemple formée sur une plaque 26 fixée sur la base 4 du
dispositif de maintien 2.

Comme illustré sur les Figures 3 et 4, lorsque 1’organe de commande 10 est monté
rotatif autour d’un axe de commande A, la denture 24 s’étend par exemple en arc de
cercle autour de 1’axe de commande A.

La denture 24 présente des dents 28 dissymétriques dont les faces sont inclinées de
maniere a permettre au cliquet 22 de glisser sur les faces pour se déplacer le long de la
denture 24 lors du déplacement de 1’organe de commande 10 dans le sens de dé-
placement autorisé par le dispositif de blocage unidirectionnel 20, et de rester bloquer

pour empécher le déplacement de I’organe de commande 10 dans le sens de dé-
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placement interdit par le dispositif de blocage unidirectionnel 20.

Le cliquet 22 est mobile pour pouvoir se dégager de la denture 24 lors du dé-
placement de 1’organe de commande 10 dans le sens de déplacement autorisé par le
dispositif de blocage unidirectionnel 20, tout en étant de préférence sollicité par un
ressort de rappel de cliquet 30 du dispositif de blocage unidirectionnel 20 agencé pour
rappeler le cliquet 22 en prise avec la denture 24 pour s’opposer au déplacement de
I’organe de commande 10 dans le sens de déplacement interdit par le dispositif de
blocage unidirectionnel 20.

Le cliquet 22 est par exemple mobile en translation le long de I’organe de
commande 10, par exemple suivant une direction radiale relativement a un axe de
commande A autour duquel 1’organe de commande 10 est monté pivotant.

Le ressort de rappel de cliquet 30 est par exemple un ressort de compression.

Le ressort de rappel de cliquet 30 est par exemple logé dans un logement 32 ménagé
dans I’organe de commande 10.

Le dispositif de maintien 2 comprend de préférence un dispositif de désactivation 34
configuré pour pouvoir désactiver le dispositif de blocage unidirectionnel 20.

La désactivation du dispositif de blocage unidirectionnel 20 permet de déplacer
I’organe d’actionnement 10 dans le sens de déplacement interdit par le dispositif de
blocage unidirectionnel 20, qui est de préférence le sens du rapprochement des
éléments d’appui 8.

Le dispositif de désactivation 34 est par exemple configuré pour maintenir le
cliquet 22 du dispositif de blocage unidirectionnel 20 a I’écart de la denture 24, le cas
échéant a I’encontre du ressort de rappel de cliquet 30.

Le dispositif de désactivation 34 est de préférence actionnable manuellement, par
exemple a I’aide d’un bouton de désactivation 36.

Le bouton de désactivation 36 est par exemple agencé pour déplacer le cliquet 22 a
I’écart de la denture 24, le cas €chéant a I’encontre du ressort de rappel de cliquet 30.

Le bouton de désactivation 36 est par exemple monté coulissant sur I’organe de
commande 10 pour déplacer le cliquet 22 a I’écart de la denture 24, le cas échéant a
I’encontre de I’organe de rappel €lastique 30.

Le bouton de désactivation 36 est de préférence disposé de maniére a pouvoir €tre
actionné par I’opérateur avec la main avec laquelle I’opérateur saisie 1’organe de
commande 10 pour le déplacer.

Le bouton de désactivation 36 est par exemple disposés sur 1’organe de
commande 10, a proximité de la poignée 12.

Comme illustré sur la [Fig.4], le bouton de désactivation 36 est monté coulissant le
long de I’organe de commande 10 pour pouvoir pousser le cliquet 22 a 1’écart de la

denture 24 a I’encontre du ressort de rappel de cliquet 30. Le bouton de désactivation
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36 est reli€ au cliquet 22 par I’intermédiaire d’une barre de liaison 38 regue coulissante
dans une fente de montage 40 ménagée dans 1’organe de commande 10.

Le bouton de désactivation 36 est actionnable par 1’utilisateur par exemple a 1’aide de
son pouce lorsqu’il saisit la poignée 12 avec sa main droite. La fleche D illustre le sens
de déplacement du bouton de désactivation 36 pour désactiver le dispositif de blocage
unidirectionnel 20.

Le dispositif de maintien 2 comprend avantageusement un dispositif de rappel 42
configuré pour rappeler I’organe de commande 10 dans le sens de déplacement
autorisé par le dispositif de blocage unidirectionnel 20, qui est de préférence le sens de
I’écartement des €léments d’appui 8.

Ceci facilite le positionnement d’une roue de cycle sur le dispositif de maintien 2. En
effet, en I’absence d’action de I’opérateur sur I’organe de commande 10, I’organe de
commande 10 est rappelé automatiquement par le dispositif de rappel 42 dans le sens
de I’écartement des éléments d’appui 8 pour serrer automatiquement une roue de cycle,
et maintenu en position par le dispositif de blocage unidirectionnel 20 pour empécher
un desserrage de la roue de cycle.

Pour le positionnement de la roue sur le dispositif de maintien 2, I’opérateur peut
saisir la roue de cycle avec une main, saisir I’organe de commande 10 avec I’autre
main, désactiver le dispositif de blocage unidirectionnel 20 a I’aide du dispositif de
désactivation 34 avec ladite autre main, déplacer I’organe de commande 10 dans le
sens d’un rapprochement des €léments d’appui 8, positionner la roue de cycle avec la
jante entourant les éléments d’appui 8, puis simplement relacher I’organe de
commande 10 pour que 1’organe de commande 10 se déplace automatiquement dans le
sens d’un écartement des €léments d’appui 8 jusqu’a ce que les éléments d’appui 8
soient en prise avec la jante de la roue de cycle et que I’organe de commande 10 soit
maintenu dans cette position par le dispositif de blocage unidirectionnel 20.

Le dispositif de rappel 42 comprend par exemple un organe de rappel élastique 44
agencé entre la base 4 et I’organe de commande 10 ([Fig.4]).

L’organe de rappel élastique 44 est par exemple un ressort de traction, ayant par
exemple une extrémité attachée sur la base 4 et une extrémité attachée sur I’organe de
commande 10, de telle maniere qu’un déplacement de 1’organe de commande 10 dans
le sens d’un rapprochement des éléments d’appui 8 tend I’organe de rappel €lastique
44 qui tire sur I’organe de commande 10 dans la direction d’un écartement des
éléments d’appui 8.

En variante, I’organe de rappel élastique 44 est par exemple un ressort de com-
pression, un ressort de torsion ou ressort en spiral.

Le dispositif de maintien 2 comprend un mécanisme de transmission 50 reliant

I’organe de commande 10 a chaque organe de serrage 6 mobile pour entrainer chaque
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organe de serrage 6 mobile du fait du déplacement de 1’organe de commande 10.

Lorsque plusieurs organes de serrage 6 sont mobiles, le mécanisme de
transmission 50 est configuré pour synchroniser le mouvement des organes de serrage
6 mobiles.

Le mécanise de transmission 50 comprend par exemple un élément de
transmission 52 flexible en prise avec chaque organe de serrage 6 mobile, de telle
maniere que le mouvement d’un des organes de serrage 6 mobile entraine celui des
autres organes de serrage 6 mobiles.

L’élément de transmission 52 est par exemple en prise avec chaque organe de serrage
6 mobile par I’intermédiaire d’un organe de transmission 54 rotatif porté par I’organe
de serrage 6.

L’élément de transmission 52 est par exemple une chaine ou une courroie, chaque
organe de transmission 54 rotatif étant par exemple une roue dentée, une roue crantée
ou un galet.

L’organe de commande 10 est par exemple en prise avec I’élément de
transmission 52 flexible par I’intermédiaire d’un organe d’entrainement 58 pour
commander le mouvement des organes de serrage 6 mobiles par I’intermédiaire de
I’élément de transmission 52 flexible.

L’organe de commande 10 est par exemple munie d’un organe d’entrainement 58
rotatif en prise avec I’élément de transmission 52 flexible. L’organe d’entrainement 58
rotatif est par exemple une roue dentée, une roue crantée ou un galet.

Dans une variante, le mécanisme de transmission 50 est formé d’un ensemble
d’engrenages agencés entre I’organe de commande 10 et chaque organe de serrage 6
mobile et, éventuellement, entre des organes de serrage 6 mobiles, pour assurer la
transmission du mouvement entre I’organe de commande 10 et chaque organe de
serrage 6 mobile, et éventuellement une synchronisation entre des organes de serrage 6
mobiles.

Dans une variante, le mécanisme de transmission 50 est formé d’une tringlerie
comprenant par exemple des bielles et/ou des leviers, agencée entre I’organe de
commande 10 et chaque organe de serrage 6 mobile et, éventuellement, entre des
organes de serrage 6 mobiles, pour assurer la transmission du mouvement entre
I’organe de commande 10 et chaque organe de serrage 6 mobile, et éventuellement une
synchronisation entre des organes de serrage 6 mobiles.

En option, le dispositif de maintien 2 comprend un support de moyeu 60 monté sur la
base 4 est configuré pour supporter le moyeu de la roue de cycle. Le support de
moyeu 60 comprend par exemple une tige 62 prévue pour s’engager dans un orifice
central du moyeu de la roue de cycle lorsque celle-ci est maintenu par les organes de

serrage 0, et une surface de butée 64 sur laquelle le moyeu engagé sur la tige 62 vient
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en butée axialement suivant ’axe de la tige 62.

De préférence, la tige 62 est agencée pour s’étendre perpendiculairement au plan de
la jante d’une roue de cycle maintenue par le dispositif de maintien 2.

La position de la surface de butée 64 le long de I’axe de la tige 62 est avanta-
geusement réglable relativement aux organe de serrage 6. Pour ce faire, par exemple, la
position du support de moyeu 60 dans son ensemble le long de 1’axe de la tige 62 est
réglable ou la position de la surface de butée 64 le long de la tige 62 est réglable.

Le support de moyeu 60 est avantageusement monté de maniére amovible sur la base
4. Ceci permet de retirer le support de moyeu 60 s’il n’est pas nécessaire de disposer
d’un support de moyeu pour 1’opération a effectuer sur la roue.

Le support de moyeu 60 peut €tre nécessaire par exemple pour le montage d’une
nouvelle roue de cycle ou le remplacement du moyeu de la roue de cycle, auquel cas il
existe une phase de 1’opération dans laquelle le moyeu n’est pas 1i€ a la jante par les
rayons.

Comme illustré sur les Figures 1 et 2, chaque organe de serrage 6 mobile est par
exemple rotatif autour d’un axe de rotation R, I’élément d’appui 8 étant excentré par
rapport a I’axe de rotation R. L’élément d’appui 8 décrit ainsi une trajectoire circulaire
autour de I’axe de rotation de I’organe de serrage 6. La rotation de chaque organe de
serrage 6 rotatif autour de son axe de rotation R permet d’écarter ou de rapprocher les
éléments d’appui 8.

Chaque organe de serrage 6 comprend par exemple un bras 70 ayant une extrémité
montée a rotation sur la base 4 autour de I’axe de rotation R de ’organe de serrage 6,
et une autre extrémité portant 1’élément d’appui 8 de 1’organe de serrage 6.

Dans une variante possible, chaque organe de serrage 6 comprend par exemple une
roue montée a rotation sur la base 4 autour de 1’organe de rotation R de 1’organe de
serrage 6 passant par le centre de la roue, I’élément d’appui 8 étant fixé sur la roue a
distance du centre de la roue.

Comme illustré sur la [Fig.5], dans un exemple, chaque élément d’appui 8 s’étend
suivant un axe d’élément B le long duquel il comprend au moins un trongon inter-
médiaire 72 située axialement entre deux troncons d’extrémité 74 saillants par rapport
au troncon intermédiaire 72 en définissant un espace de réception de la jante de la roue
de cycle contre lequel I’élément d’appui 8 est appliqué. L’élément d’appui 8 est
configuré pour que la face interne de la jante s’applique sur le ou les trongons inter-
médiaires 72 situés entre les deux trongons d’extrémité 74. Ceci permet de caler la
jante de la roue de cycle entre les deux trongons d’extrémité 74 pour assurer un
maintien forme de la roue de cycle.

En option, chaque élément d’appui 8 est de construction modulaire de maniere faire

varier I’écartement entre les trongons d’extrémité 74. Le trongon intermédiaire 72 est
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par exemple monté de maniére amovible entre les trongons d’extrémité 74, en par-
ticulier de maniere a insérer des trongons intermédiaire 72 de longueurs différentes et/
ou insérer un ou plusieurs trongons intermédiaires 72 entre les deux trongon
d’extrémité 74. L’élément d’appui 8 comprend par exemple un organe d’assemblage
76 traversant axialement les trongons pour les retenir ensemble. L organe
d’assemblage 76 est par exemple une tige, en particulier une tige filetée ou un boulon.

L’élément d’appui 8 de construction modulaire permet de faire varier 1’écartement
entre les trongons d’extrémité 74, par exemple en fonction de la largeur de la jante de
la roue de cycle.

Le fonctionnement du dispositif de maintien 2 va maintenant €tre décrit en référence
aux Figures 1 a 4.

En I’absence de roue de cycle sur le dispositif de maintien 2, I’organe de
commande 10 est dans la position d’écartement maximal des éléments d’appui 8 du
fait du rappel exercé par le dispositif de rappel 42, et est retenu dans cette position par
le dispositif de blocage unidirectionnel 20.

Pour le positionnement d’une roue de cycle sur le dispositif de maintien 2,
I’opérateur saisit la roue de cycle avec une main (par exemple la main gauche), saisit
I’organe de commande 10 avec 1’autre main (par exemple la main droite), désactive le
dispositif de blocage unidirectionnel 20 a 1’aide du dispositif de désactivation 34 avec
ladite autre main (la main droite) en poussant le bouton de désactivation 36 (Fleche D),
déplace I’organe de commande 10 dans le sens d’un rapprochement des éléments
d’appui 8 (Fleche F), positionne la roue de cycle avec la jante entourant les éléments
d’appui 8, puis relache le bouton de désactivation 36 et 1’organe de commande 10 qui
se déplace automatiquement dans le sens d’un écartement des éléments d’appui 8
jusqu’a ce que les éléments d’appui 8 soient en appui contre la face interne de la jante
de la roue de cycle sous I’effet du dispositif de rappel 42.

L’organe de commande 10 est bloqué dans cette position par le dispositif de blocage
unidirectionnel 20. La roue de cycle est automatiquement maintenue sur le dispositif
de maintien 2.

Pour libérer la roue de cycle, 1’opérateur saisit la roue de cycle avec une main (par
exemple la main gauche), saisit I’organe de commande 10 avec I’autre main (par
exemple la main droite), désactive le dispositif de blocage unidirectionnel 20 a I’aide
du dispositif de désactivation 34 avec ladite autre main (la main droite) en poussant le
bouton de désactivation 36 (Fleche D), déplace I’organe de commande 10 dans le sens
d’un rapprochement des éléments d’appui 8 (Fleche F) jusqu’a ce que la jante de la
roue de cycle soit libérée, puis retire la roue de cycle. L’ opérateur peut ensuite relacher
I’organe de commande 10, qui revient en position d’écartement des éléments d’appui 8

sous ’effet du dispositif de rappel 42.
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Si une opération nécessite de prévoir le support de moyeu 60, I’opérateur peut
installer le support de moyeu 60 et éventuellement régler le support de moyeu 60 avant
de positionner la roue sur le dispositif de maintien 2.

Grace a ’invention, il est possible de disposer d’un dispositif de maintien 2 d’une
roue de cycle qui est facile d’utilisation. L’ opérateur peut facilement actionner le
dispositif de maintien 2 pour mettre la roue de cycle sur celui-ci.

Le dispositif de maintien 2 serre la roue de cycle par I’intermédiaire d’élément
d’appui 8 qui viennent en appui contre la face interne de la jante de la roue de cycle, en
passant entre les rayons de la roue de cycle.

Cecli permet notamment de laisser la face externe de la jante dégagée, par exemple
pour appliquer un fond de jante au fond du canal prévu sur la face externe de la jante
ou pour monter un pneu sur la jante en engageant les talons du pneu dans le canal de la
jante.

Le dispositif de maintien 2 comprenant un ou plusieurs organes des serrage 6
mobiles dont les €léments d’appui 8 viennent en appui sur la face interne de la jante de
la roue de cycle peut recevoir des roues de cycles présentant des diametres vari€s et
des hauteurs de jante variées.

L’organe de commande 10 possédant une poignée 12 pouvant étre tirée et/ou poussée
pour serrer ou desserrer permet une utilisation ergonomique et rapide du dispositif de
maintien 2.

Lors de I’installation d’une de roue de cycle particuliere sur le dispositif de
maintien 2, le dispositif de blocage unidirectionnel 20 permet de retenir automa-
tiquement I’organe de commande 10 dans la position de serrage de la roue de cycle.

Le dispositif de rappel 42 rappelant I’organe de commande 10 dans le sens d’un
écartement des éléments d’appui facilite I’utilisation du dispositif de maintien 2 en
limitant le nombre d’opération a effectuer par 1’opérateur.

Le mécanisme de transmission 50 comprenant un élément de transmission flexible 52
est simple et composé d’éléments faciles a se procurer. 11 peut étre réaliser a un cofit
limité.

L’invention n’est pas limitée aux exemples et aux variantes discutés ci-dessus en
référence aux Figures 1 a 5, d’autres exemples et d’autres variantes €tant envi-
sageables.

Sur les Figures 1 a 4, ’organe de commande 10 est un levier de commande. Dans
une variante, I’organe de commande 10 est un curseur de commande déplagable en
translation le long d’une glissiere, par exemple suivant une trajectoire rectiligne ou
curviligne, en particulier en arc de cercle. Dans un tel cas, le dispositif de blocage uni-
directionnel 20 peut €tre disposé entre le curseur de commande et la glissiere.

Sur les Figures 3 et 4, le cliquet 22 du dispositif de blocage unidirectionnel 20 est
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monté coulissant sur I’organe de commande 10. Dans une variante, comme illustré
schématiquement sur la [Fig.6] qui est une vue arriere du dispositif de blocage unidi-
rectionnel 20, le cliquet 22 est monté rotatif sur 1’organe de commande 10 autour d’un
axe de cliquet.

Par ailleurs, sur les Figures 3 et 4, le cliquet 22 du dispositif de blocage unidi-
rectionnel 20 est porté par I’organe de commande 10 qui est mobile, et la denture 24
est fixe relativement a la base 4.

Le cliquet 22 porté par 1’organe de commande 10 facilite la disposition ergonomique
d’un bouton de commande 36 du dispositif de désactivation 34 sur I’organe de
commande 10.

Dans une variante possible, le cliquet 22 est fixe relativement a la base 4 et la denture
24 est portée par I’organe de commande 10.

Sur les Figures 1 et 5, chaque €lément d’appui 8 comprend un trongon inter-
médiaire 72 situé entre deux trongons d’extrémité 74 saillants par rapport au trongon
intermédiaire 72.

Dans un autre exemple de réalisation, comme illustré sur la [Fig.7], un ou chaque
élément d’appui 8 présente la forme d’une tige allongée suivant une ligne centrale L
fixée sur un bras 70 de maniere a s’étendre vers le haut. L’€lément d’appui 8 comprend
une extrémité proximale 78 fixée au bras 70, par exemple a 1’aide d’une vis 76, et une
extrémité distale 80 libre.

L’extrémité distale 80 de I’élément d’appui 8 est optionnellement recourbée. Ceci
permet de limiter un risque que la roue n’échappe vers le haut.

L’élément d’appui 8 est par exemple réalisé en matériau élastomere ou muni d’un re-
vétement 82 réalisé dans un matériau €lastomere. Ceci permet une bonne adhérence
avec la jante et facilite le blocage de la roue.

En option, une plaque d’appui 84 est disposée a la base de I’élément d’appui 8 de
maniere a s’étendre radialement vers I’extérieur relativement a I’axe central C a partir
de I’élément d’appui 8, de telle sorte a fournir un appui une surface d’appui pour la
jante de la roue avant son blocage a 1’aide de I’élément d’appui 8 ou apres relachement
du blocage a 1’aide de I’élément d’appui 8. Ceci permet d’éviter que la roue de cycle
ne tombe apres relachement du blocage.

Le mécanisme de transmission 50 comprenant un élément de transmission flexible 52
est avantageux indépendamment, notamment séparément du dispositif de blocage uni-
directionnel 20.

Ainsi, selon un autre aspect, I’invention propose un dispositif de maintien pour
maintenir une roue de cycle comprenant un moyeu, une jante et des rayons s’étendant
entre le moyeu et la jante, le dispositif de maintien comprenant une base, une pluralité

d’organes de serrage, chaque organe de serrage comprenant un élément d’appui
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configuré pour venir en appui sur une face interne de la jante, au moins un des organes
de serrage étant mobile pour sélectivement rapprocher les éléments d’appui pour
libérer la roue de cycle ou écarter les €léments d’appui pour maintenir la roue de cycle
a I’aide des éléments d’appui, et un organe de commande relié mécaniquement a
chaque organe de serrage mobile par I’intermédiaire d’un mécanisme de transmission
comprenant un élément de transmission flexible agencé pour commander le
mouvement de chaque organe de serrage mobile du fait du déplacement de I’organe de
commande.

L’élément de transmission flexible est de préférence en prise avec au moins deux
organe de serrage mobiles, chaque organe de serrage mobile étant de préférence
mobile en rotation.

L’élément de transmission flexible est en particulier une chaine ou une courroie en
prise avec chaque organe de serrage mobile par I’intermédiaire d’un organe de
transmission rotatif, tel que par exemple une roue dentée, une roue crantée ou un galet.

L’organe de commande est avantageusement en prise avec I’élément de transmission
flexible par I’intermédiaire d’un organe d’entrainement, qui est par exemple via une
roue dentée, une roue crantée ou un galet.

L’élément de transmission flexible est avantageusement en prise avec plusieurs
organes de serrage mobiles, de telle maniere que le mouvement d’un des organes de
serrage mobile entraine celui des autres organes de serrage mobiles.

L’organe de commande est actionnable manuellement ou a 1’aide d’un actionneur, tel
qu’un vérin, en particulier un vérin électrique, un vérin pneumatique ou un vérin hy-

draulique, ou un moteur, en particulier un moteur électrique ou un moteur hydraulique.
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Revendications

Dispositif de maintien pour maintenir une roue de cycle comprenant un
moyeu, une jante et des rayons s’étendant entre le moyeu et la jante, le
dispositif de maintien comprenant une base (4), une pluralité d’organes
de serrage (6), chaque organe de serrage (6) comprenant un €lément
d’appui (8) configuré pour venir en appui sur une face interne de la
jante, au moins un des organes de serrage (6) étant mobile pour sélec-
tivement rapprocher les €léments d’appui (8) pour libérer la roue de
cycle ou écarter les éléments d’appui (8) pour maintenir la roue de cycle
a I’aide des éléments d’appui (8), un organe de commande (10) lié mé-
caniquement a chaque organe de serrage (6) mobile pour commander le
mouvement de chaque organe de serrage (6) mobile du fait d’un dé-
placement de 1’organe de commande (10), et un dispositif de blocage
unidirectionnel (20) agencé pour autoriser le déplacement de I’organe de
commande (10) dans un parmi le sens de 1’écartement des éléments
d’appui (8) et le sens de rapprochement des éléments d’appui (8) et
empécher le déplacement de I’organe de commande dans 1’autre sens.
Dispositif de maintien selon la revendication 1, dans lequel le dispositif
de blocage unidirectionnel (20) comprend un cliquet (22) coopérant
avec une denture (24).

Dispositif de maintien selon la revendication 2, dans lequel le cliquet
(22) est porté par I’organe de commande (10) et/ou la denture (24) est
fixe.

Dispositif de maintien selon la revendication 2 ou 3, dans lequel le
dispositif de blocage unidirectionnel (20) comprend un ressort de rappel
de cliquet (30) agencé pour rappeler le cliquet (22) en prise avec la
denture (24).

Dispositif de maintien selon I’une quelconque des revendications pré-
cédentes, comprenant un dispositif de désactivation (34) pour désactiver
le dispositif de blocage unidirectionnel (20).

Dispositif de maintien selon la revendication 5, dans lequel le dispositif
de désactivation (34) comprend un bouton de commande (36), de
préférence porté par I’organe de commande (10).

Dispositif de maintien selon la revendication 5 ou 6, dans lequel le
dispositif de désactivation (34) est configuré pour maintenir un cliquet
(22) du dispositif de blocage unidirectionnel (20) a 1’écart d’une denture
(24) du dispositif de blocage unidirectionnel (20).
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Dispositif de maintien selon I’une quelconque des revendications pré-
cédentes, comprenant un dispositif de rappel (42) configuré pour
rappeler I’organe de commande (10) dans le sens de déplacement
autorisé par le dispositif de blocage unidirectionnel.

Dispositif de maintien selon I’une quelconque des revendications pré-
cédentes, dans lequel chaque organe de serrage (6) mobile est rotatif
autour d’un axe de rotation (R), I’élément d’appui (8) de chaque organe
de serrage (6) mobile étant excentré par rapport a I’axe de rotation (R)
de cet organe de serrage (6) mobile, la rotation de chaque organe de
serrage (6) mobile autour de son axe de rotation (R) permettant de sélec-
tivement rapprocher les €léments d’appui (8) ou écarter les éléments
d’appui (8).

Dispositif de maintien selon I’une quelconque des revendications pré-
cédentes, dans lequel au moins deux organes de serrage (6) sont mobiles
et/ou chaque organe de serrage (6) est mobile.

Dispositif de maintien selon la revendication 10, comprenant un
mécanisme de transmission (50) reliant 1’organe de commande (10) a
chaque organe de serrage (6) mobile pour commander le déplacement de
chaque organe de serrage (6) mobile du fait du déplacement de I’organe
de commande (10).

Dispositif de maintien selon la revendication 11, dans lequel le
mécanisme de transmission (50) comprend un élément de transmission
flexible (52) en prise avec plusieurs organes de serrage (6) mobiles, de
telle maniere que le mouvement d’un des organes de serrage (6) mobile
entraine celui des autres organes de serrage (6) mobiles.

Dispositif de maintien selon la revendication 12, dans lequel I’élément
de transmission flexible (52) est une chaine ou une courroie en prise
avec chaque organe de serrage (6) mobile par I’intermédiaire d’un
organe de transmission (54) rotatif, tel que par exemple une roue dentée,
une roue crantée ou un galet.

Dispositif de maintien selon la revendication 12 ou 13, dans lequel
I’organe de commande (10) est en prise avec 1’élément de transmission
flexible (52) pour commander le mouvement des organes de serrage (6)
mobile par I’intermédiaire de 1’élément de transmission flexible (52).
Dispositif de maintien selon I’une quelconque des revendications pré-
cédentes, dans lequel 1’organe de commande (10) est formé par un levier

de commande (14) ou un curseur de commande.
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