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Cislicovy diferen&ni &len s reguldtorem
rychlosti typu relé lze pouZit pro fizeni rych-
losti stejnosmérnych servomotortt technolo-
gickych zafizeni, kde je pouZita pouze in-
krementdrni zpétnd vazba a rychlost servo-
motoru se ¥idi frekvenci povelovych inkre-
mentit. Zapojeni zlepSuje dynamické vlast-
nosti takové soustavy bez pouZiti tachody- : -
nama. Podstatou FeSeni je zapojeni neline-
4rniho reguldtoru typu relé mezi povelové
a zpétnovazebni pulsy a sumaédni vstup &isli- : ’
cové analogového pievodniku, které lze na- )
pfiklad pouZit pro ¥izeni rychlosti unaSete
technologickych hlav automatického kresli-
ciho za¥izeni. :
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Vynélez se tykd zapojeni- &islicového di-
ferentniho ¢€lenu s reguldtorem rychlosti
typu relé. '

Dosud zn&mé zapojeni &islicovych dife-
renénich &lentl, v pripadé, kdy neni v regu-
laéni smy€ce rychlosti pouZito tachodynamo,
pouZivaji derivacni &itafe s paméti ve které
je v Casové ekvidistantnich okamZicich u-
chovédna odchylka podtu povelovych a zpét-
novazebnich pulsd. Nevyhoda tohoto zpiso-
bu spofivd v tom, Ze pfi malych rychlostech,
to je pfi nizké frekvenci povelovych pulsq,
vlivem konstantni periody vzorkovani do-
chézi ke ztr4t8 informace o rozilu poZado-
vané a skutetné rychlosti, &imZ dochazi k z4-
niku derivacni sloZky a zlistdvd je sloZka
proporcionélni.

Tuto nevyhedu odstrafiuje .zapojeni &isli-
cového diferen¢niho €lenu s reguldtorem
rychlosti typu relé, jehoZ podstata spodivd
v tom, Ze svorka povelovych impulsl je spo-
jena se vstupy &itdni nahoru diferen¢niho
&itate a ¢itade s dekodérem. Svorka zpé&tno-

vazebnich pulsit je spojena se vstupy &it4ni’

dolt diferenéniho Citae s dekodérem. Vy-
stup diferentntho &itade je spojen s &islico-
vim vstupem ¢&islicové analogového pevod-
niku. Vystup kladné odchylky &itate s deko-

dérem je spojen s prvnim vstupem obvodu

typu relé. Vystup ziporné odchylky je spojen
s druhym vstupem obvodu typu relé. Ana-
logovy vystup obvodu typu relé je spojen
se sumacnim vstupem Cislicov& analegového
pfevodniku. )

Timto zapojenim se dosdhne vys3{ stabi-
lity diferenéniho &lenu p¥Fi vy$8im zesileni
v proporciondlni vétvi reguldtoru, co? mé
za nésledek vyS3{ pFesnost p¥i sledovani %4-
dané rychlosti ¥izené soustavy.

Na pripojeném vykresu je blokové sché-
ma, kde jsou vzajemné& propojeny a oznade-
ny jednotlivé bloky, pfitemZ svorka pove-
lovych pulsit 18 je spojena se vstupy pro
¢itdni nahoru 11, 21 diferen&éniho &itade 1
a Citafe s dekodérem 2. Svorka zp#&tnovazeb-
nich pulsdl 20 je spojena se vstupy pro &it4ni
doll 12, 22 diferen&niho &itafe 1 a &ftade s
dekodérem 2. V¢stup 13 diferentniho &itade

4

1 je spojen s &islicov§m vstupem 41 &islico-

v& analogového pievodniku 4. Vystup klad-
né odchylky 24 je spojen s prvnim vstupem
31 obvodu typu relé 3. Vystup zdporné od-
chylky 25 je spojen s druhym vstupem 32
obvodu typu relé 3. Analogovy vystup 33 ob-
vodu typu relé 3 je spojen se sumadénim
vstupem 42 ¢&islicové analogového pievod-
niku 4.

Funkce zapojeni je ndsledujici: p¥i zvole-
né rychlosti, to je p¥i zvolené frekvenci na
svorce povelovych pulsit 10 se v diferend-
nim €itati 1 ustéli dynamické odchylka, kte-
rd je z jeho vystupu 13 vedena na &islicovy
vstup 41 Cislicové analogového prevodniku
4. V pripadé, kdy jsou frekvence na svorce
povelovych pulst 10 a na svorce zpétnova-
zebnich pulsi 28 shedné, jsou vystupy klad-
né a zdporné odchylky 24, 25 itade s deko-
dérem 2 na logické nule a na analogovém
viystupu 33 obvodu typu relé 3-je nulové
napétl. V pripad&, Ze na svorce povelovych
pulsfi 10 je frekvence vyS3i {rozjezd sousta-.
vy} je na vystupu kladné odchylky 24 ¢itae
s dekodérem 2 logickd jednitka a na analo-
govém vystupu 33 obvodu typu relé 3 kladné
napéti, jehoZ velikost je definovdna nasta-
venim zesileni obvodu typu relé 3. V pfipads,
Ze je frekvence vyS3i na svorce zpétnovazeb-
nich pulsit 280 (brzdéni soustavy), je na vy- .
stupu zdporné odchylky 25 {itade se deko-

-dérem 2 logickd jednitka a na analogovém

vystupu 33 obvodu typu relé 3 zdporné na-
péti. Napéti na analogovém vystupu 33 ob-
vodu typu relé 3 je vedeno na sumadni vstup
42 ¢islicové analogového pfevodniku 4, a
tim p¥imo ovliviiuje nap&ti na analogovém
vystupu 43 €&islicové analogového pifevodni-
ku 4 tak, aby odchylka skuteéné a Zadané
hodnoty rychlosti byla miniméini. Pomoci
vstupu 23 konec interpolace &itafe s deko-
dérem 2 se uvad{ ¢itat s dekodérem 2 do
pocCate€niho stavu. , :
Zapojeni podle vyndlezu lze pouZit tam,
kde je tfeba s dostatefnou pFesnosti sledo-
vat Zddanou hodnotu rychlosti pohybu sou-
stavy bez pouZiti tachodynama. | :

PREDMET VYNALEZU

Zapojeni &islicové diferenéniho ¢lenu s re-
- guldtorem rychlosti typu relé s diferentnim
fitacdem, cislicové analogovym pFevodnikem
s titadem s dekodérem a obvodem typu relg,
vyznadujici se tim, Ze svorka povelovych
pulsit (10) je spojena se vstupy Citdni naho-
ru (11, 21) diferenéniho &itace (1) a ¢&itale
s dekodérem (2), svorka zpé&tnovazebnich
pulsit (20) je spojena se vstupy &itdni doll
(12, 22) diferenéniho &itafe (1) a &itale s
dekodérem (2); vystup (13) diferenéniho

¢itate (1) je spojen s &islicovym vstupem
(41) ¢&islicové analegového pfevodniku (4),
vystup kladné odchylky (24) &itafe s deko-
dérem (2) je spojen s prvnim vstupem {31)
obvodu typu relé (3), vystup zdporné od-
chylky (25) &itaCe s dekodérem (2]} je spo-
jen s druhym vstupem (32) obvodu typu relé
(3), pfiemZ analogov§ vystup (33) obvodu
typu relé (3]} je spojen se sumadénim analo-
govym vstupem (42] Cislicové analogového
prevodniku (4]. .
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