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(54) Stavebnicové zatizeni pro posouvéni kartééﬁ elektrického komutétorového regulaéniho
motoru

Vynélez se tyké stavebnicového zafizeni pro posouvéni kartd3d elektrického kdmu~
tédtorového reguladniho motoru.

Technické droved pohond s elektrickjmi komutétorovymi regula¥nimi motory zévisi do
znadné miry na bechnické vrovni za¥izeni pro posouvéni kartédd, kteréd md roszhodujici
vliv na regulaci rychlosti a ‘na statické a dynamické vlaatnosti pohonue Zarizeni pro
posouvéni kartécﬁ musi u moderniho g?honu vyhovovat Teadd poZadavkil, zejména nusd umoino-
vat pouZiti rlznych drubld servomotordy, natééeci doba nmusi byt v provozu mEnitelnd bez

- demonté¥%e komuthtorového reguladniho motoru a musi poskytovat moZnost pouZiti tachodynama
pro stabilizaci podiizeni reguladni smydky a 1nduk6niho nebo odporového vysila¥e pro sta~
bilizacl nad¥azené reguladni smyéky. Z vjrobnich dlvodld Je d4le Zédouci, aby se pro

komutétorové reguladni motory vﬁech vyrébénych velikosti vystadilo s jednim typem zafi-
zeni pro posouvani kart 43, -

A% dosudlse ze¥izeni pro posouvéni kartd¥d konstruuji podle danych poZadavki, coZ
Je technikey, ekonomicky a vyrobnd nevihodné.

Tento nedostatek odstraiuje vynélesz . étavwbnicového zafizeni pro posouvéni kartédd
elektrického komutétorového regulaéniho motoru, jeho¥ podstata spodivé v tom; Ze vystupai
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h#idel zdbird svim ozubenim pi‘es pwni érou‘bové gsoukoli do priéné uloieného h¥idels
kontroléra a pomoci prokluzavé spo;iky a Zelniho soukoli Je- spoaen 8 predlohov:?m hfidelem,

,zabira-;iicim pi"es druhdé énoubové aonkoli do piiéné uloZeného hnaciho hi‘idele spojeného

8o servbmotorem.

© Pri&nd uloieny hnaci h#idel mi¥e byt spojen s tachodynamem.
PFi¥nd uloien& nFidel kontroléru mife byt spo;jen s induk¥nim nebo odporovim vysila-

3 Qmo

Pfiklad praktickébo provedeni stavebnicového za¥izeni pro peaouvﬁi karté.c‘;ﬁ elektric-
kého komutétorového reguladniho motoru podle vynﬁlezu je na pFilo¥eném v,ﬂn:-esu, na ndmZ
Je pna obre. 1 podéln# ¥ez & na obXre 2 pohled shorae. Sk¥if 15 obsahu;je vystupni h¥idel }
opat¥eny na ;jednom konel rudnim kolem 16, prvai Eroubové soukoll 2, PFi¥n¥ ulcZény
h¥idel 3 kontroléru, prokluzovou spo,jku 4, Selni soukold § predlohovy h¥idel §, druhé
sroubové soukoli Z, pFidn¥ uloZeny hnaci{ hiidel 8, servomotor 3,, tachodynamo 10, azo—
atel polohy 1L, indukdni nebo oaporovy vyailazS 12 a vloZené kolo u.

Jak je 3 vykresu patrno, vystupni h¥idel 1, ktery pres vloZené Xolo u posouvé
kartale elektrického komutétoravého reguladniho motoru, zabiré souéasn§ do phidng uloZe—

" ného hiidele 3 kontroléru, a to pres prvai Xroubové soukoli 2, Je¥ Je velmi malé a sou-

Sasnd umo¥iiuje volit p'f-evodovy pomér potFebny k dosafeni pofadovaného thla nato&eni kontro-
1éru, ktery Jje s pi-iéua ulofenym h¥idelem 3 spojene Na vystupnim hrideli L Je prokluzové
apojka 4 které. proklnzude, kdy: kartéle elektzrického komutétorového regulaéniho motoru na~-
razi na naréiku v krajni poloze regula¥niho rozsahu. Mezi prokluzovou spojkou % a pied-.
lohovym h¥idelem § je délni soukoli §, které jé snadno p¥istupnd a jehoZ vym¥nou 1ze
kdykoli zmgnit natéleci dobu. Predlohovy hitidel © je spojen pies dal¥i éroubové soukol#

2 8 piidnd uloZenym hnacim h¥idelem 8, s nimZ Je goudasnd spojen servomotor 3, ktery '

u nérodnych pohonl byvé}obvykle regulaéni. ‘

Ab;y mohl elektricky komutétorovy regulagdni motor pracovat v uzaviené regula&i’smyéce
a m&l pritom dobré dynamické vlastnosti je s pii¥nd uloZenym hnacim b.ridelem 8 spoaeno
t6% tachodynamo 10, z n§ho§ se odebiré signdl pro tlumeni regulaéniho o'bvodu.

Stabilitu 'nadbazensd :bosulaéni smyéky za jistuje signé.l odabiran& z induk&niho nebo
odporového vysilade 12, ktery :je spojen 8 pi'iénE uloZenym hiidelem 3 kontroléru. Na jeho
druném konci je upevnin ukezovatel polohy 1l, ktery ukazuje v Jeké poloze jsou kartéée
koﬁutétbrbvého reguladniho motoru. '

I

Stavebnicové zaiizeni pro posouvﬁni karté.&ﬁ. elektrického komuté.torového resulaéuiho

) -Emotoru podle vynélezu Je velmi Jednoduché a rozmdrovd. malé, takie se vystadi s Jednou ty-
, '.:_-:.I_p.,ovovu velikosti pro eloktrické komutﬂtorové reguladni motory viech vyrébénych velikostdi.
' Yynhlez je ekonomicky v§hodn§ a umofiuje doséhnout znadnych Gspor ve vjrobde
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Aniz by se podstata vyndlezu ménila, lze JoJ vyuZit i u Jinych zaiizeni, u nich¥

Je tfeba délkovd nastavovat polohu pomoci servomotoru,

PREDMET VYNALEzZU

1. Stavebnicové za¥izeni pro posouvéni kartddd elektrického komutédtorového regulad~
niho motorn tvorené skiini obsahujics vstupni h¥idel s rudnim kolem, prokluzovou spojkou,
prvé a druhé §roubové soukold, éelni goukols, servomotor, tachodynamo, indukdni nebo
odporovy vysila& a pri¥ng uloZeny hiidel kontroléru s ukazatelem polohy kartééﬁ vyznaceny
tim, Ze vystupni h¥idel (1) zabird svym ozubenim (14) pres prvni Sroubové soukoli (2)
do pri&né uloZeného hfidele (3) kontroléru, p¥idem¥ je proatrednictvim prokluzové spojky
4) a Selniho soukoli (5) spojen 8 predlohovim h¥idelen (67, zabiraaicim vres druhé
Zroubové soukoli (7) do pfiéné ulo%eného hnaciho hiidele (8), ‘spojeného se servomotorem.

(9.

2. Stavebnicové za¥izerd pro posouvéni kartady elektrického konutétorového regulad~
niho motoru podle bodu 1, vyznadené tim, Ze piidn¥ uloZeny hnaci h¥idel (8) je spojen
s tachodynamem (20). -

3+ Stavebnicové zatfzent pro posouvéni kartadd elektrického komutétorovébo regula&-
niho motorn podle bodl 1 a 2, vyznaené tim, Ze pi&ng uloZeny hridel (3) kontroléru
.Jo-spojen s indukénim nebo odporovjm vysilaéem (12).

2 vykresy
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Obr. 2

'Vytiskly Moravské tiska¥ské zavody,
provoz 12, Leninova 15, Olomouc
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