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(57) Формула изобретения
1. Устройство обработки информации, содержащее:
модуль получения изображения для получения изображения реального

пространства, включающего в себя изображение другого устройства;
модуль генерации системы координат для генерации системы пространственных

координат изображения реального пространства, полученного модулем получения
изображения; и

модуль передачи для передачи пространственной информации, составляющей
систему пространственных координат, сгенерированную модулем генерации системы
координат, на другое устройство, которое совместно использует систему
пространственных координат.

2. Устройство обработки информации по п.1, которое содержит модуль получения
для получения пространственных координат другого устройства, пространственных
координат собственного устройства и угла вектора, соединяющего пространственные
координаты другого устройства с пространственными координатами собственного
устройства,

в котором модуль передачи передает пространственные координаты другого
устройства, пространственные координаты собственного устройства, и угол вектора
на другое устройство в качестве пространственной информации.
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3. Устройство обработки информации по п.2, в котором модуль получения
получает угол вращения системы пространственных координат на основе угла
вектора, соединяющего пространственные координаты другого устройства с
пространственными координатами собственного устройства, и

модуль передачи передает пространственную информацию, включающую в себя
угол вращения, полученный модулем получения, на другое устройство.

4. Устройство обработки информации по п.2, в котором модуль получения
получает GPS координаты другого устройства, и

модуль передачи передает пространственную информацию, включающую в
себя GPS координаты другого устройства, полученные модулем получения, на другое
устройство.

5. Устройство обработки информации по п.1, содержащее модуль хранения для
хранения виртуальной информации, накладываемой и отображаемой на изображении
реального пространства, и идентификационной информации виртуальной
информации, при этом идентификационная информация связана с виртуальной
информацией,

в котором модуль получения получает пространственные координаты позиции
отображения виртуальной информации, накладываемой и отображаемой на
изображении реального пространства, и

модуль передачи передает пространственную информацию, включающую в себя
пространственные координаты позиции отображения виртуальной информации, на
другое устройство.

6. Устройство обработки информации по п.4, в котором модуль получения
получает идентификационную информацию виртуальной информации, и

модуль передачи передает пространственную информацию, включающую в себя
идентификационную информацию виртуальной информации, на другое устройство
совместно с пространственными координатами позиции отображения виртуальной
информации.

7. Устройство обработки информации по п.4, в котором, когда виртуальная
информация привязана к GPS координатам виртуальной информации, модуль
получения получает пространственные координаты позиции отображения
виртуальной информации корректировкой GPS координат виртуальной информации в
соответствии со взаимным расположением другого устройства и собственного
устройства.

8. Устройство обработки информации по п.1, в котором другое устройство
генерирует систему пространственных координат, которую совместно используют
устройства обработки информации, на основе пространственной информации,
переданной модулем передачи.

9. Устройство обработки информации по п.1, в котором, когда модуль получения
передает пространственную информацию, составляющую систему пространственных
координат, сгенерированную другим устройством, модуль генерации системы
пространственных координат генерирует систему пространственных координат на
основе пространственной информации, полученной от другого устройства.

10. Способ обработки информации, выполняемый одним из устройств обработки
информации, содержащий этапы:

получение изображения реального пространства;
генерацию системы пространственных координат изображения реального

пространства, полученного модулем получения изображения;
передачу пространственной информации, составляющей систему пространственных

координат, полученную модулем генерации системы координат, на другое устройство,
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с которым совместно используют систему пространственных координат; и
генерацию другим устройством, принявшим пространственную информацию,

системы пространственных координат на основе пространственной информации, и
система пространственных координат совместно используется с устройством
обработки информации.

11. Программа, позволяющая компьютеру служить в качестве устройства
обработки информации, и устройство обработки информации содержит:

модуль получения изображения для получения изображения реального
пространства;

модуль генерации системы координат для генерации системы пространственных
координат изображения реального пространства, полученного модулем получения
изображения; и

модуль передачи для передачи пространственной информации, составляющей
систему пространственных координат, сгенерированную модулем генерации системы
координат, на другое устройство, совместно использующее систему пространственных
координат.

12. Система обработки информации, в которой одно устройство обработки
информации содержит:

модуль получения изображения для получения изображения реального
пространства, включающего в себя изображение другого устройства;

модуль генерации системы координат для генерации системы пространственных
координат изображения реального пространства, полученного модулем получения
изображения; и

модуль передачи для передачи пространственной информации, составляющей
систему пространственных координат, сгенерированных модулем генерации системы
координат, на другое устройство, совместно использующее систему пространственных
координат;

в которой другое устройство, соединенное с устройством обработки информации
посредством сети, включает в себя модуль генерации системы координат для
генерации системы пространственных координат, которые будут совместно
использованы с устройством обработки информации, на основе пространственной
информации, переданной модулем передачи, и

пространственная информация включает в себя пространственные координаты
другого устройства, пространственные координаты собственного устройства и угол
вектора, соединяющего пространственные координаты другого устройства с
пространственными координатами собственного устройства.
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