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(54) Zapojenie na kontrolu prerulenia vidima ¥iarovky pomocou jsdmotky tyristorového logického

systému

Vynélez se tika mapojenia na kontrolu prerulenia vliékna #iarovky pomocou jednotky
tyristorového logického systému, ktord sa pouliive ako zdroj svetelného toku pre fotoelek~
trické smiuade.

Fotoelektrické snimmSs sa Sasto pousiivajé ako sn{made polohy. Ako mdroj svetelného
toku pre fotoelektriok$ sni{mad sa pou¥iva Ziarovka, Po urditej dobe Xiarovky v prevédzke
se vidkno Eiarovky prerudf{. Prerulenie vliima ¥iarovky v praxi smamenk mespréwme, alebo
havariiné stavy riadimcej séstavy a sni¥enie bezpslnosti préce. Viade tam, kde sé havarij-
né stavy riadimoce] :ﬁ-uvy a jo nutné svilenie bezpeinosti préce si ssbudovené v rimdia-
oioh obvodooch £ obvody ma kontroiu preruienia vldkna Xiarovky.

Obvod na kontrolu prerulienia vidkna Ziarovky je obydajne mapojenf tek, e tvori mo-
dul, tj. jednotku stavebnice prisluiného riadimceho systésm, Jednfm = riadiacich logick§och
systémov, ktor$ je pouiivanf na riadenie automatov je tyristorov§ logioky systém, Tyristo-
rov§ logioky systém neobsahuje v stavebmici jednotku, ktorej pomocou je moino kontrolovat’
proruliené vldkna ¥iarovky, Véetky autommty, ktoré st riadené pomooou tyristorového logic-
kého systému, kde pre Sast’ snimadov polohy sk pou¥ité fotoelektrické snimade a kontroluje
sa prerulenie #iaroviek, pouZivaji sa mapojenia, ktoré nevyuiivajd Ziadnej jednotky = tej-
to stavebnice. Tyristorovy logick$ systém mé jednotku, ktord sa poufiva ako prevodnik na
pripojenie bezkontakinfch snimaSov polohy riadeného automatu s jednosmernjm naphjacim
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napiitim,
) Podstatou jednotky tyristorového logiokého systému ako prevodnika ma pri.poj.cnl.orbn-
kontaktnfoh snimalov po:.oﬁy s jednosmernym naphjacim napétim je tyristor, ktorého riadia-
ce naplitie je dané stavom sapnuté, vypnuté beskontaktného snimeda polohy pripojeného na
vatupné svorky tejto jednotky. Na naphjaciu svorku je pripojené up&.’-ofo = periodicky
k nule uoujﬁoo napiitie. Naphjaoia svorks je pripojent so svorkou mdw‘ho potencidlu
cex sériovoparalelnt kombinkoiu odporov, kondenshtorov, diddy. Thto kombinkoia je mapoje-
né tak, #e odpor ¢ diddou a Ial¥im odporom v sérii sd w;.poami na vetupnd svorku jednote
ky a ces kondenundtor #0 svorkou nulového potenocidlu, Spoloinf bod medsi katddou diday
& odporom je so svorkou nulového potenciélu sapojent ces komdenshtor. Risdiaca elektrdda
tyristora je so vstupnou svorkou jednotky sapojend ces sériovo sapojené Zenerove diddy
a ces odpor so svorkou nulového potencidlu, katéda tyristors Jo pripojenk na svorku s nu~
lovim potenoihlom, andda je pripojené na vfstupnd svorku jednotky,
Vyliie uvedené nedostatky odstrefiuje sapojenie na komtrolu prerulenia vlidkna ¥iarovky po-
mocou jednotky tyristorového logiockého systému podlm vynihlu, ktorého podstatou je, He
kladné svorke naphjecieho napitis Eiaroviky je ces diddu pripojent ne vetupmd svorku Jod-
notky tyristorového logiockého systémm a na prvf vived #larovky. Zhporné svorks sdroja na-
phjacieho mapiitia #iarovky je pripojeni na svorku mulového potemoidlu te) istej Jednotky
a sddasne na druhy vivod l;nrovky. .
Zapojenie na kontrolu prerulenia viikna #iarovky pomocou jednotky tyristorového logio=-
kého systému kontroluje prerulenie vidima #iarovky s tjm, e prisluinésm napéjaciemu na-
plitin ¥iarovky musi modpovedat’' Zenerove napktie Zenerovich dioed.
Na pripojenom vikrese ma obr. 1 je sapojenie jednotky tyristorového logického systée-
mi, ktord sldfi ako prevodnik na pripojenie beskomtakiného snimada polohy s Jodﬁo-umfl
naphjecim napiitim k risdiscim obvodom tyristorového logického systému a na obr, 2 je ma-
pojenie na kontrolu prerulenis vidine #iarovky pomocou tejto Jednotky.
U sapojenia na obr. 1 je medsi kladnd naphjaciu svorku 3 a svorku mulového pbtnoi.ﬂu 2
pripojent mdroj mephjscieho napitia periodicky klesajéoeho k nule. Svorka 3 Je oen odpor
h, d18du 3 a odpor § sapojens na vstupnd svorku ) jednotky tyristorového logického systé-
m, ktord je prevodnikom wedsi beskontaktnfmi snimadmi polohy 1 Jodnonnmf- maphjecin na-
plitim a Jallinmi jednotkami tyristorového logického systémmu, mm 1 Je ces kondensbtor
2 pripojend na svorku 3 nulového potencidlu, .
Kondensétor 8 sphja katédu dibdy 5 so sverkou 2 mulového potmtuu. Riadisoa elektrdda
tyristora 12 je ces sériovid kowbinkoiu Zemerovioh didd 9, 10, sapojent na vstupné svorkm
4 Jednotky a oces odpor 11 ma svorku 2 mulového potemoidlu, na ktord je tied nrtpﬁ.jcni_h-
téda tyristora 12, andda tyristors 12 je priamo sapojeni na vfstupnd svorku 13 Jednotky.
U sapojenia pod'a vynélesu na obr, 2 je kladné svorks 2% sdaroje maphjacieho napktia
flerovky 17 pripojend na vatupné svorku i Jednotky 20 tyristorového logického systému
& pa prvf vived )8 diarovky 17.Zéporné svorka as ﬁoj- naphjeadieho naplitia Hiarovky 17
Jo pripojend na svorku 2 nulového potencidlu jednotky 20 tyristorového logiokého -yot‘-u
a.na druhf vivod 19 Miarovky 17.



Zapojonio';:rloujo tak, %o ak #iarovka svieti, je na viastupnej svorke 13 jednotky 20
tyristorového logického systému logické hodnota jedna. Ak sa prerudf vldkno !hroka na
vistupnej svorke 13 jednotky 20 bude logické hodnota mula. V§stupné signély logioké hod-
nota nula - a jedna je mo¥no pripojit’ na dal¥ie jednotky tyri.tom'ého logiokého systému,
ktoréd st spracovamé v ioh obvodoch logického séSinu alebo logiokého siitu. Pomooou vhod-
nej kombinéolie obvodov logického séStu, sd¥inu a neghoie noh? preruiienie vlidkna #iarovky
vyhodnotit’ ako poruchu.

PREDMET VYNALERZU

1. Zapojenie na kontrolu prerufenie vlidima ¥iarovky pomocou jednotky tyristorového logio-
kého systému, pozostévajlceho = diddy, %iarovky a jednotky tyristorového logiokého ay=-
stému, ktord je prevodnikoli pre bezkontakiné snimade polohy a th pozostéva z tyristora,
ktorého andda je pripojené na vistup jednotky tyristorového logického systému, katdda
tyristora je pripojeni na svorku nulového potenciélu, pridom riadimca elektrdda tyristoe
ra je pripojend cez odpor na svorku nulového potenciélu a cexz Zenerove diddy na vstupe-
nd ﬁvorlm tej istej jednotky tyristorového logického systémmu a dalej vstupmé svorka
jednotky tyristorového logického systému je pripojeni cem kondcnlétor' na svorku nulové-

" ho naplitia a cez dva odpory a diddu na svorku zdroja napéjacieho napiitia pre tyristoro-
v§ loglok§ systém a taktie¥ tdto svorka mdroja maphjacieho maptia je pripojend cez od-
por, diédu a kondenzétor na svorku mulového potencidlu, vysnadujdce sa tfm, ¥e kladnd
svorka /14/ mapbjacischo napitia #iarovky /17/ je cez diddu /16/ pripojend na vstupnd
svorku /1/ jednotky tyristorového logického systému /20/ a na prv§ vivod /18/ ¥iarov-
ky /17/, zhporné svorka /15/ mdroja napéjacieho naptia Zisrovky /17/ je pripcjend na
svorku /2/ nulového potencidlu tej istej jJednotky a stdSasne na druhy vivod- /19/ Starove
xy /17/.
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