POLSKA OPIS PATENTOWY 126 575

RZECZPOSPOLITA
LUDOWA PATENTU TYMCZASOWEGO

Patent tymczasowy dodatkowy Int. CI.> HO2P 7/62
do patentu nr —
Zgtoszono: 11.06.81 (P. 231618)
Pierwszenstwo ———— —
CZYIiLLNIA
PATEN.?OWY Zgloszenie ogloszono:  13.04.82 Us =y Pritanrowego
' ' 2w
PRL Opis patentowy opublikowano: 15.09.1984

Tworcy wynalazku: Mirostaw Sienkiewicz, Franciszek Duda, Tadeusz Gurgul,
Stanistaw Krawczyk, Andrzej Duda

Uprawniony z patentu tymczasowego: Wyzsza Szkota Inzynierska im. Gen. A. Zawadzkiego,
Opole (Polska)

Uktad do otrzymywania matych stabilnych predkosci
w nap¢dach z silnikami asynchronicznymi pier§cieniowymi

Przedmiotem wynalazku jest uktad do otrzymywania matych stabilnych pr¢dkosci w nape-
dach z silnikami asynchronicznymi pier$cieniowymi.

W znanych aktualnie uktadach uzyskiwania matych pr¢dkosci dojazdowych w urzadzeniach
transportowych napgdzanych silnikami asynchronicznymi pierScieniowymi, na przyktad w urza-
dzeniach wyciggowych, najczg$ciej wykorzystuje si¢ pracg silnika przy wytaczonym w obwéd
wirnika rezystorze o odpowiednio dobranej wartosci. Inne znane rozwigzanie polega na zastosowa-
niu ukladu automatycznej regulacji pr¢dkosci, w ktdrym jako element wykonawczy stosuje sig
hamulec mechaniczny. Rzadziej stosuje si¢ zasilanie stojana pradem o obnizonej cz¢stotliwosci na
przyktad: 2,5-5 Hz, wytwarzanym w odpowiednich przetwornicach. Pierwszy z podanych sposo-
boéw charakteryzuje si¢ prostota, jednak z powodu duzego nachylenia charkterystyki mechani-
cznej, nie mozna uzyska¢ stabilnych predko$ci. Nawet mata zmiana wartosci momentu obcigzenia
powoduje znaczne wahanie prg¢dkosci.

Drugi z wymienionych ukladéw charakteryzuje si¢ duzym uchybem regulacji spowodowanym
znaczng bezwladnoscia hamulca mechanicznego. Natomiast zastosowanie przetwornic zasilaja-
cych stojan pradem o obnizonej czgstotliwo$ci zwigzane jest z duzymi kosztami inwestycyjnymi i
ograniczone jest jedynie do silnikéw niskonapigciowych.

Celem wynalazku jest opracowanie uktadu eliminujgcego powyzsze wady znanych uktaddéw i
realizujacego otrzymanie stabilnej predkosci dojazdowej, niezaleznie od zmiany momentu
obciazenia.

Istota wynalazku polega na tym, ze do zadanego stopnia oporowego rozrusznika w obwodzie
wirnika silnika, przytaczone sa réwnolegle w kazdej fazie tyrystory w uktadzie przeciwréwnoleg-
tym. Tyrystory te sterowane s3 przez sterownik, ktérego zaciski wejsciowe polaczone sg z rezysto-
rem zasilanym réznicowo przez dwa napig¢cia: napigcie stale z prostownika, prostujacego
przemienne napig¢cie mi¢gdzyfazowe wirnika silnika oraz napigcie z prostownika wytwarzajgcego
napigcie odniesienia o warto$ci nastawianej. Bocznikujace dzialanie tyrystoréw o regulowanym
przewodzeniu, umozliwia otrzymanie stabilnej pr¢dkosci dojazdowej, niezaleznie od zmiany
momentu obciazenia.
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Przyklad rozwigzania wedlug wynalazku uwidoczniony jest na rysunku na ktérym przedsia-
wiono schemat ideowy uktadu. Uktad pozwala na uzyskanie matych stabilnych predkosci przy
wykorzystaniu typowego rezystorowego urzadzenia rozruchowego, ktérego stopnie przelgczane sg
stycznikami 3 dzigki temu, ze do zadanego stopnia tego rozrusznika 2 na przyktad stopnia 4,
przyvlyczone sa réwnolegle w kazdej fazie po dwa tyrystory §, w ukltadzie przeciwréwnolegltym. -
Szczegdlnie istotny jest tu sposOb sterowania katem przewodzenia tyrystoréw §, za pomocy
sterownika 10, ktéry przebiega samoczynnie w funkcji predkosci silnika, w uktadzie ztozonym z
prostownika 6 zasilanego przez napigcie wirnika silnika napgdowego 1. Poniewaz warto$¢ tego
napigcia jest odwrotnie proporcjonalna do rzeczywistej predkosci, jest ono poréwnywane z napie-
ciem reprezentujacym pr¢dkos$¢ zadang, ktére wytwarzane jest przez prostownik 7, przy czym jego
zadana warto$¢ jest nastawiona na rezystorze 8. Ro6znica tych napigé wyst¢puje na rezystorze 9 w
przypadku odchytki predkosci rzeczywistej od predkosci zadanej i poprzez sterownik 10 steruje
katem przewodzenia tyrystorow 5. Odptywy 11 i 12 ze sterownika 10, steruja tyrystorami wlgczo-
nymi odpowiednio w dwoch pozostatych fazach rozrusznika. Bocznikujace dziatanie tyrystorow o
regulowanym w przedstawiony sposob kacie przewodzenia, umozliwia utrzymanie stabilnej pred-
kosci dojazdowej, niezaleznie od zmiany momentu obcigzenia.

Przedstawiony uklad jest prosty w realizacjiifatwy do zainstalowania w kazdym eksploatowa-
nym urzadzeniu. Szczegdlnie przydatny jest w urzadzeniach wyciggowych z nap¢dem asynchroni-
cznym zwlaszcza przy przegladach szybéw, gdzie wymagana jest bardzo mata i stabilna predkoéé
ruchu.

Zastrzezenie patentowe

Uktad do otrzymywania matych stabilnych predkosci w napgdach z silnikami asynchroni-
cznymi pierScieniowymi, ze stopniowym rozrusznikiem oporowym, znamienny. tym, ze do zada-
nego stopnia oporowego rozrusznika (2) w obwodzie wirnika (1) silnika przytaczone sg réwnolegle
w kazdej fazie tyrystory (5) sterowane sternikiem (10), ktérego zaciski wejSciowe polaczone s3 z
rezystorem (9), kt6ry zasilany jest r6znicowo przez napigcie stale z prostownika (6) prostujgcego
przemienne napigcie migdzyprzewodowe wirnika (1) i z prostownika (7) wytwarzajacego napigcie
odniesienia, o warto$ci nastawianej na rezystorze (8).
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