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Spinaci mechanismus p¥istrojii vysokého
a velmi vysokého napéti je tvofen pdkami a
ototnymi uloZenimi, snadno se montuje, se-
Fizuje a dobfe chrdni proti atmosférickym
vlivim p¥i dlouhodobém provozu. Na pevné
zékladn® mé otoné& uloZenou hnaci a opé&r-
nou péku s otodnymi ¢epy pro uchyceni no-
Ze, kterymi se spinéd elektricky obvod p¥i-
stroje. Ve vypnutém stavu je niZ rovnob&i-
ny se zékladnou a pii spinédni kond pomoci
pék plynuly kruhovy pohyb, pFechdzejici v
suvny ve sméru osy noZe. Tim je dosaZeno
jeho zajit&n{ v hlavici.
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Vynélez se tyk& spinaciho mechanismu
piistrojli vysokého a velmi vysokého napé-
ti, tvofeného noZem, hnaci pdkou, otofnym
uloZenim hnaci péky, fepem hnaci péky,
opérnou pékou, otofnym uloZenim op&rné
péky, tepem op&rné pdky a pevnou zaklad-
nou.

A% dosud pro vysokd zkratovd naméhdéni,
kde nestafli prosté otofeni kontaktniho
uzemilovaciho noZe a zaseknuti do hlavice
se pouZivaly uzemrtiovafe s otdfivym pohy-
bem noZe ve vertikdlni roviné s néslednym
zasunutim noZe ve sméru jeho osy do uzem-
fovaci hlavice, pFi€emZ k dosaZeni poZado-
vané funkce se pouZival kulisov§ mechanis-
mus nebo pFevod s otoénym €epem na péce
a vyvaZovaci pruZinou. Takové uspoifadéni
mélo za tcel vyloudit moZnost vytrZeni no-
Ze z kontaktd phsobenim dynamickych sil
pfi zkratu. Nevyhody dosavadniho provede-
ni jsou dény v podstaté jeho konstrukénim
feSenim. Kulisovy mechanismus je vyrob-
né naro¢ny a obtiZend sefiditelny, 1 rozmér-
néjdich uzemiiovadh dochdzi ke kmitdni no-
Ze vlivem viali v kulisovém vedeni, p¥ipad-
né i v ovlddacim mechanismu, mazéni draz-
ky kulisy a jeji ochrana proti atmosféric-
kym viiviim je problematick4d. Systém s pru-
Zinou je pomd&rné jednodusii, miZe viak u
n&ho dojit k selhdni odrédZenim noZe od
uzemiiovaci hlavice, tinavou, p¥ipadné prask-
nutim pruZiny, nebo p¥emoZenim pruZiny
extrémné& silnou ndmrazou. Oba systémy ne-
dovoluji vyrazné&jsi zkraceni funké&nich casit
a nejsou univerzalni pro rfizné stavebni vys-
ky izola&nich podpérek.

Uvedené nevyhody odstrafiuje spinaci me-
chanismus p¥istrojl vysokého a velmi vyso-
kého napé&ti, jehoZ podstata spo&iva v tom,
Ze ndZ je na jednom konci spojen jednak
tepem hnaci pdky a hnaci pdkou a jednak
tepem opérné péaky, uloZenym bud bliZe
konce, anebo dédle od konce noZe, s opdrnou
pdkou. Rozte€ obou €epl je ddna polohou
hnaci pdky a op&rné paky k noZi v okamii-
ku doteku noZe s hlavici. Spojnice otoéného
uloZeni hnaci pdky, na kterém je uloZena
hnaci pdka a oto&ného uloZeni opérné paky,
na kterém je uloZena op&rnéd péka, je ve
vypnutém stavu rovnob&¥néd s moZem, pfi-
temZ ob¥& ototnd uloZeni jsou umisténa na
pevné zdkladnsg.

Vyhody spinaciho mechanismu podle vy-
nélezu vyplyvaji zejména z jednoduchosti
feSeni. NiZ kond ve vertikdlni rovin& ota-
¢ivy pohy, ktery pfechdzi v suvny ve sméru
osy noZe, &imZ se dosdhne jeho zajiSté&nf
v hlavici. Pohyb noZe je naprosto plynuly,
nedochédzi k Zadnym réazfm a rozkmitdni
a funkéni Casy lze podstatné& zkr4tit. Systém
je tvoF¥en pouze pékov§ym mechanismem a
otoénymi uloZenimi, kterd lze jednoduSe
chrénit proti vn&j¥im vlivim a tim je adrZ-
ba p¥i provozu omezena na minimum. Vyroba
a montaZ je jednoduché& a sefizeni je snad-
né. Systém je univerzdlni pro rizné staveb-
ni vysky zafizeni, pouze délka noZe se mé&ni.
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Praktické provedeni predmétu vynélezu
je na obr. 1 a 2 pfiloZenych vykresi. Na
obr. 1 je znédzornéno uspofddéni uzemiiova-
ctho mechanismu, u n&hoZ je nliZ do uzem-
novaci hlavice zasouvadn. Na obr. 2 je zné-
zornéno uspofddéni uzemiiovaciho mecha-
nismu, u n&hoZ je ntZ do uzemiiovaci hla-
vice zatahovén.

Na obr. 1 je ndZ 1 na jednom konci spo-
jen jednak s epem 2 hnaci pdky s hnaci
pédkou 3 a jednak s Cepem 5 op&rné paky,
uloZenym bliZe konce noZe 1 s opérnou pé-
kou 6. Rozte€ obou Cepll 2, 5 je déna kol-
mou polohou hnaci pdky 3 a opérné pédky 6
k noZi 1 v okamZiku doteku noZe 1 s hlavi-
ci 9. Soutet délek hnaci pdky 3, uloZené
v otofném uloZeni 4 hnaci paky, umist&ném
na pevné zdkladn& 8 a op&rné péky 6, ulo-
Zend v otofném uloZeni 7 op&rné péky,
na pevné zékladn& 8, je menSi neZ rozted
otofného uloZeni 7 opérné péky a ototného
uloZeni 4 hnaci péky.

NiZ 1 je v zékladni poloze pod trovni
pevné zédkladny 8 a je s ni rovnob&Zny.
Uhel zdvihu noZe 1 p#i spindni je men3si ne¥
90°. Pii otdfeni hnaci pédky 3 Cep 2 hnaci
péky protind spojnici otofného uloZeni 7
opérné paky a ototného uloZeni 4 hnaci pé-
ky. Opérnd péka 6 kon& pFi funkci kyvavy
pohyh. V koneéné f4zi pohybu noZe 1, kdy
se pfimofa¥e ve sméru své podélné osy za-
souvd niiZ 1 do hlavice 9, jsou hnaci pdka 3
a opérné pédka 6 kolm4 k noZi 1.

Na obr. 2 je niZ na jednom konci spojen
jednak &epem 2 hnaci pdky uloZenym bliZe
konce noZe 1 s hnaci pdkou 3 a jednak
¢epem 5 op8rné péky s opérnou pékou B.
Rozted obou €epl 2, 5 je ddna kolmou po-
lohou hnaci pdky 3 a op&rné péky 6 k noZi
1 v okamZiku doteku noZe 1 s hlavici 9.
Soucet délek hnaci padky 3 uloZené v otot-
ném uloZeni 4 hnaci péky, umist®ném na
pevné zdkladné 8 a opérné pdky 6 uloZené
v ototném uloZeni 7 op&rné péky, umistd-
ném na pevné zékladn& 8 je men3i neZ roz-
te¢ otoéného uloZeni 7 opérné péky a otod-
ného uloZeni 4 hnaci péky.

NiZ 1 je v zdkladni poloze nad trovni
pevné zékladny 8 a je s ni rovnob#Zny. Uhel
zdvihu noZe 1 je p¥i spindni men$i neZ 90°.
P¥i otdceni hnaci pdky 3 &ep 2 hnaci paky
protind spojnici oto&ného uloZeni opérné pé-
ky 7 a otoéného uloZeni 4 hnaci péaky. Opér-
néd péka 6 kond kyvavy pohyb. V konetné
fazi pohybu noZe 1, kdy se pfimodafe zata-
huje ve sméru své podélné osy do hlavice 9,
jsou hnaci pdka 3 a op&rné péka 6 kolmé k
noZi 1. Jak patrno, nttZ 1 je oto&né uloZen
na konci hnaci pdky 3 a opérné péky 6,
které jsou nasazeny v otoéném uloZeni 4
hnaci pdky a otodném uloZeni 7 op&rné pé-
ky, pfipevnénych na pevné zdkladné 8. Hna-
ci moment se prendsi na hnaci péku 3,
kterd svym ot4fenim zvedd ntZ 1, prifemZ
opérng pdka 6 kond kyvavy pohyb, coZ ve-
de k tomu, Ze v konetné fazi funkce se niiZ
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1 zasouvd ve sméru své podélné osy do
kontaktd hlavice 9.

Spinaci mechanismus podle tchoto vyné-
lezu je uren pFedevdim pro piistroje vyso-

kého napé&ti a velmi vysokého napéti. Lze
jej v8ak vyuZit v8ude, kde je poZadovéna
v{Se popsanéd drédha noZe, a to v libovolné
roving.

PREDMET VYNALEZU

Spinaci mechanismus pi¥istrojii vysokého
a velmi vysokého napé&ti, tvofeny noZem,
hnaci pékou, otofnym uloZenim hnaci péky,
¢epem hnaci péky, opérnou pédkou, otodnym
uloZenim op&rné péky, fepem opérné péky
a pevnou zékladnou, vyznateny tim, Ze niZ
(1) je na jednom konci spojen jednak de-
pem (2) hnaci pdky s hnaci pdkou (3) a
jednak &epem (5) op&rné péky, uloZenym
bud bliZe, anebo déle od konce noZe (1)
s opérnou pédkou (6), pFitemZ rozte¢ obou

¢eplt (2, 5) je ddna kolmou polohou hnaci
pédky (3) a opé&rné pdky (6) k noZi (1) v
okamZiku doteku noZe (1) s hlavici (9) a
spojnice otoéného uloZeni (4) hnaci péky,
na kterém je uloZena hnaci pdka (3], a
oto€ného uloZeni (7) opérné péky, na kte-
rém je uloZena opérnad pédka (6), je ve vy-
pnutém stavu rovnobé&Znd s noZem (1), pfi-
temZ ob8 ototné uloZeni (4, 7) jsou umists-
na na pevné zédkladnd (8).

2 listy vfkresov
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