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Patent dodatkowy do patentu nr 45160

Patent trwa od dnia 13 marca 1962 r.

Przedmiotem patentu gléwnego nr 45160 jest
wielopolozeniowy przetgcznik elektryczny za-
opatrzony w uklad mikroprzelacznikéw i dzwig-
nie osadzong w przegubie kulowym, kt6ra ‘jest
przechylana w réznych kierunkach sluzgc do
steroWania ruchéw zespol6w maszyn w tych
kierunkach. Przedmiotem niniejszego wynalazku
jest wielopolozeniowy przelacznik elektryczny
wedtug patentu nr 45160 zaopatrzony ponadto
w przycisk wlaczajacy ruchy szybkie we wszyst-
kich ‘kierunkach nastawionych przez dZwignie.

W znanych dotychczas ukladach sterowania
maszyn, zwlaszcza obrabiarek, do wiaczania ru-

‘%) Wlasciciel patentu ofwiadczyl, ze twérca
wynalazku jest mgr inz. Mikolaj Filipowicz.

7

ch6w zespoléw maszyn w réznych kierunkach
znajdujg zastosowanie zespoly przyciskéw albo
tez przelgczniki wielopolozeniowe, przy czym
sterowanie kazdego rodzaju ruchu na przyklad
szybkiego lub wolnego, odbywa sie za pomocg
oddzielnego przelgcznika, co oczywiscie odpo-
wiednib komplikuje obstuge maszyny.

Powyzszg wade usuwa wielopolozeniowy prze-
lacznik elektryczny wedlug wynalazku zaopa-
trzony w diwignie osadzong w przegubie ku-
lowym, wspblpracujaca z ukladem mikroprze-
lgcznik6w kierunkowych oraz w umieszezony -
wewnatrz tej dfZwigni przycisk sprzezony z mi-
kroprzelacznikiem ruchu szybkiego co umozli-
wia sterowanie zar6wno ruchami wolnymi jak
i szybkimi — we wszystkich kierunkach.



Przelgcznik wielopolozeniowy wediug wyna-
lazku jest uwidoczniony w przykladowym roz-
wigzaniu konstrukcyjnym na rysunku, na kté-
rym fig. 1 przedstawia jego przekr6j wzdluz
linii CC na fig. 3, fig. 2 — przekr6j wzdiuz
linii AA na fig. 3, a fig. 3 — przekr6j wzdluz
linii BB na fig. 2.

Prielacznik wediug wynalazku sklada sie
z nastepujacych zespoléw: ukladu czterech mi-
kroprzelagczniké6w kierunkowych, sluzgcych do
sterowania ruchami maszyny w czterech Kkie-
runkach, wspélpracujgcej z tymi mikroprzelacz-
nikami dZwigni osadzonej w przegubie kulo-
z mikroprzelgcznika ruchu szybkiego
umieszczony we-

wym,
wlgczanego przez przycisk,
wnatrz diZwigni sterowniczej, oraz z mikroprze-
lacznika ,stop”. Wokét kadiuba 1 przelgcznika
sg symetrycznie umieszczone cztery mikroprze-
taczniki kierunkowe 2, wspélpracujgce z przy-
ciskami 3, zaopatrzonymi w sprezyny 4 w ten
sposéb, ze zwolnienie przycisku powoduje za-
dziatanie mikroprzelgcznika. Do tego celu sluzy
dzwignia sterownicza 5, osadzona w kadlubie 1
za pomocg przegubu kulowego 6 i zaopatrzona
w koncéwke z zaczepami 7, wspélpracujgcymi
z zaczepami 8 przyciskéw 3. Wewnatrz kadtuba
1 jest osadzona przesuwnie tuleja kolnierzowa 9,
wspblpracujgca za posrednictwem przycisku 10
z mikroprzelgcznikiem 11 ruchu szybkiego. Do
przesuwania tulei 9 stuzy przycisk 12 umiesz-
czony wewnatrz dZwigni 5 i zaopatrzony
w trzpien 13, ktérego stozkowa koncéwka 14
opiera sie o gbérng powierzchnie tulei 9, albo
tez wspblpracuje z osadzonym w niej przesuw-
nie trzpieniem 15 mikroprzelacznika ,stop” 16,
stluzgcego do zatrzymywania maszyny. Trzpieh
15 jest ponadto zaopatrzony w sprezyne po-
wrotng 17, a przycisk 12 w sprezyny 18 i 19.

Dzialanie przelacznika wielopotozeniowego
wedlug wynalazku opisano ponizej. W celu wia-
czenia ruchu wolnego maszyny w okre§lonym
kierunku, na przyklad w kierunku strzalki I na
fig. 2, wychyla si¢ w tym kierunku dZwignie 5,
ktérej zaczep 7 zazebiajacy sie z wystepem 8
przycisku 3, unosi ten przycisk do géry, powo-

dujac zadzialanie mikroprzelgcznika 2, nadajg-

‘cego zadany impuls wlgczajacy. Po zwolnieniu

diwigni 5, przycisk 3 odpychany sprezyng 4
wraca do swego pierwotnego polozenia, nato-

- miast stozkowa koricowka 14 trzpienia 13 opiera

si¢ 0 wewnetrzng powierzchnie kolnierza tulei 9,
powodujgc utrzymanie diwigni w czeSciowo
wychylonym potozeniu, odpowiadajagcym wlg-
czonemu kierunkowi maszyny.

W celu wiaczenia ruchu szybkiego w tym kie-
runku naciska sie¢ w tym wychylonym polozeniu
diwigni 5 przycisk 12, ktéry za posrednictwem
trzpienia 13 naciska tuleje 9 do dolu, powodu-
jac przesuniecie przycisku 10 i zadzialanie
wspoélpracujgcego z nim mikroprzetgcznika 11
wlgczajacego ruch szybki. Po zwolnieniu przy-
cisku 12 sprezyny powrotne 18 i 19 doprowa-
dzajg tuleje 9 do polozenia wyjSciowego, zwal-
niajagc mikroprzelacznik 11 i wylgczajge ruch
szybki.

W celu zatrzymania maszyny dZwignie 5 usta-
wia sie¢ w potozenie §rodkowe, w ktérym stoz-
kowa koncéwka 14 przesuwa do dotu trzpief 15,
powodujac zadzialanie polgczonego z nim mi-
kroprzetgcznika 16, zatrzymujgcego maszyne.
Z tego polozenia moze byé nastepnie wlgczany
ruch maszyny w dowolnym innym kierunlfu
przez odpowiednie wychylenie dZwigni 5, a takze
ruch szybki w tym kierunku — przez naci§nie-
cie przycisku 12. :

Wielopolozeniowy przelacznik elektryczny
wedlug wynalazku moze znaleé zastosowanie do
sterowania ruchami dowolnych maszyn, zwlasz-
cza obrabiarek.

1
Zastrzezenia patentowe

1. Wielopolozeniowy przelgcznik elektryczny do
sterowania ruchami zespoléw maszyn wediug
patentu nr 45160 zaopatrzony w uklad mi-
kroprzelacznik6bw oraz diwignie, osadzong
w przegubie kulowym, ktérej wychylenie
w okreflonym kierunku powoduje zadziala-
nie mikroprzetgcznika wigczajgcego ruch
maszyny w tym kierunku, znamienny tym,
ze jest zaopatrzony w przycisk (12), umiesz-



czony wewnatrz diwigni sterujgcej (5) i po-
taczony za poSrednictwem {rzpienia (13) ze
stozkowg konicowky (14) przesuwajaca tule-
je koinierzowa (9) z przyciskiem (10), wig-
czajacym mikroprzetgcznik (11) ruchu szyb-
kiego ,dzieki czemu wlgczenie * tego ruchu
moze nastgpi¢ w dowolnym, wychylonym po-
tozeniu dzwigni (5). )

. Przelgcznik wedlug zastrz. 1, znamienny
tym, ze jest zaopatrzony w uklad przycis-

kéw (3) ze sprezynami (4) i zaczepami (8), -

wspélpraciijacych z  mikroprzelgcznikami
w ten sposéb, ze przesuniecie przycisku (3)
przez zaczep (7) wychylanej w odpowiednim
kierunku dZwigni sterujgcej (5) i zwolnienie

jego nacisku na mikroprzelacznik (2), powo-
duje zadzialanie mikroprzelgcznika.

. Przelgcznik wedlug zastrz. 1 i 2, znamienny
tym, ze jest zaopatrzony w mikroprzelaczni'lg »
,»stop” (16) oraz we wspblpracujacy z nimk_‘

trzpiefi (15) osadzony przesuwnie wewnatrz
tulei (9) i przesuwany samoczynnie do dotu
za pomocg stozkowej konicéwki (14) diwigni
sterujacej (5)- w potozeniu §rodkowym tej
dZwigni.

Centralne Biuro Konstrukcji :

Obrabiarek
Zastepca: inz. Zbigniew Kaminiski
rzecznik patentowy
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