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WieIoWrzeci011owy aparat podzialowy

Przedmiotem wynalazku jest wielowrzecionowy aparat podziatowy do podziatu na okreslong ilo$é czesci
obwodu.

Znany jest podziat dokonywany za posrednictwem silnika elektrycznego. Wadg tego urzadzenia jest, Ze
podziat dokonuje sig w czasie rozruchu silnika a po kazdym podziale silnik elektryczny musi by¢ wytaczany.
Z takim rodzajem podziatu wigze sig nieréwnomierna praca urzadzenia dajac dynamiczne uderzenia. Znana jest
podzielnica trojwrzecionowa, ktérej podziat oparty jest na wykorzystaniu bebna zapadkowego i tarczy kontakto-
wej. Uktad podziatowy urzadzenia jest skomplikowany, ktéry moze powodowa € czeste awarie.

Celem wynalazku jest usunigcie wymienionych wad. Aby osiggnaé ten cel wytyczono sobie zadanie
opracowanie prostej konstrukcji, ktéra zapewni podziat przy ciggtej pracy silnika elektrycznego.

Zgodnie z wytyczonym zadaniem opracowano konstrukcje wielowrzecionowego aparatu podziatowego
przez zastosowanie silnika elektrycznego z ktérym potaczona jest przektadnia slimakowa. Slimacznica osadzona
jest na sprzegle przecigZzeniowym. Sprzegto przecigzeniowe wspdéipracuje z tulejg ktéra przenosi naped za
posrednictwem klina obrotowego itarczki na watek oraz ‘kota zchate do wrzeciona. Ustalenie wrzeciona
w podziale zostato rozwigzane przez zastosowanie tarczki podziatowej blokowanej pilotem, ktéry wspdtpracuje
za posrednictwem przefozenr zgbatych ze stolikiem. Zastosowanie klina obrotowego zezwala na prace automa-
tyczng urzgdzenia, a zastosowanie w wielowrzecionowym aparacie podziatowym nie powoduje uderzeri dy-
namicznych oraz drgas co ma wptyw na doktadnos$é podziatu.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przyktadzie wykonania na rysunku na ktérym fig. 1 przedsta-
wia przekrdj przez werzeciono, fig. 2 — przekrdj przez mechanizm klina obrotowego, fig. 3 przedstawia wymienne
kota zebate wielowrzecionowego aparatu podziatowego a fig. 4 przedstawia sterowanie mechanizmu klina
obrotowego.

Jak przedstawia fig. 1 silnik elektryczny 1 przymocowany jest do wktadki 2 osadzonej wkorpu':le 3.
W korpusie 3 utozyskowane jest wrzeciono 4 na ktérym osadzono tarczke podziatowa 5 oraz kolo zgbate 6.
Tarczke podzialowg 5 blokuje pilot 7 w ktdrym osadzona jest uzebiona wktadka 8 zazebiajaca sie z kotem
zebatym 9 osadzonym na watku 10. Pilot 7 wspdtpracujgce ze sprezyna 11. Koto zebate 6 zazebia si¢ z kolem
zgbatym 12 osadzonym na watku 13. Slimak 14 osadzony w ktadce 2 zazebia si¢ ze $limacznicy 15. Fig. 2
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przedstawia osadzenie slimacznicy 15 na jednej czesci 16 sprzegta przecigzeniowego, ktéra poprzez tozyska.

osadzona jest na watku 17. Druga cze$é 18 sprzegta przecigzeniowego dociskana sprezyng 19 osadzona jest na
tulei 20. W tulei 20 osadzona jest tarczka 21 z wycieciem 32 w ktdrym znajduje sig klin obrotowy 22. Tarczka
21 jest jednoczesnie osadzona na watku 17. Fig. 3 przedstawia wymienne kolo zgbate 23 osadzone na watku 17,
ktére zazebia sie z kotem zebatym 24 osadzonym na watku 13. DZwignia 25 osadzona jest na watku 10. Fig. 4
przedstawia klin obrotowy 22 $ciggany sprezyna 26, ktdry opiera sie o stolik 27. Stolik 27 osadzony jest na
uzebionym watku 28 ktéry zazebia sie z podwdojnie uzebionym watkiem 29. Podwéjne uzebiony watek 29
zazebla sie z kolem zebatym 30 osadzonym na watku 10.

Zeby dokonaé podziatu nalezy obrécié dzwignie 25 osadzonq na watku 10. Poniewaz na wa’rku 10
osadzone jest koto zebate 9 wspétpracujgce z uzebiong wkiadka 8 osadzona w pilocie 7 to wskutek obrotu
dzwigni 25 zostaje wprowadzony pilot 7 z tarczki podziatowej 5. W tym czasie sprezyna 11 jest sciaskana przez
cofajacy sie pilot 7 a koto zebate 30 osadzone na watku 10 przesuwa podwadjne uzebiony watek 29 kiéry obraca
uzebiony watek 28 awraz znim stolik 27. Ohrot stolika 27 powoduje zwalnianie klina obrotowego 22,
natomiast.-wychylenie jego powoduje sprezyna 26. Wychylenie klina 22 jest konieczne dla sprezenia nieruchomej
tarczki 21 osadzonej na watku 17 ze stale obracajacy sie tuleja 20 napedzana poprzez czgsci 18 i 16 sprzegta
przecigzeniowego oraz $limacznicg 15 zazebiajaca sie ze Slimakiem, 14 oraz silnikiem elektrycznym 1. Obracajacy
sic watek 17 za poS$rednictwem wymienionych kot zebatych 23, 24 powoduje cbrdt watka 13 ktdry z kolei
obraca koto zebate 12 i wsp6ipracujace z nim koto zebate 6 osadzone na wrzecionie 4. W tym czasie jak obraca

sie watek 17 itarczka 21 wraz z nig klin obrotowy 22 astolik 27 lizga si¢ po. czotowej powierzchni 31 tarczki21.

W koricowym momencie podziatustolik 27 najdzie na wyciecie 32 tarczki 21. Pilot 7 przesuwa sie do oparcia
o tarczke podziatowa 5 pod naporem rozprezajagcym sie sprezyny 11. W czasie przesuwu pilota 7 wktadka
zebata 8 poprzez koto zebate 9, watek 10, koto zebate 30, podwdinie uzebiony watek 29 uzebiony watek 28
nastepuje wprowadzenie stolika 27 w wyciecie 32 tarczki 21. Obracajgcy sie klin obrotowy 22 opiera sig o stolik
27 powodujac napiecia sprezyny 26.

Koniec podziatu nastepuje w chwili gdy klin obrotowy 22 roztaczy tarczke 21 ze stale obracajacq sig tuleja
20 a pilot 7 wejdzie w odpowiednie wyciecie tarczki podziatowej 5 pod dziataniem sprezyny 11. Zadany podziat
obwodu na 2 czedci uzyskuje sie przez dobdér wymienionych kot zgbatych 23, 24. Obrét wrzeciona 4
o 2 dokonuje sie przy jednym peinym obrocie watka 17 co zapewnia mechanizm klina obrotowego. Mechanizm
klina obrotowego wystepuje tyle razy ile wystgpuje wrzecion w aparacie podziatowym. Opisany wielowrzeciono-
wy aparat podziatowy jest zastcsowany w podzielnicy tréjwrzecionowej. MozZe pracowacd w cyklu pojedynczym
sterowanym rgcznie lub automatycznie i moze by ¢ wigczony w cykl automatyczny obrabiarki.

Zastrzezenie patentowe

Wielowrzecionowy aparat podziatowy do podziatu obwodu na okreslong ilos¢ czesci,
Zznamienny tym, Zze jest wyposazony w silnik elektryczny (1) potaczony ze $limakiem (14) zazebiajacym
sie z slimacznicg (15) osadzong na czesci (16) sprzegta przeciazeniowego a druga jego czes¢ (18) potaczona
z tulejg (20) stuzaca do przenoszenia napedu poprzez klin obrotowy (22}, tarcze (21) na watek (17) a kota
zgbate (23, 24, 12, 6) napedzajgce wrzeciono (4) wyposazone w tarczke podziatowa (5) blokowang pilotem (7)
wsp6tpracujagcym z wkiadka zebatg (8) i kotem zegbatym (9) osadzonym na watku (10) a na nim osadzone jest
drugie koto zebate (30) zazebiajace z podwomle uzgbionym watkiem (29) i uzgbionym watkiem (28) na ktérym
jest stolik (27).
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