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DESCRIPCION
Aparato de masaje tactil basculante
ANTECEDENTES
1. Campo técnico

La presente divulgacién se refiere en general al campo de los dispositivos de masaje, y especialmente se refiere a un
dispositivo de masaje tactil basculante.

2. Descripcion de la técnica relacionada

Se proporcionan muchos tipos de dispositivos de masaje para masajear y relajar el cuerpo humano mediante
estimulacién mecéanica o eléctrica. Un dispositivo de masaje convencional generalmente golpea y toca el cuerpo
humano para masajear el cuerpo humano a través de un modo de vibraciéon del motor 0 un mecanismo de rotacién,
sin embargo, la sensacidn de la experiencia del modo de vibracién del motor es Unica, y el modo de batido alternativo
del mecanismo de rotacién es facil que se atasque, lo que resulta en pobres experiencias de uso.

Por lo tanto, es necesario mejorar el dispositivo de masaje convencional. Un documento relacionado CN 108743300
A divulga un dispositivo de masaje de varilla de doble extremo que incluye una carcasa, una placa de circuitos, una
bateria y un botén de funcionamiento.. En el extremo delantero de la carcasa hay una cubierta de sellado conectada
a un dispositivo de succién a través de un tubo de gas; en el extremo delantero de la carcasa hay una lengleta blanda
que se extiende hacia el interior de la cubierta de sellado; en el interior de la lengleta blanda hay un mecanismo de
hebilla que incluye una hebilla, un componente excéntrico y un motor rotativo. El motor rotativo estd conectado a la
placa de circuitos, el componente excéntrico esta conectado al motor rotativo y la hebilla estéd conectada al componente
excéntrico para formar una estructura de accionamiento basculante para la lengleta blanda. La hebilla se encuentra
en el interior de la lenglieta blanda. La presente divulgacién proporciona un masajeador con funciones tanto de
vibracién como de lamido mediante el establecimiento de una cubierta de sellado, un mecanismo de inhalacién, un
mecanismo de lengieta y hebilla, un mecanismo de vibracién, etc., que puede proporcionar a los usuarios una mayor
sensacién de comodidad y aumentar su interés en utilizarlo. Ademas, mediante la sustitucién de una cubierta de
sellado adecuada, no solo puede ser adecuado para las usuarias femeninas, sino también para los usuarios
masculinos.

SUMARIO

Los problemas técnicos a resolver: en vista de las deficiencias de la técnica relacionada, la presente divulgacién se
refiere a un dispositivo de masaje tactil basculante que puede proporcionar masaje tactil basculante y mejorar la
experiencia de masaje sin atascarse.

La solucién técnica adoptada para resolver los problemas técnicos de la presente divulgacién es:

un dispositivo de masaje tactil basculante que incluye un alojamiento y un elemento basculante recibido en el
alojamiento;

el elemento basculante incluye un motor rotativo, un elemento inversor y una varilla basculante, estando dos
extremos opuestos del elemento inversor conectados respectivamente con el motor rotativo y la varilla
basculante, estando el elemento inversor configurado para convertir un movimiento rotativo del motor rotativo
en un movimiento de vaivén de la varilla basculante; y en el que

un saliente de masaje esta dispuesto en un extremo de la varilla basculante alejada del elemento de inversién,
y sobresale hacia fuera de una superficie del alojamiento para oscilar hacia delante y hacia atras con la varilla
basculante; en el que el elemento de inversién es un arbol excéntrico, siendo la varilla basculante un elemento
de boquilla, incluyendo el elemento de boquilla una articulacién de rotacién conectada de manera giratoria con
el alojamiento y una estructura de boca formada en un primer borde de la articulacién de rotacién, estando el
saliente de masaje dispuesto en un segundo borde opuesto de la articulacién de rotacién; y una primera porcién
del arbol excéntrico conectada con el motor rotatorio, una segunda porcién opuesta del arbol excéntrico que se
extiende en la estructura de boca, girando el arbol excéntrico para conducir la estructura de boca para moverse
linealmente hacia adelante y hacia atrds, de modo que todo el elemento de boca oscile alrededor de la
articulacién de rotacién, en el que la varilla del basculacidn incluye un manguito que tiene una boca, estando
configurada la boca del manguito para recibir un primer motor de la vibracién, formando el primer motor de
vibracidén el segundo borde, en el que el primer motor de vibracién y el manguito se reciben dentro de una
carcasa blanda del alojamiento, y en el que una porcién de la carcasa blanda que cubre el primer motor de
vibracidén y el manguito forma el saliente de masaje, en el que la carcasa blanda forma integralmente una
cubierta en forma de campana que rodea el saliente de masaje y el saliente de masaje se expone a un exterior
a través de la cubierta en forma de campana, y la carcasa blanda forma un manguito en una carcasa rigida del
alojamiento y cubre substancialmente la carcasa rigida.
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En el que la estructura de boca incluye una primera varilla y una segunda varilla opuesta dispuestas en el elemento
de boquilla, y una cavidad mévil formada entre la primera varilla y la segunda varilla, extendiéndose el arbol excéntrico
en la cavidad movil y en contacto con la primera varilla y la segunda varilla hacia delante y hacia atras durante un
proceso de rotacién de la misma, de modo que la estructura de boca se mueve linealmente hacia delante y hacia atras.

En el que el arbol excéntrico incluye un primer arbol y un segundo éarbol dispuestos excéntricamente sobre el primer
arbol, el primer arbol conectado con el motor rotativo, y el segundo arbol que se extiende dentro de la cavidad movil
de la estructura de boca.

En el que una altura de la cavidad mévil es mayor o igual que un didmetro del segundo arbol, y una anchura de la
cavidad moévil es mayor o igual que una distancia desde una posicion mas a la izquierda a una posicién mas a la
derecha de una pista de rotacién del segundo érbol.

En el que el elemento de boquilla incluye un tubo de soporte giratorio que se toma como la articulaciéon de rotacion
situada en el centro de una porcién del elemento de boquilla, y una primera varilla basculante y una segunda varilla
basculante respectivamente dispuestas en una pared lateral del tubo de soporte giratorio, estando el tubo de soporte
giratorio instalado de manera giratoria en el alojamiento, estando la estructura de boca dispuesta en un extremo de la
primera varilla basculante alejada del tubo de soporte giratorio.

En el que el saliente de masaje tiene una configuracién en forma de lengleta o una configuracién en forma de dedo.

En el que una abertura dispuesta en un extremo de la carcasa rigida, extendiéndose la varilla basculante hacia el
exterior desde la abertura, y estando la cubierta dispuesta adyacente a la abertura.

En el que el alojamiento tiene una configuracién en forma de varilla, y un segundo motor de vibracion esta dispuesto
en un extremo del alojamiento en forma de varilla alejado del saliente de masaje.

En el que la carcasa rigida esta hecha de plastico, y la carcasa blanda esta hecha de gel de silice; una llave y una
interfaz de carga estan dispuestas en una superficie de la carcasa blanda, estando el elemento basculante dispuesto
en la carcasa rigida, estando tanto una bateria como una placa de circuito recibidas en la carcasa rigida, y estando la
bateria configurada para suministrar energia a la placa de circuito y al elemento basculante.

Debe entenderse que, dentro del alcance de la presente divulgacién, las caracteristicas técnicas anteriores de la
presente divulgacion y las caracteristicas técnicas descritas especificamente a continuacién (tal como realizaciones)
pueden combinarse entre si para formar una solucién técnica nueva o preferida, que no se describe en el que presente
documento en detalle debido a limitaciones de espacio.

El dispositivo de masaje de contacto basculante de la presente divulgacién se proporciona de modo que todos el motor
rotativo, el elemento de inversién y la varilla basculante se configuran como el elemento basculante a recibirse en el
alojamiento, estando el saliente de masaje dispuesto en la varilla basculante, estando el elemento de inversién
conectado con el motor rotativo y la varilla basculante, de modo que el movimiento rotativo del motor rotativo se
convierte en el movimiento basculante de vaivén de la varilla basculante, para accionar el saliente de masaje de la
varilla basculante para oscilar de un lado a otro para masajear el cuerpo humano, de esta manera, el dispositivo de
masaje de la presente divulgacién realiza masajes de contacto basculantes a través del elemento basculante, lo que
no causaré estancamiento, y tiene un mejor efecto de masaje vibratorio en comparacién con una vibracién de un solo
motor, para mejorar las experiencias de uso.

BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

Para comprender mas claramente la solucién técnica que se describe a continuaciéon en las realizaciones de la
presente divulgacién, se proporciona una breve descripcién de los dibujos utilizados en la descripcién detallada de las
realizaciones a continuacién. Obviamente, los dibujos descritos a continuacién son algunas realizaciones de la
presente divulgacién, para una persona experta en la técnica relacionada, otros dibujos pueden ser obtenidos de
acuerdo a los dibujos a continuacién bajo la premisa de no realizar un trabajo creativo.

La figura 1 es una vista esquematica de un dispositivo de masaje tactil basculante segin una primera
realizacién de la presente divulgacion.

La figura 2 es una vista en despiece y esquematica del dispositivo de masaje tactil basculante de la figura 1.
La figura 3 muestra una vista en seccién transversal del dispositivo de masaje tactil basculante de la figura 1.

La figura 4 es una vista esquematica de un elemento basculante del dispositivo de masaje tactil basculante de
la figura 2.

La figura 5 es una vista esquemética en despiece del elemento basculante del dispositivo de masaje tactil
basculante de la figura 4.

La figura 6 es una vista esquematica de un elemento de boquilla del dispositivo de masaje tactil basculante de
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la figura 5.

La figura 7 es una vista esquematica de un arbol excéntrico del dispositivo de masaje tactil basculante de la
figura 5.

La figura 8 es una vista esquemética en altura de una cavidad mévil del dispositivo de masaje tactil basculante
de la figura 1.

La figura 9 es una vista esquematica en anchura de la cavidad mévil del dispositivo de masaje tactil basculante
de la figura 1.

La figura 10 es una vista esquemética del dispositivo de masaje tactil basculante seglin una segunda realizacién
de la presente divulgacion.

La figura 11 muestra una vista en seccién transversal del dispositivo de masaje tactil basculante de la figura
10.

La figura 12 es una vista esquematica del dispositivo de masaje tactil basculante segln una tercera realizacién
de la presente divulgacion.

La figura 13 es una vista esquemética del dispositivo de masaje tactil basculante de la figura 12, pero mostrado
desde ofra vista.

La figura 14 es una primera vista esquematica en despiece del dispositivo de masaje téctil basculante de la
figura 12.

La figura 15 es una segunda vista esquemética en despiece del dispositivo de masaje tactil basculante de la
figura 12.

La figura 16 muestra una vista en seccidén transversal del dispositivo de masaje tactil basculante de la figura
12.

La figura 17 es una vista esquematica del dispositivo de masaje tactil basculante segln una cuarta realizacién
de la presente divulgacion.

La figura 18 es una primera vista esquematica en despiece del dispositivo de masaje téctil basculante de la
figura 17.

La figura 19 es una vista esquemética del dispositivo de masaje tactil basculante de la figura 17, pero mostrado
desde ofra vista.

La figura 20 es una segunda vista esquemética en despiece del dispositivo de masaje tactil basculante de la
figura 17.

Las etiquetas de elementos de acuerdo con la realizacién de ejemplo de la presente divulgacién se muestran a
continuacion:

100a, 100b, 100c, 100d aparato de masaje, 1 alojamiento, 1a superficie, 1b extremo, 11 carcasa rigida, 111 primera
carcasa rigida, 1111 arbol giratorio, 112 segunda carcasa rigida, 113 abertura, 114 marco, 12 carcasa blanda, 12a
superficie, 13 llave, 14 interfaz de carga, 15 bateria, 16 placa de circuitos, 2 elemento basculante, 3 motor rotativo, 4
elemento inversor, 40 arbol excéntrico, 40a primera porcidén, 40b segunda porcién, 41 primer arbol, 42 segundo arbol,
5 varilla basculante, 50 elemento de boquilla, 50a primer extremo, 50b segundo extremo, 51 articulacién de rotacién,
51a primer extremo, 51b segundo extremo, 511 tubo de soporte giratorio, 52 primera varilla basculante, 52a un
extremo, 53 segunda varilla basculante, 53a extremo distal, 54 estructura de boca, 541 primera varilla, 542 segunda
varilla, 543 cavidad moévil, 55 manguito, 6 saliente de masaje, 61 base, 71 primer motor de vibracién, 72 segundo
motor de vibracién, 8 cubierta, 80 cdmara, 91 bomba de aire, 92 orificio de aspiracién, 93 tubo de aspiracién, 94 salida,
95 tubo de salida, 96 respiradero.

DESCRIPCION DETALLADA

Ahora se hara referencia en detalle a realizaciones, cuyos ejemplos se ilustran en los dibujos adjuntos. En la siguiente
descripcion detallada, se exponen numerosos detalles especificos para proporcionar una comprensién completa de la
materia presentada en el presente documento. Obviamente, la realizacién de la implementacién en la descripcién es
una parte de la presente divulgaciéon ejemplos de aplicacién, en lugar de la aplicacién de todas las realizaciones,
ejemplos. De acuerdo con la realizacién descrita de la presente divulgacion, todas las demés realizaciones obtenidas
por una persona con conocimientos ordinarios en la técnica relacionada bajo la premisa de no realizar ningun trabajo
creativo se encuentran dentro del ambito de proteccién de la presente divulgacion.

En la descripcion de la presente divulgacién, es necesario explicar que todos los indicadores direccionales (tales como
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los términos: "arriba", "abajo", "izquierda", "derecha", "delante", "detras"...), se muestran en la memoria descriptiva de
la presente divulgacion. La orientacién o posicién indicada de los términos mostrados en la descripcién detallada se
basa en la orientacién o posicién mostrada en las figuras de los dibujos que acompafan a la presente divulgacién,
que es sblo para simplificar facilmente la descripcion de la presente divulgacion, pero no indica que los dispositivos o
elementos de la presente divulgacién deban tener una orientacién particular o deban ser disefiados y operados en una
orientacién particular. Asi pues, los términos ilustrados en la descripcidn detallada no constituyen una limitacién de la
presente divulgacion.

En la descripcién de la presente divulgacién, excepto cuando especificamente se ilustre o limite de otro modo, los
términos "conectar" y "enlazar" utilizados en el presente documento deben entenderse en un sentido amplio. Por
ejemplo, el significado puede ser conexién estanca, conexién desmontable o conexién integrada. El significado
también puede ser conexién mecénica, conexion eléctrica, conexién directa o indirecta a través de intermediarios, o
conexién interna dentro de dos elementos. El significado de los términos utilizados en el presente documento puede
ser comprendido por un experto en la materia segun las condiciones especificas de la presente divulgacién.

Ademas, en la descripcidn de la presente divulgacién, los términos tales como "primero" y "segundo” que se muestran
en la memoria descriptiva solo se utilizan para describir, pero no se indica que los elementos de la presente divulgacién
es importante o representado la cantidad de los elementos. Es decir, las caracteristicas limitadas por los términos
"primero" y "segundo" pueden incluir explicita o implicitamente una o mas caracteristicas.

Con referencia a las figuras 1-9, un dispositivo de masaje tactil basculante 100a de acuerdo con una primera
realizacién de la presente divulgacion incluye un alojamiento 1 y un elemento de basculaciéon 2 recibido en el
alojamiento 1.

Especificamente, el alojamiento 1 incluye una carcasa rigida 11 y una carcasa blanda 12 enfundada sobre la carcasa
rigida 11. La carcasa rigida 11 puede estar hecha de plastico y otros materiales, y la carcasa blanda 12 puede estar
hecha de gel de silice y otros materiales. Una llave 13 y una interfaz de carga 14 estan dispuestas respectivamente
en una superficie 12a de la carcasa blanda 12, el elemento basculante 2 dispuesto en la carcasa rigida 11, tanto una
bateria 15 como una placa de circuito 16 recibidas en la carcasa rigida 11, y la bateria 15 configurada para suministrar
energia a la placa de circuitos 16 y al elemento basculante 2.

Con referencia a la figura 4 y la figura 5, en la primera realizacién de la presente divulgacion, el elemento basculante
2 incluye un motor rotativo 3, un elemento inversor 4 y una varilla basculante 5, estando dos extremos opuestos del
elemento inversor 4 conectados respectivamente con el motor rotativo 3 y la varilla basculante 5, estando el elemento
inversor 4 configurado para convertir un movimiento rotativo del motor rotativo 3 en un movimiento de vaivén de la
varilla basculante 5. El elemento de inversién 4 puede adoptarse para un mecanismo excéntrico o un deslizador de
manivela para convertir el movimiento giratorio en un movimiento alternativo lineal. Una articulacién de basculacion
de la varilla basculante 5 puede ser dos bordes opuestos (tal como un primer borde y un segundo borde opuesto) de
la varilla basculante 5 o una posicién media de la varilla basculante 5. El motor rotativo 3 es alimentado por la bateria
15 y controlado para que se ponga en marcha o se pare mediante la placa de circuitos 16.

Con referencia a la figura 3, un saliente de masaje 6 est4 dispuesto en un extremo de la varilla basculante 5 alejada
del elemento de inversidn 4, y sobresale hacia fuera de una superficie 1a del alojamiento 1 para oscilar hacia delante
y hacia atras con la varilla basculante 5. El motor rotativo 3 comienza a girar, debido a proporcionar el elemento de
inversién 4, el movimiento de rotacién del motor rotativo 3 se emite a la varilla basculante 5 y luego se convierte en un
movimiento alternativo lineal por la varilla basculante 5, tal como arriba y abajo alternativo, o alternativo izquierda y
derecha, o alternativo hacia adelante y hacia atras, etc., por lo tanto, la varilla basculante 5 bascula hacia adelante y
hacia atras alrededor de la articulacién de basculacién de la misma, para impulsar ain mas el saliente de masaje 6
que se ha dispuesto en la varilla basculante 5 para oscilar hacia adelante y hacia atras, con el fin de oscilar y tocar el
cuerpo humano. En comparacién con el masaje de batido reciproco del mecanismo de rotacién en la técnica
relacionada, el elemento de basculacién 2 de la presente divulgacién no puede atascarse, y puede ser operado de
forma estable y fiable. Al mismo tiempo, el balanceo alternativo del saliente de masaje 6 tiene un mejor efecto de
masaje que el masaje de vibracién de un solo motor, de modo que se mejoran las experiencias del usuario.

En una realizacién de la presente divulgacion, la carcasa rigida 11 incluye una primera carcasa rigida 111 y una
segunda carcasa rigida 112, un extremo que la primera carcasa rigida 111 que esta conectado con la segunda carcasa
rigida 112 esta provisto de una abertura 113, extendiéndose la varilla basculante 5 hacia fuera desde la abertura 113,
y el saliente de masaje 6 esta dispuesto en una parte de extensién de la varilla basculante 5 que se ha extendido hacia
fuera de la abertura 113. La abertura 113 esta dispuesta de manera que la varilla basculante 5 que se recibe en la
abertura 113 se extiende desde alli para conectarse con el saliente de masaje 6 para impulsar aiin més el saliente de
masaje 6 para oscilar.

Preferiblemente, el saliente de masaje 6 es una estructura hueca, de modo que el saliente de masaje 6 puede rodearse
directamente alrededor de la varilla basculante 5. En una realizacidn de la presente divulgacién, el saliente de masaje
6 y la carcasa blanda 12 estan integradas entre si para sellar la parte extensible de la varilla basculante 5 que se ha
extendido desde la abertura 113 de la carcasa rigida 11.
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Ademas, el saliente de masaje 6 del primer ejemplo es una configuraciéon en forma de lengieta, se puede entender
que el saliente de masaje 6 también puede ser una configuracién en forma de dedo, que puede simular una lengua o
dedos del cuerpo humano para balancearse y masajear de manera téctil el cuerpo humano.

Como una implementacién, con referencia a la figura 5 y la figura 6, el elemento inversor 4 es un arbol excéntrico 40,
y la varilla basculante 5 es un elemento de boquilla 50. El elemento de boquilla 50 incluye una articulacién de rotacién
51 conectada rotacionalmente con el alojamiento 1y una estructura de boca 54 situada en un primer borde 51a de la
articulacién de rotacién 51, estando el saliente de masaje 6 dispuesto en un segundo borde opuesto 51b de la
articulacién de rotacién 51. Una primera porcion 40a del arbol excéntrico 40 esta conectada con el motor rotativo 3,
una segunda porcién opuesta 40b del arbol excéntrico 40 se extiende dentro de la estructura de boca 54, girando el
arbol excéntrico 40 para impulsar la estructura de boca 54 para que se mueva linealmente hacia adelante y hacia
atras, de modo que todo el elemento de boquilla 50 oscile alrededor de la articulacién de rotacién 51.

Es decir, en la primera realizaciéon de la presente divulgacién, el arbol excéntrico 40 y la varilla de boquilla 50 se
acoplan entre si para convertir cooperativamente el movimiento giratorio del motor rotativo 3 en el movimiento de
vaivén, y el arbol excéntrico 40 gira con el motor rotativo 3, y una parte excéntrica del arbol excéntrico 40, es decir, la
parte del arbol excéntrico 40 que se extiende dentro de la estructura de boca 54, también gira con el motor rotativo 3.
En el proceso de rotacion, la parte excéntrica del arbol excéntrico 40 toca de un lado a otro las paredes interiores
superior e inferior o izquierda y derecha de la estructura de boca 54, de modo que el elemento de la boquilla 50 oscila
de un lado a otro alrededor de la articulacién de rotacidn 51.

Especificamente, haciendo referencia a la figura 6, la estructura de boca 54 incluye una primera varilla 541 y una
segunda varilla opuesta 542 dispuestas en el elemento de boquilla 50, y una cavidad mévil 843 formada entre la
primera varilla 541 y la segunda varilla 542, extendiéndose el arbol excéntrico 40 en la cavidad mévil 543 y en contacto
con la primera varilla 541 y la segunda varilla 542 hacia delante y hacia atras durante el proceso de rotacién de la
misma, de modo que la estructura de boca 54 se mueve linealmente hacia delante y hacia atras. La parte del arbol
excéntrico 40 que se extiende dentro de la cavidad mévil 543 es movil en lugar de estar fija en la cavidad mévil 543.
Durante la rotacién, la parte entra en contacto con la primera varilla 541 y la segunda varilla 542 hacia adelante y hacia
atras, de modo que la estructura de boca 54 se mueve linealmente hacia arriba y hacia abajo o hacia la izquierda y
hacia la derecha, y luego, debido al ajuste de la articulacion de rotacién 51, el movimiento lineal de la estructura de
boca 54 acciona todo el elemento de la boquilla 50 para oscilar.

Ademds, con referencia a la figura 7, el arbol excéntrico 40 incluye un primer arbol 41 y un segundo érbol 42 dispuestos
excéntricamente sobre el primer arbol 41, estando el primer arbol 41 conectado con el motor rotativo 3, y
extendiéndose el segundo arbol 42 dentro de la cavidad mévil 543 de la estructura de boca 54. El primer arbol 41 y el
motor rotativo 3 pueden estar conectados a través de un arbol de pasador o una chaveta, el motor rotativo 3 gira para
accionar el primer arbol 41 a seguir girando, y luego para accionar aun mas el segundo arbol excéntrico 42 para girar.
Debido a que la parte del segundo arbol 42 que se extiende dentro de la cavidad mévil 543 de la estructura de boca
54 es movil, cuando el segundo arbol 42 gira, la parte del segundo arbol 42 que se extiende dentro de la cavidad mévil
543 puede contactar repetidamente con la primera varilla 541 y la segunda varilla 542 de la estructura de boca 54, por
ejemplo, cuando el segundo arbol 42 gira en un semicirculo superior, la parte del segundo arbol 42 que se extiende
dentro de la cavidad mévil 543 entra en contacto con la primera varilla 541 y, a continuacién, empuja la primera varilla
541 desde una posicién media a la posicion mas alta, de modo que todo el elemento de boquilla 50 se balancea
completamente hacia arriba; cuando el segundo arbol 42 gira en un semicirculo inferior, la parte del segundo arbol 42
que se extiende dentro de la cavidad mévil 543 entra en contacto con la segunda varilla 542 y luego empuja la segunda
varilla 542 desde la posicién media a la posicién méas baja, de modo que todo el elemento de boquilla 50 bascula
completamente hacia abajo. De este modo, se completa el movimiento de vaivén de todo el elemento de boquilla 50,
de modo que el saliente de masaje 6 dispuesto en el elemento de boquilla 50 es accionado a seguir el movimiento de
vaivén.

Especificamente, haciendo referencia a la figura 8 y la figura 9, en la primera realizacién de la presente divulgacion,
una altura H de la cavidad mévil 543 es mayor o igual que un didmetro del segundo &rbol 42, y una anchura d de la
cavidad moévil 543 es mayor o igual que una distancia desde la posicion mas a la izquierda a la posicion mas a la
derecha de una pista de rotacién del segundo arbol 42. Esto no solo garantiza que el segundo arbol 42 pueda moverse
con flexibilidad en la cavidad mévil 543 sin atascarse, sino que también evita que el segundo &rbol 42 se salga de la
cavidad mévil 543 durante la rotaciéon.

En la primera realizacion de la presente divulgacién, el elemento de boquilla 50 incluye un tubo de soporte giratorio
511 que se toma como articulacién de rotacién 51 situado en un centro del mismo, y una primera varilla basculante 52
y una segunda varilla basculante 53 respectivamente dispuestas en una pared lateral 511a deltubo de soporte giratorio
511, estando el tubo de soporte rotativo 511 instalado rotacionalmente en el alojamiento 1, estando la estructura de
boca 54 dispuesta en un extremo 52a de la primera varilla basculante 52 alejada del tubo de soporte rotativo 511, y
estando el saliente de masaje 6 dispuesto en la segunda varilla basculante 53. Es decir, la estructura de boca 54 esta
dispuesta en el primer extremo 50a del elemento de boquilla 50, y el saliente de masaje 6 esta dispuesto en el segundo
extremo opuesto 50b del elemento de boquilla 50, para impulsar el saliente de masaje 6 a bascular, y el centro del
elemento de boquilla 50 se toma como la articulacién de rotaciéon 51. Especificamente, la primera carcasa rigida 111
de la presente realizacién esta provista de un arbol giratorio 1111, y el tubo de soporte giratorio 511 es un tubo hueco
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encamisado en el arbol giratorio 1111, de modo que todo el elemento de boquilla 50 puede girar alrededor del arbol
giratorio 1111. Se puede entender que el elemento de boquilla 50 también puede estar provisto de la estructura de
boca 54 directamente en una pared lateral del tubo de soporte giratorio 511 y la segunda varilla de giro 53 en la otra
pared lateral opuesta sin colocar la primera varilla basculante 52.

Preferentemente, haciendo referencia a la figura 5 y la figura 6, un primer motor de vibracidén 71 esta dispuesto en un
extremo distal 53a de la segunda varilla basculante 53, el saliente de masaje 6 es una estructura hueca y esta
encamisado en el primer motor de vibracién 71. El primer motor de vibracidn 71 esté controlado por la placa de circuitos
16. Especificamente, como se muestra en la figura 6, el extremo distal 53a de la segunda varilla basculante 53 de la
presente realizacién esta provisto de un manguito 55 para instalar el primer motor de vibracién 71 en el mismo. El
primer motor de vibracidén 71 sirve como una parte alargada de la segunda varilla basculante 53, cuando la segunda
varilla basculante 53 oscila, el primer motor de vibracién 71 también es seguido para oscilar, de modo que el saliente
de masaje 6 dispuesto fuera del primer motor de vibracién 71 es impulsada para oscilar, al mismo tiempo, el primer
motor de vibracién 71 tiene una funcién de vibracién, de modo que el saliente de masaje 6 también vibra, de modo
que el saliente de masaje 6 de la presente realizacién puede oscilar y vibrar, de modo que el saliente de masaje 6
puede realizar el movimiento de basculacién y el movimiento de vibracién al mismo tiempo o realizar por separado
cada uno de los movimientos de basculacién y el movimiento de vibracidn, para mejorar las experiencias de masaje.

Con referencia a las figuras 1 a 3, se dispone una cubierta 8 en un extremo 1b del alojamiento 1, especificamente, la
cubierta 8 tiene una configuracién en forma de campana, y el saliente de masaje 6 queda expuesto en el exterior de
la cubierta 8. La cubierta 8 sobresale hacia fuera desde el extremo 1b del alojamiento 1. Especificamente, la cubierta
8 esté instalada en la abertura 113 del alojamiento 1. En la cubierta 8 se forma una camara 80, y el saliente de masaje
6 se extiende hacia el exterior desde la cdmara 80 de la cubierta 8.

La cubierta 8 puede apoyarse contra una parte de masaje del cuerpo humano para posicionar y soportar el dispositivo
de masaje 100a sobre la misma. En la primera realizacién, la cubierta 8 esta integrada con la carcasa blanda 12, y
ademas, o toda la cubierta 8, la carcasa blanda 12 y el saliente de masaje 6 estan integrados entre si.

Con referencia a la figura 10 y la figura 11, se proporciona un dispositivo de masaje tactil basculante 100b de acuerdo
con una segunda realizacién de la presente divulgacién. Una diferencia del dispositivo de masaje tactil basculante
100b de la segunda realizacién con respecto al dispositivo de masaje tactil basculante 100a de la primera realizacion
es que: en la segunda realizacién, el alojamiento 1 tiene una configuracién en forma de varilla, y un segundo motor de
vibracidén 72 esta dispuesto en un extremo del alojamiento en forma de varilla 1 alejado del saliente de masaje 6. El
segundo motor de vibracién 72 esta previsto para que el alojamiento 1 del dispositivo de masaje tactil basculante 100b
también tenga el efecto de masaje de vibracién.

Con referencia a la figura 12 y la figura 16, se proporciona un dispositivo de masaje téctil basculante 100c de acuerdo
con una tercera realizacién de la presente divulgacién. Una diferencia del dispositivo de masaje tactil basculante 100c
de la tercera realizacién con respecto al dispositivo de masaje tactil basculante 100a de la primera realizacion es que:
en la tercera realizacién, una bomba de aire 91 esta instalada en el alojamiento 1, un orificio de succién 92 esta
dispuesto en un extremo de conexién del alojamiento 1 y la cubierta 8, y un tubo de succién 93 est4 conectado entre
el orificio de succiéon 92 y la bomba de aire 91. Mientras tanto, otra diferencia entre el dispositivo de masaje tactil
basculante 100c del tercer ejemplo y el dispositivo de masaje tactil basculante 100a del primer ejemplo es que: en el
tercer ejemplo, la cubierta 8 es una estructura independiente, que estd conectada de forma desmontable con el
alojamiento 1, es decir, la cubierta 8 esta conectada de forma desmontable con la carcasa suave 12 y la carcasa rigida
11, para poder reemplazarla de forma conveniente. Se puede entender que la cubierta 8 y el alojamiento 1 de la
presente realizacién también pueden integrarse entre si. Después de que la cubierta 8 de la tercer realizacién se apoya
contra la parte de masaje del cuerpo humano, la parte de masaje forma un espacio sellado por la cubierta 8 y el cuerpo
humano, y luego, al abrir la bomba de aire 91, el aire en el espacio sellado fluye hacia el orificio de succién 92 desde
la camara 80 de la cubierta 8, luego entra en la bomba de aire 91 a través del tubo de succién 93, y finalmente el aire
se expulsa fuera del alojamiento 1 a través de la bomba de aire 91, por ejemplo, el aire se expulsa por una abertura
96 que se muestra en la figura 16. La bomba de aire 91 es alimentada por la bateria 15 y controlada para arrancar y
parar por la placa de circuitos 16. Un bastidor 114 esta dispuesto en el alojamiento 1 de la tercera realizacién para
instalar en el mismo componentes tales como la bomba de aire 91 y la bateria 15.

De este modo, el dispositivo de masaje tactil basculante 100c de la tercera realizacién puede realizar un masaje de
adsorcién en el cuerpo humano mediante la cubierta 8 que se apoya contra el cuerpo humano, tal como una inhalacién
intermitente, que puede obtener el efecto de una succién y una liberacién. Combinado con el masaje de balanceo del
saliente de masaje 6, o combinado con el masaje de balanceo y vibracion del saliente de masaje 6, se puede mejorar
la experiencia del masaje.

En la parte inferior del saliente de masaje 6 de la tercera realizacién se encuentra una base 61 que esta integrada con
el saliente de masaje 6, el cual esta instalado en la abertura 113 en el mismo extremo de la carcasa rigida 11 y la
carcasa blanda 12 para sellar los extremos de la abertura de la carcasa rigida 11 y la carcasa blanda 12, y el orificio
de succién 92 atraviesa la base 61 para conectar el tubo de succién 93 de la carcasa rigida 11 con la cdmara 80 de la
cubierta 8.
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Ademas, una salida 94 esta dispuesta en un extremo de conexién del alojamiento 1 y la cubierta 8, y un tubo de salida
95 esta conectado entre la salida 94 y la bomba de aire 91. Especificamente, la salida de aire 94 pasa a través de la
base 61, permitiendo la salida de aire 94 que la bomba de aire 91 sople aire en la cAmara 80 de la cubierta 8, de modo
que el aire pueda ser liberado rapidamente en la camara 80 después de la adsorcién para equilibrar una presién de
aire de la cdmara 80, para liberar rapidamente la parte de adsorciéon. Al mismo tiempo, también puede soplar aire para
masajear la parte del cuerpo humano que se ha apoyado contra la cubierta 8.

Con referencia a la figura 17 y la figura 20, se proporciona un dispositivo de masaje tactil basculante 100d de acuerdo
con una cuarta realizacién de la presente divulgacion. Una diferencia del dispositivo de masaje tactil basculante 100d
de la cuarta realizacién con respecto al dispositivo de masaje tactil basculante 100c de la tercera realizacién es que:
en la cuarta realizacidn, el alojamiento 1 tiene una configuracidén en forma de varilla, y un segundo motor de vibracién
72 esta dispuesto en un extremo de la carcasa en forma de varilla 1 alejado del saliente de masaje 6. El segundo
motor de vibracidn 72 esté previsto para que el alojamiento 1 del dispositivo de masaje tactil basculante 100d también
tenga el efecto de masaje de vibracién para impulsar la experiencia de masaje. Al mismo tiempo, otra diferencia entre
la cuarta realizacién y la tercera realizacién es que: el dispositivo de masaje tactil basculante 100d de la cuarta
realizacion es que se proporciona solamente el orificio de succiéon 92 que esta formado en el extremo de conexién de
la carcasa 1y la cubierta 8, en lugar de proporcionar la salida 94.

El dispositivo de masaje tactil basculante 100a, 100b, 100c, 100d de la presente divulgacién proporciona que el motor
rotativo 3, el elemento inversor 4 y la varilla basculante 5 estén configurados como el elemento basculante 2 para ser
recibidos en el alojamiento 1, estando el saliente de masaje 6 dispuesto en la varilla basculante 5, estando el elemento
inversor 4 conectado con el motor rotativo 3 y la varilla basculante 5, de modo que el movimiento rotativo del motor
rotativo 3 se convierta en el movimiento basculante de vaivén de la varilla basculante 5, para asi mover el saliente de
masaje 6 de la varilla basculante 5 de atrds hacia adelante para masajear el cuerpo humano, de esta manera, el
dispositivo de masaje 100a, 100b, 100c, 100d de la presente divulgacion realiza un masaje tactil basculante a través
del elemento basculante 2, lo que no causara estancamiento, y tiene un mejor efecto de masaje vibratorio en
comparacién con una vibracién de un solo motor, para mejorar las experiencias de uso.

Aunque las caracteristicas y elementos de la presente divulgacién se describen como realizaciones en combinaciones
particulares, cada caracteristica o elemento puede utilizarse solo o en otras diversas combinaciones dentro de los
principios de la presente divulgacidn en toda la extensién indicada por el amplio significado general de los términos en
los que se expresan las reivindicaciones adjuntas.
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REIVINDICACIONES
1. Un dispositivo de masaje tactil basculante (100a, 100b, 100c, 100d) que comprende:
un alojamiento (1) y un elemento basculante (2) recibido en el alojamiento (1);

el elemento basculante (2) que comprende un motor rotativo (3), un elemento inversor (4) y una varilla
basculante (5), estando dos extremos opuestos del elemento inversor (4) conectados respectivamente con el
motor rotativo (3) y la varilla basculante (5), estando el elemento inversor (4) configurado para convertir un
movimiento rotativo del motor rotativo (3) en un movimiento de vaivén de la varilla basculante (5); y en el que

un saliente de masaje (6) esta dispuesto en un extremo de la varilla basculante (5) alejado del elemento de
inversién (4), y sobresale hacia fuera de una superficie (1a) del alojamiento (1) para oscilar hacia delante y
hacia atras con la varilla basculante (5); en el que el elemento inversor (4) es un arbol excéntrico (40), la varilla
basculante (5) es un elemento de boquilla (50), comprendiendo el elemento de boquilla (50) una articulacién
de rotacion (51) conectada rotacionalmente con el alojamiento (1) y una estructura de boca (54) formada en un
primer borde (51a) de la articulaciéon de rotacién (51), estando el saliente de masaje (6) dispuesto en un
segundo borde opuesto (51b) de la articulacién de rotacién (51); y una primera porcién (40a) del arbol excéntrico
(40) estd conectada con el motor rotatorio (3), extendiéndose una segunda porcién opuesta (40b) del arbol
excéntrico (40) dentro de la estructura de boca (54), girando el &rbol excéntrico (40) para accionar la estructura
de boca (54) para moverse linealmente hacia adelante y hacia atras, de modo que todo el elemento de boquilla
(50) oscile alrededor de la articulacién de rotacién (51), en el que la varilla basculante (5) comprende un
manguito (55) que tiene una boca, estando configurada la boca del manguito (55) para recibir un primer motor
de vibracién (71), formando el primer motor de vibracién (71) el segundo borde (51b), en el que el primer motor
de vibracién (71) y el manguito se reciben dentro de una carcasa blanda (12) del alojamiento (1), y

en el que una parte de la carcasa blanda (12) que cubre el primer motor de vibracién (71) y el manguito forma
el saliente de masaje (6), en el que la carcasa blanda (12) forma integralmente una cubierta en forma de
campana (8) que rodea el saliente de masaje (6) y el saliente de masaje (6) esta expuesto al exterior a través
de la cubierta en forma de campana (8), y la carcasa blanda (12) esta enfundada en una carcasa rigida (11)
del alojamiento (1) y cubre sustancialmente la carcasa rigida (11).

2. El dispositivo de masaje téctil basculante segun la reivindicaciéon 1, en el que la estructura de boca (54) comprende
una primera varilla (541) y una segunda varilla opuesta (542) dispuestas en el elemento de boquilla (50), y una cavidad
mévil (543) formada entre la primera varilla (541) y la segunda varilla (542), extendiéndose el arbol excéntrico (40)
dentro de la cavidad mévil (543) y en contacto con la primera varilla (541) y la segunda varilla (542) hacia adelante y
hacia atras durante un proceso de rotacién del mismo, de modo que la estructura de boca (54) se mueve linealmente
hacia adelante y hacia atras.

3. El dispositivo de masaje tactil basculante segun la reivindicacién 1, en el que el &rbol excéntrico (40) comprende un
primer arbol (41) y un segundo arbol (42) dispuestos excéntricamente sobre el primer arbol (41), estando el primer
arbol (41) conectado con el motor rotativo (3), y extendiéndose el segundo arbol (42) dentro de la cavidad mévil (543)
de la estructura de boca (54).

4. El dispositivo de masaje tactil basculante segun la reivindicacién 3, en el que una altura de la cavidad mévil (543)
es mayor o igual que un didmetro del segundo arbol (42), y una anchura de la cavidad moévil (543) es mayor o igual
que una distancia desde una posicién més a la izquierda a una posicién mas a la derecha de una pista de rotacién del
segundo arbol (42).

5. El dispositivo de masaje tactil basculante segun la reivindicacién 1, en el que el elemento de boquilla (50) comprende
un tubo de soporte giratorio (511) que se toma como la articulacién giratoria (51) ubicada en el centro de una parte del
elemento de boquilla (50), y una primera varilla basculante (52) y una segunda varilla basculante (53) dispuestas
respectivamente en una pared lateral (511a) del tubo de soporte giratorio (511), estando el tubo de soporte giratorio
(511) instalado de forma giratoria en el alojamiento (1), estando la estructura de boca (54) dispuesta en un extremo
(52a) de la primera varilla basculante (52) lejos del tubo de soporte giratorio (511).

6. El dispositivo de masaje tactil basculante segun la reivindicaciéon 1, en el que el saliente de masaje (6) tiene una
configuracién en forma de lengleta o una configuracién en forma de dedo.

7. El dispositivo de masaje tactil basculante segln la reivindicacién 6, en el que una abertura (113) dispuesta en un
extremo de la carcasa rigida (11), extendiéndose la varilla basculante (5) hacia el exterior desde la abertura (113), y
estando la cubierta (8) dispuesta adyacente a la abertura (113).

8. El dispositivo de masaje tactil basculante segun la reivindicacién 7, en el que el alojamiento (1) tiene una
configuracién en forma de varilla, y un segundo motor de vibracién (72) esta dispuesto en un extremo del alojamiento
en forma de varilla (1) alejado del saliente de masaje (6).

9. El dispositivo de masaje tactil basculante segun la reivindicacién 1, en el que la carcasa rigida (11) esta hecha de
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plastico, y la carcasa blanda (12) estd hecha de gel de silice; una llave (13) y una interfaz de carga (14) estan
dispuestas en una superficie de la carcasa blanda (12), estando el elemento basculante (2) dispuesto en la carcasa
rigida (12), estando tanto una bateria (15) como una placa de circuitos (16) recibidas en la carcasa rigida (11), y
estando la bateria (15) configurada para suministrar energia a la placa de circuitos (16) y al elemento basculante (2).
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