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DESCRIPCION
Regla electrénica de la cama del paciente
Campo técnico de la invencion

El dispositivo actual esta relacionado con un sistema que permite a un profesional sanitario u otro usuario marcar
facilmente las distancias en la cama de un paciente.

Antecedentes de la invencion

Las camas de pacientes con imagenes actuales carecen de la capacidad de que un usuario marque facilmente los limites
de exploracién en referencia a la posicion del cuerpo del paciente en la cama de exploracidn (especialmente en el caso
de imagenes de cuerpo entero). Las soluciones anteriores han incluido la adhesién de una regla fisica a la cama del
paciente, que requeria que el usuario introdujera manualmente los limites de exploracion. Otras soluciones incluyeron el
uso de una serie de interruptores electromecéanicos de codificacion lineal a lo largo de la cama del paciente que marcaron
los limites de exploracion electronicamente. Sin embargo, este método era engorroso de usar y los materiales eran
relativamente caros.

Breve descripcion de la invencion

Las realizaciones pueden proporcionar una cama del paciente de imagenes médicas con un sistema de regla electronica
integrado, que comprende una tira de luz, montada en la cama de imagenes médicas; un canal que comprende un extremo
abierto y un extremo cerrado, montado en el lecho de imagenes médicas y orientado de tal manera que la tira de luz esta
limitada por el extremo abierto y el extremo cerrado del canal; un medidor de distancia laser conectado al extremo abierto
del canal; un microcontrolador; y una fuente de alimentacién configurada para proporcionar energia a la tira de luz, medidor
de distancia laser y microcontrolador; en donde el microcontrolador esta configurado para iluminar la tira de luz después
de que se reciban una o0 mas mediciones de distancia desde el medidor de distancia laser cuando se inserta un objeto en
el canal; en donde una posicién de la iluminacién de la tira de luz corresponde a una o mas mediciones de distancia
recibidas del medidor de distancia laser.

Las realizaciones pueden proporcionar ademas una cama del paciente de imagenes médicas en donde la tira de luz
comprende ademas una o mas luces, la una o mas luces configuradas para iluminarse en funciéon de uno o mas comandos
enviados desde el microcontrolador.

Las realizaciones pueden proporcionar ademdas una cama del paciente de imagenes médicas en donde el
microcontrolador esta configurado para iluminar una pluralidad de una o mas luces correspondientes a un intervalo de
mediciones de distancia recibidas desde el medidor de distancia laser.

Las realizaciones pueden proporcionar ademas una cama del paciente de imagenes médicas en donde el medidor de
distancia laser comprende ademas una fuente laser configurada para emitir un laser emitido; y un receptor laser
configurado para recibir un laser reflejado; en donde el tiempo entre la emisidn del laser emitido y la recepcion del laser
reflejado determina la medicion de la distancia.

Las realizaciones pueden proporcionar ademas una cama del paciente de imagenes médicas en donde el medidor de
distancia laser comprende ademas una fuente laser configurada para emitir un laser emitido; y un receptor laser
configurado para recibir un laser reflejado; en donde la triangulacion del laser emitido y el laser reflejado determina la
medicién de la distancia.

Las realizaciones pueden proporcionar ademas una cama del paciente de imagenes médicas en donde el canal y la tira
de luz tienen una longitud sustancialmente similar a la longitud de la cama del paciente de imagenes médicas.

Las realizaciones pueden proporcionar ademas una cama del paciente de exploracion de imagenes médicas en donde el
microcontrolador estd configurado para comunicar una o mas mediciones de distancia a un controlador principal del
sistema de exploracion de imagenes.

Las realizaciones pueden proporcionar ademas una cama del paciente de imagenes médicas en donde el controlador
principal del sistema de imagenes esta configurado para ajustar uno o mas parametros de una exploracion de imagenes
médicas en funcion de una o mas mediciones de distancia recibidas del microcontrolador.

Las realizaciones pueden proporcionar ademas una cama del paciente de exploracion de imagenes médicas en donde el
controlador principal del sistema de obtencién de imagenes esta configurado para utilizar una o mas mediciones de
distancia para al menos una de las siguientes situaciones: creaciéon de uno o mas conmutadores virtuales, deteccion de
uno 0 mas movimientos de deslizamiento, ajuste de uno o mas intervalos y deteccién de uno o mas limites de exploracion
de imagenes.
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Las realizaciones pueden proporcionar ademdas una cama del paciente de imagenes médicas en donde el
microcontrolador esta configurado para apagar la tira de luz y restablecer el medidor de distancia laser después de recibir
un comando de reinicio.

Las realizaciones pueden proporcionar ademas una cama del paciente de imagenes médicas con el extremo cerrado del
canal que comprende ademas una parte reflectante; en donde el medidor de distancia estd configurado para calibrarse
en funcién de una medicion de distancia tomada de la parte reflectante del canal.

Las realizaciones pueden proporcionar ademas un sistema de regla electronica, que comprende una tira de luz; un canal
que comprende un extremo abierto y un extremo cerrado; un medidor de distancia conectado al extremo abierto del canal;
y un microcontrolador; en donde la tira de luz esta orientada de tal manera que la tira de luz esta limitada por el extremo
abierto y el extremo cerrado del canal; en donde el microcontrolador esta configurado para iluminar la tira de luz después
de que una o mas mediciones de distancia se reciben desde el medidor de distancia cuando se inserta un objeto en el
canal; en donde una posicion de la iluminacion de la tira de luz corresponde a una o mas mediciones de distancia recibidas
del medidor de distancia.

Las realizaciones pueden proporcionar ademas un sistema de regla electrénica en donde la tira de luz comprende ademas
una o mas luces, la una o mas luces configuradas para iluminar en funcién de uno o mas comandos enviados desde el
microcontrolador.

Las realizaciones pueden proporcionar ademas un sistema de regla electronica en donde el microcontrolador esta
configurado para iluminar una pluralidad de una o mas luces correspondientes a un intervalo de mediciones de distancia
recibidas desde el medidor de distancia.

Las realizaciones pueden proporcionar ademas un sistema de regla electrénica en donde el medidor de distancia
comprende al menos uno de un medidor de distancia laser, un medidor de distancia de ultrasonido o un medidor de
distancia infrarrojo.

Las realizaciones pueden proporcionar ademas un sistema de regla electrénica en donde al menos uno de los medidores
de distancia laser, medidores de distancia por ultrasonido o medidores de distancia por infrarrojos determina una o mas
mediciones de distancia a través de una determinacion de tiempo de vuelo.

Las realizaciones pueden proporcionar ademas un sistema de regla electrénica en donde el medidor de distancia laser
determina una o mas mediciones de distancia a través de una triangulacion éptica.

Las realizaciones pueden proporcionar ademas un sistema de regla electronica en donde el canal y la tira de luz estan
unidos a una cama del paciente; el canal y la tira de luz tienen una longitud sustancialmente similar a la longitud de la
cama del paciente.

Las realizaciones pueden proporcionar ademas un sistema de regla electronica en donde el microcontrolador esta
configurado para comunicar una o mas mediciones de distancia a un controlador principal.

Las realizaciones pueden proporcionar ademas un sistema de regla electrénica en donde el controlador principal esta
configurado para utilizar una o0 mas mediciones de distancia para al menos una de las siguientes: creacion de uno o mas
conmutadores virtuales, deteccién de uno o mas movimientos de deslizamiento, ajuste de uno o mas os y intervaldeteccion
de uno o mas limites de exploracién de imagenes.

Las realizaciones pueden proporcionar ademas un sistema de regla electronica en donde el microcontrolador esta
configurado para apagar la tira de luz y restablecer el medidor de distancia después de recibir un comando de reinicio.

Las realizaciones pueden proporcionar ademas un sistema de regla electrénica con el extremo cerrado del canal que
comprende ademas una porcion reflectante; en donde el medidor de distancia esta configurado para calibrarse en funcion
de una medicién de distancia tomada de la porcién reflectante del canal.

Las realizaciones pueden proporcionar ademas un método de uso de un sistema de regla electrénica, que comprende la
generacion, por un medidor de distancia laser, de un laser emitido; recibir, por el medidor de distancia laser, un laser
reflejado causado por la reflexion del laser emitido sobre un objeto; generar, por el medidor de distancia laser, basado en
las propiedades del laser emitido y el laser reflejado, una o mas mediciones de distancia; comunicar, a un
microcontrolador, una o mas mediciones de distancia; e iluminar, mediante el microcontrolador, una tira de luz de una
manera que corresponda a una o mas mediciones de distancia recibidas del medidor de distancia laser.

Las realizaciones pueden proporcionar ademas un método que comprende la comunicacion, por el microcontrolador, de
una o mas mediciones de distancia a un controlador principal; y el ajuste, por el controlador principal, de uno o mas
parametros de una sesion de imagenes médicas en funcién de una o mas mediciones de distancia.
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Breve descripcion de los dibujos

Lo anterior y otros aspectos de la presente invencion se entienden mejor a partir de la siguiente descripcién detallada
cuando se leen en relacién con los dibujos que lo acomparian. Con el propésito de ilustrar la invencion, se muestran en
los dibujos las realizaciones que se prefieren actualmente, entendiéndose, sin embargo, que la invencién no se limita a
los instrumentos especificos revelados. En los dibujos se incluyen las siguientes figuras:

La Figura 1 ilustra una representacion grafica del sistema de reglas electronicas, de acuerdo con las realizaciones
descritas en este documento.;

La Figura 2 ilustra un método de uso del sistema de reglas electronicas, de acuerdo con las realizaciones descritas en
este documento; y

La Figura 3 representa un diagrama de bloques que ilustra varios componentes de la regla electrénica, de acuerdo con
las realizaciones descritas en este documento.

Descripcion detallada de la invencion

Las realizaciones de la presente invencién implican un sistema y un método para proporcionar mediciones de cabecera
durante la exploracion de imagenes y otras secuencias médicas de una manera no invasiva utilizando un laser, ultrasonido
o telémetro infrarrojo, uno o mas led y un microcontrolador conectado a un controlador principal. En las realizaciones, la
regla electronica puede mostrar mediciones graficamente o proporcionar una salida digital directamente integrada en uno
0 mas sistemas médicos.

La Figura 1 ilustra una representacion grafica del sistema de reglas electronicas, de acuerdo con las realizaciones
descritas en este documento. El sistema de regla electronica se puede conectar directamente a una cama del paciente
101, o puede ser modular y desmontable de modo que el sistema se puede mover de una cama a otra si es necesario. El
sistema de regla electrénica puede tener una tira de luz 102, que puede estar compuesta por una o mas luces 103. En
una realizacion, una o mas luces 103 pueden ser led, pero cualquier solucion de iluminacion de alta eficiencia puede ser
contemplada. Una o mas luces 103 pueden ser de colores iguales o diferentes, o pueden ser led que cambian de color.
Alternativamente, la tira de luz puede comprender una sola pantalla larga que comprende uno o mas pixeles, que puede
funcionar de manera similar a una o mas luces. En una realizacion, la tira de luz 102 se puede colocar detras de una malla
de alambre u otra pantalla protectora. En una realizacion, la tira de luz 102 se puede montar en el canal 107, o puede ser
una unidad separada conectada a la cama del paciente 101. La resolucién de la tira de luz 102 puede variar en funcion
del nimero de luces 103 incorporadas en la tira de luz 102: mas luces 103 se traduciran en una resolucién mas fina.

Para detectar distancias, el sistema de regla electréonica puede utilizar un medidor de distancia laser 104, que puede
comprender una fuente laser 105 y un receptor laser 106. El medidor de distancia laser 104 se puede configurar para
producir luz laser emitida 109 desde la fuente laser 105, que puede viajar dentro de un canal 107. El canal puede tener
un extremo abierto 113, al que se puede conectar el medidor de distancia laser 104, y una porcién reflectante 108 ubicada
en un extremo cerrado 114. El canal 107 puede estar hecho de, entre otras cosas, metal, plasticos o compuestos de los
mismos. En una realizacion, el canal 107 puede tener la misma longitud que la cama del paciente 101. El canal 107 se
puede montar en el lateral de la cama del paciente 101 a la altura de la cintura, como en la parte superior del marco
alrededor de la altura de la parte inferior del colchdn. En una realizacion, la tira de luz 102 se puede montar en el marco
de la cama del paciente 101 directamente por encima del canal 107. En una realizacion, la tira de luz 102 se puede montar
en el canal 107 en forma de L, o se puede montar por separado del canal 107. En el extremo del canal 107 frente al
medidor de distancia laser 104, una parte reflectante del extremo 108, que puede ser un espejo u otra superficie
reflectante, puede reflejar la luz Iaser emitida 109 y producir luz laser reflejada 110, que puede viajar de vuelta a lo largo
del canal 107 y ser detectada por el receptor laser 106. El uso de la porcion reflectante 108 puede ayudar a calibrar y
restablecer el medidor de distancia laser 104 después de su uso por parte del usuario.

En unarealizacion, se puede utilizar una fuente de laser visual 105, como un laser rojo. Alternativamente, un Iaser infrarrojo
u otro laser de baja potencia puede ser utilizado por el medidor de distancia laser 104. En una realizacién alternativa, se
puede utilizar un medidor de distancia por ultrasonido o un medidor de distancia por infrarrojos (pero no laser) en lugar
del medidor de distancia por laser 104, y puede utilizar una fuente de ultrasonido y un receptor de ultrasonido o una fuente
de infrarrojos y un receptor de infrarrojos, respectivamente, para medir distancias.

La regla electronica puede controlar la tira de luz 102 y el medidor de distancia laser 104 a través del uso de un
microcontrolador 111, que puede moderar las interacciones entre el medidor de distancia laser 104 y la tira de luz 102. El
microcontrolador 111 puede interactuar con un controlador principal 112, que se puede vincular a un sistema médico en
particular, como un sistema de imagenes. De esta manera, el microcontrolador 111, ademas de mostrar visualmente la
distancia medida a través de la tira de luz 102, también puede enviar un valor digital de la sefial medida al controlador
principal 112 para su visualizacion o registro en el sistema particular que se esta utilizando.

La FIGURA 2 ilustra un método de uso del sistema de reglas electronicas, de acuerdo con las realizaciones descritas en
este documento. Como se describié anteriormente, el medidor de distancia laser 104 puede producir continuamente, a
través de la fuente laser 105, un rayo laser emitido 109. Sin obstruccion, el rayo laser emitido 109 puede moverse a lo
largo del canal 107, reflejarse fuera de la parte reflectante 108 del canal 107 y regresar como un rayo laser reflejado 110
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al receptor laser 106. Para utilizar el sistema de regla electronica para realizar una medicion, el usuario puede insertar un
dedo 201 (u otro objeto) en el canal 107 a la distancia deseada. La distancia deseada puede corresponder a un area que
se acaba de obtener la imagen, la ubicaciéon de una parte del cuerpo u otra métrica que se determine que es importante
para el usuario. Al insertar un dedo 201 en el canal, la luz laser emitida 109 se trunca, y la luz laser reflejada 110 regresa
con un tiempo diferente que cuando no se obstruye. Esto también se conoce como calculo del tiempo de vuelo. La luz
laser reflejada 110 es recibida por el receptor laser 106, y un valor de distancia se puede comunicar al microcontrolador
111. Basado en el valor de distancia enviado al microcontrolador 111, el microcontrolador 111 puede enviar un comando
a la tira de luz 102 para activar una o mas luces 103. La luz iluminada 202 puede corresponder en posicién al dedo del
usuario 201 en el canal 107.

Alternativamente, el rayo laser emitido 109 y la luz laser reflejada 110 se pueden utilizar para determinar la distancia a
través de la triangulacién optica en lugar del tiempo de vuelo. En la triangulacion éptica, la distancia del objeto 201 se
puede calcular a través de una medicion de la diferencia angular entre el rayo laser emitido 109 y la luz Iaser reflejada
110, que puede variar en funcion de la distancia del objeto 201 de la fuente laser 105 y el receptor laser 106.

En una realizacién, se puede iluminar una sola luz 103. En una realizacién alternativa, el microcontrolador 111 puede
iluminar una o mas luces, incluyendo todas las luces entre el dedo del usuario y el extremo de la tira de luz 103 mas
cercana al medidor de distancia laser 104, o un patron de luces donde algunas estan iluminadas y otras se apagan. En
una realizacion, las luces pueden permanecer constantemente iluminadas, o pueden iluminarse y extinguirse de manera
periédica. En una realizacion, la luz iluminada 202 puede permanecer iluminada durante el tiempo que el dedo del usuario
201 permanezca a la distancia correspondiente, y puede extinguirse cuando se retira el dedo del usuario 201.
Alternativamente, la luz iluminada 202 puede permanecer encendida durante un intervalo predeterminado después de
retirar el dedo del usuario 201, o puede permanecer iluminada hasta que el microcontrolador 111 comunique un reinicio.
Si el usuario decide mover el dedo 201 dentro del canal 107, las luces 103 se pueden encender o apagar segun sea
necesario para seguir la trayectoria de distancia del dedo del usuario. En una realizacién, el usuario puede designar una
0 mas mediciones colocando y quitando el dedo 201 a diferentes distancias, lo que lleva a la iluminacién de multiples
luces 103 que corresponden a esas distancias. La tira de luz 102 puede extinguirse por completo cuando el
microcontrolador 111 envia un comando de reinicio, o cuando el usuario realiza un gesto de deslizamiento preconfigurado
para borrar la tira de luz.

Como se ha descrito anteriormente, a medida que se iluminan una o mas luces 103, el microcontrolador 111 puede
comunicar un valor digital de la distancia medida a un controlador principal 112 para su almacenamiento, uso y/o
visualizacién en una pantalla o monitor. En una realizacién, cada vez que el dedo 201 de un usuario se inserta en el canal
107, puede producirse una comunicaciéon de mediciéon entre el microcontrolador 111 y el controlador principal 112.
Dependiendo de la interfaz de usuario particular utilizada con el sistema de regla electrénica, el microcontrolador 111
también puede dirigir a la interfaz de usuario para que marque la distancia (por ejemplo, imponiendo limites de exploracion
para una exploracion de imagenes médicas), muestre un intervalo de distancia (por ejemplo, un intervalo de exploracién),
borre la medicion de distancia, o informe de las posiciones al controlador principal 112.

La FIGURA 3 representa un diagrama de bloques que ilustra varios componentes de la regla electronica, de acuerdo con
las realizaciones descritas en este documento. Como se menciond anteriormente, el sistema de regla electronica se puede
controlar a través de un microcontrolador 111, que puede mediar las interacciones entre un medidor de distancia 305 y
una tira de luz 102. Como el objeto (es decir, el dedo del usuario) 201 interactia con el medidor de distancia 305 dentro
del canal, el microcontrolador 111 puede encender y apagar las luces en la tira de luz 102 segun se correspondan con las
distancias medidas. Si se iluminan una o mas luces (por ejemplo, al mostrar visualmente un intervalo de exploracién), el
sistema puede volver completamente al estado de funcionamiento basico mediante el uso de un comando de reinicio 306,
que puede enviarse a través de un interruptor, botén, conmutador o comando de software. El estado de funcionamiento
basico puede incluir la extincion de la tira de luz 102 y el restablecimiento del medidor de distancia 305. Ademas, las
distancias medidas pueden ser enviadas por el microcontrolador 111 al controlador principal 112, que a su vez puede
comunicarse con un sistema de imagenes médicas 307. El sistema de regla electrénica puede ser alimentado por una
fuente de alimentacion 301, que puede ser un enchufe externo o una bateria. Se puede utilizar una bateria para la
portabilidad, de modo que una cama del paciente con la regla electrénica instalada se puede mover entre habitaciones o
dentro de una habitaciéon grande sin necesidad de desconectar y volver a enchufar el sistema.

Los modos de medicién por el medidor de distancia 305 pueden incluir un medidor de distancia l4ser 304, un medidor de
distancia ultrasénico 303 o un medidor de distancia infrarrojo 302. En una realizacién, el medidor de distancia laser 304,
el medidor de distancia ultrasénico 303 y el medidor de distancia infrarrojo 302 pueden determinar la distancia a través
del tiempo de vuelo. Alternativamente, el medidor de distancia laser 304 puede determinar la distancia a través de la
triangulacion optica.

Otros usos del sistema de regla electrénica pueden incluir la deteccidén y el marcado de los limites de exploracion de
imagenes (o intervalos de exploracion), el ajuste de los intervalos de exploracion desde cualquier extremo de los limites
de exploracion, el desplazamiento del intervalo de exploracion, la creacidn de 'interruptores virtuales' para que el usuario
seleccione el modo de intervalo preestablecido u otros modos de funcionamiento, o detectar gestos de barrido del usuario
como otro medio de control de entrada del usuario. Cada una de estas funciones se puede activar o realizar mediante el
uso de comandos de gestos preprogramados. En una realizacion, se puede seleccionar un conjunto de comandos en
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funcion del uso de la regla electrénica (por ejemplo, un conjunto para imagenes médicas y otro para mediciones generales
del paciente).

Las ventajas del sistema incluyen una mayor fiabilidad (debido a la falta de interruptores electromecanicos), una sensacién
y respuesta continuas para un usuario en comparacion con una variedad discreta de interruptores electromecanicos,
facilidad de cumplimiento con IEC-60601-1, seguridad y EMC, y flexibilidad de control de entrada de usuario y
retroalimentacion de pantalla de usuario.

La presente descripcion y afirmaciones pueden hacer uso de los términos “uno/una”, “al menos uno de” y “uno o mas de”,
con respecto a caracteristicas y elementos particulares de las realizaciones ilustrativas. Debe apreciarse que estos
términos y frases tienen la intencién de declarar que hay al menos una de las caracteristicas o elementos particulares
presentes en la realizacion ilustrativa particular, pero que mas de uno también puede estar presente. Es decir, estos
términos/frases no tienen la intencién de limitar la descripcién o las afirmaciones a una sola caracteristica/elemento que
esta presente o requieren que una pluralidad de tales caracteristicas/elementos esté presente. Por el contrario, estos
términos/frases solo requieren al menos una sola caracteristica/elemento con la posibilidad de que una pluralidad de tales
caracteristicas/elementos esté dentro del alcance de la descripcion y las reivindicaciones.

Ademas, debe apreciarse que la siguiente descripcidn utiliza una pluralidad de varios ejemplos para varios elementos de
las realizaciones ilustrativas para ilustrar ain mas las implementaciones de ejemplos de las realizaciones ilustrativas y
para ayudar en la comprension de los mecanismos de las realizaciones ilustrativas. Estos ejemplos pretenden ser no
limitantes y no son exhaustivos de las diversas posibilidades para implementar los mecanismos de las realizaciones
ilustrativas. Sera evidente para aquellos de habilidad ordinaria en la técnica en vista de la descripcion presente que hay
muchas otras implementaciones alternativas para estos diversos elementos que pueden ser utilizados ademas de, o en
sustitucién de, el ejemplo proporcionado en este documento sin apartarse del alcance de la presente invencion.

El sistemay los procesos de las figuras no son exclusivos. Otros sistemas, procesos y menus pueden derivarse de acuerdo
con los principios de realizacion descritos en este documento para lograr los mismos objetivos. Debe entenderse que las
realizaciones y variaciones que se muestran y describen en este documento son solo para fines ilustrativos. Las
modificaciones al disefio actual pueden ser implementadas por aquellos expertos en la técnica, sin apartarse del alcance
de las realizaciones. Como se describe en este documento, los diversos sistemas, subsistemas, agentes, gerentes, y los
procesos pueden implementarse utilizando componentes de hardware, componentes de software y/o combinaciones de
los mismos.
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REIVINDICACIONES

1. Un sistema de regla electrénica, que comprende:

una tira de luz (102);

un canal (107) que comprende un extremo abierto (113) y un extremo cerrado (114);

un medidor de distancia (104, 302, 303, 304, 305) conectado al extremo abierto del canal; y

un microcontrolador (111);

en donde la tira de luz esta orientada de tal manera que la tira de luz esta limitada por el extremo abierto y el extremo
cerrado del canal;

en donde el microcontrolador esta configurado para iluminar la tira de luz después de que una o mas mediciones de
distancia se reciben desde el medidor de distancia cuando se inserta un objeto en el canal,

en donde una posicién de la iluminacion de la tira de luz corresponde a una o mas mediciones de distancia recibidas del
medidor de distancia.

2. El sistema de regla electrénica segun la reivindicacion 1, en donde la tira de luz comprende ademas una o mas luces
(103), la una o més luces configuradas para iluminar en base a uno o mas comandos enviados desde el microcontrolador.

3. El sistema de regla electrénica segun la reivindicacion 2, en donde el microcontrolador esta configurado ademas para
iluminar una pluralidad de una o mas luces correspondientes a un intervalo de mediciones de distancia recibidas desde
el medidor de distancia.

4. El sistema de regla electrénica segun la reivindicacion 1, en donde el medidor de distancia comprende al menos uno
de un medidor de distancia laser (104, 304), un medidor de distancia de ultrasonido (303), o un medidor de distancia
infrarrojo (302).

5. El sistema de regla electrénica segun la reivindicacion 4, en donde al menos uno del medidor de distancia laser, medidor
de distancia de ultrasonido o el medidor de distancia infrarrojo determina una o mas mediciones de distancia a través de
una determinacién de tiempo de vuelo.

6. El sistema de regla electronica segun la reivindicacion 4, en donde el medidor de distancia laser determina una o mas
mediciones de distancia a través de una triangulacion optica.

7. El sistema de regla electrénica segun la reivindicacién 1, en donde el canal y la tira de luz estan unidos a una cama del
paciente; el canal y la tira de luz cada una tienen una longitud sustancialmente similar a la longitud de la cama del paciente
(101).

8. El sistema de regla electrénica segun la reivindicacion 1, en donde el microcontrolador esta configurado ademas para
comunicar una o mas mediciones de distancia a un controlador principal (112).

9. El sistema de regla electronica segun la reivindicacion 8, en donde el controlador principal esta configurado para usar
una o mas mediciones de distancia para al menos uno de crear uno o mas interruptores virtuales, detectar uno o mas
gestos de deslizamiento, ajustar uno o mas intervalos, y detectar uno o mas limites de exploracién de imagenes.

10. El sistema de regla electronica segun la reivindicaciéon 1, en donde el microcontrolador esta configurado ademas para
apagar la tira de luz y restablecer el medidor de distancia después de recibir un comando de reinicio.

11. El sistema de regla electrénica segun la reivindicacién 1, el extremo cerrado del canal que comprende ademas una
porcion reflectante (108); en donde el medidor de distancia esta configurado para ser calibrado basado en una medicion
de distancia tomada de la porcién reflectante del canal.

12. Una cama del paciente de imagenes médicas (101) con un sistema de regla electronica integrado segun las
reivindicaciones 1 a 3, en donde:

la tira de luz estda montada en la cama de imagenes médicas;

el canal esta montado en la cama de imagenes médicas y la cama del pacientes de imagenes médicas comprende,
ademas:

el medidor de distancia conectado al extremo abierto del a través es un medidor de distancia laser; y

una fuente de alimentacion (301) configurada para proporcionar alimentacion a la tira de luz, el medidor de distancia laser
y el microcontrolador.

13. La cama del paciente de imagenes médicas segun la reivindicacion 12, en donde el medidor de distancia laser
comprende, ademas:

una fuente de laser (105) configurada para emitir un laser emitido; y

un receptor laser (106) configurado para recibir un laser reflejado;

en donde el tiempo entre la emision del laser emitido y la recepcién del laser reflejado determina la medicién de la
distancia.
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14. La cama del paciente de imagenes médicas segun la reivindicacion 12, en donde el medidor de distancia laser
comprende, ademas:

una fuente de laser configurada para emitir un laser emitido; y

un receptor laser configurado para recibir un laser reflejado;

en donde la triangulacion del laser emitido y el laser reflejado determina la medicion de la distancia.

15. La cama del paciente de imagenes médicas segun la reivindicaciéon 12, en donde el canal y la tira de luz cada uno
tienen una longitud sustancialmente similar a la longitud de la cama del paciente de imagenes médicas.

16. La cama del paciente de exploracion de imagenes médicas segun la reivindicaciéon 12, en donde el microcontrolador
esta configurado ademas para comunicar una o mas mediciones de distancia a un controlador principal del sistema de
obtencién de imagenes.

17. La cama del paciente de exploracion de imagenes médicas segun la reivindicacion 16, en donde el controlador
principal del sistema de obtencion de imagenes esta configurado para ajustar uno o mas parametros de una exploracion
de imagenes médicas en funcion de una o mas mediciones de distancia recibidas desde el microcontrolador.

18. La cama del paciente de exploracion de imagenes médicas segun la reivindicacion 16, en donde el controlador
principal del sistema de obtencién de imagenes esta configurado para utilizar una o mas mediciones de distancia para al
menos una de las siguientes: creacion de uno o mas conmutadores virtuales, deteccién de uno o mas movimientos de
deslizamiento, ajuste de uno o mas intervalos y deteccién de uno o mas limites de exploracion de imagenes.

19. La cama del paciente de exploracion de imagenes médicas segun la reivindicacién 12, en donde el microcontrolador
estd configurado ademas para apagar la tira de luz y restablecer el medidor de distancia laser después de recibir un
comando de reinicio.

20. La cama del paciente de imagenes médicas segun la reivindicacion 12, el extremo cerrado del canal que comprende
ademas una porcion reflectante; en donde el medidor de distancia esta configurado para ser calibrado basado en una
medicién de distancia tomada de la porcion reflectante del canal.

21. Un método de uso de un sistema de regla electronica, que comprende:

generar, por un medidor de distancia laser, un laser emitido;

recibir, por el medidor de distancia laser, un laser reflejado causado por la reflexion del laser emitido sobre un objeto;
generar, por el medidor de distancia laser, basado en las propiedades del laser emitido y el laser reflejado, una o0 mas
mediciones de distancia;

comunicar, a un microcontrolador, una o mas mediciones de distancia; y

iluminar, mediante el microcontrolador, una tira de luz de una manera que corresponda a una o mas mediciones de
distancia recibidas del medidor de distancia laser.

22. El método segun la reivindicaciéon 21, que ademas comprende:

comunicar, mediante el microcontrolador, una o mas mediciones de distancia a un controlador principal; y

ajustar, mediante el controlador principal, uno 0 mas parametros de una sesion de exploracidon de imagenes médicas en
funcién de una o mas mediciones de distancia.
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