
(19)中华人民共和国国家知识产权局

(12)实用新型专利

(10)授权公告号 

(45)授权公告日 

(21)申请号 201921603552.6

(22)申请日 2019.09.25

(73)专利权人 青岛黄海学院

地址 266000 山东省青岛市黄岛区灵海路

1145号

(72)发明人 陈玉杰　刘培学　姜宝华　刘纪新　

曹爱霞　孙丰鑫　牛海春　秦富贞　

刘树美　张玉良　

(74)专利代理机构 北京中仟知识产权代理事务

所(普通合伙) 11825

代理人 田江飞

(51)Int.Cl.

G01N 33/18(2006.01)

G01D 21/02(2006.01)

B63B 35/00(2006.01)

 

(54)实用新型名称

一种近海水质环境监测装置

(57)摘要

本实用新型公开了一种近海水质环境监测

装置，包括底座，所述底座的顶部固定连接有船

体，所述船体的右侧内底部固定安装有真空水

泵，所述真空水泵的顶部固定安装有抽水管，所

述抽水管的底部外表面固定连接有铅块，所述抽

水管位于铅块的上方滑动连接有浮力圈，所述抽

水管位于浮力圈的顶部滑动连接有限位器。该近

海水质环境监测装置，通过设置旋转探头，使得

监测者不需要出海就可以对距离海岸较远海面

的污染情况进行掌握，利用现有无人艇技术，让

工作人员不再需要将水样带回就能得到监测数

据，为监测工作带来了便利，通过设置铅块、浮力

圈和限位器，使该装置可以根据需求对不同的水

层进行监测，提高了监测结果的科学性和准确

性。
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1.一种近海水质环境监测装置，包括底座(1)，其特征在于：所述底座(1)的顶部固定连

接有船体(2)，所述船体(2)的右侧内底部固定安装有真空水泵(3)，所述真空水泵(3)的顶

部固定安装有抽水管(4)，所述抽水管(4)的底部外表面固定连接有铅块(5)，所述抽水管位

于铅块(5)的上方滑动连接有浮力圈(6)，所述抽水管(4)位于浮力圈(6)的顶部滑动连接有

限位器(7)，所述真空水泵(3)的机体左侧固定连接有出水管(8)，所述出水管(8)远离真空

水泵(3)的一端螺纹连接有水质检测仪(9)，所述水质检测仪(9)的左侧底部螺纹连接有排

水管(10)，所述水质检测仪(9)的机体左侧固定安装有支架(11)，所述支架(11)的顶部固定

安装有旋转探头(12)，所述船体(2)位于支架(11)的左侧内底部设置有蓄电池(13)。

2.根据权利要求1所述的一种近海水质环境监测装置，其特征在于：所述船体(2)为带

有滑盖的密封结构，所述水质检测仪(9)、真空水泵(3)以及蓄电池(13)均设置在船舱内。

3.根据权利要求1所述的一种近海水质环境监测装置，其特征在于：所述浮力圈(6)和

限位器(7)与抽水管(4)外表面的连接处均设置有橡皮圈，所述浮力圈(6)的浮力大于抽水

管(4)与铅块(5)的重力之和。

4.根据权利要求1所述的一种近海水质环境监测装置，其特征在于：所述水质检测仪

(9)为用于分析水质成分含量的专业仪表，所述水质检测仪(9)的顶部固定安装有用于防止

水质检测仪(9)打印出来的监测报告进水的塑料护罩(14)。

5.根据权利要求1所述的一种近海水质环境监测装置，其特征在于：所述水质检测仪

(9)、真空水泵(3)、旋转探头(12)通过线路从底座(1)内与蓄电池(13)耦合，所述旋转探头

(12)的内部设置有用于储存影像的储存卡。

6.根据权利要求1所述的一种近海水质环境监测装置，其特征在于：所述旋转探头(12)

的顶部固定安装有遥控信号接收器(15)，所述船体(2)的右侧顶部固定连接有用于固定抽

水管(4)的固定架(16)。
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一种近海水质环境监测装置

技术领域

[0001] 本实用新型涉及水质环境监测技术领域，具体为一种近海水质环境监测装置。

背景技术

[0002] 水质监测，是监视和测定水体中污染物的种类、各类污染物的浓度及变化趋势，评

价水质状况的过程，监测范围十分广泛，主要监测项目可分为两大类：一类是反映水质状况

的综合指标，如温度、色度、浊度、pH值、电导率、悬浮物、溶解氧、化学需氧量和生化需氧量

等；另一类是一些有毒物质，如酚、氰、砷、铅、铬、镉、汞和有机农药等。为客观的评价江河和

海洋水质的状况，除上述监测项目外，有时需进行流速和流量的测定。

[0003] 目前的近海水质监测机构多采用建立监测站，但在一些养殖海域、海底地形复杂

的海域往往不具备建立监测站的条件，工作人员只得通过对海水进行取样，然后带回实验

室进行水样分析，从而使监测工作变得繁琐。

实用新型内容

[0004] 本实用新型的目的在于提供一种近海水质环境监测装置，以解决上述背景技术中

提出的问题。

[0005] 为实现上述目的，本实用新型提供如下技术方案：一种近海水质环境监测装置，包

括底座，所述底座的顶部固定连接有船体，所述船体的右侧内底部固定安装有真空水泵，所

述真空水泵的顶部固定安装有抽水管，所述抽水管的底部外表面固定连接有铅块，所述抽

水管位于铅块的上方滑动连接有浮力圈，所述抽水管位于浮力圈的顶部滑动连接有限位

器，所述真空水泵的机体左侧固定连接有出水管，所述出水管远离真空水泵的一端螺纹连

接有水质检测仪，所述水质检测仪的左侧底部螺纹连接有排水管，所述水质检测仪的机体

左侧固定安装有支架，所述支架的顶部固定安装有旋转探头，所述船体位于支架的左侧内

底部设置有蓄电池。

[0006] 优选的，所述船体为带有滑盖的密封结构，所述水质检测仪、真空水泵以及蓄电池

均设置在船舱内。

[0007] 优选的，所述浮力圈和限位器与抽水管外表面的连接处均设置有橡皮圈，所述浮

力圈的浮力大于抽水管与铅块的重力之和。

[0008] 优选的，所述水质检测仪为用于分析水质成分含量的专业仪表，所述水质检测仪

的顶部固定安装有用于防止水质检测仪打印出来的监测报告进水的塑料护罩。

[0009] 优选的，所述水质检测仪、真空水泵、旋转探头通过线路从底座内与蓄电池耦合，

所述旋转探头的内部设置有用于储存影像的储存卡。

[0010] 优选的，所述旋转探头的顶部固定安装有遥控信号接收器，所述船体的右侧顶部

固定连接有用于固定抽水管的固定架。

[0011] 有益效果

[0012] 本实用新型提供了一种近海水质环境监测装置，具备以下有益效果：
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[0013] 1 .该近海水质环境监测装置，通过设置旋转探头，使得监测者可以对海面的情况

进行记录，从而不需要出海就可以对距离海岸较远海面的污染情况进行掌握，通过设置真

空水泵和水质检测仪，为该监测装置提供了更科学、精准的监测数据，在本实用新型中，充

分利用现有无人艇技术，让工作人员不再需要将水样带回就能得到监测数据，为监测工作

带来了便利。

[0014] 2.该近海水质环境监测装置，通过将抽水管上设置铅块，并且在抽水管上设置浮

力圈和限位器，使该装置可以根据需求对不同的水层进行监测，提高了监测结果的科学性

和准确性。

附图说明

[0015] 图1为本实用新型正剖结构示意图；

[0016] 图2为本实用新型正视结构示意图。

[0017] 图中：1底座、2船体、3真空水泵、4抽水管、5铅块、6浮力圈、7限位器、8出水管、9水

质检测仪、10排水管、11支架、12旋转探头、13蓄电池、14塑料护罩、15信号接收器、16固定

架。

具体实施方式

[0018] 下面将结合本实用新型实施例中的附图，对本实用新型实施例中的技术方案进行

清楚、完整地描述，显然，所描述的实施例仅仅是本实用新型一部分实施例，而不是全部的

实施例。基于本实用新型中的实施例，本领域普通技术人员在没有做出创造性劳动前提下

所获得的所有其他实施例，都属于本实用新型保护的范围。

[0019] 请参阅图1-2，本实用新型提供一种技术方案：一种近海水质环境监测装置，包括

底座1，底座1的顶部固定连接有船体2，船体2的右侧内底部固定安装有真空水泵3，船体2利

用现有遥控无人艇技术可以在一定范围内实现遥控操作。

[0020] 无人艇技术为现有技术，在此不做赘述。

[0021] 真空水泵3的顶部固定安装有抽水管4，抽水管4的底部外表面固定连接有铅块5，

抽水管位于铅块5的上方滑动连接有浮力圈6，抽水管4位于浮力圈6的顶部滑动连接有限位

器7，浮力圈6和限位器7与抽水管4外表面的连接处均设置有橡皮圈，浮力圈6的浮力大于抽

水管4与铅块5的重力之和，真空水泵3的机体左侧固定连接有出水管8，出水管8远离真空水

泵3的一端螺纹连接有水质检测仪9，水质检测仪9是通过电化学反应或者化学药剂反应使

水中的相应物质参与其中，然后通过比色法、滴定法、电导率测量等方式计算出水中相应物

质的含量。

[0022] 水质检测仪9的水质自动分析技术为现有技术，在此不做赘述。

[0023] 水质检测仪9的左侧底部螺纹连接有排水管10，水质检测仪9的机体左侧固定安装

有支架11，支架11的顶部固定安装有旋转探头12，船体2位于支架11的左侧内底部设置有蓄

电池13，船体2为带有滑盖的密封结构，水质检测仪9、真空水泵3以及蓄电池13均设置在船

舱内，水质检测仪9、真空水泵3、旋转探头12通过线路从底座1内与蓄电池13耦合，水质检测

仪9为用于分析水质成分含量的专业仪表，水质检测仪9的顶部固定安装有用于防止水质检

测仪打印出来的监测报告进水的塑料护罩14，旋转探头12的顶部固定安装有遥控信号接收
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器15，船体2的右侧顶部固定连接有用于固定抽水管4的固定架16，信号接收器15通过接收

遥控信号来控制船体的方向和移动。

[0024] 工作原理：在本监测装置在使用过程时，先根据需求调节浮力圈6至对应位置，然

后将抽水管4放进海水里，打开电源开关，使真空水泵3、水质检测仪9、旋转探头12开始工

作，利用无人艇技术操作遥控装置，将船体2移动到制定海域停泊，等水质检测仪9打印出检

测报告后，再将船体2撤回，此时可根据情况再次调节浮力圈6，以实现对不同水层的监测，

监测结束后，打开塑料护罩14，取下监测报告并拿出旋转探头12内的储存卡，从而得到更加

科学、准确的监测数据。

[0025] 尽管已经示出和描述了本实用新型的实施例，对于本领域的普通技术人员而言，

可以理解在不脱离本实用新型的原理和精神的情况下可以对这些实施例进行多种变化、修

改、替换和变型，本实用新型的范围由所附权利要求及其等同物限定。
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图1

图2
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