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Przedmiotem wynalazku jest ukiad automatycz-
nego sterowania wiréwka, zwlaszeza wiréwka ou-
krownicza, oparty na przekaZnikach 'czasowych,
sterujacych oddzielnie kazda z czynnosci w lan-
cuchu technologicznym, 1gcznie ze sterowaniem
napedu.

Dotychczas jest kilka znamnych i stosowanych
ukladow automatycznego sterowania wiréwek, na
przykiad z impulsowym programowym przekaz-
nikiem tyratronowym, sterujgcym czynnos§ciami
technologicanymi, poprzez ukltad przekaZnikéw po-
mocniczych. Uklad ten jest bardzo czuly na wa-
runki klimatyczne i bardzo trudne jest utrzyma-
nie jego w ruchu, ze wzgledu na zmiane oporno-
Sci elektrycznych z temperaturg otoczenia, a tym
samym zmiane czaséw czynnoéci itechnologicznych,
uzaleznionych od czas6w roztadowania kondensa-
toréow.

Ukltad z impulsowym przekaZznikiem programo-
wym jest ukladem zlozonym z bardzo duzej ilodci
elementéw, co powoduje jego malg elastycznosé
oraz zmniejszong pewno§¢ ruchowsg. Uklad z prze-
kaznikami czasowymi, wigczanymi kolejno, w kto-
rym stosowany jest taki ukiad polgczen, ze kaz-
dy przekaZnik czasowy po zasterowaniu czynnosci
' przewidzianej programem, uruchamia nastepny,
a sam w dalszym ciggu pozostaje pod mapieciem.

Ten uklad polaczen nie zabezpiecza catkowitej
pewnoéci ruchowej, gdyz, w przypadku wystapie-
nia muszkodzenia w wukladzie, mimo zatrzymania
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dallszego ciggu procesu technologicznego, majbliz-
szy przekaZnik czasowy, znajdujgey sie w ukla-
dzie przed miejscem wuszkodzenia, bedac pod na-
pieciem, powtérzy czynno§é juz wykonang do mo-
mentu reakeji obstugi, co jest niedopuszczalne ze
wzgledu na bieg samego procesu technologicznego.

Celem wynalazku jest opracowanie automatycz-
nego — programowego sterowania wir6wka, ktére
zapewnitoby. wieksza pewno§é ruchowg urzadze-
nia, uelastycznilo uklad oraz pozwolito dodatko-
wo ma zautomatyzowanie wiréwki mapedzanej sil-
nikiem pradu stalego w wktadzie tyrystorowym,
gdzie czynnosci miektérych przekaznik6w czaso-
wych zostalyby =zastgpione wzmocnionymi sygna-
tami od obrotéw Iub wylgcznikéw krahcowych.

Zgodnie z wytyczonym zadaniem automatycz-
ne-programowe sterowanie wir6wka uzyskuje sie
wedbug wynalazku dzieki temu, ze uklad oparto
na przekaZnikach czasowych.

Przykladowe rozwigzanie catego ukiadu sterowa-
nia wedlug wymalazku przedstawione jest na sche-
malcie wedtug fig. 1 rysunku, a wycinek tego sche-
matu przedstawiajagcy uklad potgczen przekaZni-
k6w czasowych wedtug wynalazku — na fig. 2.

Uklad sklada sie z przekaZnik6w czasowych
1PC =+ 17PC, przekaZnik6w pomocniczych 1P -
14P, przekaznika OP odcinajacego mapiecie na
uklad sterowania, przekaZnika PB z termoelemen-
tem i Ty, T, stycznikéw SW, 18--7S podajacych na-
piecie na silnik wentylatora oraz silnik giéwny,



.
“ev,

..; .il_ 'J';

]

60472

3

przycisk6w sterujacych 1PZ, 1PW, 2PW, 2PZ, PKN,
PA, lgcznik6w krzywkowych 1E -~ 4K, wylacznikow
kraficowych WKO, WKPd, WKD, WKPg, WKS,
WKN, WKW zwigzanych z mechanizmami wiréwki,
lampek sygnalizacyjnych L1--L5 oraz zaworéow
elektromagnetycznych 1Z --13Z umieszczonych na
wiréwce. '

Przygotowanie ukiadu do uruchomienia i pracy
nastepuje przez zamkmniecie wylgcznika W i usta-
wienie lgcznikéw krzywkowych jak pokazano na
schemacie. )

Zastosowany w ukiadzie przycisk PA oraz wy-
lgcznik kraficowy WEW shuza do samoczynnego
hamowiania pradnicowego w przypadku niepramwi-
diowej pracy wiréwki. Przycisk PA stuzy do recz-
nego uruchomienia hamowania, a wylacznik WKW
dziala przy nadmiernym wychyleniu bebmna.

Praca automatyczna wukladu przebiega mastepu-
jaco: 'po ustawieniu tacznikéw krzywkowych 1E,
2, 3L i 4E jak ma schemacie, uktad  zostaje przy-
gotowany w cykiu aubomatycznym, wigcza sig¢ wie-
dy lampka LO, ktéra o$wietla wnetrze szafy. Pra-
ca ukladu rozpoczyma sie od mnaciSniecia przycisku
1PZ, ktérym wigcza sie wentylator obecnego chilo-
dzenia silnika i jednocze$nie lamplra sygnalizacyj-
na LW sygnalizuje prace silnika wentylatora.

Majgc tak przygotowany uktad, naciskajac przy-
cisk 2PZ wuruchamia sie wir6wke ma prace auto-
matyczng. Przycisk 2PZ wljcza przekaZnik pomoc-
niczy OP, ktéry podaje napitcie ma uklad stero-
wania oraz 1P, ktéry wiacza przekaZnik pomocni-
czy 6P, a ten z kolei styczniki 28 i 88, i silnik
osigga predko§é mp. 200 obr/min.

Przekatnik 1P wigcza réwniez przekaZnik po-
mocniczy 2P, ktéry przygotowuje dalszg czesé
ukitadu do pracy i jednoczeSnie wiacza przekaZnik
czasowy 1PC. . o

W ten spos6b uruchomiony mukiad pracuje we-
diug wustalonych czaséw na przekaZnikach czaso-
wych i w odpowiedniej kolejnoSci zgodnie ze sche-
matem. '

Uklad ten posiada mozliwoéé przerwania w.kaz-
dej dowolnej chwili pracy automatycznej ukiadu
przez maci$nigcie przycisku 2PW i ewentualne do-
koficzenie czynno$ci przy sterowaniu recznym
i sprowadzenie ukladu do pozycl wyjSciowe].

Ponadto w tym mukladzie jest zastosowany spe-
cjalny uklad poiaczefi pmeekaZnikéw, uruchamia-
nych awaryjnym przyciskiem PA, ktérym moéna
sprowadzi¢ wiréwke na najnizsze obroty, z kaz-
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dego polozenia podczas pracy ukladu automatycz-
nego sterowania ta wiréwka, poprzez wyhamowa-
nie jej na poérednich obrotach, przy pomocy ukla-
du przekaZnik6w pomocniczych i czasowych.

Rozwigzanie wedtug wynalazku pozwolilo na
zwiekszenie pewmnosci ruchowej, zautomatyzowan:e
procesu roboczego wiréwki przy napedzie wiréwki
silnikiemm pradu statego w ukiadzie tyrystorowym,
a w razie awarii ktéregokolwiek z przekaZnik6w
gwarantuje nam zatrzymanie procesu technologicz-
nego bez zjawiska powtérzenia czynnoSci poprzed-
nio juz wykonanej. Nowy uklad bardzo upraszcza
obstuge wiréwki, jej konserwacje oraz wydatnie
zmniejsza koszty produkcji.

Zastrzezenia patentowe

1. Uklad automatycznego sterowania wiréwka,

zwlaszcza wir6wkg cukrowniczg zlozony z przekaz-
niké6w czasowych i pomocniczych znamienny tym,
ze kazdy przekaZnik czasowy, w poszczegbélnych
czionach ukladu wilgczony jest tak, ze otrzymuje
napiecie ze styku czynnego poprzedniego przekaZ-
nika czasowego, a po odmierzeniu nastawionego
czasu jest podtrzymywany przez wiasny styk czyn-
ny, przy czym stykiem biernym posSrednio lub bez-
posrednio jest wylgczany poprzedni przekaznik cza-
sowy, wskutek czego niemozliwe jest awaryjne po-
wtérzenie czynnosci technologicznych juz wykona-
nych.

2. Uklad wedlug zastrz. 1, znamienny tym, ze w
uklad podigczony jest przycisk sterujacy (PA), po
naci$nieciu ktérego w dowolnej fazie pracy wiréw-
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ki, przelgczany jest silnik napedowy wiréwki na .

predko$é obrotowg o stopief niZszg, co powoduje
dalsze samoczynne hamowanie pradnicowe.

3. Uklad automatycznego sterowania wiréwka
wedlug zastrz. 2, znamienny tym, ze do ukladu
wigczony jest réwnolegle do przycisku (PA) wylacz-
nik kraficowy (WKW), ktéry jest wilgczany samo-
czynnie przy nadmiernym wychyleniu bebna, po-
wodujgc samoczynne pradnicowe wyhamowanie wi-
réwki. .

4. Uklad wedtug zastrz. 2 i 3, znamienny tym, ze
do ukitadu wilgczone sg przekaZniki pomocnicze
(12P-+-14P), ktérych styki bierne sg potgczone szere-
gowo i odcinajg napiecie w ukladzie sterowania (za
wyjatkiem sterowania silnikiem) w czasie awaryj-
nego hamowania.
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