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Patent trwa od dnia 5 marca 1957 r.

Wynalazek dotyczy urzadzenia do samoczyn-

~ nego przenoszenia sald na kartach kontowych

przy ksiegowaniu.

Urzadzenia do samoczynnego przenoszenia
sald sg juz znane. Np. wedlug jednego ze zna-
nych sposobéw po wyliczeniu nowego salda
w karcie kontowej. umieszcza sie odpowiednie
symbole dziurkowe i w ten sposéb saldo zos-
taje zmagazynowane. Po dalszym prowadzeniu
danej pracy buchalteryjnej, przy wprowadza-
niu karty kontowej do woézka ksiegujacego te
symbole dziurkowe sg obszukiwane przez czuj-
niki elektryczne, a stare saldo zostaje samo-
czynnie przeniesione do mechanizmu saldujg-
cego. Po wyliczeniu nowego salda zostaje ono
wydziurkowane w nowym wierszu karty kon-

_ towej 1 znébw zmagazynowane. Urzadzenie to

posiada jednak te wade, Ze wyposazenie mecha-
nizmu do dziurkowania i sprawdzania jest
mechanicznie skomplikowane i wobec tego dro-
gie. Poza tym obszukiwanie przez czujniki elek-
tryczne symboléw dziurkowych sprawia trud-

nosci, gdyz karta kontowa musi byé bocznie
prowadzona z dokladno$cia do p6t milimetra.

Ponadto znane sa urzadzenia, ktére magazy-
nuja cyfry na zasadzie magnetycznej w postaci
impulséw. Urzadzenia te dzialaja za pomoeg
bebnéw magnesowych wzglednie taém magne-
sowych i sa zamdcowane w maszynie na stale.
Powstaje stad ta niedogodno$§é, ze moze byé
zarejestrowana tylko okreslona liczba oznaczefi
magazynowanych, a urzgdzenie do przenoszenia
impulséw magnetycznych jest bardzo skompli-
kowane i drogie.

Zadaniem wynalazku jest skonstruowanie
urzadzenia, ktéTe w odréznieniu od znanych
urzadzenn elektronicznych znacznie ogranicza-
loby stosowanie elektronicznych elementéw
przelaczeniowych za pomoca réznych zabiegbw,
wymagajacych jeszeze wyjaénienia, dzigki cze-
mu urzadzenie staje si¢ mniej skomplikowane
i tansze. W zasadzie osigga sie to na skutek te-
go, ze dokonywanie zapiséw na kartach kon-
towych wzglednie ich odszukiwanie przez czuj-



niki odbywa sie za. pomocq. jednej lub kilku
magnetycznych glowic dZwigkowych, osadzo-
nych na wale, wykonujacych ruch obrotowy
i ruch posuwisty wzdluz warstwy, dajacej sig
magnesowad.

W my$l wynalazku wychodzi sie z zalozenia,
Zze karty kontowe, jak wiadomo,. trzeba zao-
patrzyé w warstwe magnetytu, tak szeroka, ze-
by mozna bylo na niej zgromadzié najwieksza
liczbe dziesietng salda, na ktérej to warstwie,
jak wiadomo, salda sg magazynowane W poOS-
taci impulséw magnetycznych

W odréénieniu od znanych urzadzefi, karta

kontowa zostaje obszukiwana przez czujniki

elekfryczne nie podczas jej wrzucania do woéz-
ka ksiegujacego, lecz woéwczas gdy zhajduje
sie w stanie spoczynku. Jest to konieczne juz
z tego powodu, Ze czas przebiegu impulséw
elektronicznych musi byé przediuzony odpo-
wiednio do zdolnos$ci reagowania mechanicz-
nych narzadéw posrednich, co z drugiej jednak
strony posiada te zalete, Ze w polaczeniu z me-
chanicznym urzadzeniem, na .skutek czasowo
nastepujacych po sobie impulséw, potrzebny
" jest jeden tylko eletroniczny licznik.

Przyklad wykonania przedmiotu wynalazku
jest uwidoczniony schematycznie na rysunku,
gdzie fig. 1 przedstawia w kierunku podiuznym
osadzone na wale magnetyczne glowice dZwie-
kowe, fig. 2 — to samo urzadzZenie widziane
w kierunku strzalki na fig. 1, fig. 3 wyjasnia
zasade elektronicznego sposobu laczenia, fig. 4
— .przedstawia - licznik - elektroniczny, fig. 5
— schematycznie widok- z przodu obsady na-
rzadéw nastawezych i narzadéw stykowych
oraz zebatek, fig. 6 — widok z géry urzadzenia
wedlug fig. 5, fig. 7 — obsade narzadéw sty-
kowych © odmiennym wykgnaniu, a fig. 8
— wykres czasu lgczenia.
 Na wysokoscl walka piszacego 1 ulozyskowa-
ny jest wal 2. Na wale 2 zamocowane sg np.
cztery magnetyczne glowice dzwigkowe 3. Po
prawej stronie walu 2 mieSci sie wydrazona
0§ 4, zaopatrzona w rowek frubowy 5, w kt6-
rym  przesuwa sig zamocowany na wale 2
trzpieh prowadniczy 6. Wydrazona- o§ 4 jest
osadzona nie:ruchomo, a wat 2 jest wprawiany
w ruch obrotowy przez znane, na rysunku nie
uwidocznione, $rodki napedowe. Wal 2 obraca
sie przy tym dzieki trzpieniowi prowadniczemu
6 w rowku Srubowym 5 osi 4 w kierunku na
prawo, a mianowicie tak daleko, az kazda glo-
wica 3 przesunie si¢ o odstep réwny odleglosci
glowicy nastepnej wobec czego kazda glowica
wykona okredlona odpowiadajacy skokowi wy-

drazonej osi 4 liczbe obrotéw, proporcjonalng
do miejsc majgcych byé opracowanymi i do
liczby dzialajacych glowic 3. Przeznaczone do
nadawania sygnalu szczeliny glowic 3 sa zawsze
przesunigte o 90° tak, ze zawsze tylko jedna
glowica 3 znajduje sie¢ w polozeniu czynnym.
Jedna glowica 7 .jest osadzona na wale 2 tak,
ze nie wykonuje ona ruchu watu 2 w kierunku
ppziomym, lecz postepuje za jego obrotami.
W tym celu na wale 2 wykonany jest podiuzny
rowek 8, w ktdrym porusza sie wystep 9 gio-
wicy 7. Nieruchomy dwudzielny narzad pro-
wadniczy 10 ogranicza obustronnie glowice 7
tak, Zze wykonywa ona obroty watu, lecz nie
wykonywa jego przesuwu wzdluznego. Glowica
7 dziala wiec jako glowica synchronizacyjna.

Przed calym urzadzeniem na catej diugosci
przesuwu wykonywanego przez glowice 3
umieszczona jest izolowana blacha 11. Przy
glowicach 3 i1 7 osadzone sg sprezyny stykowe
12, ktére podczas obrotu przez pewien czas ocie-
rajg sig o blache 11, a mianowicie tak, ze przy
przesuwie szczeliny 13 przy karcie kontowej
styk jest zamkniety. Jako potencjal zerowy
stosuje sie wat 2.

Poza tym w odpowiednim miejscu znajduje
sle réwnolegle do watu 2 obrotowy watl kciu-

"kowy 14, na ktérym osadzony jest kciuk 15,

ktérego- zadaniem jest zamykanie i otwieranie

* réznych stykéw, jak opisano ponizej.

W schemacie polgczen na fig, 3 uwidoczniony
jest przebieg impulséw az do ich przekazania
znajdujacym sie - w maszynie mechanicznym
narzadom poérednim. Liczba magnetycznych
glowic dzwiekowych, ktéra nie jest istotna dla
zasady laczenia, jest w tym schemacie polaczen
ograniczona do dwéch, a mianowicie do jednej

‘glowicy odbiorczej i odtwarzajgcej K1 i do glo-

wicy synchronizacyjnej K2.

Przyjmuje si¢ w danym przypadku, ze karta
kontowa znajduje sie w polozeniu operacyj-
nym W celu obszukania jej przez czujniki,
tj. ze glowica K1 staje sie czynna. Dwupozycjo-
wy styk roboczy al (fig. 3) znajduje sie podeczas
badania przez czujniki elektryczne w potoze-
niu czynnym wzgledem glowicy KI1. Przyjmuje
ona impulsy, ktére przy stosowaniu systemu
dziesietnego mieszcza si¢ miedzy ,0” .i ,,107,
ktére poprzez znane wzmachiacze impulséw
Vi1 i V2 wchodzg do elektronicznego licznika Z
w celu zmagazynowania. Impulsy .dostajg sie
réwniez poprzez przew6d S! do bramki zaporo-
wej G, sa jednak nieczynne, gdyZz bramka za-
porowa jest jészcze zamknigta, a poza tym styk
a2 jest otwarty. Licznik Z, kt6rego sposéb ig-




czenia. jest paniiej opisany, uruchamia przekaZ-
nilcl zaleinie od liczhy przeszukanych przez
czujniki elektryczne impulséw, a tym samym
delsgnywane jest przekazywanie impulséw na
mechaniczne narzady maszyny. Po obszukaniu
przez czujniki elektryczne kazdego paszczegGl-
nego miejsca, impuls zerowy doprowadza licz—

nik Z znow do zera, przy czym miejsce dzie-

sigtne karty kontowej wehodzi w adnofne miej-
see dziesigine licznilka, W ten sposth saldo zosta-
je wprowadzone do maszyny. Po wyliczeniu
w maszynie nowego salda, zostaje ono poprzez
mechaniczne narzady pesrednie przekazane w mi-
Zej opisany spos6b licznikowi Z.

Przy tym procesie, tj. przy a.agranil.! nowego
salda, styk roboczy al znajduje sie¢ w polozeniu
operacyjnym w stosunku do gtowicy synchro-
nizacyjnej K2.

Glowica sychronizacyjna K2 nadaje okresowo,

t. podczas swego polozenia reboczego ciagl po.

datesieé imapylsdw, kidre podczas badania przez
ezujniki elektryczne nie wywierajg = jednak
wplywu na vurzgdzenie, gdyz styk al jest
otwarty.

Styk a2 znajduje sie przy nagrywaniu w po-
loéeniu czynnym wzgledem glowicy Kt Przyj-
muje si¢ np., ze wartoéé ,,8” znajduje si¢ w licz~
niku Z i ma ona by¢ przeniesiona na karte ken-
towg. Z chwilg dojécia glowicy K2 do swego
polodenia czymmego, zaczyna sie jej dzialanie
jaka glowicy synchromizacyjnej. Nadaje ona
licznikewi Z dziesigé imopulsGw poprzez zam-
kniety styk el i wzmacniacze V1 i V2. Licmik
zastaje napelniony da warte$ci ,,10”, przyjmuje
wige jeszeze tylko dwa impulsy, gdyz zawiera
juz wartoéé ,8’. Przy drugim wzglednie dzie-
sigtym imepulsie licznik oddaje wiaczonemu
za nim oscylatorowi jednoskokowemu FF jeden
impuls, ktéry przelgcza ten oscylator jedno-
skokowy i tym samym otwiera bramke za-
parowa G. Pozostale asiem impulséw, oddane
przez glowice synchronizacyjng K2, dostaje sig
teraz poprzez hramke zaporowa G, jeden

 wzmaeniacz V3 i poprzez zamknicty styk a2
na nagrywajgca glowice K1. )

Pa zakoiiczeniu tego przehiegu prazez nadanie
jednego impulsu zerowego oscylator jednosko-
kowy zostaje przelgczany, a tym samym bram-
ka zasparowa G zostaje zamknieta. Impuls ten
zostaje réwniez nadany na licznik Z, ktéry dla
nastepnej wartoSci zostaje nastawiony na ,ze-
ro*. Na fig. 4 uwidoczniony jest uklad polaezeh
elektranieznego licznika Z. Najwazniejszymi
narzadami rozdzielezymi licanika Z jest daie-

- sieé ukdadéws spustowych z podwéinymi trio-
dami TO — TIX. Obydwa uklady lamp, przy-

naleine do kairdego ukladu spustowego, s3 aznas
czone literam! 4 i B. Od anod ukladéw lam-
powych B jest kazdorazowo doprowadzony prze-
wo6d do siatkt GO — @9 pedwéinyeh: triod DI
— DV. Do anodowych przewodéw tyeh podwoéi-
nych tried DI — DV s3 wilaczone przekafniki
C0 — CIX. Styk roboczy a3 laczy przewéd
przew6d doprowadzajgcy katody triod podwéj-
nych DI — DV poprzez op6r R5 z potencjalem
dodatnim. QOsadzony na wale 14 keiuk 15 (fig. 2)
uruchamia styk a3, ktéry podczas kazdego cyklu
operacyjnego licznika Z zostaje jeden raz
otwarty, a mianowicie wtedy, kiedy poprzez
glowicg K1 wplynela do licznika Z liczba im-
pulséw, odpowiadajaca wartoSci majacej byé
badang przez czujniki elektryczne, aby urucho-
mi¢ jeden z przekaZnikéw C0 ~ C9 odpowied-
nio do polozenia licznika.

Katodowe opormiki R1 i R2 podwémych triod
T0 — TIX sa tak obliczone, ze zawsze jeden
tylko uklad A, a mianowicie w peolodeniu spo=
ezynkowym licznilka uklad lampowy A pierw-
szej lampy TO0 znajduje si¢ w stanie przewos
dzgeym: prad. Pobierane z magnetycznych glos
wic diwiekowych wartofei blegna jake impulsy
ujemme do Xkatodowych przewoddw ukladow
lampowych B podwéjnych triod TQ «— TIX.
W poladeniu zerowym licznika Z, jak wspom-
niano, przeptywa prad przez uklad A podwéj-
nej triody TO. Na skutek tego, ze przez ukiad
lampowy B prad nie przeplywa, potencjat na-
pieciowy jest wysoki i lampa tlaca G10 §wieci.

Przyjmuje sie¢ przykiadowo, ze wartoé ,6”
jest badana przez czujniki elektryczne, a wiec
sze§é impulséw wplywa do licznika. Przez
pierwszy naplywajgey impuls katoda ukiadu
lampowego B lampy TO staje sie ujerans, 2 tym
samym siatka lampy staje sie dodatnia wzgle-
dem potencjatu katodowego, tak ze katoda prze-
{acza, a przez ukiad B przeptywa prgd. Powsta-
jacy przez to na anodzie ukladu lampowego 4
wzrost napiecia dziala dodatnio na siatke ukla-
du lampowego A nastepnej podwodjnej triody
T1, tak ze przez jej uklad A przeplywa prad.

Wzrastajacy na anodzie ukladu lampowego B
tej podwoéjnej triody T1 potencjal napieciowy
powoduje zaplon 1 Swiecenie si¢ lampy tlace}
Gl I

Drugi nadchodzacy impuls przetgcza podwéj-
ng triode T I, jak w pierwszym przypadkuy,
%z ukladu B na uklad A, przy czym réwniez
zostaje wywarte dzialanie dodatnie na siatkeg
ukladu A padwéjnej triody T II i lampa tlgea
G1 II zostaje doprowadzona do $wiecenia.

- . .



W ten sposéb licznik jest przelgezany odpo-
wiednio do liczby impulséw. Je$li wiec przy
przyjetej przyktadowo wartosci ,6” naplynat
sz6sty impuls, to przez ukiad A podwéjnej trio-
dy T VI przeptywa prad i lampa tlaca G1 VI
$§wieci sie.

Wzrost napiecia w ukiadzie lampowym B
podwéjnej triody VI oddzialywa réwniez do-
datnio na siatke G4 ukladu lampowego A pod-
woéjnej triody D IV. Cheac jednak zapobiec,
aby przy kazdym przej$ciu impulsu przez jed-
na z podwéjnych triod TO — T IX przez przy-
nalezne podwoéjne triody D I — V nie przeply-
wal prad, a tym samym przekazniki CO — 9
nie zostaly wzbudzone, styk a3 utrzymuje wy-
sakl potencjal katodowy podwéjnych triod D I
— V, aby uniemozliwi¢ przeplyw pradu. Po
okresie czasu, jakiego wymaga dziesiqé impul-
séw do wplyniecia do licznika Z, wymieniony
kciuk 15 otwiera styk a3. Potencjat napieciowy
katod podwéjnych triod D I — V staje sie
przez to bardziej ujemny, tak ze prad przeply-
wa tylko przez uklad lampowy A podwoéjnej
triody D IV, rozrzadzany przez podwéjna tfrio-
de, zawierajgcq ostateczng warto$é impulsowa,
w_danym przypadku triode T VI. Ten przepiyw
pradu wzbudza przekaZnik C6 i doprowadza
kotwiczke jego do przyciggania. Wszystkie
te przekazniki C0 — C9 wywieraja dzialanie
na nizej opisany obsade narzadéw nastawczych,
posredniczacg w dalszym przekazywaniu war-
toéci w maszynie. Jak juz wspomniano po tym
procesie licznik Z zostaje skasowany przez wyz-
wolony keciukiem 15 impuls zerowy i jest zdolny
do przyJecla nastepnej wartosci.

. Przy nagrywaniu nowej warto$ci saldowej
na karte kontowsa, wyliczona warto§¢ jest po-
dawana do licznika nie impulsami, lecz za po-
moca nizej opisanej obsady narzadéw styko-
wych, ktéra odpowiednio do wartosci dopro-
wadza do czynnego polozenia jeden z przydzie-
lonych kazdemu miejscu liczagcemu licznika Z
styké6bw a0 — IX i tym samym natychmiast
wlgcza licznik na odpowiednia warto§é. Gdyby
do licznika zostala znéw prowadzona np. war-
tosé ,,6”, to zostaje zamknigty styk e VI, przy-
nalezny miejscu liczacemu sze§¢ wzglednie
do podwéjnej triody T VI. Siatka G ukladu
lampowego B tej podwéjnej triody staje sie
przeto ujemna, a przez ukilad A piynie prad.
Wystepujacy na anodzie ukladu B potencjal
napieciowy doprowadza, jak opisano, lampe
tlacg GI VI do §wiecenia, a tym samym osigga
sie ten sam stan, co przy wprowadzaniu odpo-
wiednich sze$ciu impulséw.

.._ e

Jak juz opisano, po ustalonej wartodei cza-
sowej zaczyna sie dzialanie glowicy synchroni-
zacyjnej, ktéra wysyla dziesie¢ impulséw. Czte-
ry z tych impulséw wplywajg jeszcze do licz-
nika Z i przetaczaja go, jak opisano, az do os-
tatniego miejsca liczacego. Z czwartym impul-
sem licznik Z jest wypelniony, a oddany przez
ukiad A podwéjnej friody T IX impuls dodatni
opuszcza licznik Z, jak juz opisano, w celu prze-
laczenia wspomnianego wilgczonego oscylatora
jednoskokowego FF.

Skasowanie licznika i przelaczenie oscylatora
jednoskokowego FF oraz bramki zaporowej G1
nastepuje zn6w przez kciuk 15. Styk a0 zostaje
przy tynt zamkniety, przez co siatka ukladu B
podwoéjnej triody staje sie ujemna, a przez
uklad A przeplywa prad. Tym samym licznik
znajduje sie znéw w potozeniu zerowym.

Jak juz opisano elektroniczny licznik Z po-
woduje odpowiednio do liczb od 0 do 9 przy-
cigganie przedstawionych przekaznikéw CO0
— C9. Na fig. 5 przekainiki te sq ponownie
schematycznie uwidocznione. Jeli, jak przy-
jeto w przykladzie poprzednim, do licznika Z
wprowadzono drogg impulsowania wartoéé ,,6”,
to, jak opisano, po ofwarciu styku a3 prze-
kaznik C6 jest doprowadzony do przyciagania.
Za pomoca znanych srodkéw doprowadza si€
obecnie w znanej obsadzie 16 (fig. 6), posiada-
jacej narzady nastawcze 17, do czynnego polo-
zenla pierwszy czion dla wartosei ,,6”, znajdu-
jacy sie w pierwszym szeregu miejsc. Gdy opi-
sany przebieg przelaczania odbywa sig, obsada
16 przeskakuje o jeden krok w kierunku strzal-
ki, tak Ze przy przycigganiu jednego przekaZ-
nika  C0 — C9 odpowiedniej nastepnej war-
tosci impulsowej, odpowiedni narzad nastawczy
IV w drugim szeregu narzadéw mnastawczych
moze byé doprowadzany do poloZenia czynne-
go. Proces ten si¢ powtarza, dopoki wszystkie
warto$ci nie zostang nastawione na obsadzie 16,
ktéra tym samym zostala przesunieta o liczbe
skokéw w kierunku strzatki, odpowiadajgca
liczbie miejsc dziesietnych w narzadach nas-
tawczych obsady 16, przenoszgcych nowe salda.
Tym samym znajduje sie¢ ona nad z¢batkami
18. Przy nastgpujacym obecnie biegu maszyny
buchalteryjnej zebatki 18 sg przesuwane w kie-
runku strzatki i wystgpami 19" uderzajg o nas-
tawione narzagdy -nastawecze 17, przy czym
réwnoczeénie nowe saldo zostaje. w znany spo-
s6b wprowadzone do odpowiedniego mechaniz-
mu saldowego maszyny. Po tym procesie ob-
sada zostaje z powrotem przesunieta do swego
polozenia wyjéciowego. o



-Przy nagrywaniu- nowego salda czynng sie
staje obsada 19, polozona w kierunku ruchu
zebatek. Obsada ta posiada tyle narzadéw sty-
kowych 20, ile obsada 16 posiada narzadéw
nastawezych 17. Po wyliczeniu nowego salda
odpowiedni mechanizm saldowy nastawia zg-
batki 18 odpowiednio do wartoéci. Tylne ich
konice dochodza przy tym wystepami 21 do od-
powiedniego potozenia wzgledem narzadéw sty-
kowych 20.. Nastepnie obsada podtrzymujaca
narzady stykowe zostaje przesunieta w kierun-
ku do géry (fig. 5) i z kazdej zgbatki 18 zawsze
jeden narzad stykowy 20 zostaje doprowadzany
do polozenia czynnego, przy czym miejsce dzie-
sigtne odpowiada odno$nemu miejscu dziesiet-
nemu. Obsada 19 zostaje obecnie badana przez
czujniki elektryeczne a przy tym, jak opisano,
na skutek zamkniecia zawsze jednego styku
b0 — b9 wartosci zostang doprowadzone do licz-
nika Z. Przesuwa sie on przy tym skokami
w kierunku strzatki (fig. 5). Po badaniu przez
czujniki elektryczne narzady nastwacze 20 s3
doprowadzane do polozemia spoczynkowego za
pomocs znanego narzadu kasujgcego 22, Po ba-
daniu przez czujniki elektryczne wszystkich
miejsc, obsada 19 zostaje przesunieta z powro-
tem do swego poloZenia wyjSciowego.

‘Na fig. 7 uwidoczniony jest inny przykiad
wykonania obsady 19. Jak w pierwszym przy-
kladzie wykonania, za pomoca wystepéw 21 ze-
batek 18 przez podniesienie obsady 19 zostaja
nastawione odpowiednie narzady stykowe 20,
ktére sa szeregami réwnolegle wiaczone i po-
1aczone z nie uwidocznionym na rysunku prze-
kaznikiem. Obsada 19 zawiera takg samg,liczbe
styk6w, co obsada 16 narzadéw nastwezych 17,
a wiec 10X13 miejsc. Nastepnie obsada 19 zos-
taje przesunieta w kierunku do gbry, a zgbat-
ki 18 doprowadzaja odpowiednie narzady sty-
kowe 20 w polozenie czynne. Potem obsada 19
zostaje przesunieta w kierunku do dolu poza
swe polozenie wyjSciowe, przy czym styki b0
— bIX zostaja zamkniete, a przekaZnik bada
czujnikami eletrycznymi, przy czym zawsze je-
den odpowiadajgcy wartoSci miejsca dziesiet-
nego salda styk a0 — aIX zostaje zamkniety
i przez niego mogg przechodzié impulsy do licz-
nika Z, wobec czego nowe saldo dochodzi do
licznika Z. Na fig. 8 uwidoczniony jest wylres
czasowy, wykazujacy okresy wilaczefi najwaz-
niejszych faz operacyjnych.

Wykres jest przystosowany do przyjetego
przykladu wykonania, w ktérym zastosowano
cztery glowice odbiorcze i odtwarzajace, przy
czym, jak juz wspomniano, wedlug wynalazku

liczba zastosowanych glowic nie jest do tej
liczby ograniczona, gdyz przyjete w tym przy-
kladzie wartoSci czasowe mogq byé dowolnie
zmieniane.

Wykres obejmuje jedng czwarty jednej fazy
operacyjnej, tj. jednego peilnego obrotu watu 2
z glowicami 3. Poniewaz, jak juz wspomniano,
polozenie czynne glowic miedzy soba jest zaw-
sze przesuniete o 90°, faza operacyjna dzieli sie
na cztery odcinki, z ktérych kazdemu odcinko-
wi przypada kat obrotu walu 2 o 90°, przy czym
kazdorazowo opracowywane jest jedno miejsce,
razem wiec cztery miejsca. '

Czas trwania obszukiwania przez czujniki
elektryczne dziesieciu mozliwych impulséw,
jak uwidoczniono wynosi 8 msek.

Przyjmuje sie przykladowo, ze znéw wartos§é
szeSciu impulséw zostala podana do licznika.

Po dziesieciu msek. keiuk 15 otwiera uwidocz-
niony na wykresie potaczen (fig. 4) styk a3,
a przekaznik C6 zostaje wzbudzony. Czas wzbu-
dzenia i przyciagania przekaZnika C6 wynosi
od 10 do 20 msek. W tym czasie obsada 16 win-
na znajdowaé sie w spoczynku, aby odpowiedni
narzad nastawczy 17 moégt byé nastav_vimy
Przy 20 msek. keiuk 15 zamyka styk zerowy a0,
a doptyw pradu do przekaznika C6 zostaje
przerwany. W tym samym czasie rozpoczyna
si¢ przesuw obsady 16 do nastepnego miejsca
Po dalszych dziesieciu msek., a wiec po upty-
wie 30 msek., uprzednio wzbudzony przekaznik
C6 zostaje pozbawiony pradu, wskutek czego
znajduje sie on znéw w po}ozmiu spoczyn-
kowym.

Na dolnej potowie wykresu polacze:‘l uwi-
docznione jest. nagrywanie. Kierunek obrotu
glowic magrywajacych jest w tym przypadku,
jak wyzej wskazano, odwrotny do kieruaku
obrotu urzadzenia obszukujacego przez czujni-
ki elektryczne.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do samoczynnego przenoszenia
sald w maszynach do ksiegowania, zna-
mienne tym, ze obszukiwanie przez czujni-
ki elektryczne wzglednie umieszczanie za-
pis6w na karcie kontowej jest dokonywane
za pomocg jednej lub kilku obracajacych
sie glowic magnetycznych (3), ktére sg osa-

. dzone na wale (2), posuwajg sie naprzéd

wizdluz warstwy dajacej sie magnesowaé,
a wykryte warto$ci impulsowe podajg po-
przez znane elementy przetaczeniowe (al,
V1, V2) do jednego tylko licznika elektro-



‘nieznego (Z), ktéry: doprowades &6 stanu
przyciggania odpowiadajgce danym wartoé-
eiomn przekafniki (€8 — C9);, ktére ze swej
strony za pomocgq znanych érodkéw prze-
iqczeniowych w znanej obsadzie (16) za-
warte narzady nastawcze (17) doprowadzaja
do polozenia czynnego, a przy nagrywaniu
na kartg kontowq wartofci sg przekazywa-
ne z maszyny na obsade (19) narzadéw sty-
kowych, ktéra wspomniane wartoSci prze-
nosi do liczmika, z ktérego specjalnym spo-
sobem przetgczania uruchamia sig elemen-
ty przelaczeniowe, powodujace przeniesie-
nie wskazanej w liczniku eletronicznym (Z)
warto$cl na gltowlce nagrywajaca (3).

. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne
tym, ze zaopatrzony w glowice magnetycz-
ne (3, 7) wat (2) przesuwa si¢ za pomoca
trzpienia prowadniczego (6) w rowku (5)
§rubowo przebiegajacym w wydrgzonej osi
(9, a stluigea jako narzad synchronizacyjny

glowica (7) pozostaje w swym polozeniu po- .

ziomym, co dokonywa sie dzieki temu, iz
wal (2) wykonanym na nim rowkiem (8)
przesuwa sie ma wystepie (9) tej glowicy (7
tak, iz postepuje ona tylko za ruchem obro-
towym walu (2). :

Urzadzenie wedlug zastrz. 1 lub 2, zna-
mienne tym, Ze glowice magnetyczne (3, 7)
sg zaopatrzone w spreiyny stykowe (12),
kiére w czynnym polozeniu glowic magne-
tycznych (3, 7) powoduja styk.

. Urzgdzenie wedlug zastrz. 1 — 3, znamien-
ne tym, ze kciuk (15), osadzony na wale
ccivkowym (14), obracajacym sie réwnole-
gle: z walem (2) akresowo otwiera i zamyka
styki (a3, a0).

Urzadzenie wediug zastrz. 1 — 4, znamien-
ne tym, ze przy przenoszeniu salda na kar-
te kontowa, na skutek czynnosci glowicy
synchronizacyjnej (7) licznik elektroniczny
(Z) zostaje catkowicie napelniony do jego
pojemnosci liczenia do dziesigeiu, przy czym
addaje on impuls wigczonemu za nim oscy-
latorewt jednoskokowemu (FF), ktéry wsku-
tele tego przelgcza i otwiera bramke zapo-
rowg (G) tak, iz zawsze warto$é dopelmnia-
jaes do liczby impulséw potrzebnych do
wypednienia licznika eletronieznego (Z) jest
prackazywana z glowiey synchronizacyjnej
(7} na glowice nagrywajaca (3).

. Urzgdzenie wedlug zastrz. 1, znamienne
tym, ze w elektronieznym liczniku (Z) dzie-
sfeé mifejse liezgeych: ma pestaé podwéj-

10.

11.

nych trio@ (POt — TIX), lktirych apory

katodowe sg tak uwilrzymywane, iz zawsze
tyllro jedna z dziesieciu podwéjnych triod
(TO — TIX) majduje sie w poloZeniu ape-
racyjnym, a przy nadawaniu impulséw te
miejsca liczace: s kolejno przelaczane,
przy czym przynalezna lampa tlgca (G1 o
GL- IX) zadwieta sie.

Urzadzenie wedlug zastrz. 1 — 6, znamien-
ne tym, ze do podwéjnych triod, przedsta-
wiajacych dziesieé miejsc liczacych, przy-
taczonych jest pieé podwéjnych triod, roz-
rzadzanych poprzez siatke, ktére przy prze-
plywie pradu powodujg wzbudzanie prze-
kaznikéw (CO0 — C9), przynaleznych danemu
uktadowi lampowemu.

. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, 6 lub 7, zna-

mienne tym, Zze dopiero po nadaniu wszyst-
kich impuls6éw da licznika elektronicznego
(2) kciuk (15) otwiera styk (a3), wskutek
czego w podwéjnych triodach (DI — DV)
zostaje wywolana réinica napieé, dzieki
ktbrej przez uklad lamp, rozrzadzany z od-
powiedniege miejsca liczgcego (TO — TIX),
przepiywa prad, a tym samym przekaZnik
(CO — Q9), przynaleiny podwéjnej triodzie
(TO — TIX) zawierajacej wartoéé¢ kohcowa,
bedzie przewodzil prad

Urzadzenie wedlug zastrz. 1, 6 — 8, zna~
mienne tym, Ze przy przenoszeniu sald na
karte kontowg obsada (19) zamyka styki
(b0 — b9), wskutek czego zostaje doprowa~

" dzona do polozenia czynnega zawsze pod-

wbéjna trieda. (TO — TIX), przedstawiajgca
odpowiednie miejsce liczgce.

Urzadzenie wedlug =zastrz. 6, znamiemne
tym, ze kasowanie licznika (Z) jest :doko-
nywane przez impuls zerowy, nadawany
przez kciuk (15).

Urzadzenie wedlug zastrz. 1 — 10, zna-
mienne tym, Ze po nastawieniu przekaznika
(CO0 — C9), zebatki (18) powoduja przejecie
wartoéci od obsady (16), a po wyliczeniu
nowego salda odpowiedni mechanizm sal-
dowy odpowiednio nastawia zgbatki (18),
dochodzac przy tym wystepami (21) nad na-
rzady stykowe (20), zawarte w ebsadzie (19),

po czym obsada (19) zostaje podmesiana.‘

a wystepy (21) zgbatek (18) doprowadzaja
do potozenia czynnego zawsze jeden narzad
stykkowy (20) po czym obsada (19) wykonuje
ruch suwowy, przy czym zamyka ona ko-
Iejno styki ¢ — b9), ktére odpo'mednia
wartosé pﬂekamq do lieznika. -

12.



Urzadzenie wedlug zastrz.- 1 lub 11, zna- i przez przekaZnik obszukiwane, przy czym

mienne tym, Ze obsada (19) posiada taka odnoéne wartosci sa podawane do licznika 12167
samg liczbe styk6w (b) ile obsada (19) po- elektronicznego (Z). k. 2
siada narzadéw stykowych (20), przy czym VEB Buchungsmaschinenwerk '
styki (b) sa zawsze wilaczane szeregowo- Karl-Marx-Stadt

réwnolegle, a po nastawieniu narzadéw
stykowych (20) przez podniesienie obsady (19)
przy jego opuszczeniu sa one zamykane

' Zastepca: inz K. Siennicki,
rzecznik patentowy

—
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Fig.5
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