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DESCRIPCION
Sistema de osteotomia
Campo técnico

La invencién se refiere en general a implantes ortopédicos y dispositivos y sistemas quirdrgicos y, en particular, a un
sistema de placa y guia de corte para usar en cirugia ésea de osteotomia y para estabilizar un hueso acortado, que
incluye, pero sin limitacién, el hueso cubital.

Técnica anterior

Para tratar ciertas afecciones y lesiones ortopédicas, a veces es necesario acortar un hueso. Mas cominmente, esto
se logra realizando una osteotomia, en la que se corta y extrae una porcién del hueso, los extremos del hueso se unen
y estabilizan, y el hueso se mantiene comprimido para promover la fusién de los extremos, dando como resultado una
reduccién general de la longitud del hueso. En el presente documento se describe un sistema que comprende una
placa 6ésea y una guia de corte que facilitan la realizacién de una osteotomia y la estabilizacién del hueso acortado.

En el documento US9414871 B2 se divulga un ejemplo de sistema de corte 4seo.
Sumario de la invencién

Un objeto de la presente invencidon es proporcionar un sistema de corte é6seo que comprende una placa éseay una
guia de corte adaptada para acoplarse de manera deslizante insertando la guia de corte en la placa ésea desde la
direccién desde arriba, estando la guia de corte adaptada para facilitar planos de corte paralelos en un hueso a
distancias de desplazamiento que pueden determinarse facilmente.

La placa 6sea comprende una placa sustancialmente rigida que incluye un cuerpo alargado que tiene un extremo
proximal y un extremo distal y que define un eje longitudinal del cuerpo; comprendiendo la placa un lado de contacto
con el hueso y un lado opuesto, una pared lateral izquierda y una pared lateral derecha, todos estos se extienden
entre el extremo proximal de la placa y el extremo distal de la placa y todos estos estan sustancialmente alineados
con el eje longitudinal del cuerpo; una ranura alargada proximal que se extiende a través de la placa entre el lado
opuesto y el lado de contacto con el hueso ubicado adyacente al extremo proximal de la placa, la ranura alargada
proximal adaptada para recibir un tornillo 6seo; una ranura alargada distal que se extiende a través de la placa entre
el lado opuesto y el lado de contacto con el hueso y adyacente a la ranura alargada proximal pero ubicada distalmente
en la placa con respecto a la ranura alargada proximal, la ranura alargada distal adaptada para recibir un tornillo éseo;
uno o mas orificios de tornillo 6seo que se extienden a través de la placa entre el lado opuesto y el lado de contacto
con el hueso y ubicados distalmente en la placa con respecto a la ranura alargada distal, el uno o mas orificios de
tornillo adaptados para recibir un tornillo 6seo; un rebaje en el lado opuesto de la placa; un pista izquierda rebajada
en la pared lateral izquierda, extendiéndose la pista izquierda longitudinalmente entre un punto limite de pista y el
extremo proximal de la placa, estando la pista izquierda limitada por una pared de delimitacién superior, y una pared
de delimitacién inferior, extendiéndose la pared de delimitacién inferior por toda la longitud de la pista izquierda
mientras que la pared de delimitacién superior se extiende parcialmente desde el extremo distal de la pista izquierda
hasta una ubicacién distal al extremo proximal de la pista izquierda; y una pista derecha rebajada en la pared lateral
derecha, extendiéndose la pista derecha longitudinalmente entre un punto limite de pista y el extremo proximal de la
placa, estando la pista derecha unida por una pared de delimitacién superior y una pared de delimitacién inferior,
extendiéndose la pared de delimitacién inferior por toda la longitud de la pista derecha mientras que la pared de
delimitacién superior se extiende parcialmente desde el extremo distal de la pista derecha hasta una ubicacién distal
al extremo proximal de la pista derecha; en donde las porciones de la pista izquierda y la pista derecha que estén
unidas solo por una pared de delimitacién inferior proporcionan una entrada desde arriba a la pista izquierda y la pista
derecha, accesible desde el lado opuesto de la placa.

La guia de corte comprende un elemento de manipulacion; paredes de guia izquierda y derecha que se extienden
hacia abajo desde el elemento de manipulacién y que terminan respectivamente en hojas de guia horizontales
izquierda y derecha, las hojas horizontales izquierda y derecha adaptadas para acoplarse con las pistas izquierda y
derecha de la placa 6sea, respectivamente; un brazo que se extiende hacia abajo desde uno de los elementos de
manipulacion, la pared de guia derecha y la pared de guia izquierda, y que comprende un reborde; una ranura de
corte dispuesta en el reborde; en donde cuando las hojas horizontales izquierda y derecha se acoplan con las pistas
izquierda y derecha de la placa ésea respectivamente; la guia de corte se desliza en una direccién proximal-distal con
respecto a la placa ésea.

Breve descripcién de los dibujos

La figura 1A ilustra una vista isométrica superior de una placa 6sea de acuerdo con una realizacién de la presente
invencién adaptada para usar en una osteotomia de acortamiento cubital.
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La figura 1B ilustra una vista isométrica inferior de una placa 6sea de acuerdo con la realizacién mostrada en la
figura 1A.

La figura 1C ilustra una vista detallada de la pista de guiado de la placa ésea mostrada en las figuras 1Ay 1B.

La figura 1D ilustra una vista en seccién transversal de la placa 6sea mostrada en las figuras 1A y 1B tomada
desde una ubicacién que tiene una pista delimitada hacia arriba y hacia abajo.

La figura 1E ilustra una vista en seccién transversal de la placa ésea mostrada en las figuras 1A y 1B tomadas
desde una ubicacién que muestra que solo tiene una pista delimitada hacia abajo.

La figura 2A ilustra una vista isométrica superior de una guia de corte éseo de acuerdo con una realizacién de la
presente invencion adaptada para usarse en una osteotomia de acortamiento cubital.

La figura 2B ilustra una vista isométrica inferior de una guia de corte éseo de acuerdo con la realizacién mostrada
en la figura 2A.

La figura 2C ilustra una vista en alzado posterior de la guia de corte 6seo mostrada en las figuras 2A y 2B.

La figura 3 ilustra la secuencia para el ensamblaje de la placa ésea y la guia de corte 6seo mostradas en las figuras
1A-E y 2A-C.

La figura 4 ilustra la placa 6sea y la guia de corte 6seo de las figuras 1A-E y 2A-C después del ensamblaje.
La figura 5 ilustra la placa 6sea, figuras 1A-E, implantada en un hueso cubital después del corte.
Descripcion de realizaciones

Con referencia a las figuras 1A-E, se muestran diferentes vistas de una placa ésea (100) de acuerdo con una
realizacién de la presente invencion adaptada para realizar una osteotomia de acortamiento cubital. La placa 6sea
mostrada se usa para guiar al cirujano, junto con la guia de corte mostrada en la figura 2, para cortar con precision la
longitud deseada del hueso cubital, para volver a unir los dos extremos del hueso, y para estabilizar los extremos del
hueso que se ha unido nuevamente con compresién para promover su fusién posterior.

La placa 6sea (100) comprende una placa metélica sustancialmente alargada que tiene extremos distales (101) y
proximales (102) ahusados. La placa ésea (100) comprende ademas un lado de contacto con el hueso (103) y un lado
opuesto (104), una pared lateral izquierda (110) y una pared lateral derecha (111). El lado de contacto con el hueso
tiene una forma céncava generalmente cilindrica que generalmente se adapta, o puede doblarse para adaptarse, al
contorno del hueso que se va a tratar. La placa 6sea también incluye una ranura alargada proximal (105) y una ranura
alargada distal (106) que puede ser roscada o no roscada. La placa 6sea (100) comprende ademas uno o mas orificios
de tornillo éseo roscados o no roscados (107a-d,) adecuado para tornillos o clavijas de hueso cortical. Algunos de los
orificios de tornillo 6seo (107a, 107b, 107¢c) pueden adaptarse para la instalacién de tornillos éseos sustancialmente
normales a la superficie de contacto con el hueso, mientras que otros (107d) pueden adaptarse para la instalacién de
tornillos oblicuos. Los tornillos oblicuos son particularmente Utiles para aplicar compresién adicional a los extremos
6seos que se ha unido nuevamente y que se cortaron en un angulo oblicuo, donde el tornillo se puede insertar
sustancialmente normal al angulo del corte. Hay un rebaje (109), dispuesto en el lado opuesto (104) de la placa 6sea
(100), adaptado para recibir la punta de unas pinzas de reduccion.

Ubicadas en las paredes laterales izquierda y derecha (110, 111), respectivamente, de la placa ésea (100), hay una
pista izquierda (112) y una pista derecha (113) que se extienden longitudinalmente a lo largo de la longitud de la placa
6sea (100). Las pistas (112, 113) se extienden proximalmente desde un punto limite de pista (119). En la realizacién
mostrada, las pistas izquierda y derecha (112, 113) son imagenes especulares y sustancialmente idénticas con una
colocacidén simétrica a lo largo de las paredes izquierda y derecha (110, 111), respectivamente. Sin embargo, esto no
es necesario siempre que las pistas estén adaptadas para acoplarse a los elementos correspondientes (mostrados en
las figuras descritas a continuacién) en la guia de corte (200). Como se muestra en detalle en la figura 1C que se
corresponde con la pista izquierda (112) o a la pista derecha (113) de la realizacién ilustrada (la pista izquierda (112)
se muestra solo con fines ilustrativos), la pista comprende una pared de delimitacién superior (114) y una pared de
delimitacién inferior (115). La pared de delimitacidn inferior (115) se extiende por toda la longitud de la pista, mientras
que la pared de delimitacién superior (114) solo se extiende parcialmente desde el extremo distal de la pista (119)
hasta una ubicacién (117) antes del extremo proximal de la pista (118) creando una entrada desde arriba (116) a la
pista.

La relacién entre el izquierdo (112) y el derecho (113) se puede ver mas claramente en las figuras 1D y 1E. La figura
1D muestra una seccidn transversal de la placa ésea (100) en una ubicacién donde las pistas estdn unidas por las
paredes de delimitacién superior e inferior (114, 115). La figura 1E muestra una seccion transversal de la placa 6sea
(100) en una ubicacién donde las pistas estan unidas solo por la pared de delimitacién inferior (115).



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

65

ES 2999 104 T3

Hay una serie de marcas (120) grabadas con laser, o estampadas de otra manera al lado opuesto (104) de la placa
6sea (100), incluyendo una linea de marca de cero (121) utilizada para medir el movimiento proximal-distal de la guia
de corte (200) con respecto a la placa 6sea (100).

Haciendo referencia a continuacién a las figuras 2A-C, se muestran diferentes vistas de una guia de corte 6seo (200)
de acuerdo con una realizacién de la presente invencién adaptada para realizar una osteotomia de acortamiento
cubital. La realizacién mostrada de la guia de corte 6seo (200) estd adaptada para cooperar con la placa ésea (100)
mostrada en las figuras 1A-E. La guia de corte 6seo (200) comprende un elemento de manipulacién (201) que puede
texturizarse y orientarse opcionalmente en un plano generalmente horizontal que tiene bordes proximal y distal (212,
213). Extendiéndose hacia abajo desde el lado izquierdo y derecho del elemento de manipulacién (201),
respectivamente, hay paredes de guia (202, 203) que terminan en hojas de guia horizontales izquierda (204) y derecha
(205). Las hojas de guia izquierda y derecha (204, 205) estan situadas en la guia de corte 6seo (200) para acoplarse
con precisidn con las pistas izquierda y derecha (112, 113) de la placa 6sea (100). El espacio interior (206) delimitado
por el elemento de manipulacién (201), las paredes de guia (202, 203) y las hojas de guia izquierda y derecha (204,
205), es lo suficientemente grande como para permitir que la placa 6sea (100), una vez que las hojas de guia (204,
205) se acoplan a las pistas (112, 113), se deslice en la direccién proximal-distal sin interferencia de la guia de corte
6seo (200). Como se entenderd, el movimiento distal de la guia de corte (200) estaré restringido por el punto limite de
pista (119).

La guia de corte comprende ademéas un brazo (207) que se extiende distalmente desde un lado (izquierdo o derecho)
del elemento de manipulacién (201), o desde las paredes de guia (202 o 203), como se muestra en la realizacién
ilustrada. Extendiéndose hacia abajo desde el extremo distal del brazo hay un reborde (208) que incorpora una ranura
de hoja de corte (209). La ranura de hoja (209) estd adaptada para guiar una hoja de sierra quirirgica oscilante
estandar u otro dispositivo de corte poseo similar (no mostrado) para hacer un conjunto de cortes 6seos paralelos
precisos en el hueso objetivo. El reborde (208) puede comprender, opcionalmente, una ranura de hoja secundaria
(210) paralela a, y ubicada proximal a, la ranura de hoja (209) para permitir la realizacién de cortes adicionales en un
desplazamiento conocido (en este caso, 4 mm) desde el primer corte sin requerir el deslizamiento de la guia de corte
(200) sobre la placa 6sea (100). De manera similar, se pueden incluir, opcionalmente, ranuras de hoja adicionales (no
mostradas) en el reborde (208) para hacer cortes en diferentes desplazamientos estandar desde el primer corte.

La guia de corte (200) también puede incluir, opcionalmente, uno o mas orificios de alambre de Kirschner (aguja de
Kirschner) (211) en una o ambas paredes de guia (202, 203). Estos orificios de agujas de Kirschner (211) estan
orientados oblicuamente y adaptados para guiar las agujas de Kirschner en el hueso objetivo para bloquear
temporalmente la posicién de la guia de corte (200) con respecto al hueso objetivo. Como alternativa, la posiciéon de
la guia de corte (200) puede bloquearse usando un tornillo de bloqueo o abrazadera (no mostrados) entre la guia de
corte (200) y la placa ésea (100).

Haciendo referencia a continuacién a la figura 3, se muestra la secuencia de etapas para el ensamblaje de la placa
6sea (100) y la guia de corte (200). En la primera etapa, la guia de corte (200) se coloca directamente encima de la
placa 6sea (100) con las hojas de guia (204, 205) orientadas hacia abajo y el lado opuesto (104) de la placa 6sea
(100) hacia arriba. Las hojas de guia (204, 205) deben estar alineadas con las entradas desde arriba de la pista (116).
En la etapa 2, la guia de corte se mueve hacia abajo hasta que las pistas (204, 205) se apoyen sobre las paredes de
delimitacién inferiores (115). Por Gltimo, en la etapa 3, la guia de corte (200) se desliza distalmente en relacién con la
placa 6sea (100) hasta que el movimiento distal esté restringido por los puntos de limite de pista (119). Aunque esta
ilustracion a modo de ejemplo demuestra que la guia de corte (200) se acopla a la placa ésea (100) desde la posicidn
desde arriba, el sistema de la presente invencidén también permite que la guia de corte (200) se acople a la placa ésea
(100) desde la posicidn trasera.

Método de uso

Durante el funcionamiento, la siguiente es una lista de las etapas realizadas normalmente para utilizar el sistema
divulgado para llevar a cabo una osteotomia en el hueso cubital y estabilizar el hueso que se ha unido nuevamente:

1. Para exponer el hueso cubital, hacer una incisién longitudinal de 10 cm a 12 cm a lo largo del borde subcutaneo
del clbito distal a medio.

2. Para fijar la placa 6sea al cubito, usar una broca de tamafio apropiado (y, opcionalmente, guias de broca si se
usan tornillos de bloqueo) para colocar dos tornillos corticales, de longitudes apropiadas, en dos de los orificios de
tornillo éseo distales (107a, 107b, 107c¢).

3. Para fijar la ranura alargada proximal (105): usar una broca de tamafio apropiado (y, opcionalmente, guias de
broca si se usan tornillos de bloqueo) para colocar un tornillo cortical, de longitud apropiada, en la ranura larga
proximal (105) en la posicion mas proximal.

4. Para fijar la ranura alargada proximal (106): usar una broca de tamafio apropiado (y, opcionalmente, guias de
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broca si se usan tornillos de bloqueo) para colocar un tornillo cortical, de longitud apropiada, en la ranura larga
proximal (106) en la posicibn mas proximal.

5. Comprobar la colocacion de la placa ésea (100) usando fluoroscopia. Si estd desalineada, aflojar los tornillos,
luego reajustar la posicidén de la placa y volver a apretar los tornillos.

6. Para unir la guia de corte (200), alinear e instalar en la placa 6sea (100), usando el procedimiento descrito
anteriormente, la guia de corte apropiada (200) [existen opciones transversal (no mostrada) y oblicua (figuras 1A-
E, 2A-C) disponibles] a la placa 6sea (100). Colocar la guia de corte (200) de manera que el borde proximal (213)
esté justo distal de la linea de marca de cero (121). Usar dos agujas de Kirschner para fijar temporalmente la guia
de corte (200) introduciéndolas en los orificios de agujas de Kirschner (211) en la guia de corte (200) y en el hueso.

7. Para hacer el corte 6seo distal, usando una sierra oscilante (no mostrada), cortar el cubito a través de la ranura
de hoja (209) en la guia de corte (200). Una vez que el cubito se ha cortado completamente, retirar las agujas de
Kirschner.

8. Deslizar la guia de corte (200) proximalmente hasta que se logre la longitud de osteotomia determinada. Cada
linea de marcas grabada con laser (120) en la placa ésea (100) corresponde a una longitud de osteotomia adicional
de 2 mm. Usar dos agujas de Kirschner para fijar otra vez temporalmente la guia de corte (200) introduciéndolas
en los orificios de agujas de Kirschner (211) en la guia de corte (200) y en el hueso.

9. Para hacer el corte 6seo proximal, usando una sierra oscilante (no mostrada), cortar el cubito a través de la
ranura de hoja (209) en la guia de corte (200). Una vez que el cubito se ha cortado completamente, retirar las
agujas de Kirschner. Retirar la guia de corte (200) de la placa 6sea (100) y retirar la oblea de hueso cortada del
cubito.

10. Para reducir la osteotomia, aflojar los dos tornillos en las ranuras alargadas proximal y distal (105, 106) y
colocar una hoja de unas pinzas de tamafio apropiado en el rebaje (109) y |la otra hoja en la cabeza de uno de los
tornillos aflojados. En una realizacién alternativa, la otra hoja de las pinzas se puede colocar adyacente al lado
opuesto de la cabeza de uno de los tornillos aflojados. Para asistir en esta etapa, se puede usar una pinza
especializada que tenga la punta de una hoja conformada para acoplarse con el rebaje (109) y la punta de la otra
hoja conformada para acoplarse con el patrén de accionamiento en la cabeza de los tornillos o con el lado de la
cabeza de los tornillos. Usando las pinzas, reducir y comprimir los fragmentos cubitales juntos hasta que se logre
una compresidén adecuada a través del sitio de osteotomia. Apretar los dos tornillos aflojados anteriormente en
esta etapa.

11. Utilizar una broca de tamafio apropiado (y, opcionalmente, guias de broca si se usan tornillos de bloqueo) para
colocar un tornillo cortical, de longitud apropiada, en el orificio de tornillo 6seo distal restante (107a, 107b o0 107c¢).

12. Si se eligié un corte de osteotomia oblicuo, se puede colocar un tornillo de traccién oblicuo a través de la
interfaz de la osteotomia. Utilizar una broca del tamafio adecuado para colocar un tornillo de traccién cortical, de
longitud apropiada, en el orificio de tornillo éseo oblicuo (107d) de la placa 6sea (100).

Comprobar las trayectorias de la placa y el tornillo bajo fluoroscopia para revisar que la colocacién y la compresion de
la osteotomia sean adecuadas y cerrar la incision.

En la figura 5 se ilustra una placa 6sea (100) implantada en el hueso cubital después de la osteotomia.
Aunque se ha descrito anteriormente en relacién con ciertos tipos y partes de huesos, a saber, el hueso cubital, estas
descripciones no pretenden ser limitantes, ya que se pueden realizar diferentes modificaciones en las mismas sin

desviarse del alcance de la invencién como se define en las reivindicaciones adjuntas.

Las realizaciones abarcadas de la presente invencién pueden usarse en todas las aplicaciones que requieren
osteotomia y estabilizaciéon de huesos.
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REIVINDICACIONES
1. Un sistema de corte 6seo que comprende: una placa ésea sustancialmente rigida (100) que comprende

* un cuerpo alargado que tiene un extremo proximal (102) y un extremo distal (101) y que define un eje longitudinal
del cuerpo;

» comprendiendo la placa ésea (100) un lado de contacto con el hueso (103) y un lado opuesto (104), una pared
lateral izquierda (110) y una pared lateral derecha (111), todos estos se extienden entre el extremo proximal (102)
de la placa 6sea (100) y el extremo distal (103) de la placa ésea (100) y todos estos estan sustancialmente
alineados con el eje longitudinal del cuerpo;

* una ranura alargada proximal (105) que se extiende a través de la placa 6sea (100) entre el lado opuesto (104) y
el lado de contacto con el hueso (103) ubicado adyacente al extremo proximal (102) de la placa 6sea (100), la
ranura alargada proximal (105) adaptada para recibir un tornillo éseo;

* una ranura alargada distal (106) que se extiende a través de la placa 6sea (100) entre el lado opuesto (104) y el
lado de contacto con el hueso (103) y adyacente a la ranura alargada proximal (105) pero ubicada distalmente en
la placa ésea (100) con respecto a la ranura alargada proximal (105), la ranura alargada distal (106) adaptada para
recibir un tornillo éseo;

* uno o0 més orificios de tornillo éseo (107a-d) que se extienden a través de la placa ésea (100) entre el lado opuesto
(104) y el lado de contacto con el hueso (103) y ubicados distalmente en la placa ésea (100) con respecto a la
ranura alargada distal (106), el uno o méas orificios de tornillo (107a-d) adaptados para recibir un tornillo éseo;

* un rebaje (109) en el lado opuesto (104) de la placa 6sea (100);

* una pista izquierda (112) rebajada en la pared lateral izquierda (110), extendiéndose la pista izquierda (112)
longitudinalmente entre un punto limite de pista (119) y el extremo proximal (102) de la placa 6sea (100), estando
la pista izquierda (112) unida por una pared de delimitacién superior (114) y una pared de delimitacién inferior
(115), extendiéndose la pared de delimitacién inferior (115) por toda la longitud de la pista izquierda (112) mientras
que la pared de delimitacidén superior (114) se extiende parcialmente desde el extremo distal de la pista izquierda
(112) hasta una ubicacién distal al extremo proximal de la pista izquierda (112); y

* una pista derecha (113) rebajada en la pared lateral derecha (111), extendiéndose la pista derecha (113)
longitudinalmente entre un punto limite de pista (119) y el extremo proximal (102) de la placa 6sea (100), estando
la pista derecha (113) unida por una pared de delimitacién superior y una pared de delimitacién inferior,
extendiéndose la pared de delimitacion inferior por toda la longitud de la pista derecha (113) mientras que la pared
de delimitacion superior (114) se extiende parcialmente desde el extremo distal de la pista derecha (113) hasta
una ubicacidn distal al extremo proximal de la pista derecha (113);

en donde las porciones de la pista izquierda y la pista derecha que estan unidas solo por una pared de delimitacién
inferior proporcionan una entrada desde arriba a la pista izquierda y la pista derecha, accesible desde el lado
opuesto de la placa 6sea;

una guia de corte éseo (200) adaptada para cooperar de manera deslizante con la placa 6sea (100), comprendiendo
la guia de corte 6seo (200)

* un elemento de manipulacién (201);

* paredes de guia izquierda y derecha (202, 203) que se extienden hacia abajo desde el elemento de manipulacién
(201) y que terminan respectivamente en hojas de guia horizontales izquierda y derecha (204, 205), las hojas
horizontales izquierda y derecha (204, 205) adaptadas para acoplarse con las pistas izquierda y derecha (112,
113) de la placa 6sea (100), respectivamente;

* un brazo (207) que se extiende hacia abajo desde uno de los elementos de manipulacién (201), la pared de guia
derecha (202) y la pared de guia izquierda (203), y que comprende un reborde (208),

* una ranura de corte (209) dispuesta en el reborde (208); en donde cuando las hojas horizontales izquierda y
derecha se acoplan con las pistas izquierda y derecha (112, 113) de la placa 6sea (100) respectivamente; la guia
de corte (200) se desliza en una direccidén proximal-distal con respecto a la placa 6sea (100).

2. El sistema de corte éseo de la reivindicacién 1, en donde al menos una de la ranura alargada proximal (105) y la
ranura alargada distal (106) es roscada.

3. El sistema de corte 6seo de la reivindicacién 1, en donde al menos una de la ranura alargada proximal (105) y la
ranura alargada distal (106) es no roscada.

4. El sistema de corte 6seo de la reivindicacién 1, en donde al menos uno del extremo proximal (102) de la placa 6sea
(100) y el extremo distal (101) de la placa ésea (100) es ahusado.

5. El sistema de corte 6seo de la reivindicacion 1, en donde al menos una porcién de la superficie de contacto con el
hueso es concava cilindricamente.

6. El sistema de corte éseo de la reivindicacién 1, en donde al menos uno del uno o mas orificios de tornillo éseo
(107a-d) es roscado.
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7. El sistema de corte 6seo de la reivindicaciéon 1, en donde al menos uno del uno o mas orificios de tornillo 6seo
(107a-d) es no roscado.

8. El sistema de corte 6seo de la reivindicaciéon 1, en donde al menos uno del uno o mas orificios de tornillo 6seo
(107a-d) define un eje de tornillo que es sustancialmente normal a la superficie de contacto con el hueso.

9. El sistema de corte 6seo de la reivindicaciéon 1, en donde al menos uno del uno o mas orificios de tornillo 6seo
(107a-d) define un eje de tornillo que es oblicuo a la superficie de contacto con el hueso.

10. El sistema de corte éseo de la reivindicacion 1, en donde el rebaje (109) estd adaptado para recibir una punta de
hoja de unas pinzas reductoras.

11. El sistema de corte éseo de la reivindicacién 1, en donde la guia de corte 6seo (200) comprende ademas uno o
méas orificios de agujas de Kirschner (211) a través de una o ambas paredes de guia izquierda y derecha (202, 203).

12. El sistema de corte éseo de la reivindicacién 1, en donde una o ambas de la placa 6sea (100) y la guia de corte
(200) incluyen marcas adaptadas para medir la longitud de movimiento de la guia de corte con respecto a la placa
6sea (100).
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FIG. 1E
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FIG. 4
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