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stabilizer arm (3a) and/or to a central axis (A) of the roll stabilizer (1) and at least some sections of the mounting surface run annularly
around the stabilizer arm (2a); the roll stabilizer (1) has a motor for pivoting the stabilizer arm about the axis (A) and a sensor with a
motor connector (8) for contacting the motor, a sensor connector (7) for contacting the sensor and a combination connector housing
(10) for positioning on the mounting surtace (14), the combination connector housing (10) holding the motor connector (8) and the
sensor connector (7).

(57) Zusammenfassung: Wankstabilisatoren weisen in iiblicher Bauweise zwei Stabilisatorarme auf, wobei einer der beiden am Grund-
aktuator drehfest, der andere drehbar angeordnet ist, so dass sich die Stabilisatorarme relativ zueinander mittels eines in dem Grundak-
tuator integrierten Motors verdrehen lassen. Durch derartige Wankstabilisatoren kann aktiv auf das Fahrverhalten eines Fahrzeugs Ein-
fluss genommen werden. Neben den mechanischen Anschliissen muss der Wankstabilisator auch elektrisch kontaktiert werden, wobei
zum einen eine Mdglichkeit zur Ubertragung von elektrischer Energie zum Betreiben des Motors und zum anderen Signalleitungen
fiir Sensoren in dem Wankstabilisator benétigt werden. Es wird ein Kombistecker (5) fiir einen Wankstabilisator (1) vorgeschlagen,
wobei der Wankstabilisator (1) einen Flansch (4) aufweist und einen Stabilisatorarm (3a) autweist, wobei eine Montagefldche (14)
auf dem Flansch (4) in einer Radialebene zu der Léngserstreckung von dem Stabilisatorarm (3a) und/oder zu einer zentralen Achse
(A) des Wankstabilisators (1) angeordnet ist und sich zumindest abschnittsweise ringtérmig um den Stabilisatorarm (2a) erstreckt,
wobei der Wankstabilisator (1) einen Motor zur Verschwenkung des Stabilisatorarms um die Achse (A) und einen Sensor aufweist,
mit einem Motorstecker (8) zur Kontaktierung des Motors, mit einem Sensorstecker (7) zur Kontaktierung des Sensors, und mit einem
Kombisteckergehduse (10) zur Anordnung auf der Montagefldche (14), wobei das Kombisteckergehduse (10) den Motorstecker (8)
und den Sensorstecker (7) tragt.
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Kombistecker fiir einen Wankstabilisator sowie Wankstabilisator mit dem

Kombistecker

Die Erfindung betrifft einen Kombistecker fur einen Wankstabilisator mit den
Merkmalen des Oberbegriffs des Anspruchs 1 sowie einen Wankstabilisator mit dem

Kombistecker.

Wankstabilisatoren weisen in Ublicher Bauweise zwei Stabilisatorarme auf, welche am
Grundaktuator angeordnet sind, wobei sich die Stabilisatorarme relativ zueinander
mittels eines in den Grundaktuator integrierten Motors verdrehen lassen. Durch
derartige Wankstabilisatoren kann aktiv auf das Fahrverhalten eines Fahrzeugs

Einfluss genommen werden.

Neben den mechanischen Anschlissen muss der Wankstabilisator auch elektrisch
kontaktiert werden, wobei zum einen eine Méglichkeit zur Ubertragung von
elektrischer Energie zum Betreiben des Motors und zum anderen Signalleitungen fur

Sensoren in dem Wankstabilisator benétigt werden.

Beispielsweise offenbart die Druckschrift DE 10 2014 213 324 A1, die wohl den
nachstkommenden Stand der Technik bildet, einen elektromechanischen Stellantrieb
mit einem Elektromotor und einer Rotorwelle und einem Motorgeh&use, ein im
Motorgehduse abgestutztes Lagerschild zur Lagerung der Rotorwelle, einen stirnseitig
zum Motorgehduse und zum Lagerschild angeordneten, mit einer Stabilisatorhalfte
verbundenen Deckel. Im Rahmen dieser Druckschrift wird vorgeschlagen, dass auf
dem Lagerschild ein Komponententrager elektrischer und/oder elektronischer
Komponenten angeordnet und befestigt ist. Der Komponententrager stellt Stecker fur

die Kontaktierung einer Motorbuchse sowie einer Sensorbuchse zur Verfugung.
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Es ist Aufgabe der vorliegenden Erfindung, einen Stecker vorzuschlagen, welcher
besonders einfach zu montieren ist. Ferner ist es Aufgabe der Erfindung, einen

entsprechenden Wankstabilisator vorzuschlagen.

Diese Aufgabe wird durch einen Kombistecker mit den Merkmalen des Anspruchs 1
sowie durch einen Wankstabilisator mit den Merkmalen des Anspruchs 5 geldst.
Bevorzugte oder vorteilhafte Ausfuhrungsformen der Erfindung ergeben sich aus den

Unteranspruchen, der nachfolgenden Beschreibung sowie den beigefugten Figuren.

Der Gegenstand der Erfindung ist damit ein Kombistecker, welcher fur einen
Wankstabilisator geeignet und/oder ausgebildet ist. Der Wankstabilisator weist einen
Grundaktuator auf, welcher einen Motor integriert. Am Grundaktuator schlief3t sich
jeweils ein Stabilisatorarm an, welcher sich koaxial oder zumindest gleichgerichtet zu
der Achse des Grundaktuators erstreckt. Ein Stabilisatorarm kann mittels des im
Grundaktuator integrierten Motors relativ zum drehfesten Stabilisatoram um die Achse
verschwenkt werden. Der Wankstabilisator weist einen Flansch auf, welcher
vorzugsweise endseitig an einer der Stabilisatorhalften angeordnet ist. Auf dem
Flansch ist eine Montageflache angeordnet, welche sich in einer Radialebene zu der
Achse und/oder zur Langserstreckung von dem oder den Stabilisatorarmen erstreckt.
Ferner erstreckt sich die Montageflache zumindest abschnittsweise ringférmig um den
Stabilisatorarm. Insbesondere ist die Montagefléache koaxial zu dem Stabilisatorarm
angeordnet. In dem Wankstabilisator ist neben dem Motor zur Verschwenkung der
Stabilisatorarme mindestens ein Sensor angeordnet. Der Sensor kann beispielsweise
zur Erfassung einer Temperatur, zur Erfassung eines Schwenkwinkels und/oder zur

Erfassung einer Schwenkkraft ausgebildet sein.

Der Kombistecker weist einen Motorstecker zur Kontaktierung des Motors auf, ferner
weist der Kombistecker einen Sensorstecker zur Kontaktierung des Sensors auf.
Gegebenenfalls kann der Sensorstecker auch zur Kontaktierung von mehreren
Sensoren ausgebildet sein. Der Begriff ,Stecker” wird nachfolgend fur den Teil einer
Steckverbindung verwendet, welcher nicht stationar, sondern bewegbar ausgebildet

ist. Der Begriff ,Stecker soll somit keine Beschrankung auf Einrichtungen sein,
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welche elektrische Kontakte frei abstehend aufweisen. Vielmehr ist der Stecker der
Begriff fur den Teil der Steckeinrichtung, der in einen anderen Teil einer

Steckeinrichtung eingesteckt wird.

Im Rahmen der Erfindung wird vorgeschlagen, dass der Kombistecker ein
Kombisteckergehause zur Anordnung auf der Montageflache aufweist, wobei das
Kombisteckergehduse den Motorstecker und den Sensorstecker tragt. Insbesondere
bilden das Kombisteckergehduse mit dem Motorstecker und mit dem Sensorstecker
eine gemeinsame und/oder selbsthaltende Baugruppe, welche als Baugruppe in den
Wankstabilisator eingesteckt werden kann. Insbesondere sind Motorstecker und
Sensorstecker miteinander Uber das Kombisteckergehduse untrennbar miteinander
verbunden. Vorzugsweise sind Motorstecker und Sensorstecker Uber das

Kombisteckergehause starr miteinander verbunden.

Die Erfindung hat den Vorteil, dass bei der Montage des Kombisteckers nicht mehr
zwei einzelne Stecker in dem Wankstabilisator eingefuhrt und befestigt werden
mussen, sondern dass durch den Kombistecker zugleich beide Stecker an dem
Wankstabilisator befestigt und/oder kontaktiert werden kénnen. Dies reduziert den
Arbeitsaufwand bei der Montage des Wankstabilisators und verringert zudem
Fehlerquellen, die durch die getrennte Montage von Motorstecker und Sensorstecker
auftreten kénnen. Auch die Anzahl der Befestigungsmittel, welche aufgewandt werden
mussen, um die Kontaktierung zu sichern, sind durch das Kombisteckergehause oder

den Kombistecker reduziert.

Bei einer bevorzugten Ausgestaltung der Erfindung weist der Motorstecker einen
Motorsteckergehauseabschnitt und der Sensorstecker einen
Sensorsteckergehauseabschnitt auf. Der Motorsteckergehduseabschnitt und der
Sensorsteckergehduseabschnitt sind einstiickig mit dem Kombisteckergehduse
ausgebildet. Besonders bevorzugt sind diese zum Beispiel als ein gemeinsames
Spritzgussteil realisiert. Diese Ausbildung erméglicht es, den Kombistecker
vergleichsweise gunstig herzustellen und zugleich die raumliche Relativpositionierung

von Motorstecker und Sensorstecker zu kontrollieren.
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Es ist besonders bevorzugt, dass der Kombistecker einen Motorsteckerdichtabschnitt
zur Abdichtung des Kombisteckers gegenuber der Montageflache aufweist. Der
Motorsteckerdichtabschnitt ist als eine, den Motorsteckergehduseabschnitt
insbesondere vollstdndig umlaufende, Axialdichtung ausgebildet. Unter einer
Axialdichtung wird insbesondere eine Dichtung verstanden, die die Dichtwirkung
dadurch umsetzt, dass diese in axialer Richtung in Bezug auf die Achse und/oder
Langserstreckung des Stabilisatorarms auf die Montageflache aufgedrtckt wird. Durch
die Axialdichtung wird erreicht, dass keine radialen Krafte oder Krafte in
Umlaufrichtung in den Kombistecker eingeleitet werden, sodass die Position des
Kombisteckers in  einer radialebene zu der  Achse durch den
Motorsteckerdichtabschnitt nicht vorgegeben oder definiert wird. Besonders bevorzugt
ist die Montageflache im Bereich des Motorsteckerdichtabschnitts eben ausgebildet,
sodass der Motorsteckerdichtabschnitt mit einer Lagetoleranz in radialer und/oder
Umlaufrichtung zu der Achse und/oder Langserstreckung des Stabilisatorarms
angeordnet werden kann. Vorzugsweise kann der Motorsteckerdichtabschnitt um
mindestens 1 mm, vorzugsweise mindestens 2 mm auf der Montageflache

verschoben werden, ohne die Dichtwirkung zu verlieren.

Alternativ oder ergénzend weist der Kombistecker einen Sensorsteckerdichtabschnitt
zur Abdichtung gegenuber der Montageflache auf, wobei der
Sensorsteckerdichtabschnitt als eine den Sensorsteckergehduseabschnitt umlaufende
Axialdichtung ausgebildet ist. Auch fur den Sensorsteckerdichtabschnitt gilt, dass
dieser mit Toleranz und/oder Spiel auf der Montageflache verschoben werden kann,
ohne dass die Dichtwirkung verloren geht. Vorzugsweise kann der
Sensorsteckerdichtabschnitt um mindestens 1 mm, vorzugsweise mindestens 2 mm
auf der Montageflache verschoben werden, ohne die Dichtwirkung zu verlieren. Mit
dem Motorsteckerdichtabschnitt und/oder Sensorsteckerdichtabschnitt wird somit
erreicht, dass der Kombistecker in Umlaufrichtung und/oder in radialer Richtung
beliebig auf der Montageflache positioniert werden kann. Abzugrenzen ist die
Axialdichtung gegenuber einer Radialdichtung, welche sich in radialer Richtung

abstitzt und dadurch eine radiale Position des Kombisteckers festlegen wirde.
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Bei einer bevorzugten Realisierung ist vorgesehen, dass das Kombisteckergehduse
eine Teilringform einnimmt. Insbesondere in einer axialen Draufsicht kann das
Kombisteckergehause beispielsweise eine Halbringform einnehmen, wobei die
Teilringform, insbesondere Halbringform, koaxial und/oder konzentrisch zu der Achse
und/oder zu dem Stabilisatorarm angeordnet ist. In dieser Ausgestaltung lasst sich der

Kombistecker besonders platzsparend anbringen.

Ein weiterer Gegenstand der Erfindung betrifft den Wankstabilisator, wie dieser zuvor

beschrieben wurde und/oder nach dem Anspruch 5.

Bei einer bevorzugten Weiterbildung der Erfindung weist der Wankstabilisator einen
Motorbuchsengehduseabschnitt zur Aufnahme des Motorsteckergehduseabschnitts
auf. Es st vorgesehen, dass der Motorsteckergehduseabschnitt in dem
Motorbuchsengehauseabschnitt mit Spiel, insbesondere in Umlaufrichtung und/oder
radialer Richtung, angeordnet ist. Das Spiel betrégt vorzugsweise mehr als einen
Millimeter, insbesondere mehr als zwei Millimeter. Alternativ oder ergénzend weist der
Wankstabilisator einen Sensorbuchsengehauseabschnitt zur Aufnahme des
Sensorsteckergehauseabschnitts auf. Der Sensorsteckergehauseabschnitt ist in dem
Sensorbuchsengehauseabschnitt mit Spiel angeordnet. Auch hier betragt das Spiel
vorzugsweise gréler als einen Millimeter, insbesondere gréRer als zwei Millimeter in
Umlaufrichtung und/oder in radialer Richtung. Bei dieser Weiterbildung wird der
Gedanke weitergefuhrt, dass der Kombistecker in Bezug auf eine radiale und/oder
Umlaufrichtung auf dem Wankstabilisator, insbesondere auf der Montageflache, frei
positionierbar sein soll. Somit wird auch durch den Motorbuchsengehauseabschnitt
und/oder den Sensorsteckergehduseabschnitt keine Lagedefinition in Umlaufrichtung
und/oder in radialer Richtung festgelegt. Vielmehr erfolgt durch die genannten
Gehéauseabschnitte nur eine Vorjustage oder Vorzentrierung des Kombisteckers

relativ zum Wankstabilisator bei der Montage.

Es ist bevorzugt, dass der Motorstecker eine Mehrzahl von Motorsteckerkontakten

aufweist und in dem Motorbuchsengehauseabschnitt eine Mehrzahl von
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Motorbuchsenkontakten angeordnet sind. Die Motorsteckerkontakte und die
Motorbuchsenkontakte kdénnen mit einer ersten Toleranz miteinander verbunden
werden. Somit erfolgt ein Kontaktierungszustand zwischen den Kontakten, selbst
wenn diese in Umlaufrichtung und/oder in radialer Richtung um die erste Toleranz
zueinander verschoben sein sollten. Der Sensorstecker weist eine Mehrzahl von
Sensorsteckerkontakten auf, in dem Sensorbuchsengehduseabschnitt ist eine
Mehrzahl von Sensorbuchsenkontakten angeordnet. Die Sensorsteckerkontakte und
die Sensorbuchsenkontakte koénnen miteinander mit einer zweiten Toleranz
verbunden werden. Somit erfolgt ein Kontaktierungszustand zwischen den Kontakten,
selbst wenn diese in Umlaufrichtung und/oder in radialer Richtung um die zweite
Toleranz zueinander verschoben sein sollten. Es ist vorgesehen, dass die erste

Toleranz gréfRer als die zweite Toleranz ist.

Somit wird die Lage, insbesondere in Umlaufrichtung und/oder radialer Richtung des
Kombisteckers auf dem = Wankstabilisator durch  die  Position  der
Sensorsteckerkontakte und der Sensorbuchsenkontakte definiert, da diese die
kleinste Toleranz aufweisen. Nachdem gerade die Sensorkontakte das schwachste
Glied oder die schwéachste Komponente bei der Verbindung zwischen dem
Kombistecker und dem Wankstabilisator sind, ist es vorteilhaft, die Relativiage
zwischen Kombistecker und Wankstabilisator durch diese Kontakte festzulegen. Die
Ausfuhrung der Motorkontakte als Lamellenkontakte und/oder in Kombination mit
Einfuhrfasen an den Motorbuchsenkontakten und/oder Motorstecker erméglichen es

im Vergleich zum Sensorstecker eine grofiere Toleranz herzustellen.

Durch entsprechende axiale Lange von Sensor- und Motorstecker wird garantiert,
dass zuerst Sensorsteckerkontakte mit Sensorbuchsenkontakte kontaktieren, ehe
Motorsteckerkontakte mit Motorbuchsenkontakte kontaktieren. Somit ist die radiale
Lage und/oder die Lage in Umlaufrichtung durch die Sensorsteckerkontakte und die
Sensorbuchsenkontakte definiert. Die Axiallage ist vorzugsweise durch eine
Auflageflache des Kombisteckers und die Montageflache, auf der die Auflageflache

aufliegt, definiert.
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Insgesamt ergibt sich damit ein System, welches hinsichtlich der Relativpositionierung
von Kombistecker und Wankstabilisator nicht Gberdefiniert ist, da genau festgelegt ist,
durch welche Komponenten die radiale Lage sowie die Lage in Umlaufrichtung und
die axiale Lage definiert ist. Alle weiteren Komponenten haben in den genannten
Dimensionen héhere Toleranzen, sodass diese sich ohne mechanische Spannungen

an den lagefuhrenden Komponenten ausrichten kénnen.

Bei einer bevorzugten konstruktiven Umsetzung der Erfindung wird der Kombistecker
durch eine oder mehrere Schraubverbindungen an dem Wankstabilisator befestigt.
Bevorzugt erstrecken sich die Schraubverbindungen in axialer Richtung, sodass
beispielsweise die Axialdichtungen durch die Schraubverbindungen vorgespannt

werden kénnen.

Weitere Merkmale, Vorteile und Wirkungen der Erfindung ergeben sich aus der
nachfolgenden Beschreibung von bevorzugten Ausfuhrungsbeispielen der Erfindung

sowie der beigefugten Figuren. Dabei zeigen:

Figur 1 eine schematische dreidimensionale Darstellung eines Wankstabilisators als

ein Ausfuhrungsbeispiel der Erfindung;

Figur 2 eine Unteransicht des Flansches zur Befestigung des Kombisteckers von dem

Wankstabilisator in der Figur 1;

Figur 3 das Kombisteckergehduse des Kombisteckers in einer schematischen

dreidimensionalen Darstellung von der Unterseite;

Figur 4 in gleicher Darstellung wie die Figur 3 den Kombistecker in einer Ansicht von

oben;

Figur 5 eine Langsschnittdarstellung des Wankstabilisators im Bereich des

Kombisteckers zur Darstellung des Motorsteckers;
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Figur 6 eine Langsschnittdarstellung des Wankstabilisators im Bereich des

Kombisteckers zur Darstellung des Sensorsteckers;

Figur 7, 8 zwei Langsschnitte zur Darstellung des Spiels in Umlaufrichtung bei dem

Motorstecker und bei dem Sensorstecker.

Die Figur 1 zeigt in einer schematischen dreidimensionalen Darstellung einen
Wankstabilisator 1 als ein Ausfuhrungsbeispiel der Erfindung. Der Wankstabilisator 1
weist einen Grundaktuator 2 auf, in welchem ein nicht dargestellter Motor integriert ist
An den freien Enden des Grundaktuators 2 ist jeweils ein Stabilisatorarm 3a, b
angeordnet. Ein Stabilisatorarm kann mittels des im Grunaktuator 2 integrierten
Motors relativ zum drehfesten Stabilisatoram um die Achse A verschwenkt werden.

Die Stabilisatorarme 3a, b sind vorzugsweise koaxial zu der Achse A angeordnet.

Der Grundaktuator 2 bildet einen zylinderférmigen Grundkérper, wobei an einem
freien Ende des zylinderférmigen Grundkdérpers ein Flansch 4 angeordnet ist, auf dem
ein Kombistecker 5 eingesteckt ist. Der Flansch 4 erstreckt sich in einer Radialebene

zu der Achse A.

In der Figur 2 ist eine axiale Draufsicht eines Wankstabilisators 1 mit abgetrenntem
Stabilisatorarm 3a von auflen auf den Flansch 4 gezeigt. In der Figur sind drei
Schraubverbindungen 6a, b, ¢ dargestellt, welche den Kombistecker 5 mit dem
Flansch 4 verbinden. Ferner ist die Position eines Sensorsteckers 7 und eines
Motorsteckers 8 dargestellt. Der Sensorstecker 7 ist beabstandet zu dem
Motorstecker 8 angeordnet. Bei dem dargestellten Ausfuhrungsbeispiel ist zwischen

dem Sensorstecker 7 und dem Motorstecker 8 die Schraubverbindung 6b positioniert.

In der Figur 3 ist eine schematische dreidimensionale Darstellung des Kombisteckers
5 von der Unterseite gezeigt. Der Kombistecker 5 weist in axialer Draufsicht eine
teilringférmige Gestalt auf und weist zur Aufnahme der Schraubverbindungen 6a, b, ¢
drei Durchgangséffnungen 9a, b, ¢ auf. An der hier dargestellten Unterseite ist der

Sensorstecker 7 und der Motorstecker 8 dargestellt. Der Kombistecker 5 weist ein
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Kombisteckergehause 10 auf, welches integral mit einem
Sensorsteckergehauseabschnitt 11 und einem Motorsteckergehduseabschnitt 12
einteilig ausgebildet ist. Insbesondere handelt es sich hierbei um ein Spritzgussteil,
welches das Kombisteckergehause 10, den Sensorsteckergehauseabschnitt 11 und

den Motorsteckergeh&useabschnitt 12 einteilig umfasst.

Auf der dargestellten Unterseite befindet sich eine Auflageflache 13 zur Auflage auf
einer Montageflache 14 des Flansches 4. Auflageflache 13 und Montageflache 14
sind in einer Radialebene zu der Achse A angeordnet und eben beziehungsweise plan
ausgebildet. Der Sensorsteckergehduseabschnitt 11 des Sensorsteckers 7 weist vier
Sensorsteckerkontakte auf, der Motorsteckergehauseabschnitt 12 des Motorsteckers
8 weist vier Motorsteckerkontakte auf. Der Sensorsteckergehduseabschnitt 11
erstreckt sich in axialer Richtung aus der Auflageflache 13 heraus und ist in einem
Querschnitt  rechteckig mit abgerundeten Seitenwé@nden ausgebildet. Der
Motorsteckergehauseabschnitt 12 erstreckt sich ebenfalls aus der Auflageflache 13
heraus, ist jedoch in seiner Gesamtheit leicht gekrummt ausgebildet. Sowohl bei dem
Sensorsteckergehauseabschnitt 11 als auch bei dem Motorsteckergehduseabschnitt
12 sind die Kontakte jeweils einreihig angeordnet. Die axiale Lange von dem
Sensorsteckergehauseabschnitt 11 und dem Motorsteckergehduseabschnitt 12 ist
unterschiedlich ausgebildet, so dass die Sensorsteckerkontantakte 28 mit
Sensorbuchsenkontakten 27 noch vor den Motorsteckerkontakten 25 mit

Motorbuchsenkontakten 24 kontaktieren.

In der Auflageflache 13 ist ein Sensorsteckerdichtabschnitt 15 angeordnet, in dem
eine Axialdichtung (nicht dargestellt) eingelegt ist oder eingespritzt werden kann. Der
Sensorsteckerdichtabschnitt 15 umlauft in  einer geschlossenen Bahn den

Sensorstecker 7 beziehungsweise den Sensorsteckergehauseabschnitt 11.

In gleicher Weise ist in der Auflageflache 13 um den Motorstecker 8 beziehungsweise
den Motorsteckergehauseabschnitt 12 ein Motorsteckerdichtabschnitt 16 angeordnet,
welcher wieder als eine umlaufende Axialdichtung (nicht dargestellt) ausgebildet ist.

Die Axialdichtungen kénnen jewelils eingelegt werden oder bei der Fertigung zum
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Beispiel eingespritzt werden. Die Axialdichtungen dichten die Auflageflache 13 gegen
die Montageflache 14 ab, sodass Uber diesen Weg keine Feuchtigkeit etc. in die

Stecker hinein oder heraustreten kann.

In der Figur 4 ist der Kombistecker 5 in einer Draufsicht von oben gezeigt, wobei die
Leitungen zur Kontaktierung des Sensorsteckers 7 und des Motorsteckers 8
dargestellt sind. Ausgehend von einer Verteilungsstelle 17 geht ein Kabel 18 zu dem
Sensorstecker 7 und drei Kabel 19 zu dem Motorstecker 8. Fir den Bereich des
Sensorsteckers 7 und den Bereich des Motorsteckers 8 ist jeweils eine Behausung 20
beziehungsweise 21 vorgesehen, welche mit einer Fullmasse angefullt ist, die ein

Eindringen von Feuchtigkeit und oder Schmutz in den Stecker verhindert.

In der Figur 5 ist ein schematischer Langsschnitt durch den Wankstabilisator 1
dargestellt und zwar so, dass dieser durch den Motorstecker 8 gelegt ist. Es ist zu
erkennen, dass der Motorsteckergehauseabschnitt 12 in einen
Motorbuchsengehduseabschnitt 22 eintaucht, welcher als eine Ausnehmung in dem
Flansch 4 des Wankstabilisators 1 eingebracht ist. Bereits in dieser Darstellung ist zu
erkennen, dass der Motorbuchsengehauseabschnitt 22 gegenuber dem
Motorsteckergehauseabschnitt 12 Uberdimensioniert ausgebildet ist, sodass der
Motorsteckergehauseabschnitt 12 ein radiales Spiel aufweist, welches mehr als +/- ein
Millimeter ist. In einem unteren Teil ist die Elektronik 23 des Wankstabilisators 1
angedeutet. Ausgehend von dem sich unter der Elektronik 23 befindlichen, nicht
dargestellten Motor verlaufen Motorbuchsenkontakte 24, welche in den
Motorsteckergehauseabschnitt 12 eingefahren werden. In dem
Motorsteckergehauseabschnitt 12 sind Motorsteckerkontakte 25 angeordnet, welche

mit den Motorbuchsenkontakten 24 in Kontakt treten.

In der Figur 6 ist ein weiterer Langsschnitt durch den Wankstabilisator 1 gezeigt,
diesmal jedoch durch den Sensorstecker 7. Hier ist zu erkennen, dass der Flansch 4
einen Sensorbuchsengehauseabschnitt 26 aufweist, in dem der
Sensorsteckergehauseabschnitt 11 eingefuhrt ist. Der

Sensorbuchsengehauseabschnitt 26 ist als eine Ausnehmung oder Vertiefung in dem
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Flansch 4  ausgebildet. Auch hier ist zu erkennen, dass der
Sensorsteckergehauseabschnitt 11 in dem Sensorbuchsengehauseabschnitt 26 mit
Spiel aufgenommen ist, wobei das Spiel ebenfalls mehr als +/- einen Millimeter
betragt. An der Elektronik 23 sind Sensorbuchsenkontakte 27 angeordnet, welche in
den Sensorstecker 7 eingefahren werden. Dieser weist Sensorsteckerkontakte 28 auf,

welche mit den Sensorbuchsenkontakten 27 im eingebauten Zustand kontaktieren.

Sowohl in der Figur 5 als auch in der Figur 6 ist im Bereich des Motorsteckers 8 bzw.
im Bereich des Sensorsteckers 7 die Montageflache 14 des Flansches 4 und die
Auflageflache 13 des Kombisteckers 5 zu erkennen, die in einer Radialebene zu der
Achse A flachig aufeinanderliegen. In der Figur 5 ist der Motorsteckerdichtabschnitt
16, in der Figur 6 ist der Sensorsteckerdichtabschnitt 15 dargestellt, die jeweils eine

Axialdichtung in der Radialebene bilden.

In der Figur 7 ist ein schematischer Langsschnitt durch den Motorstecker 12 gezeigt,
wobei zu erkennen ist, dass der Motorsteckergehduseabschnitt 12 in dem
Motorbuchsengehduseabschnitt 22 in Umlaufrichtung mit Spiel oder UbermaR
aufgenommen ist und somit ebenfalls Toleranzen in Umlaufrichtung aufweist, sodass
sich der Motorstecker 8 in Umlaufrichtung frei einstellen kann. Ferner ist zu erkennen,
dass die Motorsteckerkontakte 25 als Lamellenkontakte ausgebildet sind, welche in
radialer Richtung gespreizt werden kdénnen, um die Motorbuchsenkontakte 24
aufzunehmen. In Umlaufrichtung ist dagegen zwischen den Motorbuchsenkontakten
24 und Wanden des Motorsteckergehduseabschnitts 12 ebenfalls Spiel oder Platz,
sodass auch durch diesen Kontaktbereich die Toleranz in Umlaufrichtung nicht
verringert wird. Somit weist die aus den Motorsteckerkontakten 25 und den
Motorbuchsenkontakten 24 gebildete Steckverbindung eine erste Toleranz auf, so
dass im Rahmen der Toleranz die Motorsteckerkontakte 25 wund die
Motorbuchsenkontakte 24 in der Radialebene zu der Achse A auch verschoben
kontaktieren kénnen. Fasen an der Motorbuchse erleichtern das Einfuhren der
Motorsteckerkontakte 25 auch bei Abweichungen zur Nennposition. Die erste

Toleranz kénnte z.B. eine Toleranzbreite von +/- 1mm aufweisen.
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In der Figur 8 ist in einem ahnlichen Querschnitt der Sensorstecker 7 gezeigt, wobei
zu erkennen ist, dass dieser auch in Umlaufrichtung eine zweite Toleranz von
mindestens +/- einem Millimeter eingebaut werden kann. Die Sensorsteckerkontakte
28 greifen jedoch in die Sensorbuchsenkontakte 27 toleranzarm oder toleranzfrei ein.

Fasen an der Sensorbuchse erleichtern das EinfUhren der Sensorsteckerkontakte 28.

Bei einer Montage des Kombisteckers 5 auf den Flansch 4 werden durch
entsprechende AusfUuhrung der axialen Lange des Sensorsteckers 7 und
Motorsteckers 8  zuerst die Sensorbuchsenkontakte 27 mit  den
Sensorsteckerkontakten 28 kontaktiert, ehe im Anschluss die Motorbuchsenkontakte
24 mit den Motorsteckerkontakten 25 kontaktieren. Bei einer Montage des
Kombisteckers 5 auf den Flansch 4 wird somit die laterale Position in einer
Radialebene senkrecht zur Achse und/oder in Umlaufrichtung und/oder in radialer
Richtung durch die Position der  Sensorsteckerkontakte 28 und
Sensorbuchsenkontakte 27 festgelegt. Der Sensorsteckergehauseabschnitt 11 kann
sich aufgrund des Spiels relativ zu dem Sensorbuchsengehauseabschnitt 26 frei dazu

einstellen.

Die Motorsteckerkontakte 25 sowie die Motorbuchsenkontakte 24 greifen mit Toleranz
oder Spiel ineinander, sodass diese sich auch frei zu den Sensorkontakten einstellen
kénnen. Somit wird die Lage des Kombisteckers 5 durch die Relativposition der
Sensorkontakte zueinander bestimmt. Der gesamte Kombistecker 5 kann sich in der
Radialebene frei bewegen und somit spannungsfrei zu den Sensorkontakten
einstellen. In Bezug auf die axiale Richtung ergibt sich eine Lagedefinition durch die
Auflageflache 13 und die Montageflache 14. Somit wird der Kombistecker 5
mechanisch spannungsfrei und nur einfach hinsichtlich der Lage definiert auf dem
Flansch 4 befestigt. Zur endgultigen Fixierung werden die Schraubverbindungen 6 a -

c geschlossen.
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Bezugszeichenliste

Wankstabilisator

Grundaktuator

Stabilisatorarme

Flansch

Kombistecker
Schraubverbindungen
Sensorstecker

Motorstecker
Durchgangséffnungen
Kombisteckergehause
Sensorsteckergehauseabschnitt
Motorsteckergehauseabschnitt
Auflageflache

Montageflache
Sensorsteckerdichtabschnitt
Motorsteckerdichtabschnitt
Verteilungsstelle

Kabel

Kabel

Behausung

Behausung
Motorbuchsengehduseabschnitt
Elektronik
Motorbuchsenkontakte
Motorsteckerkontakte
Sensorbuchsengehauseabschnitt
Sensorbuchsenkontakte
Sensorsteckerkontakte

Achse
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Patentanspriiche

1. Kombistecker (5) fur einen Wankstabilisator (1),

wobei der Wankstabilisator (1) einen Flansch (4) und einen Stabilisatorarm (3a)
aufweist, wobei eine Montageflache (14) auf dem Flansch (4) in einer Radialebene zu
der Langserstreckung von dem Stabilisatorarm (3a) und/oder zu einer zentralen
Achse (A) des Wankstabilisators (1) angeordnet ist und sich zumindest
abschnittsweise ringférmig um den Stabilisatorarm (3a) erstreckt, wobei der
Wankstabilisator (1) einen Motor zur Verschwenkung des Stabilisatorarms um die

Achse (A) und einen Sensor aufweist,

mit einem Motorstecker (8) zur Kontaktierung des Motors,

mit einem Sensorstecker (7) zur Kontaktierung des Sensors,

gekennzeichnet durch

ein Kombisteckergeh&use (10) zur Anordnung auf der Montageflache (14), wobei das

Kombisteckergehause (10) den Motorstecker (8) und den Sensorstecker (7) tragt.

2. Kombistecker (5) nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass der
Motorstecker (8) einen Motorsteckergehauseabschnitt (12) und der Sensorstecker (7)
einen Sensorsteckergehauseabschnitt (11) aufweist, wobei der
Motorsteckergehauseabschnitt (12) und der Sensorsteckergehduseabschnitt (11)

einstuckig mit dem Kombisteckergehduse (10) ausgebildet sind.

3. Kombistecker (5) nach Anspruch 1 oder 2, gekennzeichnet durch einen
Motorsteckerdichtabschnitt (16) zur Abdichtung gegenuber der Montageflache (14),
wobei der Motorsteckerdichtabschnitt (16) als eine einen oder den

Motorsteckergehauseabschnitt (12) umlaufende Axialdichtung ausgebildet ist



10

15

20

25

30

WO 2018/006900 PCT/DE2017/100515

-15 -

und/oder durch einen Sensorsteckerdichtabschnitt (15) zur Abdichtung gegentber der
Montageflache (14), wobei der Sensorsteckerdichtabschnitt (15) als eine einen oder

den Sensorsteckergehauseabschnitt (11) umlaufende Axialdichtung ausgebildet ist.

4. Kombistecker (5) nach einem der vorhergehenden Anspriche, dadurch

gekennzeichnet, dass das Kombisteckergehause (10) eine Teilringform einnimmt.

. Wankstabilisator (1) fur ein Fahrzeug, wobei der Wankstabilisator (1) den
Flansch (4) und den Stabilisatorarm (3a) aufweist, wobei die Montageflache (14) auf
dem Flansch (4) in der Radialebene zu der Langserstreckung von dem Stabilisatorarm
(2a) und/oder zur Achse (A) angeordnet ist und sich zumindest abschnittsweise
ringférmig um den Stabilisatorarm (2a) erstreckt, wobei der Wankstabilisator (1) einen
Motor zur Verschwenkung des Stabilisatorarms (3a) und einen Sensor aufweist,
gekennzeichnet durch den Kombistecker (5) nach einem der vorhergehenden

Anspruche.

6. Wankstabilisator (1) nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, dass der
Wankstabilisator (1) einen Motorbuchsengehauseabschnitt (22) zur Aufnahme des
Motorsteckergehauseabschnitts (12) aufweist, wobel der
Motorsteckergehauseabschnitt (12) in dem Motorbuchsengehduseabschnitt (22) mit
Spiel oder Toleranz angeordnet ist und/oder einen Sensorbuchsengehauseabschnitt
(26) zur Aufnahme des Sensorsteckergehauseabschnitts (11) aufweist, wobei der
Sensorsteckergehauseabschnitt (11) in dem Sensorbuchsengehauseabschnitt (26)

mit Spiel oder Toleranz angeordnet ist.

7. Wankstabilisator (1) nach einem der vorhergehenden Anspriche 5 oder 6,
dadurch gekennzeichnet, dass der Motorstecker (8) eine Mehrzahl von
Motorsteckerkontakten (25) aufweist und in dem Motorbuchsengehauseabschnitt (22)
eine Mehrzahl von Motorbuchsenkontakte (24) angeordnet sind, wobei die
Motorsteckerkontakten (25) und die Motorbuchsenkontakte (24) mit einer ersten
Toleranz verbindbar sind, und dass der Sensorstecker (7) eine Mehrzahl von

Sensorsteckerkontakten (28) aufweist und in dem Sensorbuchsengehauseabschnitt
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(26) eine Mehrzahl von Sensorbuchsenkontakten (27) angeordnet sind, wobei die
Sensorsteckerkontakten (28) mit den Sensorbuchsenkontakten (27) mit einer zweiten

Toleranz verbindbar sind, wobei die erste Toleranz gréf3er als die zweite Toleranz ist.

8. Wankstabilisator (1) nach Anspruch 7, dadurch gekennzeichnet, dass die
radiale Lage des Kombisteckers (5) sowie die Lage in Umlaufrichtung durch die

Sensorsteckerkontakte (28) und die Sensorbuchsenkontakte (27) definiert ist.

9. Wankstabilisator (1) nach einem der vorhergehenden Anspriche, dadurch
gekennzeichnet, dass der Kombistecker (5) eine Auflageflache (13) aufweist, wobei
die Auflageflache (13) an der Montageflache (14) anliegt, so dass die Axiallage des
Kombisteckers (5) an dem Wankstabilisator (1) durch die Auflageflache (13) und die
Montageflache (14) definiert ist.

10.  Wankstabilisator (1) nach einem der vorhergehenden Anspriche, dass der
Kombistecker (5) durch eine oder mehrere Schraubverbindungen (6a,b,c) an dem
Wankstabilisator (1) befestigt ist.
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