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Sposéb wyliczania z dahych konosamentowych optymalnego
rozkladu towaréw w ladowni statku oraz urzadzenie do stosowania
tego sposobu

1

Przedmiotem wynalazku jest spos6b i urzadzenie
przeznaczone do wyliczania z danych konosamen-
towych optymalnego rozkiadu towaréw w ladow-
niach statk6w zwlaszcza statké6w drobnicowych.

W dotychczasowym stanie techniki dla celu po-
wyzszego, w charakterze $rodkéw pomocniczych,
dostarczane sg na statki po jednej tylko — dla
kazdej tadowni okretowej — parze wykreséw ska-
lujacych, a mianowicie obrazujacych zalezno§é
objetoSci v oraz wzniesienia z $§rodka objetosci
nad plaszczyzng podstawowg PP od wysokosci h
putapu ladunkowego nad dnem ladowni. Zgodnie
z zawartymi w niniejszym opisie dalszymi na ten
temat wyjaSnieniami, rozwigzania takie sa na og6t
nie wystarczajace dla praktycznych potrzeb stat-
kéw tzw. drobnicowych.

Spos6b wedlug wynalazku jest specjalnym sy-
stemem wykreS§lnego charakteryzowania pionowe-
go rozkladu pojemno$ciowych cech poszezegblnych
tadowni statku tzw. skalowan. Natomiast urzadze-
nie wedlug wynalazku jest mechanizmem, ktéry
po nastawieniu go na stosowne dane argumentowe
ulatwia odczytywanie z w/w wykres6w wyniko-
wych danych lokalizacyjnych tj. warto$ci stosow-
nych funkcji.

h =f(,h) oraz z = f (v,hs)

Wynalazek ma na celu ulatwienie oficerom la-
dunkowym statk6w opracowywanie dyspozycji od-
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no$nie rozlokowania réznorodnych partii ladunko-
wych w ladowniach. W 'szczegblnoSci wynalazek
ma na celu ulatwienie tej czeSci zadan dyspozy-
cyjnych-zatadunkowych, ktéra lgczy sie z okrefle-
niem wzniesien §rodkéw ciezko$ci dla poszczegdl-
nych partii tadunkowych przyjetych lub przewi-
dzianych do przyjecia do danej tadowni.

"Istota sposobu, wedlug wynalazku, w szczeg6l-
no$ci polega na tym, ze wyniki przestrzennych
obliczen danej ladowni okretowej ujete zostajag w
dwa ortogonalne wykresy, z ktorych na jednym
wykresie wyznaczona zostaje rodzina krzywych
izoparametrowych, obrazujgcych wysoko$ci puta-
p6w h nad dnem ladowni dla poszczegélnych
warstw ladunkowych w zalezno$ci od objetoSci v
tych warstw, oraz w zalezno$ci od wysokoSci hg
spodéw tych warstw, a na drugim wykresie wy-

" znaczona zostaje rodzina krzywych izoparametro-

wych, obrazujgcych wysokoSci z $Srodkéw prze-
strzeni poszczegblnych warstw ladunkowych nad
plaszczyzng podstawowsg statku, w zalezno$ci od
obu powyzszych argumentéw.

Natomiast istota urzgdzenia, wedlug wynalazku,
w szczegdlnoSci polega na mechanicznym przesu-
waniu sie dwu wskaznikéw odczytowych wzgledem
dwu wyzej opisanych rodzin wykres6w, pod wply-
wem dwu recznych nastawiefi, a mianowicie jed-
nym nastawnikiem na miarodajng dla danej par-
tii ladunkowej warto§é wspélczynnika objetoScio-
wego (sztauerskiego) ¢ i drugim nastawnikiem na
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cie?ar p danej partii ladunkowéj. Przy tym rodzi-
na wykresé6w dotyczacych putapéw ladunkowych h
nawinieta jest na jeden obracalny cylindryczny

beben a rodzina wykresé6w dotyczacych wzniesien

Srodkéw ciezkoSci z nawinietg jest drugi obracal-
ny, beben, oba-za§ te bebny sg ze sobg sprzezone
zmienng przekladnig regulowana w sposOb ciagly
nastawnikiem.

Przez stosowanie sposobu i urzadzenia, wediug"

wynalazku, wystepuje mozno§é szybszego i bar-
dziej wszechstronnego niz dotad przeprowadzenia
na statkach studiéw zwigzanych z okre§laniem
optymalnych dla danych warunkéw rozmieszczen
tadunkowych, co niewagtpliwie Kkorzystnie odbije
sie na przecietnym stopniu wykorzystania poten-
cjalu transportowego statku i na wzroscie efektow
‘gospodarczych jego pracy.

Sposbb i urzgdzenie wedlug wynalazku sg uwi-
docznione schematycznie na rysunku, na ktérym
fig. 1 przedstawija przekréj pionowy podiuiny
przez ladownie okretowg z tadunkami ultozonymi

w warstwach poziomych, fig. 2 — przekroj piono-
Wy poprzeczny przez tadownie okretowg z tadun--

kami ulozonymi jak wyzej, fig. 3 — przekrdj po-
ziomy przez ladownie okretowsg z ladunkami uto-
zonymi w czterech kolumnach pionowych, zajmu-
jacych kazda po 25°/o powierzchni pedlogi ladowni,
fig. 4 — miarodajny dla danej ladowni wykres
zaleznoSci wysoko§ci pulapé6w ladunkowych od
objetoSci i od wysokoSei polozenia spodéw po-
szczegblnych warstw ladunkowych, fig. 5 — mia-
rodajny dla danej ladowni wykres zalezno$ci wy-
sokoégi $rodkow ciezkoSci od objetosci i od wyso-
koSci polozenia spodéw poszczegbélnych warstw la-
dunkowych, fig. 6 zasade uzupelniajgcego rozwia-
zania do wykreséw wedlug fig. 4 i 5, pozwalaja-
cego na graficzne przeliczanie ciezar6w ladunkéw
na objetoSci i fig. 7 — uklad konstrukeyjny przy-
rzadu wedtug wynalazku.

Fig. 1—3 — sluzg do wyjaénienia znaczenia uzy-
tych w opisie symboli literowych, fig. 4—6 stuig
do przedstawienia istoty wynalazku w zakresie
sposobu przeliczania danych konosamentowych na
dane lokalizacyjne partii ladunkowych, a fig. 7
przedstawia schematycznie przyrzad do mechani-
zacji wyzej wymienionych przeliczen.

Szczegblowe definicje gtéwnych uzytych w opi-
sie symboli literowych sg nastepujace: B — szero-
kosé statku; H — wysoko§é boczna statku, PP —
plaszezyzna podstawowa statku (dla pomiardéw
pionowych), G — punkt $rodka ciezkosci statku
lub 1adunku lub systemu !adunkéw; F — po-
wierzchnia dna lub zalozonego poziomego przekro-
ju tadowni; f — powierzchnia spodu danej kolum-
ny ladunkowej; k — wspé6lczynnik powierzchni
spodéw, wyrazajgcy stosunek f:F; v — objetosé
danej partii ladunkowej; p — ciezar danej partii
tadunkowej; o " wspétezynnik  objetosciowy
(sztauerski) danego rodzaju ladunku, wyrazajacy
stosunek v:p; h — wysoko§é pulapu danej war-
stwy ladunkowej nad dnem ladowni, h — wyso-
ko$é spodu danej warstwy ladunkowej nad dnem
tadowni; Ah — grubosé (wysoko$é) danej warstwy
tadunkowej; z — wzniesienie (wysoko$¢) Srodka
ciezkoSci danej objetoSei nad plaszezyzng podsta-
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wowg statku; iloraz skali objetosci, wyrazajacy
stosunek v:k.

Dla celéw zwiazanych z przewidywaniem i kon-~
trolg cech statku w zakresie wypornoéc1, zanurze-
nia, przeglebienia i statecznosci nieodzowna jest
znajomo$§é Scistych danych dla kazdej przyjetej
lub zamierzonej ‘do przyjecia na statek partii - ta-
dunkowej tak pod wzgledem ciezaru p.jak i co. do
jego lokalizacji na statku, a wiec pod wzgledem
wzdluznej wspoélrzednej x i wysokosciowej z §rod-
ka ciezko$ci. Ciezary towaré6w przyjetych lub
przeznaczonych do zaladunku na statek 1Iacznie
z objetoSciowymi (sztauerskimi) wsp6iczynnikami
tych towaréw bierze sie bezposrednio z.dokumen-
tacji transportowej (konosament6w). :

Natomiast wspéblrzedne: wzdluzna i wysokoscio-
wa wymagajg okrefle uzaleznionych od zadyspo-
nowanégo miejsca zatadunku danej partii ladun-
kowej na statku. Przy tym dla okre$lenia wzdiuz-
nej wspéirzednej przewaznie jest wystarczajaca
sama tylko znajomo$§é numeru ladowni do ktoérej
dany ladunek zostal zadysponowany, gdyz z uwagi
na potrzebny dla praktyki stopiefi przyblizenia ra-
chunku przeglebieniowego dla wszystkich partii
ladunkowych tej samej ladowni przewaznie wy-
starcza przyjecie wzdluznej wspoOirzednej, odpo-
wiadajacej przestrzeni danej ladowni.

Natomiast dla okref§lenia wysokoSciowej wspol-
rzednej danej partii ladunkowej to jest wysoko-
sci z jej Srodka ciezkoéci nad plaszczyzng podsta-
wowg statku, na‘ ogél potrzebne sg nastepujace
operacje obliczeniowe:

— przeliczenie ciezaru p danej partii tadunko-
wej na objeto§é v zajmowsng w ladowni wedlug

m3
wzoru v = p-o, gdzie o [_T ] stanowi sztauerski

wsp6lczynnik objeto$ciowy;

— przeliczenie okre§lonej wyzej objetoSci v na
wysokosciowe poltozenie pulapu h danej warstwy
ladunkowej nad dnem ladowni, przy miarodajnej
dla tej wysokoSci hy spodu, a w przypadkach pio-
nowego rozkladu réinych ladunkéw wewngtrz tej
samej ladowni trzeba ponadto stwierdzi¢ stosunek
powierzchni podstawy f danej kolumny !adunko-
wej do calkowitej powierzchni F Sredniego prze-
kroju poziomego tadowni;

— przeliczenie okre$lonej wyzej objetoSci v na
wysoko§¢é z Srodka przestrzeni danej warstwy la-
dunkowej nad plaszczyzng podstawowsg statku przy
miarodajnej wysoko$ci hg spodu.

Dla zadah wyzej wymienionych na drugim
i trzecim miejscu potrzebne sg odpowiednio spre-
cyzowane graficzne materialy podkladkowe doty-
czace tak zwanego wysoko$ciowego skalowania po-
szczegblnych ladowni. Przy obecnym stanie tech-
niki zaladunkowej dostarczane na statki podkiadki
dla przeliczeh danego zakresu sg niestety za
uloegie.

Dla kazdej ladowni wykonuje sie obecnie zaled-
wie po jednej parze wykreséw skaluigcych, z kt6-
rych jeden podaje wysoko$ci putapé6w h liczonych
od dna ladowni odpowiadajace po-<zczegélnym ob-
jetoSciom zoladunkowym v, obrazujac swym prze-
biegiem funkcje typu h=f (v), natomiast drusi
wykres pary tej podaje odpowiadajace poszczepdl-
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ne pulapom h wartosci z §rodka przestrzeni la-
dunkowej, liczonej od ~plaszczyzny podstawowej
statku, obrazujgc funkcje typu z = £ (h).

Taki zestaw wykres6w przeliczeniowo-skalujg-
cych wystarczajgcy jest jedynie dla przypadkéw,
gdy do danej ladowni przeznacza sie tylko jeden
rodzaj ladunku ukladanego w jednej warstwie, na
catej powierzchni F dna ladowni. ‘

Tego. rodzaju uproszczone przypadki zatadunku,
typowe dla statkéw towarowych masowych, na
0g6l rzadko wystepuja w zegludze liniowej drob-
nicowej, w przypadku ktérej zwykle do tej samej
tadowni wprowadza sie kilka ré6znych partii ta-

dunkowych, rozmieszczanych albo w drodze nakla--

dania na siebie paru warstw poziomych (fig. 1 i 2)
albo tez stosuje sie pionowy spos6b rozmieszczania
w paru kolumnach rozciggajgcych sie od dna ta-
downi do pewnej wysokoSci h, przy czym kazda
z tych kolumn spoczywa tylko na pewnej czg¢Sci
powierzchni dna ladowni (fig. 3).

Dla zadan zwigzanych z tego rodzaju przypadka-
mi zaladunkowymi dotychczasowy sposdb sporza-
dzania wykreséw przeliczeniowo-skalujgcych jest
oczywiScie nie wystarczajacy. Zadaniem wynalaz-
ku jest podanie nowego sposobu, ktorego zasade
uwidoczniono na  fig. 4 i 5. W sposobie tym dla
kazdej ladowni statku sporzgdza sie po dwie ro-
dziny wykres6w nastepujacych typbéw:

h =f(v,hs), oraz z = f (v, hs).

W obu tych rodzinach krzywych mamy do czy-
nienia z funkcjami dwu zmiennych niezaleznych v
i hg przy czym w roli argumentu wtérnego (para-
metru), zmienianego na wykresach skokowo, w obu
przypadkach wystepuje wysoko§¢é hg potozenia spo-
du danej warstwy ladunkowej.

Sporzadzajac wedlug tego sposobu wykresy ska-
lujace dla ladowni okretowych i stosujgc odpo-
wiednie zageszczenie parametru hy — uzyskuje sie
typ podkladki przeliczeniowej umozliwiajacej
okreslenie w prosty sposéb pulapéw h i wzniesiefi
z $rodkéw ciezkoSci dla poszczegdlnych wystepu-
jacych w ladowni warstw towaréw.

Gdy z wykres6w tych chcemy odczytaé dane lo-
kalizacyjne odnoszace sie do partii tadunkowej
uloZonej nie w warstwie poziomej lecz w kolumnie
pionowej, wystarczy samo tylko skorygowanie ska-
li argumentu wejSciowego; to jest objetoSci v w
proporcji miarodajnej dla stosunku powierzchni f
. spodu danej kolumny, do powierzchni $redniego
poziomego przekroju F ladowni. Zatem w systemie
kolumnowego zaladunku do wykres6w nalezy
wprowadzi¢ iloraz rzeczywistej objetoSci danej
partii ladunkowej dzielonej przez wspélezynnik
powierzchni spodéw k = Fi .

Dlatego wlasnie na fig. 4 i 5 na osiach odcietych

v
podane sg wartosci takich ilorazéw to jest ? Gdy

mamy do czynienia z ladunkiem warstwowym
o powierzchni spodu réwnej poziomemu przekro-
jowi F ladowni, to wspé6lczynnik powyzszy jest

v
réwny jedno$ci a zatem ? =v.
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Wymienione wyzej funkcje parametryczne - {y-
péw h =f(v,hy) oraz z=F (v, hy) w dotychczaso-
wym stanie techniki nie byly wykorzystywane do
skalowania ladowni okretowych.

Na fig. 4 i 5 zaznaczony zostal przyklad wyko-
rzystania wykres6w dla przypadku gdy w danej
ladowni w jej I kondygnacji ulozone zostaly dwie
partie tadunkowe: :

— ladunek przydenny warstwowy o wysokoSci
spodu hyy; =0, o wspélezynniku powierzchni
spodu k, = 1, o objetosci v, = 200 m3? i o ilo-

V.
razie skali objetosci k—“ = 200 m®.

a8

Zgodnie ze wskazaniami dane lokalizacyjne tego
tadunku sg nastepujace: pulap nad dnem tadowni
sigga wysokossi h, = 1,5 m, za§ wysoko§¢ $rodka
ciezkoSci nad plaszczyzng  podstawowg PP
wynosi z, = 2,2 m, oraz i

— ladunek kolumnowy wulozony na powyzszej
warstwie o wysokoSci tego spodu hgy =2 m,
o wspblczynniku powierzchni spodu k, = 0,25,
o objetoci vy, =100% i o ilorazie skali objgtoSci
;—b=400 m3, Zgodnie ze wskazaniami wykreséw
da;e lokalizacyjne tego ladunku wynosza: pulap
nad dnem tladowni siega wysokoSci h, = 4,9 m,
a wysoko§é Srodka ciezkoSci nad PP wynosi
» = 4,6 m.

Jak widaé z tego przykiladu, przy pomocy wy-
kres6w wedlug fig. 4 i 5 mozna w szybki spos6b
ustalaé dane lokalizacyjne partii ladunkowych dla
dowolnej kombinacji tadunkowej.

Powyzszy sposOb okre§lania danych lokalizacyj-
nych jest' w przypadku ladunkéw kolumnowych
wystarczajaco dokladny dla potrzeb praktycznych,
gdy mamy do czynienia z ladowniami §rodkowej
czeSci okretu o ksztaltach malo odbiegajacych od
prostopadlosciennych. '

Natomiast przy diugich ladowniach dziobowych
i rufowych o znacznie zaostrzonych ksztaltach w
przekrojach poprzecznych i poziomych dla zacho-
wania tego samego stopnia dokladno$ci wskazan,
wskazane jest ladownie traktowaé jako przedzielo-
ne poprzecznie na dwie lub trzy czeéci, sporzadza-
jac dla kazdej czeSci osobne wykresy skalujace
wedlug zasad pokazanych na fig. 4 i 5.

Dla cel6w zwigzanych z graficznym przelicza- .
niem ciezar6w p rozwazanych ladunkéw na zajmo-
wane w ladowni objetoSci v, mozna przy uwzgled-
nieniu wspblezynnikéw k powierzchni spodéw,
uzupeinié wykresy wedlug fig. 4 i 5 o wskazana
na fig. 6 konstrukcje wykre§lnga. Polega ona na
wyprowadzeniu w dét od osi odcietych powyzszych
wykres6éw, linii prostopadlej od niej. z punktu ze-
rowego i na wyznaczeniu na tej osi, podzialki ilo-

s p . .
raz6w ciezarowych —, oraz na wyprowadzenie

k
z poczatku ukladu peku linii prostych o nachyle-

v
niach do osi ? odpowiadajacych z géry zalozonym
warto$ciom objetoSci wlaSciwych towaréw np.:

m3

05: +1:15: 2
)5! 0175y 1! )5! ’ T



87750

7
Po takim uzupelnieniu moina na wykresy fig. 4

i 5 wprowadzaé ciezarowe dane tadunkéw, bez po- -

trzeby uprzedniego ich przeliczania na objetoSci.

Przy sporzadzaniu wykres6w przeliczeniowo-
-skalujgcych dla tadowni wediug opisanego sposo-
bu, uzyskuje sie miedzy innymi -takze dogodna
podstawe dla -zmechanizowania catosci procesu
zwigzanego z przeliczaniem konosamentowych cha-
rakterystyk towarowych na dane zwiazane z rozlo-
kowaniem towaréw w danej ladowni okretowej.
Tego rodzaju uktad mechaniczny pokazany jest
przykladowo i schematycznie na fig. 7.

Jest to bardzo prosty przyrzad, ktéry w wyniku
dwu nastawienn, a mianowicie na wsp6lczynnik

<" fm3
objetoSciowy/sztauerski {?]danego towaru i na

cigzar p [T] danej partii tadunkowej, wykazuje dla
zalozonej wartoSci wysokoSci hy spodu nast¢pujace
dane ladunkowe: objeto$¢ v, pulap h i wysokoScio-
we polozenie z Srodka ciezkosci.

W dotychczasowym stanie techniki nie byly sto-
sowane jakiekolwiek urzadzenia majgce na celu
ulatwienie odczytéw z wykres6w przeznaczonych
do skalowania pojemno$ciowych cech ladowni
okretowych i do odczytywania przy ich pomocy
danych przeliczeniowych dotyczacych lokalizacyj-
nych cech poszczegbélnyeh partii ladunkowych na
danym statku.

Stan ten mial miejsce pomimo istnienia 11cznych
systeméw  przyrzadowych przeznaczonych, do
okre§lania przeglebienia i momentu gnacego stat-
ku w oparciu o dane dotyczace wzdluinego w
statku rozkladu obcigzenn (fadunkéw). Pokazane na
fig. 7 urzadzenie, wedlug danego wynalazku dzia-
ta nastepujaco:

Obrotami nastawczego pokretta 1 i Srubowego
waltka 2 odpowiednio do nastawianej warto§ci o
zostaja przesuniete: pociaggowa nakretka wskazni-
kowa 38 wzgledem podziaiki 4 oraz regulator 5
przelozZenia ciernej przekladni 6 przystosowanej do
cigglej zmiany stosunku przelozenia pomiedzy wal-
kiem 8 i osig odbiorczg 11. Nastepnie pokrettem
osi nadawczej 7 obraca sie walek 8 o ilo§é obro-
t6w proporcjonalng do ciezaru p danej partii ia-
dunkowej, przez co nakretka wskazZnikowa 9 zo-
staje odpowiednio przesunieta wzgledem podzialki
10 wykazujgcej nastawiong warto$é p.

Rownocze$nie obrotowe ruchy walka 8 zostaja
za pofrednictwem przekladni ciernej 6 przekazane
na watek osi odbiorczej 11, ktéry zostanie obréco-
ny w spos6b proporcjonalny do iloczynu p = v-p.
Pod wptywem obrotéw watka osi odbiorczej 11 zo-

‘staje odpowiednio przesunieta nakretka wskazni-

kowa 12 wzgledem podzialki 13.wykazujacej war-
toSci objetoSci v i rébwnoczesnie, za poSrednictwem
stozkowo-zebatych przekladni 14, 15 zostaja odpo-
wiednio obr6cone bebny 16 i 17. Na powierzchni
bebna 16 wykre§lony jest zespét krzywych 18
obrazujacych funkcje typu h =f(v,h,), a na po-
wierzchni bebna 17 wykreflony jest zesp6t krzy-
wych 19 obrazujacych funkeje typu z = £ (v, hg)
Do powierzchni bebna 16 przylega nieruchoma
linijka 20 z podziatkg wysoko§ci h pulapéw, a do
powierzchni bebna 17 przylega nieruchoma linijka
21 z podzialkg z wysokoSci §rodk6éw ciezkosci. Po-
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dzialki dla h i z s3 jednakowe. Dla odczytywania

- wynikowych danych wysoko§ci h pulapu i wyso-

koSci z Srodka ciezkoSci, miarodajne s3- punkty
przecieé krawedzi linijek 20 i 21 z krzywymi sto-
sowanymi dla miarodajnej wysokoSci hg spodu
danej warstwy tadunkowej.

Jak zostalo wyjaSnione w opisie sposobu wedlug
wynalazku, podzialki 13 dla objetosSci v i podzialki
10 dla ciezaru p sg wykonane w paru réznych
wariantach, z ktérych kazdy jest przeznaczony dla
innego stosunku k powierzchni spodu iadunku. do
powierzchni $redniego poziomego przekroju - la-
downi.

W ten spos6b przyrzad zostaje przystosowany do
okreslania danych tadunkowych takze dla przypad-
kow gdy poszczegélne partie towarowe sa w la-
downi rozlokowane w ukladzie pionowym, to jest
gdy kazda kolumna ladunkowa spoczywa na pew-
nej czeSci powierzchni dna, lub gdy zastosowany
zostal mieszany uklad zaladunkowy z dolng cze-
Scig tadunk6éw ulozonych w warstwy poziome i z
goérna czeScia ladunkéw ulozonych w kolumny pio-
nowe.

Dla poprawnego dzialania przyrzadu wedlug
wynalazku nieodzowne jest przestrzeganie opisanej
kolejno$ci nastawiefi to jest by pokretlem byla
najpierw nastawiona warto§¢ wspoéiczynnika obje-
toSciowego o, a nastepnie dopiero . pokretlem 7
warto§¢ cigzaru p. Przy kasowaniu nastawien i po
powrocie przyrzagdu do stanu zerowego, konieczna
jest odwrotna kolejnos§é czynno$ci, a mianowicie
najpierw cofa sie pokretlem 7 do zera nastawienia
wielkoSci p, a nastepnie dopiero pokretltem 1 moze
by¢é wybrana nowa warto$¢ o.

W celu automatycznego zabezpieczenia tej ko-
lejnoSci, przyrzad wedlug wynalazku - jest zaopa-
trzony w odpowiedni mechanizm blokujacy, dzia-
lajagcy na zasadzie zblizonej do pokazanej na fig. 7
za pomocg elementéw 22 i 23 oraz 24. Wskazniko-
wa nakretka 9 znajdujac sie w polozeniu zerowym
Wzgledem podzialki 10 naciska na diwignie 22,
ktoéra pod wplywem tego nacisku zwalnia zapadke
23 wzgledem hamulcowego kota 24 osadzonego na
watku 2, W tym’ stanie wystepuje mozno§é doko-
nywania zmian nastawien wartoSci ¢. Gdy nato-
miast nakretka 9 zostanie przestawiona z poloZenia
zerowego, nacisk nakretki 9 na dZwignie 22 ustaje
i ulega zablokowaniu swobodny obr6t watka 2.

Zamiast schematycznie pokazanej na fig. 7 prze-
kladni ciernej stozkowej moze byé zastosowany in-
ny rodzaj przekladni c1erneJ przestawneJ np. sy-
stemu talerzowego.

Ten sam przyrzad mozna stosowaé do paru roéz-
nych ladowni tego samego st~tku pod warunkiem,
ze odpowiednie dla poszczegblnych ladowni krzy-
we nawiniete na bebny 16 i 17 zostang pomiedzy
sobg odpowiednio zréznicowane np. kolorami,

Zastrzezenia patentowe

1. Spos6éb wyliczania:z danych konosamentowych
‘optymalnego rozkladu  towaréw’' w ladowni
statku, zwlaszcza statku drotnicowego, w war-
stwach poziomych lub w kolumnach pionowych,
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znamienny tym, ze wyniki przestrzennych
obliczen danej ladowni ujete zostajag w dwa or-
togonalne wykresy z ktérych na jednym wy-
kresie wykre§lona jest rodzina krzywych izo-

87750

10
diug wartoSci wspétezynnika objetoSciowego (p),
przekladnie cierng (6), w ktéorej o§ nadawcza
(7) pokrecana jest proporcjonalnie do ciezaru
tadunku (p) i w ktérej o§ odbiorcza (11) prze-

parametrowych, obrazujacych wysokoSci puta- 5 suwa wskaznikowg nakretke (12) oraz pokreca
péw (h) nad dnem ladowni, dla poszczegélnych dwa cylindryczne bebny (16) i (17) proporcjo-
warstw ladunkowych w zaleznoSci od objetoSci nalnie do iloczynu ciezaru ladunku (p) oraz
{v) tych warstw oraz w zaleznoSci od wysokosci wspbtczynnika objetoSci (g), przy czym na po-
{hy) spodéw tych warstw a na drugim wykresie wierzchni jednego z tych bebnéw zaznaczony
wykreS§lona jest rodzina krzywych izoparame- 10 jest wykres (18) podajacy zalezno$é miedzy ob-
trowych obrazujacych wysokos¢ (z) Srodkow jetoscig (v) oraz wysokoscig spodéw (hg) a wy-
przestrzeni poszczegbélnych warstw ladunko- soko$cig pulapu (h) a na powierzchni drugiego
wych nad plaszczyzng podstawowg statku, w z tych bebnéw zaznaczony jest wykres (19) po-
zalezno§ci od obu powyzszych argumentéw, dajacy zalezno§é miedzy objetoScig (v) oraz wy-
przy czym przy podziatkach osi odcietych po- 15 sokoScia spod6éw (hg) a wzniesieniem $rodka
dane sag liczby odpowiadajgce ilorazom rozwa- cigzkoSci (z), przy czym wykresy te przesuwa-
zanych objetoSci ladunkowych (v) przez wspol- jac sie wzgledem nieruchomych linijek (20)
czynnik (k) wyrazajgcy stosunek kazdorazowej i (21) umozliwiajg odczytywanie zwigzanych
powierzchni (F) spodu danej kolumny ladunko- z lokalizacja na statku charakterystyk danej
wej do powierzchni (F) S$redniego poziomego 20 partii ladunkowej odnoénie wysokosci putapu
przekroju danej tadowni. (h) nad dnem !adowni oraz wzniesienia (z)
Urzadzenie do stosowania sposobu wedlug §rodka ciezko$ci nad plaszczyzng podstawowa
zastrz. 1, znamienne tym, Ze ma nastawng, we- statku.
: Dokonano jednej poprawki
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