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Przedmiotem wynalazku jest spos6b automa-
tycznego odmrazania zwlaszcza parownik6w oraz
urzadzenie do stosowania tego sposobu.

Istnieje kilka znanych sposobéw odmrazania
parownikéw, miedzy innymi przez
urzadzenia chlodniczego i odczekanie, az wskutek
wymiany ciepla z otoczeniem nastapi podwyzsze-
nie sie temperatury powyzej 0°C i w nastepstwie
tego odmrozenie parownika. -

.+ vvm sposobem jest przepuszczanie gorgcych
par czy.. ‘%a chlodniczego przez parownik zamiast
przez skrapla.. <c¢zy tez ogrzewanie parownika
wbudowanymi wen j.-einikami albo skrapianie
powierzchni parownika goracg woda.

Wada znanych sposobéw odmrazania parowni-
kéw jest to, ze zbyt czeste odmrazanie prowadzi
do niepotrzebnego i wregcz szkodliwego podwyz-
szania S§redniej temperatury wewnatrz urzadzenia,
a w konsekwencji do strat na jako$eci sktado-
wanych towardéw, za§ zbyt rzadkie odmrazanie

- powoduje zwiekszenie $redniego poboru mocy, co

w koncowym efekcie daje réwniez straty. Roz-
poczecie procesu odmrazania moze sie odbywaé
w wyniku ingerencji czlowieka obstugujgcego urzg-
dzenie, co zazwyczaj ma miejsce za po6zZno, lub
w wyniku zadzialania znanego ukladu automatycz-
nego odmrazania.

Do zasadniczych cze$ci znanego ukladu automa-
tycznego odmrazania nalezy czujnik, reagujgcy na
grubo$¢ osadzonej warstwy szronu lub lodu. Gdy
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grubo$é warstwy osiggnie zadang warto$é, na
wyjsciu czujnika pojawia sie sygnal, powodujacy
uruchomienie ukladu odmrazania.

Znane s3 rczwigzania czujnikéw fotoelektrycz-
nych, w przypadku ktérych narastajgca warstwa
szronu przegradza strumiein S§wiatla wytworzonego
przez zaré6wke i padajgcego na S$wiatloczuly ele-
ment. Wada znanych czujnikéw fotoelektrycznych
jest ich skomplikowana budowa, wysoki koszt
wytworzenia oraz wydzielanie ciepla przez zarow-
ke umieszczong w sgsiedztwie parownika.

Celem wynalazku jest usuniecie znanych wad
i niedogodnosci. Istota wynalazku polega na tym,
ze do koncdwek uzwojenia czujnika odpowiednio
usytuowanego w stosunku do powierzchni, na kt6-
rej osadza sie warstwa o mierzonej grubosci,
przyklada sie probierczy impuls napiecia, w wy-
niku czego nastepuje przyciggniecie kotwicy do
rdzenia, powodujgc przemieszczenie sie zakoncze-
nia ramienia w Kkierunku powierzchni, na ktérej
osadza sie warstwa, oraz zmiane stanu stykéw,
gdy grubo$é osadzonej warstwy jest mniejsza od
zadanej, lub opiera sie o te warstwe i uniemozli-
wia pelne przyciggniecie kotwicy oraz zmiane sta-
nu stykéw gdy grubo$é osadzonej warstwy jest
nie mniejsza od zadanej, co stanowi sygnat osiag-
niecia zadanej grubosci osadzonej warstwy. Urza-
dzenie do stosowania sposobu wedlug wynalazku
wyposazone jest w poigczone z kotwicg przekaz-
nika ramie, ktérego zakonczenie stanowi zderzak,
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a w charakterze elementu czujnikowego jest w
nim zastosowany clektromagnetyczny czujnik gru-
bosci osadzonej warstwy.

Ponadto w sklad urzadzenia do automatycznego
odmrazania parownikéw wchodzi przekaznik lub
przerzutnik, na wejscie ktoérego podaje sie pro-
bierczy impuls napiecia, podawany jednoczesnie
na element czujnika, co niezaleznie od grubosci
osadzonej warstwy powoduje zmiane stanu sty-
kéw przekaZnika lub przerzutnika. Wyjscia eie-
mentu czujnikowego oraz przekaznika lub prze-
rzutnika sa polgczone szeregowo i w szereg z
uzwojeniem przekazZnika lub przerzutnika pomoc-
niczego, co powoduje zadzialanie tego przekaznika
pomocniczego i uruchomienie urzadzenia wyko-
nawczego, gdy. grubo$é¢ osadzonej warstwy jest
nie mniejsza od zadanej. )

Zaletg techniczng rozwigzania wedlug wynalaz-
ku jest to, ze jest prostej budowy, niezawodne
w dzialaniu przy niskim koszcie wytworzenia oraz
posiada impulsowy charakter pracy, dzieki czemu
ilos¢ cieplta wydzielonego wewnatrz chiodzonej
komory jest znacznie mniejsza niz w przypadku
czujnika fotoelektrycznego.

Przedmiot wynalazku przedstawiony jest w
przykladach wykonania na rysunkach, na ktérych
fig. 1 przedstawia przykladowe rozwigzanie czuj-
nika, fig. 2 a,b,c przedstawia inne. przykladowe
rozwigzania czujnika, odpowiednio usytuowanego
w stosunku do powierzchni, na ktérej osadza sie
warstwa szronu, fig. 3 przedstawia schemat przy-
kladowego urzadzenia automatycznego odmraza-
nia parownikéw, a fig. 4 przedstawia schemat
odmiany urzgdzenia automatycznego odmrazania
parownikéw.

Urzadzenie automatycznego odmrazania parow-
nikéw sklada sie z elektromagnetycznego czuj-
nika grubosci osadzonej warstwy 11, ktéry wy-
posazony jest w polaczone z kotwicg 3 przekaz-
nika ramie 6, ktérego zakonczenie 7 stanowi zde-
rzak. Na rdzeniu 1 jest umieszczona cewka 2,
z **ér3 polgczona jest diwignia 4 uruchamiajgca
zespbéi sireiyn stykowych 5. Czujnik 11 jest od-
powiednio usyinwany w stosunku do powierzchni
8, na ktérej osadza cie warstwa 9 o mierzonej
gruboSci. W sklad urzadzenia Jdc avtomatycznego
odmrazania parownik6w wchodzi réwniez prze-
kaznik lub przerzutnik 12 i wylgcznik 10. Wyjscia
elementu czujnikowego 1la oraz przekaznika lub
przerzutnika 12a sg polgczone szeregowo i w sze-
reg z uzwojeniem przekaznika pomocniczego 13
lub wejsciem przerzutnika pomocniczego. Zaciski
15 i 16 ukladu sg polaczone ze zrédlem napiecia
zasilajgcego.

Urzadzenie automatycznego odmrazania moze
byé dodatkowo wyposazone w lampke sygnaliza-
cyjna 23, kt6brej zapalanie sie informuje o tym,
ze zachodzi proces odmrazania, oraz w dodatkowy
przycisk 22 umozliwiajgcy reczne rozpoczecie pro-
cesu odmrazania. Jezeli grubo$é osadzonej war-
stwy jest mniejsza od zadanej, to po przylozeniu
impulsu napiecia do uzwojenia 2 i czujnika 11
nastapi przyciggniecie kotwicy 3-oraz jednoczesne
wychylenie diwigni 4 w stopniu wystarczajacym
do uruchomienia zespolu sprezyn stykowych 5
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i zmiany stanu stykéw, przy czym ramig¢ 6 albo
nie dotknie jeszcze powierzchni warstwy 9 albo
dotykajgc powierzchni tej warstwy nie spowoduje
jeszcze dostatecznego przytrzymania kotwicy. Je-
zeli natomiast grubo$é osadzonej warstwy 9 jest
nie mniejsza od grubo$ci zadanej, zakonczenie 7
ramienia 6 dbiera sie o warstwe 9 i- przytrzymuje
kotwice 3, ktéra mimo przylozenia impulsu na-
piecia do konicowek uwzojenia 2 nie zostanie wy-
starczajaco przyciagnieta do rdzenia 1 i nie na-
stgpi zmiana stanu stykéow. _

Sygnalem osiggniecia zadanej grubosci przez
warstwe 9 jest wiec brak zmiany stykéw czujni-
ka przy przylozeniu impulsu napiecia do jego
uzwojenia. Wylgcznik 10 uruchamiany mechaniz-
mem zegarowym, przekaznikiem czasowym, ter-
mostatem wylaczajagcym naped agregatu chtodni-
czego lub w jakikolwiek inny sposéb, zamyka w
odstepach czasu, znacznie krétszych od czasu osa-
dzania siz warstwy szronu lub lodu o zadanej
grubosci, obwdd elektromagnetycznego czujnika
grubosci osadzonej warstwy 11 oraz przekaZnika
12 na czas wystarczajagcy do ich zadzialania.
W ten spos6b na uzwojenie czujnika 11 oraz prze-
kazZnika 12 zostaje podany probierczy impuls na-
piecia. Jezeli grubo$é osadzonej warstwy szronu
jest mniejsza od zadanej, to w wyniku napiecia
obwodu wylacznikiem 10 nastapi zadzialanie czuj-
nika 11 oraz przekaznika 12 i rozwarcie stykéw
czujnika 1la oraz jednoczesne zwarcie stykow
przekaznika 12a znajdujacych sie w obwodzie
przekaznika pomocniczego 13, w ktérym prad nie
poplynie. Jezeli natomiast grubo$é osadzonej war-
stwy szronu bedzie nie mniejsza od zadanej, to
w wyniku zamkniecia obwodu wylacznikiem 10
nastapi zadzialanie przekazZnika 12 i zwarcie sty-
kéw 12a, podczas gdy w wyniku przeptywu pradu
przez uzwojenie czujnika 11 przesuniete w kie-
runku osadzonej warstwy szronu 9 ramie¢ 6 oprze
sie swym koncem 7 o te warstwe, co uniemozliwi
pelne przyciggniecie kotwicy 3 i zmiane stanu
stykéw. Tak wiec styki 11a pozostang nadal zwar-
te, a obwdéd cewki przekaznika 13 zostanie za-
mkniety poprzez zwarty styk 14. Przekaznik 13
zadziala i zostang zwarte styki 13a tego przekaz-
nika zalgczone w obwdd samopodtrzymywania, co
spowoduje, ze przekaznik 13 pozostanie w stanie
pradowym nawet po zakonczeniu sie impulsu pro-
bierczego. Jednocze$nie zostang zwarte styki 13b
przekaznika 13, co spowoduje zalgczenie grzejni-
ka 19 pod napiecie doprowadzone do zaciskéw 17
i 18, jak réwniez zostang rozwarte styki 13c¢ prze-
kaznika 13 znajdujgce sie w obwodzie cewki
stycznika uruchamiajgcego silnik agregatu chtod-
niczego, co uniemozliwi uruchomienie agregatu
chlodniczego podczas trwania procesu odmraza-
nia. Proces odmrazania zostanie zakonczony auto-
matycznie w wyniku przerwania obwodu ‘cewki
przekaznika 13 spowodowanego rozwarciem sty-
kéw 14, sterowanych np. przekaznikiem czaso-
wym lub termostatem, ktorego czujka jest umiesz-
czona na powierzchni parownika.

Na fig. 4 pokazany jest schemat odmiany opi-
sanego urzadzenia automatycznego odmrazania pa-
rownikéw. Urzgdzenie to réini sie od poprzednie-
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go tym, Ze przekaZnik 13 nie zalgcza grzejnika,
lecz uruchamia zawér elektromagnetyczny 24,
ktéry kieruje gorgce pary czynnika chlodniczego
z wyijsScia sprezarki do parownika oraz tym, ie
zamiast normalnie zwartych stykéw 13c wyste-
puja normalnie rozwarte styki 13d polaczone réow-
nolegle do stykéw samoczynnego uruchamiania
silnika agregatu chlodniczego, ktérych zwarcie w
wyniku zadzialania przekaZnika 13 powoduje uru-
chomienie napedu agregatu. Zamiast zastosowa-
nych przekaznikéw 12 oraz 13 mozna zastosowac
elektroniczne lub inne uklady przetgczajace.

W przypadku instalowania opisanych urzadzen
automatycznego odmrazania parownikéw w kilku
urzgdzeniach chlodniczych ustawionych w tym
samym pomieszczeniu, mozna do uruchamiania
wylaczniké6w 10 zastosowaé¢ np. jeden wspélny
mechanizm zegarowy. Ponadto mozna lampki
sygnalizacyjne wszystkich urzgdzen umiesci¢ na
wspélnej tablicy.

Zastrzezenia patentowe

1. Sposéb automatycznego odmrazania zwlaszcza
parownikéw, znamienny tym, ze do koncéwek
uzwojenia (2) czujnika (11) odpowiednio usytuo-
wanego w stosunku do powierzchni (8), na ktérej
osadza sie warstwa (9) o mierzonej grubosci, przy-
klada sie probierczy impuls napiecia, w wyniku
czego nastepuje przyciagniecie kotwicy (3) do
rdzenia (1), powodujgc przemieszczenie sie zakon-
czenia (7) ramienia (6) w kierunku powierzchni,
na ktérej osadza sie warstwa (9) oraz zmianeg sta-
nu stykéw (5), gdy grubosé osadzonej warstwy
jest mniejsza od zadanej.

2. Spos6b automatycznego odmrazania zwlaszcza
parownikéw wedlug zastrz. 1, znamienny tym, Ze
do koncéwek uzwojenia (2) czujnika (11) odpo-
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wiednio usytuowanego w stosunku do powierzchni
(8), na ktorej osadza sie warstwa (9) o mierzonej
grubosci, przyklada sie probierczy impuls napie-
cia, w wyniku czego nastepuje przyciggniecie kot-
wicy (3) do rdzenia (1) powodujac przemieszcze-
nie sie zakonczenia (7) ramienia (6), ktére opiera
sie o te Warstwe i uniemozliwia pelne przyciag-
niecie kotwicy oraz zmiane stanu stykéw (5), gdy
grubos¢ osadzonej warstwy jest nie mniejsza od
zadanej, co stanowi sygnal osiggniecia zadanej
grubosci csadzonej warstwy.

3. Urzadzenie do stosowania sposobu wedlug
zastrz. 1—2, znamienne tym, ze w charakterze
elementu czujnikowego jest w nim zastosowany
elektromagnetyczny czujnik grubosci osadzonej
warstwy (11). )

4. Urzgdzenie do stosowania sposobu wedlug
zastrz. 1—2, znamienre tym, Zze czujnik (11) wy-
posazony jest w polgczone z kotwicag (3) prze-
kaznika ramie (6), ktorego zakonczenie (7) sta-
nowi zderzak.

5. Urzadzenie do stosowania sposobu wediug
zastrz. 3—4, znamienne tym, ze sklada sie z prze-
kazZnika (12) lub przerzutnika, na wejscie ktérego
podaje sie probierczy impuls napiecia, podawany
jednocze$nie na element czujnikowy (11), co nie-
zaleznie od grubos$ci osadzonej warstwy powoduje
zmiane stanu stykéw przekaznika lub przerzut-
nika (12).

6. Urzadzenie do stosowania sposobu wedlug
zastrz. 4—5, znamienne tym, ze wyjscia elementu
czujnikowego (11a) oraz przekaznika lub przerzut-
nika (12a) sg polgczone szeregowo i w szereg z
uzwojeniem przekaznika pomocniczego (13) lub
wejSciem przerzutnika pomocniczego, co powoduje
zadzialanie tego przekaznika pomocniczego lub
przerzutnika i uruchomienie wykonawczego urzg-
dzenia, gdy grubo$é osadzonej warstwy jest nie
mniejsza od zadanej.
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