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arm (23) som utgjer en del av posisjoneringsenheten (8),
og kan ogsd svinges om en vertikal dreieakse (25). Ogsa
utliggerarmen (23) kan svinges i forhold til sitt lepe-
verk (22), om en vertikal akse (49). Ved dreiing om en
vertikal akse (21) og ved en vertikalt svingebevegelse
kan arbeidsplattformens bazreflate (10) bringes til en
vilkadrlig arbeidsstilling ved siden av eller under posi-
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Oppfinnelsen vedrgrer en innretning for montering av kjore-
skinner for hengende transport-, vedlikeholds- og/eller
reparasjonsbaner under tak, sarlig under dekk til offshore-

plattformer.

I mange tilfeller foreligger det et behov for stadig gjennom-
fering av vedlikeholds- og/eller reparasjonsarbeider i
takomrddet i store arbeidshaller. For dette formdl benyttes
det for det meste stillaser. Disse representerer stort

sett bare nedlesninger, fordi det ikke er til & unngé

at de vil hindre det normale arbeidet i hallen. Et s&rlig
problem representerer vedlikeholds- og/eller reparasjons-
arbeider pd undersiden av dekkene pa offshore-plattformer,
eksempelvis boreplattformer. Slike plattformer har som
regel det til felles at de har et ofte med stor horisontal
utstrekning utfert dekk som vender mot vannflaten med under-
siden. Mens andre plattformomrdder vil vare relativt lett
tilgjengelige for vedlikeholds- og/eller reparésjonsarbeider,
har det vist seg meget vanskelig & inspisere og eventuelt
utfore arbeider pa undersiden av det dekket som befinner

seg over vannflaten, Slike arbeider kan eksempelvis vare
rengjoring og maling, dvs. arbeider som ma gjennomfwres

med regelmessige mellomrom. Videre er det ogsd gnskelig

a kunne kontrollere og vedlikeholde ledninger og aggregater
som er anordnet pa undersiden av dekket.

For gjennomfering av slike arbeider er det i DE-OS 32 16 374
allerede foresldtt & montere en skinnegang p& undersiden

av et dekk og & la en arbeidsplattform ga i denne skinne-
gangen. Fra arbeidsplattformen kan man sa uten problemer
utfere samtlige vedlikeholds- og/eller reparasjonsarbeider,
fordi arbeidsplattformen som feolge av den i sleyfe légte
skinnegang kan kjeres frem til samtlige steder pa dekkets
underside. Det er ikke nedvendig med hjelpestillaser eller
lignende. Rutinearbeider, eksempelvis rengjgring av dekkets
underside, anbringelsen av nye malingsstrek eller vedlikehold
av de pad dekkets underside forhdndenverende installasjoner,

kan ogsa gjennomferes ved behov.
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Uavhengig av hvorvidt det pa dekkets underside er anordnet skinne-
ganger med en eller flere kjereskinner, har man hittil matte an-
bringe kjereskinnene samtidig som plattformen bygges, dersom man
vil unngd enetterfolgende dyr og komplisert montering av‘kjﬁre—
skinnene. Slike ulemper har man ogsd under tak i store haller,
dersom man der ognsker & anvende kjoreskinner i forbindelse med
inspeksjon av taket henholdsvis de under taket anordnede innret-

ninger, eksempelvis energitransport- og forsyningsanlegg.

Fra DE-off.skrift 2531316 er det kjent en innretning for monter-
iﬁg av kjereskinner omfattende en langs skinnene kjerbar arbeids-
plattform hvis arbeidskurv kan svinges i et vertikalplan i for-
hold til platfformens lgpevogner ved hjelp av en parallell-

ogram-leddmekaniske.

Hensikten med foreliggende oppfinnelse er & tilveiebringe en inn-
retning hvormed kjereskinnene til hengende transport-, vedlike-
holds~ og/eller reparasjonsbaner kan anbringes pd en lett og
enkel mdte pd de hensiktsmessige steder under tak eller dekk, og

serlig gjelder at kjoreskinnene skal kunne monteres i ettertid.

Ifelge oppfinnelsen foreslas det derfor en innretning som
angitt i krav 1.

Med den som regel selvdrevne arbeidsplattform sammenkoples
nd en posisjoneringsenhet som kan manipuleres slik at,

s@rlig fra arbeidsplattformen, at et tilsvarende lengdeavsnitt

‘av en skinnestreng, eksempelvis i form av en skinnestang,

kan legges p& montasjebordet pd et lastested til siden

for et dekk eller et halv-tak, og deretter kan transporteres
langs den allerede lagte skinnestreng og settes til enden

av denne. Denne mulighet foreligger uavhengig av om det
dreier seg om en skinnestreng med bare en kjgreskinne eller
med to parallélt og i innbyrdes avstand anordnede kjore-
skinner. Den om en vertikal akse dreibare utliggerarm

gjor det mulig alltid & bringe montasjebordet til en stilling
i hvilket det kan forsynes med en ny skinnestang eller

i hvilken monteringen av et ytterligere skinneavsnitt kan skje.
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Montasjebordets lengdeforskyvbarhet relativt utliggerarmens
frie ende, dets heydeforskyvbarhet og dets svingbarhet

om en vertikal akse vil i alle omrader av et tak eller

en dekkunderside muliggjere en problemlss og skikkelig
legging av en skinnestreng, selv i krappe kurver. Det

vil ikke lenger vare nedvendig & bygge opp monteringsstilla-
ser, som krever stor plass og ofte vil kreve produksjons-
avbrudd. Arbeidsplattformen kan vere konstant forbundet

med posisjoneringsenheten.

Ifelge krav 2 er det en fordel dersom lgpeverket som bzrer
utliggerarmen kan forbindes med arbeidsplattformens lepeverk
ved hjelp av egnede koplingsmidler. “Den vippesikre styring
av utliggerarm-lgpeverket i kjereskinnene muliggjer ikke
bare et problemlgst opptak av en ny skinnestang, dvs. et
skinneavsnitt og dets transport til montasjestedet, men
muliggjer ogsid en neyaktig stillingsorientering av hvert
enkelt skinneavsnitt, uavhengig av om det dreier seg om

et rett eller krummet skinneavsnitt og uavhengig av om

dette skinneavsnitt bestdr av en enkelt kjoreskinne eller

et skinnestrekk med to parallelle kjereskinner.

Trekkene i krav 3 sikrer at et nytt skinneavsnitt ved hjelp
av skinneinnretningsenheten kan settes pd en negyaktig mate
til enden av den allerede lagte skinnegang og kan holdes
fiksert her helt til det er festet til taket eller dekket

pad forskriftsmessig mite.

For at et nytt skinneavsnitt skal kunne posisjoneres absclutt
negyaktig i avhengighet av forlegpet til skinnestrengen,
foreslds det en utfgrelse av innretningen som angitt i

krav ‘4. Den vertikale svingeakse strekker seg herunder
fortrinnsvis i skinnegangens vertikale lengdemidtplan,

slik at det, sarlig i krummingsomradene, muliggjeres like
store utsvingninger til venstre eller heyre. For stillings-
orientering av skinneinnretningsenheten er det tilstrekkelig
med en svingesylinder som er festet henholdsvis til svinge-
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innretningsenheten og lgpeverket. Svingesylinderen strekker
seg fortrinnsvis pd siden av den vertikale svingeakse.
Fortrinnsvis er svingesylinderen av den hydrauliske type.
Dens energi tilferes fra et hydraulikkaggregat som kan

5 v&re en bestanddel av arbeidsplattformen.

Ifelge krav 5 er det pa skinneretningsenheten anordnet
minst et ved hjelp av en stillsylinder pd tvers av kjore-
skinnene forstillbart skinneopptak. Stillsylinderen er

10 fortrinnsvis hydraulisk. Ved hjelp av stillsylinderen
og skinneopptaket kan ethvert nytt skinneavsnitt (enkel
kjereskinne eller parallellskinner) legges neyaktig mot
enden til den allerede lagte skinnegang. Skinneopptaket
‘er tilpasset kjoreskinnetverrsnittet. Det er imidlertid

15 tilstrekkelig dersom skinneopptaket griper om kjoreskinnenes
nedre lengdekanter. Bestdr skinnegangen av to parallelle
kjoreskinner, sa strekker stillsylinderen seg mellom kjore-
skinnene og er forbundet med hver kjoreskinnes skinneopptak.
Herunder kan stillsylinderens hus vere forbundet med det

20 ene skinneopptaket, mens stempelstangen er forbundet med

det andre skinneopptaket.

En foretrukken utferelsesform av oppfinnelsen er angitt
i krav 6. Det langs utliggerarmen forskyvbare hus er for-

25 trinnsvis avstettet ved hjelp av ruller. For dette formal
kan et vesentlig lengdeavsn&tt av utliggerarmen vare dannet
av to 1 innbyrdes avstand ved siden av hverandre anbrdnede,
i tverrsnitt U-formede profiler hvor pd innsiden av huset
lagrede huller griper inn.

30
Huset kan forskyves ved hjelp av en foretrukket hydraulisk
skyvesylinder og kan stilles inn ngyaktig pd denne maten.
Skyvesylinderens hus kan vaere festet til utliggerarmen,
mens stempelstangen er sentralt leddforbundet med huset.

35 Over huset er det anordnet en dreiekrans hvor det er integrert
en dreiestempelsylinder, slik at monteringsbordet, sarlig

under utnyttelse av hydraulisk energi, kan svinges om en
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vertikal akse i forhold til huset.

Trekkene som er angitt i krav 7 muliggjer en neyaktig stil-
lingsplassering av hvert skinneavsnitt égsé under vanskelige
monteringsbetingelser. Det foretrekkes & ha en respektiv
loftesylinder i hvert hjerneomrade av basisrammen, med
stempelstangen universelt obplagret, mens lgftesylinder-
huset er universelt festet til monteringsbordet. Ved til-
svarende padrag av leftesylinderen kan sdledes hvert av

de pa monteringsbordet orienterte skinneavsnitt bringes

i neyaktig forutsatt monteringsstilling og sammenkoples

med den allerede lagte skinnestreng, henholdsvis festes

til taket eller dekkets underside.

De trekk som er angitt i krav 8 letter i denne sammenheng

den npyaktige posisjonering av hvert skinneavsnitt. Sentralt
i monteringsbordet kan det vare anordnet en styrehylse

som griper kardanisk om en vertikal, til utleggerarmhuset
festet og gjennom dreiekransen og basisrammen gdende styre-
bolt.

For at hvert skinneavsnitt skal kunne tasAfra lastestedet,
derfra transporteres langs den allerede lagte skinnegang

og ved slutten av denne plasseres p& en skutt mate, foretrek-
kes det en innretning som angitt i krav 9. Sperreinnret-
ningene innbefatter sarlig hydraulisk pavirkbare spennsylindre
som er i stand til & fiksere hvert skinne&vsnitt, eventuelt
med mellomlegg av minst et distansesteg, i det minste perio-
disk og holde skinneavsnittene i riktig stilling for mon-
tering.

Innretningen ifelge krav 10 muliggjer en problemlgs oppsving-
ing av arbeidsplattformen fra en beredskapsstilling under
lopeverket og til et omrdde hvor hvert nye kjoreskinneavsnitt
kan ansettes mot et tak eller et dekk, eventuelt ansettes
til et foregdende skinneavsnitt pa egnet mate (ved hjelp

av skruer, nagler, sveising). Det er herunder mulig &
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utforme arbeidsplattformen teleskopisk. Svingingen av arbeids-

plattformen kan skje pa mange ulike mdter. En sarlig enkel
og vedlikeholdsfri mate oppnas med innretningen ifplge krav
10. Svingesylinderen er med sitt hus leddforbundet med et
av parallellogram-leddstagene, mens stempelstangen er ledd-

forbundet med arbeidsplattformens lepeverk.

Innretningen ifglge krav 1l egner seg s&rlig for tilpassing
til de forskjelligste krumningsradier. Drivdelen kan her
ha styring i bare en kjereskinne, dersom det benyttes en

skinnegang som bestar av to parallelle kjereskinner.

Oppfinnelsen skal beskrives narmere under henvisning til

de pad tegningene viste utferelseseksempler. P& tegningene

viser:

Figur 1 en arbeidsplattform med en posisjoneringsenhet
for kjereskinneavsnitt, sett.i sideriss og under
et plattformdekk,

figur 2 viser et grunnriss av arbeidsplattformen og posi-
sjoneringsenheten i figur 1, ved kjgring i et krum-
met skinnegangavsnitt,

figur 3 viser et vertikalt snitt gjennom posisjoneringsen-
heten, etter linjen III-III i figur 2,

figur 4 viser et vertikalsnitt gjennom lepeverket til posi-
sjoneringsenhetens utliggerarm, etter linjen IV-
Iv i figur 1, -

figur 5 viser et vertikalsnitt gjennom skinneinnretnings-
enheten, etter linjen V-V i figur 1 og

figur 6 viser et grunnriss av lastestedet for posisjonerings-

enheten ved kanten av et dekk pa en offshore-plattform.

I figur 1 og fiqurene 3 til 6 er dekket pd en offshore-
plattform betegnet med 1. Det kan eksempelvis dreie seg
om en boreplattform. For & kunne gjennomfere vedlikeholds-

og/éller reparasjonsarbeider under dekket 1 skal det pa



10

15

20

25

30

35

160428

dekkets underside 2 kunne legges en skinnegang 3 pa en

slik mate at en langs skinnegangen kjerbar arbeidéplattform
4 (figur 1) kan benyttes for gjennomforing av samtlige
n@dvéndige arbeider. '

I utferelseseksemplet bestdr skinnegangen 3 av to innbyrdes
parallelle kjgreskinner 5. Hver av diése har et I-formet
tverrsnitt. Skinnegangen 3 er delt opp i skinnestrekk 6,7
(figurene 1 og 6). Lengden til et rett skinnestrekk 6
utgjer eksempelvis 3 meter. Skiqnestrekk 7 som skal legges
i kurver, har en utstrekning som vil vere avhengig av kur-

vens utforming.

For legging av skinnegangen 3 pd dekkets underside 2, benyt-
tes det en posisjoneringsenhet 8 som kan sammenkoples med
den langs kjereskinnene 5 kjorbare arbeidsplattform 4.
Arbeidsplattformen 4 bestar av en med et rekkverk 9 forsynt,
i lengderetningen teleskoperbar arbeidskurv 10 og et i
kjereskinner 5 fort lepeverk 11 (figur 1). Lepeverket

er delt opp i en drivdel 12, en peredel 13 med dreiekrans
14, og en styredel 15. Drivdelen 12, bzredelen 13 og styre-
delen 15 er leddkoplet med hverandre, slik at man ogsé

kan kjore i krappe kurver (figur 2). Vertikalsvingningen

av arbeidslattformen 10 i forhold til lepeverket 11 mulig-
gjores ved hjelp av en parallellogram-leddmekanisme 16

og minst en svingesylinder 17. Svingesylinderens 17 hus

18 er leddforbundet med armen 19, og stempelstangen 20

er leddforbundet med baredelen 13 i lgpeverket 1l1.

Som vist méd strekpunkterte linjer i figur 1 kan arbeids-
plattformen 10 som fwlge av sin svingbarhet relativt bare-
delen 13 om eh vertikal akse 21 og i vertikalplanet, sa

vel som pa grunn av sin teleskoperbarhet bringes til vilkar-
lige arbeidsstillinger under eller ved siden av den neden-

for nermere beskrevne posisjoneringsenhet 8. .

Posisjoneringsenheten 8 bestdr i hovedsaken av en utligger-
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arm 23, som utgjer en del av det i kjoreskinnene 5 pa vippe-
sikker mdte styrte legpeverk 22, og et monteringsbord 24

for opptak av skinnestrekkene 6,7. Monteringsbordet kan:
forskyves relativt utliggerarmen 23 i utliggerarmens lengde-
retning og kan ogsd@ forskyves i heyden i forhold til utlig-

gerarmen, samt svinges om en vertikal akse 25.

Som vist i figurene 1 og 2, er legpeverket 22 til posisjo-
neringsenheten 8 leddkoplet med lgpeverkets 11 drivdel
12, slik at heller ikke mellom disse to lepeverk 1l og

22 oppstdr noen problemer ved kurvekjering.

P3 endesiden av posisjoneringsenhetens legpeverk 22 er det
anordnet en skinneinnretningsenhet 26 (figurene 1, 2 og

5). Denne skinneinnretningsenhet 26 er svingbart forbundet
med leopeverket 22 om en vertikal akse 27 ved hjelp av en
hydraulisk svingesylinder 28. Med innretningsenheten 26
kan endeavsnittene til skinnestrekkene 6,7 innrettés ngyaktig
i forhold til endeavsnittene til den allerede lagte skinne-
gang 3. For dette formdl er det pad innretningsenheten

26 anordnet to pd tvers av skinnene 5 forskyvbare skinne-

opptak 29 som pavirkes av en hydraulisk stillsylinder 30.

Utliggerarmen 23 har et skratt nedoverrettet huslignende

lengdeavsnitt 31 (figur 1) og et parallelt med dekkets

underside 2 forlepende, horisontalt lengdeavsnitt 32.

Lengdeavsnittet 32 bestdr eKsempelvis av to innbyrdes avstivede

U-profiler 33 (figurene 1 til 4). U-profilene 33 omgripes
av et konsoll-lignende hus 34 som pa innersiden har styre-
ruller 35 som har styring i U-profilene 33. For lengde-
fofskyvning av huset 34 behyttes en hydraulisk skyvesylinder
36, hvis hus er leddinnfestet i utliggerarmens skratt nedad-
rettede lengdeavsnitt 31, og hvis stempelstang er leddinn-
festet i huset 34. Ved tilsvarende betjening av skyvesylin-
deren 36 kan sdledes huset 34 forskyves i utliggerarmens

23 lengderetning og stilles inn i gnsket stilling.
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P& huset 34 er det svingbart festet en basisramme 37.
Denne svingbare montering skjer ved hjelp av en dreiekrans
38 og en ikke nermere vist dreiéstempelsylinder. Svinge-
bevegelsen foregdr om den vertikale akse 25 (figurene 1

og 3). Basisrammen 37 har omtrent rettvinklet form og

har i sine hjsrnepunkter leddtilknytningssteder 39 for
stempelstengene 40 til vertikalt anordnede hydrauliske
loftesylindere 41, hvis hus 42 er leddforbundne med monter-
ingsbordet 24. Monteringsbordet 24 er pa lignende mate
ogsd rettvinklet utformet. Fra huset 34 gadr det sentralt
gjennom basisrammen 37 og gjennom monteringsbordet 24 en-
styrebolt 43. P& monteringsbordet 24 er det anordnet en
styrehylse 44 (figur 3) som gjor det mulig for monterings-
bordet 24 & utfpre begrensede tredimensjonale bevegelser

i forhold til basisrammen 37. Som felge herav vil ved
hjelp av leftesylinderne 41 vare mulig 4 gjennomfere til-
siktede, ulike heydeforskyvninger av monteringsbordet 24
for derved a& kunne tilpasse det nye skinnestrekk 6,7 til
de lokale forhold.

For fastholding av skinnestrekkene 6,7 pa monteringsbordet
24 forefinnes det to sperreinnretninger 45 (figurene 1

og 3). Disse bestdr av pd tvers forskyvbare spennklemmer
46 og hydrauliske spennsylindere 47. Eventuelt kan det

for bruk under transporten av et skinnestrekk og dets
fiksering pa dekkets underside 2 vare anordnet ikke narmere
viste avstandssteg mellom skinnene 5. Slike avstandssteg

fjernes da etter at skinnene 5 er montert pa plass.
Leggingen av et skinnestrekk 6,7 skjer p& felgende mate:

Den med arbeidslattformen 4 sammenkoplede posisjonerings-
enhet 8 kjgres til en lastestilling ved siden av dekket

1 (figur 6). Denne lastestilling kan vere identisk med

en innkjegringsinnretning 48 for arbeidsplattformen 4 og
posisjoneringsenheten 8. Innkjoringsenheten 48 er i figur

6 bare vist med strekpunkterte linjer. I lastestillingen
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10

er utliggerarmen 23 dreiet i forhold til lgpeverket 22,

og hensiktsmessig er ogsd arbeidskurven 10 dreiet ca. 90°

i forhold tilAden skjematisk antydede baredel 13. Fra
dekket 1 kan sa rette skinnestrekk 6 eller krummede skinne-
strekk 7 legges pa monteringsbordet 24 og fikseres ved
hjelp av sperreinnretninger 45, idet denne fiksering skjer

fra arbeidskurven 10.

Deretter svinges utliggerarmen 23 og kurven 10 til kjere-
stilling og den sammenkoplede enhet 4 og 8 kijgres sa til
monteringsstedet. Monteringsstedet ligger ved enden av

den allerede lagte skinnegang 3.

Her blir sd skinnestrekket 6,7 bragt til neyaktig monterings-
stilling ved hjelp av de forskjellige, til posisjonerings-
enheten 8 horende sylindere. Ved hjelp av innretningsenheten
26 fastklemmes skinnestrekket i forhold til enden av den
allerede lagte skinnegang 3. Na kan arbeidskurQen 10 svinges
inn under eller ved siden av posisjoneringsenheten 8, for
montering av skinnestrekket 6,7. Etter at monteringen

er ferdig, le¢snes kleminnretningene, posisjoneringsenheten

8 og arbeidskurven 10 bringes til kjerestilling, og hele
enheten 4 og 8 kan sa kjeres tilbake til lastestedet.
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Patentkray
1.
Innretning for montering av kjgreskinner 1 hengende trans-

port-, vedlikeholds- og/eller reparasjonsbaner under tak,
sezrlig under dekk pa offshore—plattformer med en langs
skinnene Kkjerbar arbeidsplattform (4), karakter 1-
sert ved at en langs kjereskinnene (5) kjerbar
posisjoneringsenhet (8) er sammenkoplbar med arbeidsplatt-
formen (4), hvilken posisjoneringsenhet innbefatter et pa den
frie enden av en om en vertikal akse (49) dreibar utligger-
arm (23) anordnet skinnemonteringsbord (24) som er lengdefor-
skyvbart 1 forhold til wutliggerarmen (23) og ogsad kan
forskyves i hegyden 1 forhold til utliggerarmen, samt svinges
1 forhold til denne om en vertikal akse (25).

2.

Innretning ifglge krav 1, Kk arakterisert ved
at utliggerarmen (23) utgjer en del av et i kjereskinnene (5)
pa en vippesikker mate styrt lgpeverk (22) som inngar i
posisjoneringsenheten (8).

3.

Innretning ifelge krav 2, karakterilsert ved
at en skinneinnretningsenhet (26) er sammenkoplet med
lgpeverket (22).

4.
Innretning ifglge krav 3, karakterisert
ved at skinneinnretningsenheten (26) er svingbart

forbundet med lgpeverket (22) om en vertikal akse (27) ved
hjelp av en svingesylinder (28).

5.

Innretning ifelge krav 3 eller 4, k arakterisert
ved at det pa skinneinnretningsenheten (26) er anordnet
minst et ved hjelp av en stillsylinder (30) pa tvers av
kjereskinnene (5) forskyvbart skinneopptak (29).
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6.
Innretning ifelge krav 1, karakterilsert
ved at monteringsbordet (24) er drelbart 1lagret pa

oversiden av et pa utliggerarmen (23) anordnet konsoll-
lignende hus (34) og kan forstilles langs utliggerarmen (23)
og fastlegges 1 forhold til denne ved hjelp av en skyve-
sylinder (36).

7.

Innretning ifglge krav 1 eller 6, karakterisert
ved at monteringsbordet (24) kan hgydeforstilles relativt
en basisramme (37) ved hjelp av flere 1langs omkretsen
plasserte lgftesylindre (41), idet basisrammen pa sin side er
roterbart forbundet med utliggerarmhuset (34) om en vertikal
akse (25).

8.

Innretning ifelge krav 7, karakterisert
ved at monteringsbordet (24) og basisrammen (37) er
anordnet begrenset bevegbart i1 forhold til hverandre, i1 tre
dimensjoner.

9.

Innretning ifelge et av Lkravene 1 eller 6-8, k ar a k-
terisert ved at det pa monteringsbordet (24) er
anordnet sperreinnretninger (45) for kjereskinnene (5).

10.

Innretning ifelge krav 1, hvor arbeidsplattformens (4)
arbeldskurv (10) kan svinges 1 et vertikalplan i forhold til
arbeldsplattformens 1lgpeverk (11), under utnyttelse av en
parallellogram-leddmekanisme (16), karakter i-
sert ved at parallellogram-leddmekanismen (16) er
forbundet med lgpeverket (11) ved hjelp av minst en svinge-
sylinder (17).
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11.

Innretning ifglge krav 10, karakterisert

ved at lgpeverket (11) er delt opp 1 en drivdel (12), en
bzredel (183) og en styredel (15), 1det disse deler er
innbyrdes leddforbundne.
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