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(54) Zapojeni pohonné jednotky s velkym kroutlc1m .momentem pro pohon

pomalobéZnych za¥izeni

Vyndlez! .se tyka oboru zdravotnické techniky,
stroprenstw a vSude tam, kde je potfeba zajistit
- pohon pomalobé&znych zatizeni. Vynalez fesi zapo-
jent. pohonné jednotky s velkym krouticim mo-
mentem Podstata vyndlezu spocivd v tom, Ze zdroj
tlakoveho média je pfipojen potrubim na peristal-
““tické Cerpadio, které je spojeno s hnanou sousta-
vou pfes mechanicky pfevodnik, ke kterému je
pfipojen snimac¢ akéni velidiny pfipojeny pies fidici
Clen na zdroj tlakového média, pFi¢emz fidici &len
je spojen s regulaénim prvkem a vstupemi externich
signali. Priklad zapojeni je pfiloZen na vykrese
v prihlasce vynalezu.
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Vynélez se tykd zapojeni pohonné jednotky
s velkym krouticim momentem pro pohon pomalo-
béZnych zafizeni.

Dosavadni zndmé pohonné jednotky tvofi elek-
tromotory, hydromotory a pneumotory, kde je
vstupni veli¢inou napéti, tlakovy vzduch nebo
tlakovad kapalina a vystupni veli¢inou k- .utici
moment. Jednotky, které vyuZivaji jako zdroje
pohonu hydromotor niebo pneumotor, jsou zavislé
na vné;j¥im zdroji tlakové kapaliny nebo tlakového

“vzduchu. Vsechny vy$e jmenované pohonné jed-
notky jsou pomérné sloZita rotacni zafizeni a spolu
s reduktorem tvoii komplikovany mechanicky
celek, naroény na vyrobu i udrzbu. Tato zatizeni
jsou nachylné&jsi na poruchy, zplsobuji vibrace
a hluk a ve srovnani s hnanou soustavou vyzaduji
znalny pasivné zastavény prostor.

Vyse uvedené nedostatky jsou odstranény zapo-
jenim pohonné jednotky s velkym krouticim mo-
mentem pro pohon pomalobéZznych zatizent, jehoZ
podstata spociva v tom, Ze zdroj tlakového média

je: ptipojen potrubim na peristaltické erpadlo,

které je spojeno s hnanou soustavou ptes mecha-
nicky pfevodnik, ke kterému je pfipojen snimac
akéni veli€iny, pfipojeny pfes fidici ¢len na zdroj
tlakového média, pti¢emz fidici ¢len je propojen
s regulaénim prvkem a vstupem externich sig-
nald.

Vyhody zapojeni pohonné jednotky s velkym
krouticim momentem pro pohon pomalobé&Znych
zafizeni podle vyndlezu spocdivaji v tom, Ze mimo
hlavu peristaltického ¢erpadla je pohonné jednot-
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ka nerotaéni, vyrobné jednoducha a tim i vysoce

spolehlivéa. Provozni vibrace jsou potlaéeny a hluc-
nost je pii vysoké hodnoté a dynamicnosti kroutici-
ho momentu minimdlni. Podstatnym pfinosem je,
7e se pii vysokém vykonu jednotky dosdhne
minimélniho zastavéného prostoru, coZz umoZni
variabilni zabudovani celé soustavy.

Piiklad zapojeni podle vyndlezu je zndzornén na
pfipojeném vykrese.

Zapojeni pohonné jednotky s velkym krouticim

momentem pro pohon pomalobéZnych zafizeni je
provedeno tak, Ze zdroj 3 tlakového média je
pfipojen potrubim 2 na peristaltické ¢erpadlo 1,
které je spojeno s hnanou soustavou § pies
mechanicky prevodnik 4. K tomuto mechanickému
pfevodniku 4 je ptipojen snima¢ 7 akéni veli¢iny,
prlpOJeny pfes Fidici ¢len 6 na zdroj 3 tlakového
média. Ridici &len 6 je spojen s regulacnim prvkem
8, se vstupem 9 externich signdld a vstupem 10
napajeciho napéti. Princip zapojeni je ndsledujici:
Peristaltické éerpadlo 1 pracuje v inversni funkci
jako pohon a je potrubim 2 spojeno se zdrojem
3 tlakového médja. Mechanicky pfevodnik 4 spo-
juje hnanou soustavu 5 s peristaltickym erpadlem
1. Regulaéni smycka ziskdva informace o okamzi-
tém stavu otadek snimacem 7 akéni veliiny. Tyto
informace jsou preddvany fidicimu ¢lenu 6, ktery
na zakladé téchto informaci, popiipadé externich
informaci dodanych regulaénim prvkem 8 a vstu-
pem 9 externich signdld reguluje napdjeci napéti
a tim ovlada otacky peristaltického Cerpadla 1,
a tedy i otac¢ky hnané soustavy 5.

PREDMET VYNALEZU

Zapojeni pohonné jednotky s velkym krouticim
momentem pro pohon pomalobéZnych zatizeni,
vyznadujici se tim, Ze zdroj (3) tlakového média je
pfipojen potrubim (2) na peristaltické Cerpadlo
(1), které je spojeno s hnanou soustavou (5) pfes

mechanicky pfevodnik (4), ke kterému je pfipojen
snimag¢ (7) akéni veli¢iny, pfipojeny pies fidici ¢len
(6) na zdroj (3) tlakového média, pfi¢emz fidici
&len (6) je spojen s regulaénim prvkem (8) a vstu-
pem (9) externich signdli.

1 vykres
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