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(54) Zariadenie na postupné ohybanie plechu

Vynélez sa tyjka zariadenia na postupné
ohgbanie plechu nabafovanim na tuhyj ohyb-
nik. =

Doteraz zndme zariadenia na postupné ohy- |
- banie plechu nabalovanim na priamo&iarosa
pohybujicu profilovaciu kladku, vyuiiva-§
jice pruZnd podlozku, dovoluji ohgbat pés
plechu len v prienom smere. Nevyhodou’
tychto zariadeni tieZ je, Ze postupny ohyb |
- sarealizuje vimenou tuhych kladiek, ktorgch |
diametrdlny prierez uréuje tvar ohybu. Na
vytvorenie jedného profilu je potom potreb- |
- nd celd sada profilovacich kladiek. K nevy-
hod4dm tie? patri, Ze zariadenia tohto typu '
' nedovoluja stfasny ohyb pdsa v prie¢nom :
i pozdl#nom smere. |
- Uvedené nedostatky odstrafiuje zariadenie
na postupné ohybanie plechu, ktorého pod-.
stata spociva v tom, Ze pozostdva zo stabil-
ného rdmu, na korom je jednak rozobera-
telne uchyteny tuh§ ohybnik, ako aj posuvne,
uloZend pohybliva &ast vytvorend samostat-
nym rdmom. V tomto rdme je posuvne ulo-
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| Zeng tlainy vélec s elastickjm povrchom,
| usporiadany proti povrchove] ploche ohyb- |
_nika. 5
Hlavnou vjhodou zariadenia podrla vyn4- |
‘ lezu ‘je jeho univerzdlnost, ako aj to, Ze
"umoZfiuje realizovaf postupné ohybanie
pasu v pozd[Znom i prie¢nom smere stifasne, -
tfm istym valcom s povrchom pruZne defor- |
\movatel’nym - i
" Priklad prevedenla zarladema napostupné |
ohygbanie plechu je schematicky zndzorneny ! *
na pripojengch vykresoch, kde na obr. & 1
je zariadenie nakreslené v ndryse, na obr. &. 2 -
je znézorneny prieény rez rovinou A—A.
- Naobr. 3, je zndzornené postupné ohyba-
nie v pozdIznom smere pasa. Na obr. 4, je
zndzornené postupné ohybanie pasu v poz-
dlZnom i prlecnom smere.
Na obr. 5, je priklad ohybania v pozdlz-
nom smere pdsa o rdznych uhloch ohybu.
Zariadenie sa sklad4 zo stabilného ramu 1
a pohyblivej asti 2 s tlatnym valcom 3. Sta-
' bilng rém 1 pozostédva z vodorovne usporia-
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' daného nosnika 4 uloZeného na dvoch sto-
- jindch 5. Na nosniku 4 je uchyten§ napr.
- pomocou skrutiek, tuh§ ohybnik 6, ktor{
| definuje tvar ohybu. Po oboch stranédch
‘nosnika 4 s rovnobeZne usporiadané vede-

~nia 7 napr. kolajnice. Ku kaZdej stojine 5 .

| je uchyten§ pomocou &apu 8 teleskopicky
i hydromotor 9, ktorého piestnica 10 je pro-
stredmctvom ¢apu 11 spojend s pohyblivou
 tastou 2. T4to je tvorend rémovou konstruk-

' ciou pozostdvajicou z bodnic 12 v hornej

|.éast1 spojenych pevnym prieénikom 13 a v
- spodnej Casti prie¢nikmi 14. BoZnice 12 st o-

patrené zvislym vedenim 15, v ktorom j jeulo-
ZenéloZiskové teleso 16 s tapom 17 tlaéného |

vélca 3. Botnice 12 sd opatréné i dal¥im
vedenim 18 pre vedenie posuvného pried-
nika 19, ktory je spojeny s loZiskovim te-
lesom 16 pomocou tlaéného telesa 20. Ve-
denie 15 a 18 mdZe byt usporiadané v samo-
statngch otvoroch vytvorenych v boénici 12.
K posuvnému prie¢niku 19 je uchyten4' po-
honnd jednotka vyhodne hydromotor 21,

prie¢nikom 13. Pohyblivé &ast 2 spoéiva a je
vedend &tyrmi parmi kladiek 23 pohybuji-
cich sa po pozdl¥nych vedeniach 7.

Funkcia zariadenia je nésledovn4: Pohyb-
livé Cast 2 sa pomocou teleskopickych hydro-
motorov 9, nastavi do v{chodzej polohy.
Privedenim hydraulickej kvapaliny do

'a za pomoci posuvného prieZnika 19, tlag-
- nych telies 20 a loZiskovych telies 16, nad-
'vihne tlaéng vélec 3. Do vzniklej medzery
' sa na tuh§ ohybnik 6 uloZi p4s plechu 24.
Cinnostou hydromotora 21 v opa¢nom smere
je pés plechu 24 povrchom tlagného valca
3 pritld¢any na tuhy ohybnik 6 a v prieénom
smere sii¢asne ohfbany§. Uvedenim pohybli-
vej Casti 2 do pozdlZneho pohybu pomocou

3 nabaluje pds plechu 24 na tuhy ohybnik 6,
¢im sa postupne v pozdlZznom smere ohyba.
Po dosiahnuti koncovej polohy pohyblivs
¢ast 2 zariadenia sa vracia do v§chodzej
polohy a pracovny cyklus sa mdZe opakovat.
Zariadenim podla vyndlezu je moZné
postupne ohgbaf p4sy v pruhoch, alebo po
doplnen{ odvfjacim rovnacim a pod4vacim
zariadenfm obvyklého prevedenia tie% p4sy
vo zvitkoch. Zariadenie je moZné vyuZif
' napr. i pri vjrobe takych v§robkov, ktoré

hydromotora 21 sa tento uvedie do &innosti | | -
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|'si_vyZaduji ohybnik, ktorého prierez sa_|

P

v pozdlZnom @mere meni, pri¢om jeho po-

vrch m4 zaoblenie o polomere R. Pripojenim |
hydromotora na zdroj tlakovej kvapaliny
s programovatelngm tlakom v z4vislosti na f
drdhe pohyblivej Casti je moZné rozsirit |
technologické moZnosti zariadenia a reali- |
zovat pomocou_jedného tuhého ohybnika |

postupny ohybv pozd[__r_lom smere pdsaordz-

nych uhloch ohybu «y, «, a% «,. Z uvedeného l
vyplyva, Ze ohybanie v pozdlZnom i prleé-

nom smere moZe byt na zariaden{ podla vy- |
ndlezu realizované s kon$tantngm dhlom |

ohybu, s meniacim sa uhlom ohybu o ich

kombindcie podla vopred zadaného pro-

V | gramu.

I

K

ktorého priestnica 22 je spojend s pevngm '

‘ ‘

teleskopickgch hydromotorov 9, tladng vélec |

l

PREDMETVYNALEZU"“fﬁ

| 1. Zariadenie na postupné ohybanle plechu

vyznadujtice sa tym, %e pozostéva zo stabil-
ného rdmu (1), na ktorom je jednak rozo- |
" beratelne uchyteny tuhg ohybnik (6), ako
aj posuvne uloZend pohyblivd &ast (2)
vytvorend rdmovou konstrukciou, v kto-
rej je posuvne uloZeny tlaén§ vilec (3)
s elastick§m povrchom usporiadany proti

" povrchovej ploche tuhého ohybnika (6). \

2. Zariadenie podla bodu 1 vyznacujice sa

| 3. Zariadenie podla bodov 1a 2 vyzna&ujice

tyrm, Ze stabllny rdm (1) pozostdva z nos- [
nika (4) pre uloZenie tuhého ohybnika
(6), ktory nosnik je podoprety stojinami
(5) a po jeho bokoch si usponadané ve-
denia (7).

sa tfm, Ze rdmov4 konstrukcia je tvoren4
bo¢nicami (12) prepojenym pevnym
prie¢nikom (13), spodnymi prie¢nikmi
(14) a opatrengmi jednak vedenim (18)
pre posuvny prie¢nik (19), ako aj vedenim
(15) pre loZiskové teleso (16), v ktorom
je oto¢ne uloZeny Cap (17) tlaéného valca
(3), kde posuvny prieénik (19) a loZis- |
kové teleso (16) si spojené prostred-
nictvom tlaéngch telies (20), pri¢om po-
suvny prie¢nik (19) je napojeny na po-
honnd jednotku vghodne hydromotor -
(21), spojend s pevnym prie¢nikom (13). .

4. Zariadenie podla bodov 1 aZ 3 vyznadu-

jlice sa tfm, Ze spodny prie¢nik (14) je
spojeny s posuvnym mechanizmom, vy-
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- hodne teleskopickym hydromotorom (9), ktoré kolajnice st v styku s kladkami (23)
- ktory je rozoberatelne uchyteny na stojine ! ‘uchytengmi na boé&niciach (12).
| 5. Zariadenie podfa bodov 1 aZ 4 vyznatu- ,
 jice sa tym, Ze vedenia (7) sd prevedené 5 vikrest

ako kofajnice pripevnené k nosniku (4), i
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