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PFedmé&tem vyndlezu je dvoustupiioveé,
tlakové kompenzovang hydraulické ovlada-
ci zafFizeni n&kolika spotFebitdl, napédjené
ze spoletného hydrogenerdtoru, které miZe
plnit funkci jak proporciondlniho rozvadé-
te, tak i servomechanismu. Toho se dosahu-
je odliSnym provedenim Fidiciho stupné,
ktery miiZe byt proveden budto jako pove-
lovy Fidici ¢len, nebo jako odmé&rny objemo-
vy €len. Ovlddaci zafizeni podle vynélezu
umoZiiuje vyrazné zjednodu8it hydraulické
systémy n&kterych zafizeni a strojli, zejmé-
na mobilnich.
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kompenzevané hydraulické ovlidaci zaiizeni
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Vynélez se tykd dvoustupiiového, tlakovs
kompenzovaného hydraulického ovlddaciho
zafizeni rozvadéth a servomechanismi, pra-
cujicich nezévisle na zatiZeni.

U rfiznych zafFizeni a stroji, napf. obra-
bécich, zemnich, letadel, lodi atd., se vysky-
tuji hydraulické spot¥ebife, kladouci riizné
poZadavky na jejich ovldddni. Napf. u ry-
padel a lopatkovych nakladal@i na kolovém
podvozku je to ovladani v¥loZniku s lopat-
kou na jedné strané a na druhé strané o-
vladani sméru jizdy, nebo napi. u letadel
ovladani polohy podvozku (zasunuto — vy-
sunuto) na jedné stran& a na druhé strand
ovlddani smérovych a vySkovych kormidel.

Uvedené rozdilné poZadavky na ovlddéani
vedly ke vzniku rozdilnych ovlddacich sy-
stémi. U prvé, méné ndroéné skupiny, se po-
uZiva vétSinou povelové ovlddani bez zp&tné
vazby, u druhé ndro&néjsi skupiny, se vét-
Sinou pouZivaji servomechanismy se zpst-
nou vazbou. PfestoZe ve skupiné& povelovych
rozvadé&Eh je zndmd Fada soudobych hyd-
raulickych rozvadécich zafizeni, Yadné ne-
umoZiiuje zabezpelit poZadavky na ovlddani
obou skupin spotiebi¢i viceméné& jednotnym
ovlddacim €i rozvaddécim zaFizenim. V di-
sledku toho maji rfizné spotFebite &i sku-
piny spotfebith oddé&lend samostatnd ovla-
daci zalizeni, Casto se samostatnymi zdro-
ji. — hydrogeneratory. To vede k piilisné
Clenitosti hydraulickych systém@i s mnoha
potrubimi, s velkymi néroky na pofizovaci
ndklady, provoz a tdrZbu.

Uvedené nedostatky odstraiiuje zarizeni
podle vynalezu, které pro kaZdy spotfebil
ma dvoustupriové tlakové kompenzované
hydraulické ovladaci zafizeni, vytvoFené
jako dvoustupilovy zesilova& priitoku, obsa-
hujici Fidici €len a zesilovat pratoku, na-
pojené jeden Fidici €len nejmén¥ jednoho
rozvadéce je proveden jako odmérna obje-
mova jednotka, jejiz vystupy jsou Fidicimi
vétvemi spojeny se zesilovafem pritoku.

Zatizeni mdZe plnit funkci jak rozvadssa,
tak i servomechanismi, jedinym ovlddacim
zalizenim, a tim zjednoduuje hydraulické
systémy.

Na prFipojenych wykresech jsou schema-
ticky zndzornény dva priklady provedeni
podle vynédlezu, kde obr. 1 pFedstavuje sché-
ma principu vynélezu — dvoustupiiové tla-
kové kompenzované hydraulické ovladaci
za¥izeni, kde Fidici €len alespoii jednoho
ovladaciho zafizeni je odmé&rnd objemovéd
jednotka (vytvofend jako odmé&rnd objemo-
vd jednotka s Fidicim rozvdd&tem), obr. 2
pfedstavuje alternativni provedeni ¥idiciho
Clenu, provedeného jako odm&rna objemo-
va jednotka, spojend se vstupni vétvi dvéma
jednosmérnymi ventily.

Dvoustupiiové tlakové kompenzované hyd-
raulické ovlddaci zafizeni podle obr. 1 se-
stdva z hydrogenerdtoru 1, spojeného s né-
drZi 2, ze spoletné generdtorové viéive 3 s
odbotkami 4, 104 k ovlddacim zaFizenim 35,
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105 spottebiti 6, 106. Do okruhu mohou byt
zafazeny je3t€ dalSi odbodky 204, 304 atd.
k dalsim ovlddacim zafizenim 205, 305 atd.
daldich spotfebitli 206, 306 atd., které zde
nejsou nakresleny.

Prvy spotfebit 6 je zndzorndn jako p¥imo-
¢ary hydromotor, druhy spotFebié 106 jako
rota¢ni hydromotor. SpotFebit 6 je s ovla-
dacim zafizenim 5 spojen dv&ma spotfebni-
mi vétvemi 7, 7°. Analogicky spotfebi& 106
je s ovladacim zafizenim 105 spojen spo-
tfebnimi v&tvemi 107, 107‘. Ovladaci zafize-
ni 5, 105 jsou provedena jako dvoustupiiové
zesilovate priitoku, obsahujici ¥idici ¢leny

9, 109 a zesilovafe priitoku 10, 110. P¥itom

prvé ovladaci zafrizeni 5 méa Fidici &len 9,
vytvofeny jako odmérnou objemovou jed-
notku, sestdvajici z odm&rné objemové jed-
notky 8 a fidiciho rozvadsde 30, zatimco
druhé ovlddaci zarizeni 105 maéa ¥idici &len
109 vytvofen jako C&tyFcestny ti¥ipolohovy
rozvad&c. Ovladaci zaFizeni 3, 185 jsou na-
pojena ke vstupnim vétvim 11, 111 za regu-
latory tlakového spadu 12, 112.

Ridici &len 9 je svym vstupem 13 odbog-
kou 11 spojen se vstupni v&tvi 11, svym od-
padem 17 odbofkou 18 spojen s odpadni
vétvi 19 a Fidicimi v&tvemi 15, 15‘ spojen s
primarnimi profily 24, 24 zesilovae prito-
ku 10. Obdobné je spojen ¥idici ¢len 109 se
zesilovafem priitoku 110, Ridici &len 9 je o-
patfen ovlddacim tstrojim 28, napf¥. volan-
tem. Ridici &len 109 je opatfen ovladacim
Gstrojim 128, napf. ovlddaci pakou. Ridici
¢leny 9, 103 mohou byt vybaveny jinymi neZ
mechanickymi prestavnymi dstrojimi, napf.
elektromagnetickymi, elektrohydraulickymi,
pneumatickymi atd. .

Zakreslené zesilovae priitoku 10, 110,
pripadné dal3i zesilovade 210, 310 atd. dal-
$ich ovladacich zaFizeni 205, 305 atd., jsou
provedeny shodné. Kazdy zesiloval pratoku

.18, 110, zobrazeny jako tiipolohovy, mno-

hacestny rozvad&¢ md: vstupni kandl 21
spojeny s dvojici sekunddrnich profild 23,
23' proménlivého prafFezu, odpadni kandly
25, 25' spojené s brzdicimi profily 26, 26°
proménlivého prifezu, dvojici spotfebnich
kandltd 27, 27°, spojenych spotfebnimi vét-
vemi 7, 7° (107, 187‘) se spotFebitem 6,
(1068), déle dvojici &elnich ovladacich pro-
storit 31, 31" se stfedicimi pruZinami 32, 32,
spojenych odbockami 33, 33° s Fidicimi vé&t-
vemi 13, 15° a dvojici signdlnich vétvi 34,
34' signalizujicich z&t&%, vydstujicich t&sn&
vedle spotiebnich kanéalt 27, 27°.

Sekundéarni profily 23, 23° a primérni pro-
fily 24, 24' jsou uspofaddny ve dvojicich
23, 24 a 23, 24', vytvafejicich nasobite pri-
toku 22, 22'. Nésobife pratoku 22, 22° jsou
uspordddany po jednéch strandch a brzdici
profily 26, 26° po druhych stranach spotfeb-
nich kandallt 27, 27‘. V odbotkéach 33, 33° ¥i-
dicich v&tvi 15, 15° mohou byt uspofddany
Skrtici clony 35, 35° a pfipadn& paraleln& s
nimi téZ jednosmérné ventily 36, 36°. Skrti-
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ci clony 35, 35° s jednosm&rnymi ventily 38,
36° mohou byt uspofadany pfimo v Fidicich
vétvich 15, 15°. V tomto piipadd je t¥eba
jednosmeérné ventily 38, 38° ponékud vice
dimenzovat.

Reguldtor tlakového spadu 12 ma pruZi-
novy ovladac{ prostor 39 s pruZinou 40 spo-
jen s ovladaci vétvi 41 a protilehly ovlada-
ci prostor 43 mé spojen se vstupni vétvi 11
odbockou 44. Regulator tlakového spadu 12
udrZuje definovany tlakovy spad mezi vstup-
ni vétvi 11 s odbodkou 11° a pFitockovou spo-
tfebni vétvi 7 nebo 7° podle sméru piesta-
veni iidiciho ¢ienu 8 oviddaciho zatizeai 5.
Tlakovy spad p, je urfen potatednim pred-
pétim a strmosti sily pruZiny 40. Tim lze do-
sdhnout Zadané zdvislosti tlakového spadu
na pratoku regulatorem tlakového spadu 12
od téméi konstantniho tlakového spadu az
po tlakovy spad, vyrazné klesajici s prato-
kem. V ovladaci vétvi 41 mliZe byt Skrtici
clona 45 a v odbotce 44 miZe byt Skrtici
clona 45. Obdobné reguldtor tlakového spa-
du 132 udrZuje definovany tlakovy spad me-
zi vstupni vétvi 111 s odbotkou 111° a pii-
tokovou spotfebni vétvi 107 nebo  107° po-
dle sméru prestaveni Fidiciho ¢lenu 109 o-
vladaciho zafizeni 105.

Ke generatorové vétvi 3 je pFipojen para-
leln& prepoustéci ventil 47, ktery je pruZi-
novym ovlddacim prostorem 48 spojen s kon-
covou vétvi 50 a protilehlym ovlddacim pro-
storem 51 odbodkou 532 spojen s generatoro-
vou wétvi 3. Koncovd signdlni vétev 58 je
dvojitym jednosmérnym ventilem 53 spoje-
na s dFive popsanymi ovladdacimi vétvemi
41, 141 sousednich ovlddacich zalizeni 5,
105. PruZina 49 urduje tlakovy spéd p;, o kte-
ry je tlak v generatorové vétvi 3 vySsi neZ
tlak v nejvice zatiZené spotfebni vétvi 7, 7%,
resp. 107, 107‘ nejvice zatiZeného spotfebide
6, resp. 106. Paralelné k pruZinovému ovlg-
dacimu prostoru 48 maZe byt pripojen ridi-
ci prepoustéci ventil 54, ktery ohraniCuje
maximdalni hodnotu tlaku v pruZinovém o-
vlddacim prostoru 48, a tim Fidi vys$i maxi-
mélniho tlaku v generédtorové vétvi 3.

Je-1i pouZzito Fidiciho pFepoustéciho ven-
tilu 54, je vhodné zaradit do koncové sig-
nalni vétve 50 Skrtici clonu 55. K zabezpede-
ni sprdvné funkce ovlddacich zafizeni 5,
105 je tieba, aby tlakovy spdd p; pFepousts-
ciho ventilu 47 byl o néco (2—3 bary) vét-
81 neZ tlakovy spad p, regulatorli 12, 112
tlakového spéadu.

Paraleln& k pruZinovému ovlddacimu pro-
storu 48 m{Ze byt pFfipojen mensi fidici pie-
poustéci ventil 54, ktery omezuje hodnotu
tlaku v pruZinovém ovlddacim prostoru 48,
a tim vysi tlaku v generétorové vétvi 3. V
pripadé pouZiti Fidictho pfepoustéciho ven-
tilu 54 je vhodné zafFadit do koncové vétve
Skrtici clonu 55. Misto hydrogeneratoru 1
spolu s prepousdtécim ventilem 47 miZe byt
pouZito reguladniho hydrogenerdtoru s re-

8§

gulatnim dustrojim, které je spojeno s kon-
covou signédlni w&tvi 50.

Na obr. 2 je schematicky znézornéno al-
ternativni provedeni Fidiciho ¢lenu §° podle
vyndlezu, provedené jako rota&ni hydroge-
nerator 8‘, spojeného prostfednictvim dvo-
jice jednosmérnych ventild 29 a 29° se vstup-
ni vétvi 11.

Jsou-li ovladaci dstroji 28, 128 v klidu, za-
tjimail fidici ¢leny 9, 189 stfedni polchu O,
v niZ propojuji ¥idici vétve 15, 15°, resp. 115,
115°, s odpady 17, a tim s odpadni v&tvi 19.
V dtsledku toho tlaky v ovladacich prosto-
rech 31, 31° jsou vyrovndny a zesilovafe pri-
toku 10, 110 se Gdinkem stfedicich pruZin 32,
2% nachézeji ve stfedn? poloze 0, v niZ spo-
tfebni v&tve 7, 7°, resp. 107, 187°, jsou uza-
vileny a poloha spotfebitli 6, 106 je areto-
véna, :

Ze signdlnich v&tvi 34, 34‘ zesilovale pri-
toku 10 do ovladaci vétve 41 a ze signélnich
vétvi 34, 34° zesilovate pritoku 110 do o-
vlddaci vétve 141 a déle pfes dvojity jedno-
smérny ventil 53 koncovou signdlni vétvi 50
do pruZinového ovlddaciho prostoru 48 pfe-
poustéciho ventilu 47 se dostavd nizky —
- odpadni tlak. V dfisledku toho se pfe-
poustéci ventil 47 ustavi tak, Ze veSkery
priitok z hydrogenerdtoru 1 jim odchdzi pii
nizkém tlaku do néadrze 2.

Pohybuje-li se pFestavaym ustrojim 28,
napi. otafi-li se volantem doprava, pFestavi
se nejdfive Fidici rozvads¢ 30 Fidiciho Cle-
nu 9 do polohy R. Umérmn& svému otaeni od-
mérnd objemova jednotka 8 odebird kapali-
nu odbo¢kou 11‘ ze wstupni vétve 11, odmsg-
Fuje ji a ridicim profilem 14 a déle fidici
vétvi 15 ji dopravuje do levéhc Celniho o-
vlddaciho prostoru 31 zesilovace priitoku 10.
Tim se zesiloval pratoku 10 pfestavi do po-
lohy R.

Jak je schematicky naznadeno na obr. 1,
propoji se v poloze R pFitokovy spotfebni
kandl 27 pres sekundarni profily 23 se vstup-
ni vétvi 11, pies primdrni profily 24 s (pfi-
vodni) Fidici vetvi 15, signdlni v&tvi 34° s
pasivnim ovladacim prostorem 31‘ a ovlada-
ci vétvi 41 s pruZinovym ovladacim prosto-
rem 39 reguldtoru tlakového spddu 12 a da-
le pfes dvojity jednosmérny ventil 53 a kon-
covou signdlni vétev 50 s pruZinovym ovla-
dacim prostorem 48 prepoustéciho ventilu
47. Tim se samofinné ustavi jak reguldtor
tlakového spadu 12, tak i prepouSté&ci ven-
til 47. NapfF. je-li v p¥itokové spotfebni wétvi
7 okamZity tlak — zat8Z — 50 bar, ustavi
se reguldtorem tlakového spddu ve vstupni
vétvi 11 tlak map¥. 55 bar a pFepoustécim
ventilem 47 tlak v generdtorové vétvi 3 pres
reguldtor tlakového spadu 12 do vstupni
vétve 11 a z ni do obou stupiiti ovlddaciho
zatizeni 5, Fidiciho &lenu 9 a zesilovate pri-
toku 10 a piebytek pritoku tede pfes pre-
poustéci ventil 47 do nadrze 2.

Ridici proud ¢, odméfovany odmérnou
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objemovou jednotkou 8, tee z Fidici vétve
15 pres primérni profily 24 zesilovate prii-
tokn 33 Yaroved sz osynchronnd se odkryva-
jicimi sekundédrnimi profily 23 tefe do spo-
tfebniho kandlu 27 pracovni proud Q. Oba
proudy: Fidici q a pracovni Q se ve spotFeb-
nim kandle 27 spojuji v celkovy proud Qy =
= Q -} q a postupuji spotiebni v&tvi 7 do
spotfebiCe 8 — pFimotarého hydromotoru.
Zaroven ze spotfebniho kandlu 27 odboduje
signdlni vétvi 34° do ovladaciho prostoru
31° zanedbatelng maly signdlni proud Qu,
ktery postupuje pies Skrtici clonu 35 od-
bo&kou 33‘. Fidici vétvi 15°, pres Fidici roz-
vadéc 38 do odpadu 17. Tim je zabezpeteno,
Ze mezi pritokovou Fidici v&tvi 15, spojenou
s aktivnim &elnim ovlddacim prostorem 31
a protilehlym pasivinim &elnim ovladacim
prostorem 31°, je pFi viech zat&Zich spotte-
bi¢e & staly tlakovy spad, ktery je o priito-
kové tlakové ztraty v Fidicim &lenu 9 mensi
neZ tlakovy spdd p, udrZovany reguldtorem

tlakového spadu 12.

: Z pravého — odtokového prostoru spo-
tiebiCe 6 je kapalina pistem vytlatovéna
spotfebni vé&tvi 7°, spotfebnim kandlem 27°
pres brzdici profily 28' do odpadniho kan4-
lu 25° zesilovade priitoku 10 a déle odpadni
vétvi 28 do nddrZe 2. Tlakového spadu p,
se vyuZivd k Fizeni ¥idictho priitoku q v ri-
dicich profilech 14, 14‘ ¥Fidiciho &lenu 9 a
v primérnich profilech 24, 24° zesilovade
priitoku 18 a zaroveli k Fizeni pracovniho
proudu Q v sekundédrnich profilech 23. Ob-
vykle priitond plocha A = f (y) sekundar-
nich profild 23, 23' je v&tdl neZ pritodna
plocha a = f (y) primarnich profili 24,
24° a neZ je pritocnd plocha R = f (x)
fidicich profild 14, 14, kde x je presta-
venl Tldictho flsnu 8, respakiive 193 a vy
je prestaveni zesilovate pritoku 10, resp.
118. Uvedené pritotné plochy A, a, R i
predpéti a silové charakteristiky stfedicich
pruZin 32, 32' zesilovade priitoku 10 a pru-
Zin 40 reguldtort 12, 112 tlakového spadu
1ze podle potieby ve velmi Sirokém rozme-
zi ménit, a tim dosahovat Zddoucich vlast-
nosti, zejména priitokové charakteristiky
zesilovae pritoku 10, 1108 atd. Nap¥. pri
malém Fidicim proudu q lze dosahovat vel-
kého spotFebniho proudu Q. Pomdr spo-
tfebniho proudu Qu k Fidictmu proudu q,
nazyvany zesilealm, miZe byt realizovdn v
Sirokém rozmezi, nap¥. 2 aZ 100.

Jsou-li v €innosti oba fidici &leny 9, 1069,
jsou prestaveny oba zesilovae priitoku 10,
110 do pracovnich poloh R & L a jsou v
- ¢innosti oba spotiebice 6, 106. Pritom tlako-
vy signdl ze spotiebife 6 se dostdva ovla-
daci vétvi 41 a tlakovy signdl ze spotiebide
106 se dodava ovlddaci vétvi 141 ke dvojité-
mu jednosmérnému ventilu 53, ktery se au-
tomaticky prestavi tak, Ze propousti vy$si
tlakovy signdl koncovou signdlni vétvi 50
k pFepoustécimu ventilu 47. Zaroveii tlako-
vymi signély ze spotfebitt 6, 106 se ustavi

far

regulatory tlakovych spddd 12, 112 tak, Ze
ve vstupni vétvi 11 je tlak o hodnotu p, vét-
81 neZ tlak ve spotfebni vdtvi 7, resp. 7', a
ve vstupni vétvi 111 je tlak o hodnotu p,
v8tS1 neZ tlak ve spotfebni vétvi 107, resp.
197‘. Napft. je-li ve spotPebni vétvi 7 oka-
mZity tlak 50 bar — jak bylo dfive uvede-
no — a ve spotiebni v&tvi 187 tlak 100 bar,
ustavi se v generdtorové vétvi 3 pFepousts-
cim ventilem tlak cca 108 bar; ve vstupni
wétvi 11 se reguldtorem tlakového spadu 12
ustavi tlak cca 55 bar a ve vstupni vétvi 111
se regulatorem tlakového spddu 112 ustavi
tlak cca 103 bar. Do spot¥ebitd 8, 108 tekou
poZadovand mmnoZstvi a prebytek je pfie-
poustécim ventilem 47 prepou$tén do né-
drZze 2. Spotrebi¢ 6 je ovladan, jak bylo jiZ
diive popséno. Spotfebié 106 je ovlddan
prostfednictvim Fidictho &lenu 188 s ovla-
dacim ustrojim 128 — ovlddaci pdkou. Pie-
stavi-li se ridici &len 109, nap¥. do polohy
R, prestavi se zesilovad priitoku 110 rovn&z
do polohy R. Céast kapaliny z hydrogenerd-
toru 1 te€e z generdtorové vétve 3 pies re-
guldtor tlakového spadu 112 do vstupni vét-
ve 111 a z ni do obou stupii@: Fidiciho ¢le-
nu 109 a zesilovafe pritoku 112 ovliddaciho
zafizen! 105, PFitom umdrnd prestavemi ii-
diciho &lenu 103 — otevieni jeho Fidicich
profild 14 — se prestavi i zesilovaé priito-
ku 118 tak, Ze se oteviou synchronng se-
kundarpni profily 2% a primédrni profily 24
i brzdici profily 28°. Zesilovad priitoku 118
pracuje zcela shodrné jako zesilovad priito-
ku 14.

Ridici &len 9' w provedeni podle obr. 2 ja-
ko rotadni odmé&rna objemovd jednotka &
pisobi ma zesiloval pritoku 18 obdobnym
ucinkem jako ¥idici ¢len 2 na obr. 1. Je-li o-
vlddaci vstroji 28 — volant — v klidu, jsou
tlaky v fidicich vétvich 15, 15‘ vyrovnédny a
zesilovat pritoku 13 se nachédzi ve stfed-
ni poloze O. Plisobi-li obsluha na ovlddaci

tstroji 28 — wvolant — transformuje se
kroutici moment z ovlddaciho ustroji 28 v
cdmérné objomovd jeduotce 8° v tlakovy

rozdil mezi saci a vytladnou Fidici v&tvi 15,
15°. Ot4&i-li se ovladacim Gstrojim 28, napft.
0 néco vétsi neZ v saci Fidici vétvi 15°. V
dfisledku toho jednosmé&rny ventil 29 je u-
zavien a jednosmérny ventil 28° je otevien.
Otd€enim odmérné objemové jednotky &
doprava se z odbotky 11° vstupni vétve 11
pfes nadzvednuty jednosmérny ventil 29°
Fidici vétvi 15 se dopravuje do levého ovlé-
dactho prostoru 31 zesilovate priitoku 10.
Pritom zesilovac pritoku 10 a celé ovladaci
zalizeni 5 pracuje obdobng, jak bylo jiZ po-
psdno u provedeni podle obr. 1.
Hydraulické ovlddaci zafizeni podle vy-
nédlezu maZe vyuZivat jak povelpvych Fidi-
cich €lent Fidicich pritok, tak i odmé&rnych
objemovych Fidicich &lent, takZe miZe plnit-

a0

funkci jak rozvadé&éd, tak i servomechanis-
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mi. To je vyhodné zejména u mobilnich
zafizeni a strojli, u nichZ se vyskytuje sou-
¢asn& potifeba obou typl ovlddacich zafi-
zeni, nap¥. ovladani lopaty a Fizeni sméru
jizdy naklada¢t ¢i rypadel. Tim, Ze pred-
mét vynélezu dovoluje zabezpe€it owvladani
rozmanitych spotfebifli s rozdilnymi poZa-
davky na ovladani jedinym ovladacim zaii-
zenim, napdjenym jedinym zdrojem — hyd-
rogendtorem, dovoluje vyznamné zjednodu-
3it hydraulické systémy zafizeni a stroja,
zejména mobilnich.

Hydraulické ovladaci zafizeni mfZe byt

10

jak v celku, tak i jednotlivostech provedeno
v munoha ekvivalentnich alternativnich pro-
vedenich. Misto rotatni odmérné objemové
jednotky 8 méZe byt pouZito primocaré od-
mérné objemové jednotky, nap¥. primodaré-
ho hydromotoru s doplilovdnim unikd ve
stfedni ¢i krajnich polohéch. Jak povelové
fidici &éleny, tak i odmérné objemové jed-
notky, nemusi byt ovladany manudlné, ale
prostfednictvim hydraulickych, pneumatic-
kych, elektrickych, elektronickych, ¢i kom-
binovanych ovladacich prvki.

PREDMET VYNALEZU

1. Dvoustupiiové, tlakové kompenzované
hydraulické ovlddaci zaiizeni, nejméné dvou
spotiebi¢i — hydromotorfi, napajené spo-
le¢nym zdrojem — hydrogenerdtorem s Fi-
zenym pirepousdtécim ventilem nebo regu-
ladnim hydrogenerédtorem, ktery stdle pfi-
zpisobuje pritok souhrnné potfeb& vSech
soudasnd ¢innych spotiebitd a generatorovy
tlak tlaku nejvice zatiZeného spot¥ebite,
které mé pro kaZd§ spotfebi€ ovladaci za-
Fizeni, pfipadn& rozvadéci sekci, v némZ me-
Zi generdtorovou a vstupni vétvi je regula-
tor tlakového spddu mezi vstupni a pFito-
kovou spotFebni v8tvi, ovlddany z jedné
strany pruZinou a tlakem z pritokové spo-
tfebni vétve a z druhé strany tlakem ze
vstupni vdtve, pfitemZ ovladaci zafize-
ni kaZdého spotiebife je vytvoFeno jako
dvoustupiiovy zesilova¢ pritoku, obsahujici
Fidici ¢len a zesilovad pritoku, oba napoje-
né na spoletnou vstupni vétev za regulédto-
rem tlakového spadu, vyznadujici se tim, Ze
nejméng jeden Fidici ¢len (9, 109) nejménsd
jednoho ovladaciho zaiizeni (5, 105) je pro-
veden jako odmérnd objemovd jednotka, je-
i vystupy jsou Fridicimi v&tvemi (15, 15°)
spojeny se zesilovacem priitoku (10].

2. Dvoustupiiové, tlakov& kompenzované
hydraulické ovladaci zaFizeni podle bodu 1,

vyznacuijici se tim, Ze odm&rnd objemova
jednotka sestdva z rotatni odmé&rné obje-
mové jednotky (8) a z tfipolohového rozva-
dé&fe (30), které jsou spolu vzdjemné me-
chanicky &i hydraulicky spfaZeny.

3. Dvoustupilové, tlakovE kompenzované
hydraulické ovlddaci za¥izeni podle bodu 1,
vyznatuiici se tim, Ze odmérnou objemovou
jednotku tvoFi rotatni odmérnéd objemova
jednotka (8') — hydrogenerator, spojena
prostFednictvim Fidicich vétvi (15, 15') a
jednosmd&rnych ventild (29, 29°) se vstupni
vétvi (11).

4. Dvoustupiiové, tlakové kompenzované
hydraulické oviadaci zatizeni podle bodil
1, 2 a 3, vyznadujici se tim, Ze vstupni hii-
del odmérné objemové jednotky je opatfen
ovlddacim dstrojim (28) — volantem.

5. Dvoustupfiové, tlakové kompenzované
hydraulické ovladaci zafizeni podle bodu 1,
vyznatujici se tim, Ze Fidici €len (9, 109}
je proveden jako pFimofard odmeérnd obje-
movi jednotka.

6. Dvoustupiiové, tlakové kompenzované
hydraulické ovladaci zafizeni podle bodl 1
a 5, vyznacujici se tim, Ze ¥idici ¢len (9,
109) je proveden jako p¥imocary hydromo-
tor.

1 list vykrest
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