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Ugelom vyndlezu je zjednoduSenie a zrych-
lenie manipuldcie pri nastaveni pracovnej
gasti lisu do hornej dvrati, resp. vylicenie
manudineho tazkopddneho nastavovania po-
dla doterajsej praxe.

Uvedeného idelu sa dosiahne zabudova-
nim nového spinafa do ovlddacieho elektr.
obvodu lisu, s kontaktom na spinanie pre-
rudovanych zdvihov, dalSim kontaktom na
spinanie trvalého chodu a spriahnutymi kon-
taktami na spinanie jednotlivych zdvihov
lisu. Dalej tym, Ze lis sa vybavi spinafom
ovladanym vackou mechanicky spriahnutou
s pohybom lisu, ktorého kontakt je uréeny
na preruSenie prddu v okamZiku dosiahnu-
tia hornej avrati.
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Vynélez sa tyka elekirického zariadenia
na ovlddanie chodu mechanickych lisov, u
ktorého sa riesi jednoduché a rychle nasta-
venie pracovnej ¢asti lisu do presnej polohy
hornej avrate.

Nedostatok u doteraz znamych zariadeni
je v tom, Ze pri preruSovanom zdvihu lisu
— oby¢ajne po dokongeni nastavenia nové-
ho néstroja — je poirebné pracovnd Cas:
lisu zastavit v hornej tivrati, pretoZe len z
tejto polohy je mo#né spustat lis na jeden
zdvih s bezpefnym ovladanim. Vratenie pra-
covnej Casil lisu do hornej Gvrati u doteraz
zndmych zariadeni sa robi manudlne pomo-
cou tladitkovych spinaCov pri¢om potrebna
polohu sa podari dosiahnit na viacndscbné
pokusy ndhodiiym spdsobom. Ak totiZ pra-
covind Cast lisu prejde kulminaZnym bodom
musi manipulant zadat pokusy nastavenia
odznova. Takato manipulscia je obtiaZna,
nepresnd, ndrofné na ¢as a na energiu.

Vynélezu je moZno vyuZit u v3etkych tych
typov strojov, ktoré pracuji s vertikdlnym
vratnym pohybom a u ktorych sa vyZaduje,
aby ich pracovnéd Cast bola pred zapofatim
bezpefnostného chodu v uréenej polohe, na-
priklad noZnice na plech.

Elektrické zariadenie na ovladanie cho-
du mechanickych lisov podla vynalezu od-
straiiuje hore uvedené nedostatky a jeho pod-
stata spodiva v tom, Ze do obvodu ovlada-
nia lisu je zapojeny trojpolohovy spinal s
kontaktami napojenymi na zdroj ovladacie-
ho pridu a spojenymi s ovladacim obvodom
lisu a dal8imi spriahnutymi a prepojenymi
kontaktami spojenymi s oviddacim obvodom.
Dalej je zariadenie opatrené vackou mecha-
nicky spriahnutou s pohybom lisu a uprave-
nou v dotyku na kontakty spinafa pre vy-
pinanie ovlddacieho prudu v hornej tvrati
pracovnej Casti lisu.

Vyhodou elektirického zariadenia podlia
vynalezu je, Ze pri prevddzke lisu na ,,pre-
ruSovany zdvih" stali trojpolohovy spinad
prepnat na kontakt urfeny na spinanie
,jednotlivych zdvihov", spustit pohon a lis
sa zastavi bez dalSieho zdsahu presne v hor-
nej dvrati. V dalSom uZ lis pracuje priebeZ-
ne na ,jeden zdvih na tzv. bezpeinostny
chod na dve, alebo 3tyri ruky podla zopnu-
tych kontaktov tladitkovych spinalov.

Priklad zariadenia na ovlddanie chodu
mechanickych lisov podla vynalezu je zné-
zorneny na vykrese na obr. 1. Jeho hlavnou
dastou je trojpolohovy spinad 3 zo Styrmi
kontaktami, z ktorych kontakty 8, 7 sd ne-
zdvislé a kontakty 8, 9 mechanicky spriah-
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nuté. Prepnutim spinada 3 do jednotlivych
poléh voiime chod lisu. Program zopnutia
kontaktov spinada 3 je na vykrese na obr.
2. DaiSou hiavnou d&asiou vyndlezu je spi-
na¢ 1 s kontaktami 15, 16 upravenymi v do-
tyku na vacku 2, ktord je mechanicky spriah-
nutd s pohybom lisu. Kontakty 8, 7 trojpo-
lohového spinacda 3 st zapojené na zdroj o-
vladacieho pridu a spojené s ovlddacim
obvodom pomocného relé 17 a stykacdov 4,
22 lisu, dal8i, spriahnuty kontakt 9 je za-
pojeny na zdroj ovladdacieho pridu cez kon-
takt 15 spinafa 1 a spriahnuty a prepojeny
kontakt 8 je spojeny s obvodom stykatov
4, 22. Prepojeny kontakt 18 spinada 1 je spo-
jeny cez kontakty pomocného reié 17 s ob-
vodom pre ovladanie preruSovanych zdvi-
hov dvoma lebo Styrmi rukami tladitkovymi
spinatmi 18, 18, 28, 21 podla zopnutého sta-
vu spinafa 18. Spinaci program spinada 10
je znédzorneny na obr. 3.

Popis ¢&innosti zariadenia: Pri prepnuti
prepinata 3 do prvej polohy st zopnuté
spriahnuté kontakty 8, 9 a oviddaci obvod
stykaCov pohonu je napéajany cez kontakt 15
spinacfa 1. Lis sa spusti tladitkovymi spinat-
mi 18, 19, 20, 21.

Po dosiahnut! hornej tvrati rozopne kon-
takt 13 ovlddaci prad stykalov 4, 22, tym
sa prerusi privod pradu pre magneticka
spojku 5§ lisu a lis ostane stdt v hornej dvra-
ti.

Pri prepnuti prepinaca 3 do druhej polo-
hy so zapnutym kontaktom 7 prevadzkuje
lis na tirvalé zdvihy, pri prepnuti prepinala
3 do tretej polohy so zapnutym kontaktom
8 prevddzkuje lis na preruSované zdvihy,
prifom spustanie lisu sa prevadza tlacitko-
vymi spinafmi 18, 18, 20, 21 dvoma, alebo
Styrmi rukami, a to podla polohy spina&a
108, ktorého spinaci program je uvedeny na
obr. 3.

Eiektrické zapojenie na ovlddanie mecha-
nickych lisov podla vynédlezu je moZno po-
uZit aj u inych strojov, s vertikdlnym pohy-
bom, ktoré vyZadujd, aby ich pracovna &ast
bola pred zapodatim bezpe&nostného chodu
v urfenej polohe, napriklad noZnice na
plech. Nastavenie urfenej polohy podla vy-
ndiezu je rychiejdie a bezpe&nejsie, nakolko
sa vyltli potreba opakovanych pokusov na
nastavenie. Zvy3i sa Zivoinost stroja, lebo
nie je potrebnsd niekolkondsobné zapinanie
spojky. UZetri sa elektrickd energia z dé&-
vodu, Z%e sa dosiahne nastavenie polohy je-
dinym zdvihom.
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PREDMET VYNALEZU

1. Elektrické zariadenie na ovladanie cho-

du mechanickych lisov vyznaCujice sa tym,

e do obvodu oviidania je zapojeny trojpo-
lohovy spinad (3) s kontaktami (6, 7} napo-
jenymi na zdroj ovladacieho pradu a spo-
jenymi s ovladacim obvodom pomocného re-
16 (17) a stykafov (4, 22) pohonu lisu
spriahnutymi a prepojenymi kontaktami (8,

9), z ktorych kontakt (9) je napojeny na
zdroj ovlddacieho pridu cez kontakt (15)
spinada (1) a kontakt (8) je spojeny s ovla-
dacim obvodom stykacov (4, 22).

2. Elektrické zariadenie podla bodu 1 vy-
znadujtce sa tym, Ze v dotyku na kontakty
(15, 18), spinada (1) je upravend vacka (2)
mechanicky spriahnutd s pohybom lisu.
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