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本发明公开了一种连接器，包括连接器主构

件和操作构件。操作构件在垂直于前后方向的平

面内至少部分地覆盖连接器主构件。操作构件可

在前限制位置与后限制位置之间移动。操作构件

其中具有容纳前调节部的前调节部容纳部，以及

容纳被操作部的被操作部容纳部。前调节部容纳

部其中设有当操作构件位于前限制位置时，与前

调节部抵接的前被调节部。当操作构件移动到后

限制位置时，被操作部容纳部其中设有按压被操

作部到连接器主构件内并移动锁定部到被释放

位置的操作部。
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1.一种连接器，其可沿前后方向与匹配连接器相匹配，其特征在于：

连接器包括连接器主构件和操作构件；

连接器主构件具有压配部、锁定部、被操作部、前调节部和后调节部；

锁定部位于压配部中；

被操作部位于压配部后方；

前调节部位于压配部后方；

锁定部与被操作部互锁；

锁定部在被锁定位置与被释放位置之间可移动；

当锁定部定位在被锁定位置时，锁定部从压配部突出一预定量；

当锁定部位于被释放位置时，锁定部不从压配部突出，或者当锁定部位于被释放位置

时，锁定部从压配部突出的量小于预定量；

在垂直于前后方向的平面内，操作构件至少部分地覆盖连接器主构件；

操作构件在前后方向上具有前限制位置和后限制位置；

前限制位置和后限制位置分别被前调节部、后调节部定义；

操作构件在前后方向上，在前限制位置与后限制位置之间可移动；

操作部在其中具有容纳前调节部的前调节部容纳部，以及适于容纳被操作部的被操作

部容纳部；

前调节部总是位于前调节部容纳部内；

前调节部容纳部设有在其中的前被调节部；

当操作构件被定位在前限制位置时，前被调节部与前调节部抵接；

被操作部容纳部设有在其中的操作部；以及

当操作构件移动到后限制位置时，操作部将被操作部按压到连接器主构件内，以将锁

定部移动到被释放位置。

2.如权利要求1所述的连接器，其特征在于：

所述连接器主构件具有至少一个附加前调节部；

所述操作构件在其中具有容纳附加前调节部的附加前调节部容纳部；

附加前调节部容纳部设有在其中的附加前被调节部；以及

当操作构件定位在所述前限制位置时，附加前被调节部抵接附加前调节部。

3.如权利要求2所述的连接器，其特征在于：

所述附加前调节部的数量为一个；

所述前调节部和所述附加前调节部分别设在突出部、附加突出部上；以及

突出部和附加突出部在彼此不同的方向上突出。

4.如权利要求3所述的连接器，其特征在于：

所述突出部与所述附加突出部在彼此相反并垂直于所述前后方向的方向上突出。

5.如权利要求3所述的连接器，其特征在于：

所述突出部与所述附加突出部总是分别位于所述前调节部容纳部、所述附加前调节部

容纳部内。

6.如权利要求3所述的连接器，其特征在于：

所述突出部和所述锁定部从同一表面突出。

权　利　要　求　书 1/2 页

2

CN 106898916 B

2



7.如权利要求1所述的连接器，其特征在于：

所述连接器主构件包括连接器主体和保持构件；

所述压配部设在连接器主体上；

保持构件具有覆盖连接器主体后端的主要部；

所述操作构件具有位于主要部的前端后方的后端部；以及

在垂直于所述前后方向的平面内，后端部至少部分地覆盖主要部。

8.如权利要求7所述的连接器，其特征在于：

所述连接器主构件具有不同于所述连接器主体的锁定构件；以及

所述锁定部和所述被操作部形成为锁定构件的一部分。

9.如权利要求8所述的连接器，其特征在于：

所述前调节部被形成在不同于所述锁定构件的部件上。

10.如权利要求9所述的连接器，其特征在于：

所述连接器主体包括连接机构和部分地覆盖连接机构的屏蔽构件；以及

所述前调节部形成为屏蔽构件的一部分。

11.如权利要求7所述的连接器，其特征在于：

所述后调节部是限定所述主要部前端的前端表面。

12.如权利要求1所述的连接器，其特征在于：

在垂直于所述前后方向的平面内，所述操作构件覆盖所述连接器主构件的整个周边。

13.如权利要求12所述的连接器，其特征在于：

所述连接器主构件具有位于所述操作构件前面的前部，而所述操作构件具有其前端的

开口；以及

当沿所述前后方向观察时，所述连接器主构件的前部比所述操作构件的开口小。

14.如权利要求1所述的连接器，其特征在于：

所述操作构件设有在其中的内部空间；

所述操作构件具有使所述前调节部容纳部与内部空间彼此分离的分离部；以及

分离部具有可用作所述前被调节部的前表面。

15.如权利要求14所述的连接器，其特征在于：

所述被操作部容纳部与所述内部空间连续。

16.如权利要求7所述的连接器，其特征在于：

所述保持构件具有至少部分地位于内部空间内的前突出部；以及

所述操作构件在前突出部的表面上可滑动。

17.如权利要求1所述的连接器，其特征在于：

所述操作部和所述被操作部中的至少一个具有与所述前后方向交叉的表面。

18.如权利要求1所述的连接器，其特征在于：

当沿垂直于所述前后方向的左右方向观察时，所述前调节部与所述被操作部重叠，或

者当沿左右方向观察时，所述前调节部位于所述被操作部的后方。

19.如权利要求1所述的连接器，其特征在于：

所述连接器主构件在垂直于所述前后方向的平面内的所有方向上调节所述操作构件

的运动。
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连接器

技术领域

[0001] 本发明涉及一种连接器，其设有用于锁定连接器与匹配连接器之间的匹配状态的

锁定部。

背景技术

[0002] 例如，这种类型的连接器已在JPA2014-127433(专利文献1)中公开。如图17至图

19，专利文献1中的连接器900具有连接器主体910、锁定构件920、标签部930和保持构件

940。锁定构件920附连到连接器主体910上。连接器主体910和标签部930由保持构件940保

持。从图18和图19可理解，在前后方向(X方向)上，连接器主体910相对于保持构件940不可

相对移动，而标签部930相对于保持构件940可以相对移动。各锁定构件920设有一个被操作

部922，而标签部930设有操作部932。当标签部930被定位在前限制位置(图18)时，锁定构件

920的被操作部922位于连接器主体910的上表面912上方并向上突出(在正Z方向上)。此时，

锁定部924被定位在被锁定位置，以从上表面912突出一预定量。当标签部930被向后拉(在

负X方向上)(图19)时，在连接器主体910内，标签部930的操作部932向下推动锁定构件920

的被操作部922。其结果是，锁定部924被移动到位于被锁定位置下方(在负Z方向上)的被释

放位置。

[0003] 在专利文献1公开的连接器900中，相对于保持构件940可相对移动的标签部930部

分地位于保持构件940内。因此，连接器存在装配能力差的问题。

发明内容

[0004] 本发明的目的在于提供一种连接器，其设有锁定部，并改善了装配能力。

[0005] 为了实现上述目的，本发明采用了以下技术方案：

[0006] 本发明一方面提供了一种连接器，其可沿前后方向与匹配连接器相匹配。连接器

包括连接器主构件和操作构件。连接器主构件具有压配部、锁定部、被操作部、前调节部和

后调节部。锁定部位于压配部中。被操作部位于压配部后方。前调节部位于压配部后方。锁

定部与被操作部互锁。锁定部在被锁定位置与被释放位置之间可移动。当锁定部定位在被

锁定位置时，锁定部从压配部突出一预定量。当锁定部位于被释放位置时，锁定部不从压配

部突出，或者当锁定部位于被释放位置时，锁定部从压配部突出的量小于预定量。在垂直于

前后方向的平面内，操作构件至少部分地覆盖连接器主构件。操作构件在前后方向上具有

前限制位置和后限制位置。前限制位置和后限制位置分别被前调节部、后调节部定义。操作

构件在前后方向上，在前限制位置与后限制位置之间可移动。操作部在其中具有容纳前调

节部的前调节部容纳部，以及适于容纳被操作部的被操作部容纳部。前调节部总是位于前

调节部容纳部内。前调节部容纳部设有在其中的前被调节部。当操作构件被定位在前限制

位置时，前被调节部与前调节部抵接。被操作部容纳部设有在其中的操作部。当操作构件移

动到后限制位置时，操作部将被操作部按压到连接器主构件内，以将锁定部移动到被释放

位置。
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[0007] 在本发明中，操作构件可仅通过使用操作构件从其前端覆盖连接器主构件来连接

到连接器主构件上。因此，连接器的装配性能被提高。

附图说明

[0008] 图1是本发明实施例连接器的立体图。所示的前罩被定位在前限制位置上。

[0009] 图2是图1所示连接器的侧视图。

[0010] 图3是图1所示连接器的平面图。

[0011] 图4是图1所示连接器的正视图。

[0012] 图5是图4所示连接器的A-A向剖视图。连接器的被操作部的附近(由虚线包围的部

分)被放大绘出。

[0013] 图6是图4所示连接器的B-B向剖视图。

[0014] 图7是图4所示连接器的C-C向剖视图。包括在连接器中的连接器组件被绘为侧视

图。突出部(前调节部)的附近被放大绘出。

[0015] 图8是图1所示连接器的另一立体图。所示的前罩被定位在后限制位置上。

[0016] 图9是图8所示连接器的侧视图。

[0017] 图10是图8所示连接器的平面图。

[0018] 图11是图8所示连接器的正视图。

[0019] 图12是图11所示连接器的D-D向剖视图。连接器的被操作部的附近被放大绘出。

[0020] 图13是连接器主构件的立体图。

[0021] 图14是包括在图13所示连接器主构件中的连接器组件的立体图。

[0022] 图15是包括在图14所示连接器组件中的连接器主体的立体图。

[0023] 图16是包括在图15所示连接器主体中的连接机构的立体图。示出的连接机构保持

锁定构件。

[0024] 图17是专利文献1所公开的连接器的立体图。

[0025] 图18是图17所示连接器的剖视图。示出的锁定部被定位在被锁定位置上。

[0026] 图19是图17所示连接器的另一剖视图。示出的锁定部被定位在被释放位置上。

具体实施方式

[0027] 参照图1至图12，本发明实施例的连接器10设有连接器主构件100和前罩(操作构

件)400，并被连接到电缆500的一端。连接器10可沿前后方向与未示出的匹配连接器的匹配

压配部匹配。详细地，连接器10具有压配部112，压配部112在连接器10与匹配连接器(未示

出)相匹配的匹配状态下位于前罩400的前方。压配部112可与匹配连接器的匹配压配部(未

示出)相匹配。在本实施例中，前后方向为X方向。正X方向向前，负X方向向后。

[0028] 如图1至图3、图5至图10和图12，前罩400被连接到连接器主构件100上，以在前后

方向上可移动。详细地，在前后方向上，前罩400在前限制位置与后限制位置之间可移动。连

接器主构件100具有前调节部和后调节部，它们分别限定了后面所述的前限制位置、后限制

位置。

[0029] 参照图13和图14，连接器主构件100具有连接器组件110和后罩(保持构件)120。参

照图14和图15，连接器组件110具有连接器主体130、一对锁定构件300、一对后护罩140和压
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接部150。参照图15和图16，连接器主体130具有保持锁定构件300的连接机构160，以及屏蔽

构件170。连接器主体130的一部分形成压配部112。

[0030] 如图16所示，连接机构160具有基板210和壳体220。壳体220由绝缘树脂制成。壳体

220保持基板210和锁定构件300。基板210和锁定构件300通过壳体220彼此分离。在本实施

例中，基板210是电路板，其在平面视图中具有矩形形状且相对较小。基板210的前部(在正X

方向上的部分)形成有多个连接焊盘(未示出)。当连接器10与匹配连接器(未示出)处于匹

配状态时，这些连接焊盘分别与匹配触头(未示出)接触。基板210的后部(在负X方向上的一

部分)形成有固定焊盘(未示出)，其用来与电缆500连接。在本发明中，连接机构160具有基

板210。然而，本发明不限于此。连接机构160可以具有与匹配触头相对应的多个触头。在这

种情况下，多个触头可以由壳体220保持。

[0031] 从图16可理解，壳体220具有在平面视图中呈矩形形状的主要部222，以及在左右

方向上设于主要部222两侧的两个侧部224。换句话说，主要部222在左右方向上位于两个侧

部224之间。在本实施例中，左右方向是垂直于前后方向(X方向)的Y方向。主要部222保持基

板210连同侧部224。基板210部分地向主要部222后端的后面(在负X方向上)突出。侧部224

具有向主要部222后部的后面向后(在负X方向上)延伸的臂部226。侧部224保持锁定构件

300。详细地说，各侧部224形成有通道228。各锁定构件300被部分地容纳在与其相对应的通

道228内。

[0032] 如图15所示，屏蔽构件170由金属板制成并具有在左右方向上长、在上下方向上短

的近似矩形柱状的形状。从图15可理解，屏蔽构件170还具有上表面172、下表面174和两个

侧表面176。屏蔽构件170部分地覆盖基板210和壳体220。详细地，屏蔽构件170在上下方向

和左右方向上覆盖基板210和壳体220。在本实施例中，上下方向是垂直于前后方向(X方向)

和左右方向(Y方向)的Z方向。正Z方向向上，负Z方向向下。如图1至图3、图8至图10，屏蔽构

件170的上表面172包括形成压配部112外部的一个表面(上表面)的部分。同样地，屏蔽构件

170的下表面174包括形成压配部112的另一表面(下表面)的部分。屏蔽构件170的上表面

172、下表面174和侧表面176都不必是单一的平面。它们中的每个都可以是台阶表面。

[0033] 如图13至图15，屏蔽构件170的上表面172具有两个前开口部182和两个后开口部

184。另外，从图7、图13至图15可知，屏蔽构件170的上表面172和下表面174分别形成有上突

出部(突出部)186和下突出部(附加突出部)187。另外，从图7和图15可理解，屏蔽构件170的

上表面172和下表面174的后端附近分别形成有两个钩188。前开口部182和后开口部184是

贯穿形成屏蔽构件170的金属板的孔。前开口部182和后开口部184均具有在前后方向上长

的矩形形状。在本实施例中，上突出部186、下突出部187和钩188分别通过部分地切割并弯

曲形成屏蔽构件170的金属板而形成。在图7中，上突出部186从上表面172向上突出并向后

延伸。另一方面，下突出部187从下表面174向下突出并向后延伸。如图7和图15所示，钩188

具有向前延伸并向上或向下突出的尖部。如图1至图3、图13，前开口部182设在压配部112

中。后开口部184、上突出部186和下突出部187被位于压配部112的后方。在图6中，在前后方

向上，上突出部186的位置与后开口部184的位置重叠。当沿上下方向观察时，下突出部187

与上突出部186相匹配。从图1至图3、图8至图10可知，上突出部186和下突出部187被位于前

罩400内。因此，上突出部186和下突出部187避免了撞击某物并被损坏。

[0034] 在本实施例中，上突出部186和下突出部187通过切割并弯曲金属板而形成。然而，
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它们可以通过不同于切割并弯曲的处理方法来形成。在本实施例中，上表面172和下表面

174分别形成有上突出部186、下突出部187。然而，本发明不限于此。屏蔽构件170的上表面

172、下表面174和侧表面176中的任一个可形成有突出部186。突出部186可以在形成有前开

口部182和后开口部184的表面(上表面172)或另一表面上形成。附加突出部187可以被省

略，或者可设有多个附加突出部。理想的是附加突出部187形成在与形成有突出部186的表

面不同的表面上。换句话说，希望附加突出部187在垂直于前后方向并不同于突出部186方

向的方向上突出。在突出部186形成在上表面172的情况下，一个附加突出部(多个附加突出

部)187例如可以形成在至少一个侧表面176上。在附加突出部187的数量为一个的情况下，

更理想的是附加突出部187在与突出部186突出的方向相反的方向上突出。在突出部186形

成在一个侧表面176的情况下，理想的是附加突出部187形成在另一侧表面176上。突出部

186和附加突出部187可形成为在上下方向和左右方向四个方向上突出。

[0035] 从图14可理解，后护罩140被附连到屏蔽构件170上，以在上下方向上夹住屏蔽构

件170的后端。后护罩140由金属板制成。后护罩140形成有对应于钩188的开口部142。在后

护罩140被附连到屏蔽构件170的状态下，每个钩188被部分地位于与其相应的开口部142

内。各钩188贯穿与其对应的开口部142，且其尖部位于开口部142外面。后护罩140由钩188

相对于相对屏蔽构件170的运动来调节。钩188的形状特别适用于调节后护罩140的向后运

动。

[0036] 如图6所示，各后护罩140还具有被延伸部144，其向后延伸来部分地覆盖电缆500

并具有半圆柱形状。如图6和图7所示，压接部150由金属片制成，并弯曲成圆柱状，以包围被

延伸部144的圆周。压接部150被卷曲来固定被延伸部144到电缆500上。换言之，电缆500通

过压接部150被固定到后护罩140上。因此，电缆500经由后护罩140和钩188，通过压接部150

被固定到屏蔽构件170上。因此，当电缆500接收向后指向的力时，该力由屏蔽构件170接收。

结果是，在电缆500与基板210之间的力作用可以被消除或减少。因此，防止了电缆500与基

板210之间的电断开，以使可靠性提高。

[0037] 如图13所示，后罩120具有主体部122、前突出部124和电缆覆盖部126。后罩120由

绝缘树脂制成。后罩120通过插入成型与连接器组件110整体形成。因此，屏蔽构件170的表

面与一对后护罩140(参照图14)的各内表面之间的空间由形成后罩120(参见图7和图12)的

绝缘树脂填充。主体部122具有近似矩形平行管道的外形。除了被延伸部144(参照图6)之

外，主体部122覆盖后护罩140(参照图14)。换句话说，主体部122覆盖连接器组件110(连接

器主体130)的后端。前突出部124是沿屏蔽构件170的表面(上表面172、下表面174和侧表面

176)，从主体部122向前突出的矩形圆柱状的部分。电缆覆盖部126从主体部122向后延伸，

并覆盖被延伸部144(参照图6)、压接部150和电缆500的一部分(参照图14)。

[0038] 参照图5和图12所示，每个锁定构件300具有锁定部310、被操作部320、弹性部330

和被固定部340。锁定部310是从弹性部330的前端部向上突出的突起。在图5所示的状态下，

锁定部310的前表面是与前后方向斜交叉的倾斜表面。此外，锁定部310的后端表面是垂直

于前后方向的垂直表面。被固定部340是从弹性部330的后端部向下突出的突起。被固定部

340具有在前后方向上突出的压配部。被操作部320是从弹性部330的前端部与后端部之间

的中间部向上突出的突起。被操作部320的前表面是弯曲表面，其横截面绘制为弧，而被操

作部320的后端表面是垂直于前后方向的垂直表面。被操作部320在前后方向和上下方向上
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比锁定部310小。

[0039] 如图5和图12，被固定部340被压入并固定到形成于壳体220内的被压入匹配部

232。弹性部330由被固定部340支撑。弹性部330弹性变形并支撑锁定部310和被操作部320，

以允许锁定部310和被操作部320至少在上下方向上移动。锁定部310对应于屏蔽构件170的

前开口部182中的一个，并且至少部分地被位于与其对应的前开口部182内。换言之，锁定部

310被位于压配部112中。被操作部320对应于后开口部184并至少部分地被位于后开口部

184内。换句话说，被操作部320被位于压配部112的后方。从图6可知，在前后方向上的被操

作部320的位置与在前后方向上的上突出部186的位置最相同。换句话说，当沿左右方向观

察时，被操作部320与上突出部186重叠。当沿左右方向观察时，上突出部186的尖部192可以

与被操作部320重叠或可以被位于被操作部320的后方。

[0040] 从图5和图12可理解，锁定部310在被锁定位置(图5所示位置)与被释放位置(图12

所示位置)之间可移动，被释放位置通过弹性部330的弹性变形方式位于被锁定位置的下

方。当锁定部310被定位在被锁定位置时，其从屏蔽构件170的上表面172向上突出一预定

量。预定量被预先确定，以确保锁定连接器10与匹配连接器(未示出)的匹配状态。当锁定部

310被定位在被释放位置时，其不会从屏蔽构件170的上表面172向上突出。可替换地，锁定

部310向上突出的量小于预定量。被操作部320与锁定部310互锁。与此相反，锁定部310与被

操作部320互锁。至少当锁定部310被定位在被锁定位置时，被操作部320从屏蔽构件170的

上表面172向上突出。

[0041] 如图1至图12所示，前罩400由绝缘树脂制成，并具有前部410和后部420。后部420

在上下方向和左右方向上比前部410大。在本实施例中，后部420连续到前部410并具有与前

后方向交叉的倾斜表面。然而，后部420可以具有垂直于代替倾斜表面的前后方向的垂直表

面。

[0042] 如图5、图7和图12所示，前罩400在前后方向上还具有借此贯穿的连接器主构件容

纳部430。连接器主构件容纳部430具有前容纳部432和后容纳部434。后容纳部434在上下方

向和左右方向上比前容纳部432大。因此，前罩400在前容纳部432与后容纳部434之间形成

有台阶部436。后罩120的主体部122部分地容纳在后容纳部434内，并被位于台阶部436的后

方。前罩400的后端部422被位于前端表面202的后方，前端表面202限定主体部122的前端和

主体部122的后端部204前方。前罩400的前部410不一定对应于前容纳部432。同样地，前罩

400的后部420不一定对应于前罩400的后容纳部434。

[0043] 如图7所示，前罩400具有在其中的前调节部容纳部442。前调节部容纳部442至少

容纳上突出部186的尖部192。前罩400还具有在其中的附加前调节部容纳部443。附加前调

节部容纳部443至少容纳下突出部187的尖部193。另外，如图5和图12所示，前罩400具有在

其中的被操作部容纳部444。被操作部容纳部444容纳被操作部320。此外，如图5、图7和图12

所示，前罩400具有在其中的前突出部容纳部(内部空间)446。前突出部容纳部446容纳前突

出部124。前调节部容纳部442、附加前调节部容纳部443、被操作部容纳部444和前突出部容

纳部446与连接器主构件容纳部430的前容纳部432连通。被操作部容纳部444和前突出部容

纳部446彼此连接。前突出部容纳部446的后端向连接器主构件容纳部430的后容纳部434开

口。前调节部容纳部442和附加前调节部容纳部443是在前后方向上延伸的通道，并向前罩

400的前端424开口。如图7所示，分隔壁(隔离部)450设在前调节部容纳部442和附加前调节
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部容纳部443的后方。每个分隔壁450被位于前调节部容纳部442或附加前调节部容纳部443

与前突出部容纳部446之间，以彼此隔离。在本实施例中，前调节部容纳部442被位于前容纳

部432上方，而附加前调节部容纳部443被位于前容纳部432下方。另一方面，根据突出部186

的排列、附加突出部187的数量和附加突出部187的排列，前调节部容纳部442和附加前调节

部容纳部443设置在前罩400内。

[0044] 在具有前述结构的连接器10中，前罩400附连到连接器主构件100是通过使用前罩

400覆盖连接器主构件100而获得的。换言之，这种附连通过从连接器主构件100的前部在连

接器主构件100上向后滑动前罩400而实现，以使得连接器主构件100贯穿前罩400。因此，本

实施例的连接器10易组装。因此，与专利文献1公开的连接器900(参见图17至图19)相比较，

此装配能力被改善。为了允许前罩400的装配，如图11所示，当沿前后方向观察时，连接器主

构件100的前部比前罩400的前端424的开口426要小。在这里，当前罩400位于后限制位置

时，连接器主构件100的前部是位于前罩400的前端424前方的部分。连接器主构件100的前

部包括压配部112。

[0045] 如图1至图3、图8至图10所示，在前罩400被连接到连接器主构件100的情况下，连

接器主构件100的前端部102和后端部104位于前罩400的外部。连接器主构件100的一部分，

不是前端部102和后端部104，位于前罩400的连接器主构件容纳部430中。换句话说，连接器

主构件100贯通前罩400。因此，在垂直于前后方向的平面上，前罩400覆盖连接器主构件100

的整个圆周。在垂直于前后方向的平面上，前罩400的后端部422覆盖后罩120的主体部122

的圆周。因为前罩400覆盖连接器主构件100的整个圆周，所以操作者可以从垂直于前后方

向的任何方向保持住前罩400。例如，操作者可以从上下方向或左右方向保持住前罩400。因

此，操作者可以容易地操作前罩400。这样，连接器10具有良好的实用性。因为前罩400部分

地覆盖后罩120，所以后罩120可防止将要操作的操作者直接保持。在后罩120可以直接被操

作的情况下，在锁定部310锁定连接器10与匹配连接器(未示出)的匹配状态的情况下，连接

器主构件100有可能被给予向后的力。在这种情况下，向后的力被锁定部310接收。在操作者

忘记或没注意到匹配状态被锁定的情况下，存在明显的大作用力作用在后罩120上来通过

力从匹配连接器除去连接器10的可能性。在本实施例中，前罩400消除了这种可能性。因此，

锁定部310被防止因过度负荷而损坏。然而，在垂直于前后方向的平面中，前罩400不必覆盖

连接器主构件100的整个圆周。假设在垂直于前后方向的平面内的所有方向上，前罩400相

对于连接器主构件100相对运动，那么前罩400可以部分地覆盖连接器主构件100。在这种情

况下，在垂直于前后方向的平面内，后端部422至少部分地覆盖主体部122。不管怎样，在垂

直于前后方向的平面内的所有方向上，连接器主构件100调节前罩400的相对运动。

[0046] 从图7可理解，当前罩400被连接到连接器主构件100时，上突出部186穿过前突出

部容纳部446并架设在分隔壁450上面，以被容纳在前调节部容纳部442内。由于上突出部

186穿过前突出部容纳部446，因而上突出部186被压靠在前罩400上的距离(在前后方向上

的分隔壁450的长度)可被缩短。由此，可防止前罩400被上突出部186显著地削弱。上突出部

186整体不需要被容纳在前调节部容纳部442内。至少上突出部186的尖部192仅被容纳在前

调节部容纳部442内。当上突出部186在前调节部容纳部442内被容纳一次时，前罩400的向

前运动被调整。也就是说，分隔壁450的前表面452与上突出部186的尖部192抵接，然后前罩

400不能向前移动。换言之，分隔壁450的前表面452用作设置在前调节部容纳部442内的前
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被调节部。在这种情况下，上突出部186的尖部192作为前调节部。因此，上突出部186的尖部

192限定了前罩400的前限制位置。上突出部186的尖部192，即前调节部，总是位于前调节部

容纳部442内。下突出部187类似于上突出部186。也就是说，下突出部187被容纳在附加前调

节部容纳部443中，尖部193用作附加前调节部。限定附加前调节部容纳部443一部分的分隔

壁450的前表面452用作设置在附加前调节部容纳部443内的附加前被调节部。在本实施例

中，上突出部186和下突出部187分别形成在屏蔽构件170的上表面172、下表面174上。因此，

前调节部和附加前调节部具有良好的平衡性而作用在前罩400上。其结果是，位于前限制位

置的前罩400的姿态是稳定的。与提供单一的突出部的情况相比，负载被分散了。因此，上突

出部186、下突出部187和分隔壁450避免了损坏。

[0047] 如图5所示，当前罩400被定位在前限制位置时，锁定构件300的被操作部320被容

纳在被操作部容纳部444中。此外，后罩120的前突出部124部分地容纳在前突出部容纳部

446中。后罩120的主体部122的一部分被容纳在连接器主构件容纳部430的后容纳部434中。

[0048] 如图5和图12所示，在前罩400在前限制位置与后限制位置之间移动时，它在位于

前突出部容纳部446内的前突出部124的表面上滑动。虽然前突出部124和前突出部容纳部

446不一定是必需的，但它们能够使前罩400平稳流畅地滑动。这是因为树脂制成的前罩400

与金属制成的屏蔽构件170之间的摩擦阻力要小于树脂制成的前罩400与树脂制成的前突

出部124之间的摩擦阻力。

[0049] 如图12所示，当前罩400向后移动时，台阶部436抵接在后罩120的主体部122的前

端表面202上。也就是说，前罩400的向后运动由主体部122来调节。换句话说，主体部122的

前端表面202用作限定前罩400的后限制位置的后调节部。根据前罩400的运动，被操作部

320在被操作部容纳部444的前壁448上滑动，以移出被操作部容纳部444。换句话说，被操作

部320通过前壁448被按压到连接器主构件100的内侧。也就是说，前壁448用作操作部，以操

作被操作部320。弹性部330根据被操作部320的运动而弹性变形，以使得锁定部310被移动

到被释放位置。因此，被操作部容纳部444其中设有操作部，以按压被操作部320到连接器主

构件100的内侧，并当前罩400移动到后限制位置时，将锁定部310移动到被释放位置。在本

实施例中，前壁448具有多个连续的与前后方向交叉的平面。然而，前壁448的结构并不限于

此。前壁448例如可以是与前后方向交叉的单一平面或曲面。被操作部320的前表面322在本

实施例中是曲面。然而，前表面322可以是与前后方向交叉的单一平面，或者可以是与前后

方向交叉的多个彼此连续的平面。不管怎样，前壁448和被操作部320都可被构造成使被操

作部320根据前罩400的运动而按压到连接器主构件100内部，并且锁定部310从被锁定位置

移动至被释放位置。例如，前壁448与被操作部320的前表面322中的一个可以具有与前后方

向交叉的倾斜表面。

[0050] 从图1至图12可理解，连接器10与匹配连接器(未示出)的匹配是通过将连接器10

移动到位于连接器10前方的匹配连接器而实现的。在这种情况下，通过操作者的操作，前罩

400被移动到前限制位置。在匹配前，前罩400可相对于连接器主构件100被预先向前移动

(在正X方向上)。可替代地，当连接器10与匹配连接器匹配时，通过使用摩擦力，前罩400可

以相对于连接器主构件100向前移动。在上下方向和左右方向上，前罩400被位于连接器10

最外侧的位置。因此，前罩400可简单地被操作者保持住。如图5所示，在前罩400定位在前限

制位置且连接器10没有接收外力时，被操作部320被容纳在被操作部容纳部444中，并且锁
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定部310被定位在被锁定位置上。在这种状态下的连接器10与匹配连接器接近，且压配部

112插入到匹配压配部(未示出)中。然后，定位在被锁定位置的锁定部310与匹配压配部接

触。这是因为当沿前后方向观察时，匹配压配部的开口比压配部112的尺寸稍大，而不是直

接接收锁定部310的足够大。当锁定部310与匹配连接器的匹配压配部接触时，它由弹性部

330的弹性变形而向下压入通道228内。因此，锁定部310不会妨碍连接器10与匹配连接器的

互相匹配。匹配压配部设置有接收锁定部310的被锁定部(未示出)。当连接器10与匹配连接

器一起处于匹配状态时，锁定部310被被锁定部部分地接收。因此，锁定部310锁定连接器10

与匹配连接器的匹配状态。

[0051] 在连接器10与匹配连接器的匹配状态下，当电缆500被向后拉动时，锁定部310由

被锁定部(未示出)捕获。因此，连接器10不能从匹配连接器上分离。另一方面，从图12可理

解，当前罩400向后移动时，它被移动到后限制位置。这是很容易的操作，因为在上下方向和

左右方向上，前罩400的后部420比前部410要大。在这种情况下，作为操作部的前壁448向下

按压被操作部320。其结果是，弹性部330弹性变形，以向下移动锁定部310。当锁定部310到

达被释放部时，它被移出被锁定部(未示出)。然后，匹配状态的锁定被解除。当前罩400试图

进一步向后移动时，它抵接后罩120的主体部122。因此，连接器主构件100被向后推。从而连

接器10从匹配连接器上分离。

[0052] 虽然本发明基于实施例所描述，但本发明不限于此。本发明适用于各种变形和替

代。

[0053] 在上述实施例中，一个前调节部(多个前调节部)形成为屏蔽构件170(上突出部

186的尖部192和下突出部187的尖部193)的一部分。然而，前调节部192可以形成为另一部

件(例如锁定构件300、壳体220等)的一部分。在锁定构件300设有前调节部的情况下，从弹

性部330向上突出的突出部，可形成在锁定部310与被操作部320之间，并且突出部的一部分

可用于前调节部。在这种情况下，屏蔽构件170设有对应于前调节部的开口部。此外，前罩

400设有在被操作部容纳部444前面的前调节部容纳部。另外，前罩400设有具有前表面的分

隔部，其用作被操作部容纳部444与前调节部容纳部之间的前被调节部。

[0054] 在上述实施例中，后调节部(后罩120的前端表面202)位于前罩400中。然而，后调

节部可以位于前罩400的外侧。也就是说，前罩400可以没有后容纳部434。也就是说，前罩

400可以被形成为当前罩400定位在后限制位置时，使其后端部422与后罩120的主体部122

的前端表面202相匹配。

[0055] 在上述实施例中，锁定构件300与连接器主体130不同。然而，锁定部310、被操作部

320和弹性部330可以形成为连接器主体130的一部分。例如，形成屏蔽构件170的金属片的

部分可被切割并弯曲形成锁定部310、被操作部320和弹性部330。

[0056] 以上所述是本发明较佳实施例及其所运用的技术原理，对于本领域的技术人员来

说，在不背离本发明的精神和范围的情况下，任何基于本发明技术方案基础上的等效变换、

简单替换等显而易见的改变，均属于本发明保护范围之内。
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