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ES 2835179 T3

DESCRIPCION
Configuraciones del periodo transitorio dinamicas para intervalos de tiempo de transmisién acortados
REFERENCIAS CRUZADAS

[0001] La presente solicitud de patente reivindica la prioridad de la solicitud de patente de EE. UU. n. ® 15/922,616
de Acula y otros, titulada "Dynamic Transient Period Configurations For Shortened Transmission Time Intervals
[Configuraciones del periodo transitorio dinamicas para intervalos de tiempo de transmision acortados]’,
presentada el 15 de marzo de 2018, y la solicitud de patente provisional de EE. UU. n. ® 62/476,485 de Akula y
otros, titulada "Dynamic Transient Period Configurations for Shortened Transmission Time Intervals
[Configuraciones del periodo transitorio dinamicas para intervalos de tiempo de transmision acortados]’,
presentada el 24 de marzo de 2017, cada una de las cuales esta cedida al cesionario de las mismas.

INTRODUCCION

[0002] Lo siguiente se refiere, en general, a comunicacién inalambrica, y, mas especificamente, a
configuraciones del periodo transitorio dinamicas para intervalos de tiempo de transmision acortados (sTTI).

[0003] Los sistemas de comunicaciones inalambricas estan ampliamente implantados para proporcionar diversos
tipos de contenido de comunicacion tales como voz, video, datos en paquetes, mensajeria, radiodifusion, etc. Estos
sistemas pueden admitir la comunicacién con mdltiples usuarios compartiendo los recursos de sistema disponibles
(por ejemplo, tiempo, frecuencia y potencia). Los ejemplos de dichos sistemas de acceso multiple incluyen sistemas
de acceso multiple por division de cédigo (CDMA), sistemas de acceso mudltiple por division de tiempo (TDMA),
sistemas de acceso multiple por division de frecuencia (FDMA) y sistemas de acceso multiple por divisién ortogonal
de frecuencia (OFDMA) (por ejemplo, un sistema de Evolucion a largo plazo (LTE), o un sistema de Nueva Radio
(NR)). Un sistema de comunicaciones inalambricas de acceso multiple puede incluir varias estaciones base o
nodos de red de acceso, admitiendo cada uno de ellos simultaneamente la comunicacién para mdultiples
dispositivos de comunicacion, que se pueden conocer de otro modo como equipo de usuario (UE).

[0004] Una estacién base en algunas implementaciones de LTE o NR puede transmitir a uno o mas UE usando
intervalos de tiempo de transmisién (TTI) de diferentes longitudes. En algunos casos, estos TTI pueden tener una
longitud reducida con respecto a los TTl de LTE heredados. Dicho intervalo de tiempo de transmision (TTI) de
longitud reducida se puede denominar TTI acortado (sTTI), y los usuarios que se comunican usando sTTI se
pueden denominar usuarios de baja latencia. Un sTTI puede ser un subconjunto de uno o mas TTI de mayor
duracién que corresponden a subtramas heredadas, por ejemplo, el TTI de mayor duraciéon puede tener una
numeracion que se basa en una tecnologia de acceso por radio (RAT) estandarizada, tal como LTE. Una estacion
base puede asignar recursos de transmisién para sTTI a un UE que puede incluir recursos de tiempo, recursos de
frecuencia y una o mas portadoras componentes (CC) que se van a usar para transmisiones de sTTI. El uso
eficiente de dichos recursos para la transmision de datos, informacién de control y sefiales de referencia puede
ayudar a incrementar la eficacia de un sistema de comunicaciones inalambricas.

BREVE EXPLICACION

[0005] Las técnicas descritas se refieren a procedimientos, sistemas, dispositivos o aparatos mejorados que
admiten configuraciones del periodo transitorio dinamicas para los sTTI.

[0006] En la reivindicacion 1 se describe un procedimiento de comunicacién inalambrica.
[0007] En la reivindicacion 8 se describe un aparato para comunicacion inalambrica.

[0008] En la reivindicacion 15 se describe un medio no transitorio legible por ordenador para comunicacion
inaldmbrica.

[0009] EI borrador del 3GPP de Ericsson, "Further Discussions on Implication of ON/OFF mask on sTTI
Operations", de febrero de 2017, describe posibles opciones para la programaciéon del UE cuando se considera
acortar el TTI con 2 simbolos. El borrador del 3GPP de Qualcomm, Ericsson, ZTE, Nokia, Huawei, "WF: UE
ON/OFF mask for sTTI", de febrero de 2017, describe tres posibles opciones de méascara de tiempo de
activado/desactivado para sTTI. El borrador del 3GPP de Qualcomm Incorporated, "On-OFF time mask for sTTI",
de febrero de 2017, analiza la mascara de activado/desactivado para sTTI y el tiempo de transicion intermedio
entre dos sTTI consecutivos. El documento del Proyecto de Colaboracién de Tercera Generacion "Technical
Specification Group Radio Access Network; Evolved Universal Terrestrial Radio Access (E-UTRA); User Equipment
(UE) Radio Transmission and Reception (Release 14)", estandar del 3GPP, julio de 2016, describe el uso de
mascaras de tiempo de activado/desactivado.

BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS
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[0010]

La FIG. 1 ilustra un ejemplo de un sistema para comunicacién inalambrica que admite configuraciones del
periodo transitorio dinamicas para sTTI de acuerdo con uno o mas aspectos de la presente divulgacion.

La FIG. 2 ilustra un ejemplo de un sistema de comunicaciones inalambricas que admite configuraciones del
periodo transitorio dinamicas para sTTI de acuerdo con uno 0 mas aspectos de la presente divulgacion.

La FIG. 3 ilustra un ejemplo de recursos inaldmbricos que admiten configuraciones del periodo transitorio
dinamicas para sTTI de acuerdo con uno o mas aspectos de la presente divulgacion.

Las FIGS. 4A a 10 ilustran ejemplos de configuraciones de mascara de tiempo que admiten configuraciones
del periodo transitorio dinamicas para sTTI de acuerdo con uno o mas aspectos de la presente divulgacion.

Las FIGS. 11 a 13 muestran diagramas de bloques de un dispositivo que admite configuraciones del periodo
transitorio dinamicas para sTTI de acuerdo con uno o mas aspectos de la presente divulgacion.

La FIG. 14 ilustra un diagrama de bloques un sistema que incluye un UE que admite configuraciones del
periodo transitorio dinamicas para sTTI de acuerdo con uno o mas aspectos de la presente divulgacion.

Las FIGS. 15 a 17 ilustran procedimientos para configuraciones del periodo transitorio dinamicas para sTTI
de acuerdo con uno o mas aspectos de la presente divulgacién.

DESCRIPCION DETALLADA

[0011] Se pueden usar procedimientos, sistemas, dispositivos o aparatos mejorados de diversos ejemplos para
admitir técnicas de mascara de tiempo para sTTI que pueden mejorar las comunicaciones de baja latencia. Los
recursos asignados para la comunicacién de baja latencia se pueden usar para la comunicacién de enlace
ascendente y de enlace descendente usando sTTI que tienen una longitud reducida con respecto a los TTI de
comunicaciones que pueden ser relativamente insensibles a la latencia, tales como las transmisiones de Banda
ancha movil mejorada (eMBB), que pueden usar una duracién del TTl de 1 milisegundo (ms). Las comunicaciones
que usan sTTI pueden usar, en algunos casos, una duracion del sTTI que corresponde a una ranura de una
subtrama inalambrica, o una duracion del sTTI que corresponde a dos o tres simbolos de multiplexacion por division
ortogonal de frecuencia (OFDM). En algunos casos, los sTTI se pueden configurar para tener limites dentro de o
alineados con los limites de una ranura de un TTI de 1 ms. En algunos ejemplos, los sTTI pueden abarcar dos o
tres simbolos OFDM, y cada ranura puede tener tres sTTIl. De esta manera, se pueden usar los siete simbolos de
una ranura que usa un prefijo ciclico normal, y los recursos del sistema se pueden usar mas eficazmente con
respecto a un caso donde se incluirian tres sTTI de dos simbolos en una ranura de siete simbolos.

[0012] Diversas técnicas descritas en el presente documento pueden posibilitar la identificacién de
caracteristicas de una transmision (por ejemplo, cambios de potencia, cambios de asignacion de bloques de
recursos (RB), etc.) y la determinacién dinamica de una localizacion de una region transitoria (por ejemplo, una
mascara de tiempo) para transmisiones que usan sTTl de una manera que proporciona una proteccion
incrementada de las partes sensibles a errores de la transmisién. La presente divulgacion describe diversas
técnicas con referencia a redes de proxima generacion (por ejemplo, redes 5G o NR) que se estan disefiando para
admitir caracteristicas tales como operaciones de gran ancho de banda, tipos de subtramas/ranuras mas dinamicos
y tipos de subtramas/ranuras independientes (en las que la retroalimentacion de solicitud hibrida de repeticién
automatica (HARQ) para una subtrama/ranura se puede transmitir antes del final de la subtrama/ranura). Sin
embargo, dichas técnicas se pueden usar para cualquier sistema en el que se puedan transmitir TT| de diferentes
longitudes en un sistema de comunicaciones inalambricas.

[0013] Los aspectos de la divulgacion se describen inicialmente en el contexto de un sistema de comunicaciones
inalambricas. A continuacion, se analizan diversos ejemplos de periodos transitorios y mascaras de tiempo para
diferentes TTI. Los aspectos de la divulgacion se ilustran y describen adicionalmente con referencia a diagramas
de aparatos, diagramas de sistemas y diagramas de flujo que se refieren a técnicas de méascara de tiempo para
sTTI.

[0014] La FIG. 1 ilustra un ejemplo de un sistema de comunicaciones inaldmbricas 100 de acuerdo con diversos
aspectos de la presente divulgacion. El sistema de comunicaciones inaldmbricas 100 puede incluir estaciones base
105 (por ejemplo, dispositivos de acceso a la red, gNodoB (gNB) y/o cabezas de radio (RH)), UE 115 y una red
central 130. En algunos ejemplos, el sistema de comunicaciones inalambricas 100 puede ser una red de LTE (o
LTE avanzada), o una red de NR. En algunos casos, el sistema de comunicaciones inalambricas 100 puede admitir
comunicaciones de banda ancha mejoradas, comunicaciones ultra fiables (es decir, de misién critica),
comunicaciones de baja latencia y comunicaciones con dispositivos de bajo coste y baja complejidad.
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[0015] La red central 130 puede proporcionar autentificacion de usuario, autorizacion de acceso, seguimiento,
conectividad del protocolo de Internet (IP) y otras funciones de acceso, encaminamiento o movilidad. Al menos
algunas de las estaciones base 105 (por ejemplo, los eNodoB (eNB) 105-a o los controladores de nodos de acceso
(ANC) 105-b, gNB) pueden interactuar con la red central 130 a través de enlaces de retorno 132 (por ejemplo, S1,
S2, etc.) y pueden realizar la configuracion y programacion de radio para la comunicacion con los UE 115. En
diversos ejemplos, los ANC 105-b se pueden comunicar entre si, ya sea directa o indirectamente (por ejemplo, a
través de la red central 130), sobre los enlaces de retorno 134 (por ejemplo, X1, X2, etc.), que pueden ser enlaces
de comunicacién alambricos o inalambricos. Cada controlador de nodos de acceso (ANC) 105-b también se puede
comunicar con varios UE 115 a través de varias cabezas de radio inteligentes (cabezas de radio) 105-c. En una
configuracién alternativa del sistema de comunicaciones inaldmbricas 100, la funcionalidad de un ANC 105-b se
puede proporcionar por una cabeza de radio 105-c o distribuir entre las cabezas de radio 105-c de un eNB 105-a.
En otra configuracion alternativa del sistema de comunicaciones inalambricas 100, las cabezas de radio 105-c se
pueden reemplazar por estaciones base, y los ANC 105-b se pueden reemplazar por controladores de estaciones
base (o enlaces a la red central 130).

[0016] Los ANC 105-b se pueden comunicar de forma inalambrica con los UE 115 por medio de una o mas
cabezas de radio 105-c, teniendo cada cabeza de radio 105-c una o mas antenas. Cada una de las cabezas de
radio 105-c puede proporcionar cobertura de comunicacion para un area de cobertura geografica respectiva 110.
El area de cobertura geografica 110 para una cabeza de radio 105-c se puede dividir en sectores que constituyen
solo una parte del area de cobertura (no mostrada). En algunos ejemplos, los dispositivos de acceso a la red 105
se pueden reemplazar por dispositivos de acceso a la red alternativos, tales como estaciones transceptoras base,
estaciones base de radio, puntos de acceso, transceptores de radio, NodoB, eNodoB (eNB), NodoB doméstico,
eNodoB doméstico, etc. El sistema de comunicaciones inalambricas 100 puede incluir cabezas de radio 105-c (o
estaciones base 105 u otros dispositivos de acceso a la red) de diferentes tipos (por ejemplo, macrocélulas y/o
dispositivos de acceso a la red de células pequefas). Las areas de cobertura geografica 110 de las cabezas de
radio 105-c u otros dispositivos de acceso a la red se pueden solapar. En algunos ejemplos, diferentes eNBs 105-
a se pueden asociar con diferentes tecnologias de acceso por radio.

[0017] Los UE 115 pueden estar dispersos por todo el sistema de comunicaciones inalambricas 100 y cada UE
115 puede ser fijo 0 mévil. Un UE 115 también puede incluir, o denominarse por los expertos en la técnica como,
una estacién movil, una estacién de abonado, una unidad mévil, una unidad de abonado, una unidad inalambrica,
una unidad remota, un dispositivo movil, un dispositivo inalambrico, un dispositivo de comunicaciones inalambricas,
un dispositivo remoto, una estacién de abonado movil, un terminal de acceso, un terminal mévil, un terminal
inaldmbrico, un terminal remoto, auriculares, un agente de usuario, un cliente movil, un cliente o con alguna otra
terminologia adecuada. Un UE 115 puede ser un teléfono movil, un asistente digital personal (PDA), un médem
inalambrico, un dispositivo de comunicacién inalambrica, un dispositivo manual, una tableta, un ordenador portatil,
un teléfono sin cable, una estacion de bucle local inalambrico (WLL), un dispositivo de IoE, o similares. Un UE 115
se puede comunicar con diversos tipos de eNB 105-a, cabezas de radio 105-c, estaciones base 105, puntos de
acceso u otros dispositivos de acceso a la red, incluyendo macro eNB, eNB de células pequefias, estaciones base
de retransmisién y similares. Un UE también se puede comunicar directamente con otros UE 115 (por ejemplo,
usando un protocolo de par a par (P2P)). En algunos casos, un UE 115 se puede comunicar con la red central 130
a través del enlace de comunicacién 135.

[0018] En algunos ejemplos, el sistema de comunicaciones inalambricas 100 puede incluir una red 5G. En otros
ejemplos, el sistema de comunicaciones inalambricas 100 puede incluir una red de LTE/LTE-A. El sistema de
comunicaciones inalambricas 100 puede en algunos ejemplos ser una red heterogénea, en la que diferentes tipos
de eNB proporcionan cobertura para diversas regiones geograficas. Por ejemplo, cada eNB 105-a o cabeza de
radio 105-c puede proporcionar cobertura de comunicacioén para una macrocélula, una célula pequeia y/u otros
tipos de célula. El término "célula" es un término del 3GPP que se puede usar para describir una estacion base,
una cabeza de radio, una portadora o portadora componente asociada con una estacion base o una cabeza de
radio, o un area de cobertura (por ejemplo, sector, etc.) de una portadora o estacién base, dependiendo del
contexto.

[0019] Las estaciones base 105 se pueden comunicar de forma inalambrica con los UE 115 por medio de una o
mas antenas de estacion base. Cada estacién base 105 puede proporcionar cobertura de comunicacién para una
respectiva area de cobertura geografica 110. Los enlaces de comunicaciones 125 que se muestran en el sistema
de comunicaciones inalambricas 100 pueden incluir transmisiones de enlace ascendente desde un UE 115 a una
estacion base 105, o transmisiones de enlace descendente desde una estacion base 105 a un UE 115. La
informacién de control y los datos se pueden multiplexar en un canal de enlace ascendente o de enlace
descendente, de acuerdo con diversas técnicas. La informacién de control y los datos se pueden multiplexar en un
canal de enlace descendente, por ejemplo, usando técnicas de multiplexacién por division de tiempo (TDM),
técnicas de multiplexacion por divisién de frecuencia (FDM) o técnicas de TDM-FDM hibridas. Las transmisiones
a través de enlaces de comunicacion 125 se pueden codificar de acuerdo con un esquema de modulacién y
codificacion (MCS), que puede contribuir a la velocidad de transferencia de datos para una transmision dada. Por
ejemplo, cuando las condiciones del canal son buenas (por ejemplo, poca interferencia), se puede emplear un
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MCS alto de modo que se pueda transportar una cantidad de informacion incrementada en un periodo de tiempo
dado con respecto a un MCS menor.

[0020] En algunos casos, un UE 115 también se puede comunicar directamente con otros UE (por ejemplo,
usando un protocolo de par a par (P2P) o de dispositivo a dispositivo (D2D)). Algunos UE 115, tales como los
dispositivos de comunicaciones de tipo maquina (MTC) o de loT, pueden ser dispositivos de bajo coste o de baja
complejidad, y pueden posibilitar la comunicacién automatizada entre maquinas, es decir, la comunicacién de
maquina a maquina (M2M). M2M o MTC se pueden referir a tecnologias de comunicacion de datos que permiten
que los dispositivos se comuniquen entre si 0 con una estacion base sin intervencién humana. Ejemplos de
aplicaciones para dispositivos MTC incluyen medicién inteligente, supervisién de inventario, supervision de nivel
de agua, supervision de equipos, atencién médica, supervision de la vida silvestre, supervision de fenémenos
meteoroldgicos y geoldgicos, gestion y seguimiento de flotas, deteccion remota de seguridad, control de acceso
fisico y cobros comerciales basados en transacciones.

[0021] Las estaciones base 105 se pueden comunicar con la red central 130 y entre si. Por ejemplo, las
estaciones base 105 pueden interactuar con la red central 130 a través de los enlaces de retorno 132 (por ejemplo,
S1, 82, etc.). Las estaciones base 105 se pueden comunicar entre si a través de los enlaces de retorno 134 (por
ejemplo, X1, X2, etc.) directa o indirectamente (por ejemplo, a través de la red central 130). Las estaciones base
105 pueden realizar una configuracion y una programacion de radio para la comunicacion con los UE 115, o pueden
funcionar bajo el control de un controlador de estaciones base (no mostrado). En algunos ejemplos, las estaciones
base 105 pueden ser macrocélulas, células pequefas, puntos de acceso o similar. Las estaciones base 105
pueden ser un ejemplo de un eNB de LTE, un eNB de eLTE, un gNB de NR, un Nodo-B de NR, un nodo de acceso
de NR, y pueden incluir un ANC.

[0022] Los UE 115 pueden incluir un gestor de comunicaciones 102, que puede identificar una concesion de
recursos para una transmision de enlace ascendente, incluyendo la transmision de enlace ascendente una primera
RS y un TTI que incluye al menos una segunda RS y datos, identificar un tipo de la primera RS, un tipo de la
segunda RS, y un tipo de los datos, determinar una prioridad asociada con la primera RS, la segunda RS y los
datos en base al tipo de la primera RS, el tipo de la segunda RS y el tipo de los datos, configurar dinamicamente
un periodo transitorio que se solapa con la primera RS, o el TTl, 0 ambos en base a la prioridad determinada, y
transmitir la transmision de enlace ascendente incluyendo el periodo transitorio configurado.

[0023] Una estacion base 105 puede interactuar con la red central 130 a través de enlaces de retorno 132 (por
ejemplo, S1, S2, NG-1, NG-2, NG-3, NG-C, NG-U, etc.) y puede realizar la configuracion y programacion de radio
para la comunicacién con los UE 115 dentro de un area de cobertura asociada 110. En diversos ejemplos, los
dispositivos de red (por ejemplo, gNB, eNB 105-a, ANC 105-b, RH 105-c) se pueden comunicar entre si, ya sea
directa o indirectamente (por ejemplo, a través de la red central 130), a través de enlaces de retorno 134 (por
ejemplo, X1, X2, Xn, etc.), que pueden ser enlaces de comunicaciones alambricos o inalambricos. Cada estacién
base 105 también se puede comunicar con varios UE 115 a través de varios dispositivos de red diferentes, donde
un dispositivo de red puede ser un ejemplo de un punto de recepcion de transmision (TRP), una unidad distribuida
(DU), una cabeza de radio (RH), una cabeza de radio remota (RRH) o una cabeza de radio inteligente.

[0024] El sistema de comunicaciones inalambricas 100 puede admitir un funcionamiento en multiples células o
portadoras, una caracteristica que se puede denominar agregacion de portadoras (CA) o funcionamiento
multiportadora. Una portadora también se puede denominar portadora componente (CC), capa, canal, etc. Los
términos "portadora", "portadora componente", "célula" y "canal" se pueden usar de manera intercambiable en el
presente documento. Un UE 115 se puede configurar con multiples CC de enlace descendente y una o mas CC
de enlace ascendente para agregacion de portadoras. La agregacion de portadoras se puede usar tanto con
portadoras componentes de duplexado por division de frecuencia (FDD) como de duplexado por division de tiempo

(TDD).

[0025] En algunos casos, el sistema de comunicaciones inalambricas 100 puede usar portadoras componentes
mejoradas (eCC). Una eCC se puede caracterizar por una o mas caracteristicas, que incluyen: ancho de banda
mas amplio, duracién de simbolo mas corta y TTI mas cortos. En algunos casos, una eCC se puede asociar con
una configuracién de agregacion de portadoras o una configuracion de conectividad dual (por ejemplo, cuando
multiples células de servicio tienen un enlace de retorno subdptimo o no ideal). Una eCC también se puede
configurar para su uso en un espectro sin licencia o un espectro compartido (donde méas de un operador puede
usar el espectro). En algunos casos, una eCC puede usar una duracion de simbolo diferente a la de otras CC, lo
que puede incluir el uso de una duracién de simbolo reducida en comparacién con las duraciones de simbolo de
las otras CC. Una duraciéon de simbolo méas corta se asocia a una mayor separaciéon entre subportadoras. Un
dispositivo, tal como un UE 115 o una estacién base 105, que usa eCC puede transmitir sefiales de banda ancha
(por ejemplo, de 20, 40, 60, 80 MHz, etc.) a duraciones de simbolo reducidas (por ejemplo, 16,67 microsegundos).
Un TTI en una eCC puede consistir en uno o miltiples simbolos. En algunos casos, la duracion de TTI (es decir,
el nimero de simbolos en un TTI) puede ser variable. Una portadora de 5G o NR se puede considerar una eCC.
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[0026] En algunos casos, el sistema de comunicaciones inaldmbricas 100 puede usar bandas del espectro de
radiofrecuencia con licencia y sin licencia. Por ejemplo, el sistema de comunicaciones inaldmbricas 100 puede
emplear la tecnologia de acceso por radio de acceso asistido con licencia para LTE (LTE-LAA) o LTE sin licencia
(LTE U) o la tecnologia de NR en una banda sin licencia tal como la banda industrial, cientifica y médica (ISM) de
5 GHz. Cuando funcionan en bandas del espectro de radiofrecuencia sin licencia, los dispositivos inalambricos
tales como las estaciones base 105 y los UE 115 pueden emplear procedimientos de escuchar antes de hablar
(LBT) para garantizar que el canal esta libre antes de transmitir datos. En algunos casos, las operaciones en
bandas sin licencia se pueden basar en una configuracién de agregacion de portadoras (CA) junto con portadoras
componentes (CC) que funcionan en una banda con licencia. Las operaciones en el espectro sin licencia pueden
incluir transmisiones de enlace descendente, transmisiones de enlace ascendente o ambas. El duplexado en el
espectro sin licencia se puede basar en el duplexado por divisién de frecuencia (FDD), el duplexado por division
de tiempo (TDD) o una combinacién de ambos.

[0027] Los intervalos de tiempo en LTE o NR se pueden expresar en multiplos de una unidad de tiempo basica
(que puede ser un periodo de muestreo Ts= 1/30.720.000 segundos). Los recursos de tiempo en LTE/LTE-A se
pueden organizar de acuerdo con tramas de radio de longitud de 10 ms (T+= 307200Ts), que se pueden identificar
por un numero de trama del sistema (SFN) que varia de 0 a 1023. Cada trama puede incluir diez subtramas de 1
ms numeradas de 0 a 9. Una subtrama se puede dividir adicionalmente en dos ranuras de 0,5 ms, cada una de las
cuales contiene 6 o 7 periodos de simbolo de modulaciéon (dependiendo de la longitud del prefijo ciclico que
precede a cada simbolo). Excluyendo el prefijo ciclico, cada simbolo contiene 2048 periodos de muestreo. En
algunos casos, la subtrama puede ser la unidad de programacién mas pequefia, también conocida como TTI. En
otros casos, un TTI puede ser mas corto que una subtrama o se puede seleccionar dinamicamente (por ejemplo,
en rafagas de sTTI o en portadoras componentes seleccionadas usando sTTI). Diversos ejemplos analizados en
el presente documento proporcionan técnicas de transmision para TTl acortados, que pueden proporcionar
mascaras de tiempo del periodo transitorio fuera de una duracion de sTTI para proporcionar transmisiones de sTTI
con impactos relativamente pequenos de los transitorios asociados con encender o apagar un transmisor o los
transitorios asociados con otras transmisiones.

[0028] Por ejemplo, un UE 115 puede transmitir una seial de referencia de sondeo (SRS) para ayudar a una
estacion base 105 a medir la potencia de sefal recibida en un ancho de banda de transmisién amplio. La estacion
base 105 puede usar la informacién obtenida de la SRS para la programacion dependiente de la frecuencia. En
algunos casos, el UE 115 puede transmitir la SRS consecutivamente con un sTTIl. Se pueden emplear diversas
técnicas analizadas en el presente documento para evitar colisiones entre la SRS y otras transmisiones del UE
115. En algunos casos, las técnicas descritas pueden permitir la seleccion dinamica de esquemas de transmisiéon
(por ejemplo, basados en un MCS, una periodicidad de la transmision de la SRS, etc.).

[0029] La FIG. 2 ilustra un ejemplo de un sistema de comunicaciones inalambricas 200, que admite uno 0 mas
aspectos de la presente divulgacion. El sistema de comunicaciones inalambricas 200 incluye una estacién base
105-ay un UE 115-a, que pueden ser ejemplos de aspectos de los dispositivos correspondientes como se describe
anteriormente con referencia a la FIG. 1. En el ejemplo de la FIG. 2, el sistema de comunicaciones inalambricas
200 puede funcionar de acuerdo con una RAT tal como 5G o NR, aunque las técnicas descritas en el presente
documento se pueden aplicar a cualquier RAT y a sistemas que pueden usar simultdneamente dos 0 mas RAT
diferentes.

[0030] La estacion base 105-a se puede comunicar con el UE 115-a a través de la portadora 205. En algunos
ejemplos, la estacién base 105-a puede asignar recursos para la comunicacion con los UE 115 a través de la
portadora 205. Por ejemplo, la estacion base 105-a puede asignar subtramas 210 para la comunicacién con el UE
115-a, y una o mas subtramas 210 pueden corresponder a un TTl de LTE heredado que tiene una longitud de TTI
de 1 ms. En este ejemplo, las subtramas 210 pueden incluir una primera subtrama 210-a, una segunda subtrama
210-b y una tercera subtrama 210-c. Cada una de las subtramas 210 puede incluir dos ranuras, en las que cada
ranura puede tener siete simbolos para un prefijo ciclico normal. En este ejemplo, la primera subtrama 210-a puede
incluir recursos para transmisiones de sTTI (por ejemplo, para transmisiones de un servicio de baja latencia que
usa sTTI), y la segunda subtrama 210-b puede incluir recursos para un TTl de 1 ms (por ejemplo, para una
transmisién de LTE heredada u otra transmisién que use TTI de 1 ms).

[0031] La primera subtrama 210-a de este ejemplo incluye una primera ranura (ranura 0) 220 y una segunda
ranura (ranura 1) 225. Como se indica anteriormente, en el enlace ascendente de un sistema de baja latencia, se
pueden usar diferentes longitudes de sTTI para transmisiones a través de la portadora 205. Por ejemplo, se pueden
admitir duraciones de sTTI de dos simbolos, sTTI de tres simbolos y sTTIl de 1 ranura para transmisiones del canal
fisico de control de enlace ascendente (PUCCH) y el canal fisico compartido de enlace ascendente (PUSCH) (o
transmisiones del PUCCH acortado (sPUCCH) y el PUSCH acortado (sPUSCH)). Por tanto, dentro de la primera
ranura 220 o la segunda ranura 225, puede haber multiples sTTI, tales como un primer sTTI (TTI-0) 230, un
segundo sTTI (TTI-1) 235 y un tercer sTTI (TTI-2) 240, cada uno de los cuales puede tener una duracién de dos o
tres simbolos OFDM.
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[0032] Cuando se usa unsTTlde dos o tres simbolos, en algunos casos puede ser deseable tener una estructura
de sTTl fija en la que los limites del sTTI se encuentren dentro de los limites de la ranura o estén alineados con
los limites de la ranura, tales como los limites de la primera ranura 220 o la segunda ranura 225, que se puede
denominar sTTI alineados con ranuras. Como se analiza anteriormente, cuando se usa un CP normal, se incluyen
siete simbolos en cada ranura 220, 225, y cada ranura puede por tanto incluir tres sTTI para sTTI alineados con
ranuras.

[0033] Como se analiza en el presente documento, las mascaras de tiempo se pueden aplicar de manera
diferente para los sTTI que se transmiten consecutivamente con la SRS. En algunos sistemas de comunicaciones
inalambricas (por ejemplo, LTE), la regién transitoria cuando la SRS y el PUSCH se transmiten consecutivamente
(por ejemplo, dentro del mismo TTI) se puede producir completamente dentro de la parte del PUSCH de un TTI
(por ejemplo, la subtrama 210-b o un TTl de 1 ms). En consecuencia, la SRS se puede denominar completamente
protegida. Es decir, la SRS puede tener una mayor probabilidad de recibirse con éxito en un receptor (por ejemplo,
una estacion base 105) que las partes del PUSCH del TTI que se solapan con el/los periodo(s) transitorio(s). Sin
embargo, debido a la menor duracién de un sTTI, dicha implementacion puede ser problematica. Por ejemplo, en
algunas implementaciones en las que se usa un TTI de 1 ms, puede estar presente un tiempo transitorio de 20
microsegundos (us) para una transicion de activado-desactivado o desactivado-activado. Tener dicho periodo
transitorio dentro del TTI de 1 ms puede dar como resultado que hasta un 2% de la duracién del TTI de 1 ms se
vea afectado por estos periodos transitorios. Sin embargo, cuando un transmisor esta transmitiendo sTTI, el
impacto de dicho periodo transitorio puede ser mayor. Por ejemplo, si se esta usando un sTTI de 2 simbolos, tener
un periodo transitorio de 20 us presente puede dar como resultado que mas del 10% de la duracion del sTTI se
vea afectado por dicho periodo transitorio. Estas duraciones se usan solo para propésitos de ejemplo, y también
se consideran otras duraciones del periodo transitorio.

[0034] En aspectos de la presente divulgacion, se pueden aplicar mascaras de tiempo para periodos transitorios
(por ejemplo, dinamicamente) para asegurar que dichos periodos transitorios se producen fuera de la duracion de
un sTTl o una SRS (por ejemplo, dependiendo de la sensibilidad de la informacién en cada regién o de algun factor
similar). Es decir, el contenido de un sTTI se puede tomar en consideracién de modo que el periodo transitorio solo
afecte a determinadas partes de una transmision, que se pueden determinar de forma coherente por el dispositivo
de transmision. En dichos casos, el impacto de los periodos transitorios en las transmisiones de sTTI y/o SRS se
puede reducir, lo que puede aumentar la probabilidad de una recepcién con éxito del sTTI y/o la SRS en un
receptor.

[0035] Como se describe a continuacion, se pueden considerar una variedad de factores al determinar la
mascara de tiempo (por ejemplo, que se puede denominar de forma alternativa mascara de potencia en el presente
documento). Por ejemplo, si una parte de la sefial de referencia de demodulacién (DMRS) de una transmision del
PUSCH dentro de un sTTI esta préxima a (por ejemplo, contigua en el tiempo) la SRS, puede haber multiples
opciones para determinar la mascara de tiempo, y un UE 115 puede ser capaz de seleccionar dinamicamente entre
estas opciones en base a uno o mas de los factores que se analizan a continuacién. Por ejemplo, en algunos
casos, un UE 115 se puede configurar para proteger siempre la DMRS (es decir, de modo que el periodo transitorio
se produzca dentro de la transmisién de la SRS, que puede representar un Unico simbolo OFDM). En algunos
casos, el UE 115 se puede configurar adicionalmente o de forma alternativa para proteger una transmisién de la
SRS aperiddica (es decir, de modo que el periodo transitorio se pueda producir dentro de la DMRS y/o la parte de
datos del sTTI del PUSCH). En otro ejemplo, para transmisiones de la SRS periddicas, los tiempos transitorios se
pueden acomodar dentro del simbolo de la SRS (por ejemplo, porque la periodicidad de dichas transmisiones de
la SRS puede hacer que sean mas robustas frente a errores de transmisién asociados con la regién transitoria).
En general, la mascara de potencia se puede adaptar para cada caso especifico dependiendo del tipo de SRS (por
ejemplo, periodica o aperiédica), el MCS de la regién de datos o algunos otros factores similares. Ademas, en
algunos casos, los simbolos adyacentes pueden compartir el tiempo transitorio total para equilibrar el efecto
negativo del periodo transitorio.

[0036] En algunos ejemplos, la mascara de tiempo puede depender de la aplicacion. Por ejemplo, la DMRS y los
datos pueden estar completamente protegidos para comunicaciones ultra confiables y de baja latencia (URLLC).
Adicionalmente o de forma alternativa, la mascara se puede dividir entre la DMRS y la SRS para comunicaciones
de LTE de latencia ultrabaja (ULL). En diversos ejemplos, un UE 115 puede determinar (por ejemplo, a partir de
una concesion de enlace ascendente) si esta programado para trafico URLLC o ULL de modo que el UE 115 pueda
adaptar el periodo transitorio (es decir, la mascara de tiempo) en consecuencia.

[0037] También se consideran casos en los que la SRS de un UE 115 es consecutiva a un sTTI de un segundo
UE 115. Es decir, las técnicas de enmascaramiento de tiempo dinamicas descritas en el presente documento
pueden ser aplicables a escenarios en los que la SRS y los sTTI del PUSCH consecutivos se asocian con el mismo
UE 115 o con diferentes UE 115. Por ejemplo, en el Ultimo sTTI de una subtrama (por ejemplo, el temporalmente
ultimo sTTI, tal como el sTTI 240 de la subtrama 210-a), un primer UE 115 puede enviar una SRS en el Ultimo
simbolo del sTTI 240, mientras que un segundo UE 115 puede usar los dos primeros simbolos de una subtrama
posterior (por ejemplo, la subtrama 210-b) para la transmision de datos/DMRS.
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[0038] De forma alternativa, en el caso de que el temporalmente ultimo sTTI de la subtrama (por ejemplo, el sTTI
240) sea un sTTI de 3 simbolos, el tiempo transitorio se puede dividir entre la SRS del primer UE 115 y el simbolo
de datos del segundo UE 115 (por ejemplo, porque la DMRS ya esta protegida). En dichos casos, el sTTI puede
incluir simbolos usados para la DMRS, datos y otras sefales (por ejemplo, incluyendo una SRS enviada en una
subbanda diferente, o por un usuario diferente) o nulos (por ejemplo, no se envian sefiales en el simbolo OFDM
correspondiente). Adicionalmente o de forma alternativa, la mascara de tiempo se puede basar en el contenido del
simbolo de datos. Por ejemplo, un simbolo de datos que transporta bits de acuse de recibo/acuse de recibo
negativo (ACK/NACK) se puede priorizar (por ejemplo, proteger) con respecto a la DMRS y/o la SRS. Estos
ejemplos también se pueden aplicar al caso en el que un sTTI para un UE 115 sea contiguo a una oportunidad de
transmisién de la SRS especifica de célula (es decir, no hay transmision de la SRS por el UE 115, pero otros UE
115 pueden transmitir durante el simbolo de la SRS especifica de célula).

[0039] La FIG. 3 ilustra un ejemplo de recursos inalambricos 300, y mascaras de tiempo de transitorio de
desactivado-activado y transitorio de activado-desactivado. Los recursos inalambricos 300 se pueden usar, por
ejemplo, en transmisiones del sTTI para comunicaciones de baja latencia entre un UE 115 y una estacion base
105, tal como se analiza anteriormente con respecto a las FIGS. 1y 2. En el ejemplo de la FIG. 3, la potencia de
un transmisor puede cambiar de un estado Desactivado con un nivel de potencia nominal de desactivado 305 a un
estado activado con un nivel de potencia nominal de activado 310. Un primer periodo transitorio 315 puede
corresponder a un periodo para que el transmisor cambia del nivel de potencia de desactivado 305 al nivel de
potencia de activado 310. Un segundo periodo transitorio 320 puede corresponder a un periodo para que el
transmisor cambia del nivel de potencia de activado 310 al nivel de potencia de desactivado 305.

[0040] Como se describe anteriormente, estos periodos transitorios se pueden referir a regiones en las que
cambia la potencia de transmisién y/o la asignacién de RB (es decir, salto de frecuencia). Debido a que las
transmisiones de SRS se producen en un ancho de banda relativamente amplio, la yuxtaposicién de las
transmisiones de SRS y PUSCH puede dar como resultado dichas regiones transitorias. Como se describe
adicionalmente anteriormente, las transmisiones que se producen durante dichas regiones transitorias se pueden
asociar con una menor probabilidad de una recepcién con éxito. En consecuencia, un dispositivo se puede
configurar para usar las técnicas descritas en el presente documento para formatear las transmisiones de modo
que se puedan mitigar los efectos negativos de la regién transitoria.

[0041] Por ejemplo, y como se indica anteriormente, en algunos casos, los periodos transitorios se pueden
enmascarar para proporcionar los periodos transitorios fuera de la duracion de una parte sensible a errores de una
transmisién. En el ejemplo de la FIG. 3, un comienzo de un periodo protegido 325 puede corresponder al final del
primer periodo transitorio 315. En consecuencia, el final del periodo protegido 330 puede corresponder al inicio del
segundo periodo transitorio 320. En diversos ejemplos que se describen a continuaciéon, un UE 115 se puede
configurar para transmitir diferentes tipos de sefiales (por ejemplo, que tienen contenido diferente) en el periodo
protegido, de modo que las sefiales (o regiones de recursos de tiempo/frecuencia) dentro del periodo protegido
pueden estar relativamente poco afectadas con respecto al primer periodo transitorio 315 y el segundo periodo
transitorio 320.

[0042] Las FIGS. 4A y 4B ilustran ejemplos de configuraciones de mascaras de tiempo respectivas 400 y 450
que admiten uno o mas aspectos de la presente divulgacion. Un UE 115 se puede configurar para seleccionar
dinamicamente entre estas configuraciones de mascara de tiempo y las configuraciones de mascara de tiempo
que siguen en base a una variedad de factores que se analizan en diversos aspectos de la presente divulgacién
(por ejemplo, MCS de los datos, periodicidad de la SRS, etc.).

[0043] La configuracion de mascara de tiempo 400 ilustra un simbolo de SRS 410-a (por ejemplo, que se puede
producir 0 no dentro de un sTTI) que se produce inmediatamente antes de un sTTI con duracién 405-a. Como se
ilustra, la duracion del sTTI 405-a se puede dividir en la regién de DMRS 415-a (por ejemplo, que puede ser un
simbolo OFDM) y la regién de DATA 420-a. En algunos casos (por ejemplo, como se ilustra con referencia a la
configuracién de mascara de tiempo 450), la regién de DATA 420 se puede producir antes que la regién de DMRS
415 (por ejemplo, de modo que la region de DMRS 415y la region de SRS 410 son contiguas). El presente ejemplo
y los ejemplos que siguen se ilustran con duraciones del sTTI de dos simbolos, aunque se debe entender que
también se consideran otras duraciones (por ejemplo, tres simbolos).

[0044] La configuracion de mascara de tiempo 400 incluye adicionalmente la regidn transitoria inicial 425-a y la
region transitoria final 435-a, que pueden ser ejemplos de primer y segundo periodos transitorios 315 y 320
descritos con referencia a la FIG. 3. También se ilustra en la configuracion de mascara de tiempo 400 la regién
transitoria 430-a, que se puede producir en el limite de la region de SRS 410-a y la region de DMRS 415-a (por
ejemplo, debido a los diferentes requisitos de potencia y/o de recursos de frecuencia de las respectivas regiones).
Como se ilustra, la regién transitoria 430-a puede estar completamente contenida dentro de la region de DMRS
415-a. Por ejemplo, dicha configuracion se puede emplear cuando la regién de SRS 410-a contiene una SRS
aperiédica y/o la regién de DATA 420-a contiene informacion que se ha codificado con un MCS alto (por ejemplo,
en comparacién con el MCS de otra informacion).
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[0045] Con referencia a la FIG. 4B, la configuracién de mascara de tiempo 450 se puede asemejar a aspectos
de la configuracion de mascara de tiempo 400, excepto que la region de SRS 410-b se puede producir
inmediatamente después de la duracion del sTTI 405-b. Los otros componentes de la configuracién de mascara
de tiempo 450 pueden ser analogos a las caracteristicas correspondientes descritas con respecto a la configuracién
de mascara de tiempo 400.

[0046] Las FIGS. 5A y 5B ilustran ejemplos de configuraciones de mascaras de tiempo respectivas 500 y 550
que admiten uno o mas aspectos de la presente divulgacion. Un UE 115 se puede configurar para seleccionar
dinamicamente entre estas configuraciones de mascara de tiempo y otras configuraciones de mascara de tiempo
analizadas en el presente documento en base a una variedad de factores (por ejemplo, el MCS de los datos, la
periodicidad de la SRS, etc.).

[0047] La configuracion de mascara de tiempo 500 ilustra un simbolo de SRS 510-a (por ejemplo, que se puede
producir o no dentro de un sTTI) que se produce inmediatamente antes de un sTTI con duracién del sTTI 505-a.
Como se ilustra, la duracién del sTTI 505-a se puede dividir en la regién de DMRS 515-a (por ejemplo, que puede
ser un simbolo OFDM) y la regién de DATA 520-a. En algunos casos (por ejemplo, como se ilustra con referencia
a la configuracion de méascara de tiempo 550), la region de DATA 520 se puede producir después de la region de
DMRS 515 (por ejemplo, de modo que la regién de DATA 520 y la region de SRS 510 son contiguas).

[0048] La configuracion de mascara de tiempo 500 incluye adicionalmente la regién transitoria inicial 525-a y la
region transitoria final 535-a, que pueden ser ejemplos de primer y segundo periodos transitorios 315 y 320 como
se describe con referencia a la FIG. 3. También se ilustra en la configuracion de méascara de tiempo 500 la region
transitoria 530-a, que se puede producir en el limite de la region de SRS 510-a y la regién de DATA 520-a (por
ejemplo, debido a los diferentes requisitos de potencia y/o de recursos de frecuencia de las respectivas regiones).
Como se ilustra, la region transitoria 530-a puede estar completamente contenida dentro de la region de DATA
520-a. Por ejemplo, dicha configuracion se puede emplear cuando la regién de SRS 510-a contiene una SRS
aperiodica y/o la region de DATA 520-a contiene informacién que se ha codificado con un MCS relativamente bajo
(por ejemplo, de modo que la region de DMRS 515-a y la region de SRS 510-a se pueden priorizar sobre la region
de DATA 520-a).

[0049] Con referencia a la FIG. 5B, la configuracién de mascara de tiempo 550 se puede asemejar a aspectos
de la configuracion de mascara de tiempo 500, excepto que la region de SRS 510-b se puede producir
inmediatamente después de (posteriormente a) la duracion del sTTI 505-b. Los otros componentes de la
configuracién de mascara de tiempo 550 pueden ser analogos a las caracteristicas correspondientes descritas con
respecto a la configuracion de mascara de tiempo 500.

[0050] Las FIGS. 6A y 6B ilustran ejemplos de configuraciones de mascaras de tiempo respectivas 600 y 650
que admiten uno o mas aspectos de la presente divulgacion. Un UE 115 se puede configurar para seleccionar
dinamicamente entre estas configuraciones de mascara de tiempo y otras configuraciones de mascara de tiempo
analizadas en el presente documento en base a una variedad de factores (por ejemplo, el MCS de los datos, la
periodicidad de la SRS, etc.).

[0051] La configuracion de méascara de tiempo 600 ilustra un simbolo de SRS 610-a (por ejemplo, que se puede
producir o no dentro de un sTTI) que se produce inmediatamente antes de un sTTI con duracién del sTTI 605-a.
Como se ilustra, la duracién del sTTI 605-a se puede dividir en la regién de DMRS 615-a (por ejemplo, que puede
ser un simbolo OFDM) y la regién de DATA 620-a. En algunos casos (por ejemplo, como se ilustra con referencia
a la configuracién de mascara de tiempo 650), la region de DATA 620 se puede producir antes de la region de
DMRS 615 dentro de la duracion del sTTI 605-b.

[0052] La configuracion de mascara de tiempo 600 incluye adicionalmente la regidn transitoria inicial 625-a y la
region transitoria final 635-a, que pueden ser ejemplos de primer y segundo periodos transitorios 315 y 320
descritos con referencia a la FIG. 3. También se ilustra en la configuracion de mascara de tiempo 600 la regién
transitoria 630-a, que se puede producir en el limite de la region de SRS 610-a y el sTTI con duracién del sTTI
605-a (por ejemplo, debido a los diferentes requisitos de potencia y/o de recursos de frecuencia de las respectivas
regiones). Como se ilustra, la regién transitoria 630-a puede estar completamente contenida dentro de la region de
SRS 610-a. Por ejemplo, dicha configuracién se puede emplear cuando la region de SRS 610-a contiene una SRS
periddica y/o la regiéon de DATA 620-a contiene informacion que se ha codificado con un MCS alto (por ejemplo,
de modo que la region de DMRS 615-a y la region de DATA 620-a se pueden priorizar sobre la region de SRS
610-a).

[0053] Con referencia a la FIG. 6B, la configuracién de mascara de tiempo 650 se puede asemejar a aspectos
de la configuracion de mascara de tiempo 600, excepto que la regién de DATA 620-b se puede producir antes de
la region de DMRS 615-b. Los otros componentes de la configuracion de mascara de tiempo 650 pueden ser
analogos a las caracteristicas correspondientes descritas con respecto a la configuracion de mascara de tiempo
600.
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[0054] Las FIGS. 7A y 7B ilustran ejemplos de configuraciones de mascaras de tiempo respectivas 700 y 750
que admiten uno o mas aspectos de la presente divulgacion. Un UE 115 se puede configurar para seleccionar
dinamicamente entre estas configuraciones de mascara de tiempo y otras configuraciones de mascara de tiempo
analizadas en el presente documento en base a una variedad de factores (por ejemplo, el MCS de los datos, la
periodicidad de la SRS, etc.).

[0055] La configuracién de méascara de tiempo 700 se asemeja a aspectos de la configuracidon de mascara de
tiempo 600 como se describe con referencia a la FIG. 6A, excepto que la region de SRS 710-a se produce después
del sTTI con duracién 705-a en el presente ejemplo. Sin embargo, como se ilustra, la regién de SRS 710-ay la
region de DMRS 715-a son todavia contiguas en el presente ejemplo. De forma similar, la configuracion de mascara
de tiempo 750 se asemeja a aspectos de la configuracion de mascara de tiempo 650 como se describe con
referencia a la FIG. 6B, excepto que la region de SRS 710-b se produce después del sTTI con duracién 705-b en
el presente ejemplo. Sin embargo, como se ilustra, la region de SRS 710-b y la regién de DATA 720-b son todavia
contiguas en el presente ejemplo. Los diversos componentes de las configuraciones de mascara de tiempo 700,
750 pueden ser analogos de otro modo a los componentes correspondientes descritos con referencia a las
configuraciones de mascara de tiempo 600, 650. Como se describe anteriormente, dicha configuracion de mascara
de tiempo (por ejemplo, en la que la regién transitoria 730 se produce dentro de la region de SRS 710), se puede
emplear cuando la region de SRS 710 contiene una SRS periddica y/o la region de DATA 720 contiene informacion
que se ha codificado con un MCS alto (por ejemplo, de modo que la region de DMRS 715 y la region de DATA 720
se pueden priorizar sobre la regién de SRS 710).

[0056] Las FIGS. 8A y 8B ilustran ejemplos de configuraciones de mascaras de tiempo respectivas 800 y 850
que admiten uno o mas aspectos de la presente divulgacion. Un UE 115 se puede configurar para seleccionar
dinamicamente entre estas configuraciones de mascara de tiempo y otras configuraciones de mascara de tiempo
analizadas en el presente documento en base a una variedad de factores (por ejemplo, el MCS de los datos, la
periodicidad de la SRS, etc.).

[0057] Las configuraciones de mascara de tiempo 800, 850 se asemejan a las configuraciones de mascara de
tiempo 400, 450, respectivamente, descritas anteriormente con referencia a las FIGS. 4A y 4B. Sin embargo, de
acuerdo con diversos aspectos de la presente divulgacion, la region transitoria que se produce en el limite de la
region de SRSy la regién de DMRS en el presente ejemplo se puede compartir entre las dos regiones (por ejemplo,
de modo que una parte transitoria inicial 805 se produce dentro de la region de SRS y una segunda parte transitoria
810 se produce dentro de la region de DMRS). La divisién de la regién transitoria entre la region de SRSy la regién
de DMRS puede reducir el impacto negativo de la region transitoria (por ejemplo, en un caso en el que ni la regién
de SRS ni la region de DMRS se prioricen sobre la otra).

[0058] La configuracién de mascara de tiempo 850 se asemeja a la configuracion de mascara de tiempo 800,
excepto que la regién de SRS se produce después de la region de DMRS (es decir, de modo que las dos siguen
siendo contiguas). Como se ilustra y se explica anteriormente con referencia a la configuracion de mascara de
tiempo 800, la region transitoria se puede dividir en una primera parte transitoria 815 y una segunda parte transitoria
820. Estas partes transitorias pueden tener la misma duracién; sin embargo, también se consideran
segmentaciones de otra duracion (es decir, de modo que la duracién de la primera parte transitoria 815 y la segunda
parte transitoria 820 pueden no ser iguales en todos los casos).

[0059] La FIG. 9 ilustra un ejemplo de una configuracion de mascara de tiempo 900 que admite uno o mas
aspectos de la presente divulgacion. Un UE 115 se puede configurar para seleccionar dinamicamente entre esta
configuracién de mascara de tiempo y otras configuraciones de mascara de tiempo analizadas en el presente
documento en base a una variedad de factores (por ejemplo, el MCS de los datos, la periodicidad de la SRS, etc.).

[0060] La configuracién de mascara de tiempo 900 se asemeja a aspectos de la configuracion de mascara de
tiempo 800 descrita con referencia a la FIG. 8A. Sin embargo, mientras que la configuracion de mascara de tiempo
800 segmentaba el periodo transitorio entre una regién de SRS y una regién de DMRS, la configuracion de mascara
de tiempo 900 ilustra una segmentacién similar entre una regién de SRS y una regién de DATA. En consecuencia,
la primera parte transitoria 905 se produce dentro de la regién de SRSy la segunda parte transitoria 910 se produce
dentro de la regién de DATA. Por ejemplo, dicha configuracién de mascara de tiempo se puede emplear cuando
la regién de DMRS se prioriza sobre la region de DATA y la regién de SRS, pero no hay una priorizacion sustancial
entre las regiones de DATA y las propias regiones de SRS.

[0061] La FIG. 10 ilustra un ejemplo de una configuracién de mascara de tiempo 1000 que admite uno o mas
aspectos de la presente divulgacion. Un UE 115 se puede configurar para seleccionar dinamicamente entre esta
configuracién de mascara de tiempo y otras configuraciones de mascara de tiempo analizadas en el presente
documento en base a una variedad de factores (por ejemplo, el MCS de los datos, la periodicidad de la SRS, etc.).

[0062] La configuracion de mascara de tiempo 1000 se asemeja a aspectos de la configuracion de mascara de

tiempo 900 descrita con referencia a la FIG. 9, excepto que la regién de SRS se produce después de la region de
DATA en el presente ejemplo (por ejemplo, de modo que la regién de SRS y la regién de DATA todavia son
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contiguas). En consecuencia, la primera parte transitoria 1005 se produce dentro de la regién de DATA y la segunda
parte transitoria 1010 se produce dentro de la region de SRS. Por ejemplo, la configuracién de mascara de tiempo
1000 se puede emplear cuando la region de DMRS se prioriza sobre la region de DATA y la region de SRS, pero
no hay una priorizacién sustancial entre las regiones de DATA y las propias regiones de SRS. Como se describe
anteriormente, la primera y la segunda partes transitorias 1005, 1010 pueden tener la misma duracion; de forma
alternativa, se puede emplear alguna otra segmentacién adecuada de la region transitoria (por ejemplo, de modo
que una regién con una prioridad mayor pueda tener una parte transitoria correspondientemente mas corta).

[0063] La FIG. 11 muestra un diagrama de bloques 1100 de un dispositivo inalambrico 1105 que admite
configuraciones del periodo transitorio dindmicas para sTTI de acuerdo con uno o0 mas aspectos de la presente
divulgacion. El dispositivo inalambrico 1105 puede ser un ejemplo de aspectos de un UE 115 como se describe
con referencia a la FIG. 1. El dispositivo inalambrico 1105 puede incluir un receptor 1110, un gestor de
comunicaciones 1115 y un transmisor 1120. El dispositivo inalambrico 1105 puede incluir también un procesador.
Cada uno de estos médulos puede estar en comunicacién entre si (por ejemplo, por medio de uno 0 mas buses).

[0064] El receptor 1110 puede recibir informacién tal como paquetes, datos de usuario o informacion de control
asociada a diversos canales de informacién (por ejemplo, canales de control, canales de datos e informacién
relacionada con configuraciones del periodo transitorio dindmicas para sTTl, etc.). La informacién se puede pasar
a otros componentes del dispositivo. El receptor 1110 puede ser un ejemplo de aspectos del transceptor 1435
descrito con referencia a la FIG. 14. El receptor 1110 puede usar una Unica antena o un conjunto de antenas.

[0065] El gestor de comunicaciones 1115 puede ser un ejemplo de aspectos del gestor de comunicaciones 1415
descrito con referencia a la FIG. 14. El gestor de comunicaciones 1115 y/o al menos algunos de sus diversos
subcomponentes se pueden implementar en hardware, software ejecutado por un procesador, firmware o cualquier
combinacion de los mismos. Si se implementa en software ejecutado por un procesador, las funciones del gestor
de comunicaciones 1115 y/o al menos algunos de sus diversos subcomponentes se pueden ejecutar por un
procesador de proposito general, un procesador de sefales digitales (DSP), un circuito integrado especifico de la
aplicacién (ASIC), una matriz de puertas programables por campo (FPGA) u otro dispositivo l6gico programable,
l6gica de puertas discretas o de transistores, componentes de hardware discretos o cualquier combinacion de los
mismos disefiada para realizar las funciones descritas en la presente divulgacion.

[0066] EIl gestor de comunicaciones 1115 y/o al menos algunos de sus diversos subcomponentes se pueden
localizar fisicamente en diversas posiciones, incluyendo distribuirse de modo que partes de las funciones se
implementen en diferentes localizaciones fisicas por uno o mas dispositivos fisicos. En algunos ejemplos, el gestor
de comunicaciones 1115 y/o al menos algunos de sus diversos subcomponentes pueden ser un componente
separado y distinto de acuerdo con diversos aspectos de la presente divulgacién. En otros ejemplos, el gestor de
comunicaciones 1115 y/o al menos algunos de sus diversos subcomponentes se pueden combinar con uno o mas
de otros componentes de hardware, incluyendo pero sin limitarse a un componente de E/S, un transceptor, un
servidor de red, otro dispositivo informatico, uno o mas de otros componentes descritos en la presente divulgacion,
0 una combinacién de los mismos de acuerdo con diversos aspectos de la presente divulgacion.

[0067] EI gestor de comunicaciones 1115 puede identificar una concesion de recursos para una transmision de
enlace ascendente, incluyendo la transmision de enlace ascendente una primera RS y un TTI que incluye al menos
una segunda RS y datos, e identificando un tipo de la primera RS, un tipo de la segunda RS, y un tipo de los datos.
En algunos casos, gestor de comunicaciones 1115 puede determinar una prioridad asociada con la primera RS, la
segunda RSy los datos en base al tipo de la primera RS, el tipo de la segunda RS y el tipo de los datos, configurar
dinamicamente un periodo transitorio que se solapa con la primera RS, o el TTI, o ambos en base a la prioridad
determinada, y transmitir la transmision de enlace ascendente incluyendo el periodo transitorio configurado.

[0068] Eltransmisor 1120 puede transmitir sefiales generadas por otros componentes del dispositivo. En algunos
ejemplos, el transmisor 1120 puede colocarse junto con el receptor 1110 en un médulo transceptor. Por ejemplo,
el transmisor 1120 puede ser un ejemplo de aspectos del transceptor 1435 descrito con referencia a la FIG. 14. El
transmisor 1120 puede usar una Unica antena o un conjunto de antenas.

[0069] La FIG. 12 muestra un diagrama de bloques 1200 de un dispositivo inalambrico 1205 que admite
configuraciones del periodo transitorio dinamicas para sTTI de acuerdo con uno o mas aspectos de la presente
divulgacion. El dispositivo inaldmbrico 1205 puede ser un ejemplo de aspectos de un dispositivo inalambrico 1105
o un UE 115 como se describe con referencia a las FIG. 1y 11. El dispositivo inalambrico 1205 puede incluir un
receptor 1210, un gestor de comunicaciones 1215 y un transmisor 1220. El dispositivo inalambrico 1205 puede
incluir también un procesador. Cada uno de estos mddulos puede estar en comunicacién entre si (por ejemplo, por
medio de uno o mas buses).

[0070] El receptor 1210 puede recibir informacién tal como paquetes, datos de usuario o informacién de control

asociada a diversos canales de informacién (por ejemplo, canales de control, canales de datos e informacién
relacionada con configuraciones del periodo transitorio dindmicas para sTTl, etc.). La informacién se puede pasar
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a otros componentes del dispositivo. El receptor 1210 puede ser un ejemplo de aspectos del transceptor 1435
descrito con referencia a la FIG. 14. El receptor 1210 puede usar una Unica antena o un conjunto de antenas.

[0071] El gestor de comunicaciones 1215 puede ser un ejemplo de aspectos del gestor de comunicaciones 1415
descrito con referencia a la FIG. 14. El gestor de comunicaciones 1215 también puede incluir el gestor de
transmisién de enlace ascendente 1225, el componente de tipo de sefial 1230, el gestor de prioridad 1235 vy el
componente de periodo transitorio 1240.

[0072] EI gestor de transmision de enlace ascendente 1225 puede identificar una concesion de recursos para
una transmision de enlace ascendente, incluyendo la transmision de enlace ascendente una primera RS y un TTI
que incluye al menos una segunda RS y datos y transmitir la transmision de enlace ascendente incluyendo el
periodo transitorio configurado. En algunos casos, el TTl o la primera RS se asocian con otro dispositivo
inalambrico. En algunos casos, la primera RS incluye una SRS. En algunos casos, la segunda RS incluye una
DMRS.

[0073] EI componente de tipo de sefial 1230 puede identificar un tipo de la primera RS, un tipo de la segunda RS
y un tipo de los datos. Por ejemplo, el componente de tipo de sefial 1230 puede determinar un contenido de estas
sefales para identificar el tipo. En algunos casos, el contenido de los datos incluye un acuse de recibo o un acuse
de recibo negativo. El gestor de prioridad 1235 puede determinar una prioridad asociada con la primera RS, la
segunda RS y los datos en base al tipo de la primera RS, el tipo de la segunda RS vy el tipo de los datos. El
componente de periodo transitorio 1240 puede configurar dinamicamente un periodo transitorio que se solapa con
la primera RS, o el TTI, 0 ambos en base a la prioridad determinada.

[0074] Eltransmisor 1220 puede transmitir sefiales generadas por otros componentes del dispositivo. En algunos
ejemplos, el transmisor 1220 puede colocarse junto con el receptor 1210 en un médulo transceptor. Por ejemplo,
el transmisor 1220 puede ser un ejemplo de aspectos del transceptor 1435 descrito con referencia a la FIG. 14. El
transmisor 1220 puede usar una Unica antena o un conjunto de antenas.

[0075] La FIG. 13 muestra un diagrama de bloques 1300 de un gestor de comunicaciones 1315 que admite
configuraciones del periodo transitorio dinamicas para sTTI de acuerdo con uno o mas aspectos de la presente
divulgacion. El gestor de comunicaciones 1315 puede ser un ejemplo de aspectos de un gestor de comunicaciones
1115, un gestor de comunicaciones 1215, o un gestor de comunicaciones 1415 descritos con referencia a las FIG.
11, 12 y 14. El gestor de comunicaciones 1315 puede incluir el gestor de transmision de enlace ascendente 1320,
el componente de tipo de sefal 1325, el gestor de prioridad 1330, el componente de periodo transitorio 1335, el
componente de secuencia de transmision 1340, el componente de RS 1345 y el componente de tipo de datos
1350. Cada uno de estos médulos se puede comunicar, directa o indirectamente, entre si (por ejemplo, por medio
de uno o mas buses).

[0076] EI gestor de transmision de enlace ascendente 1320 puede identificar una concesion de recursos para
una transmision de enlace ascendente, incluyendo la transmision de enlace ascendente una primera RS y un TTI
que incluye al menos una segunda RS y datos y transmitir la transmision de enlace ascendente incluyendo el
periodo transitorio configurado. En algunos casos, el TTl o la primera RS se asocian con otro dispositivo
inalambrico. En algunos casos, la primera RS incluye una SRS. En algunos casos, la segunda RS incluye una
DMRS.

[0077] EI componente de tipo de sefial 1325 puede identificar un tipo de la primera RS, un tipo de la segunda RS
y un tipo de los datos. En algunos casos, el contenido de los datos incluye un acuse de recibo o un acuse de recibo
negativo. El gestor de prioridad 1330 puede determinar una prioridad asociada con la primera RS, la segunda RS
y los datos en base al tipo de la primera RS, el tipo de la segunda RS y el tipo de los datos. El componente de
periodo transitorio 1335 puede configurar dinamicamente un periodo transitorio que se solapa con la primera RS,
o el TTl, o ambos en base a la prioridad determinada.

[0078] EI componente de secuencia de transmision 1340 puede determinar que la primera RS es contigua a la
segunda RS dentro de la transmision de enlace ascendente, donde el periodo transitorio se configura para
solaparse con la primera RS, la segunda RS o ambas en base a la determinacién de que la primera RS es contigua
a la segunda RS. Por ejemplo, el componente de secuencia de transmision 1340 puede determinar que la primera
RS es contigua a la segunda RS dentro de la transmisidn de enlace ascendente, y el periodo transitorio se puede
configurar para solaparse con la primera RS y la segunda RS en base a la determinacién de que la primera RS es
contigua a la segunda RS. Adicionalmente o de forma alternativa, el periodo transitorio se puede configurar para
solaparse con la segunda RS en base a la determinacion de que la primera RS es contigua a la segunda RS.

[0079] En algunos ejemplos, el componente de secuencia de transmision 1340 puede determinar que la primera
RS es contigua a los datos del TTI dentro de la transmision de enlace ascendente, donde el periodo transitorio se
configura para solaparse con la primera RS, los datos o ambos en base a la determinacién de que la primera RS
es contigua a los datos. Por ejemplo, el componente de secuencia de transmision 1340 puede determinar que la
primera RS es contigua a los datos del TTI dentro de la transmisién de enlace ascendente, y el periodo transitorio
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se puede configurar para solaparse con los datos en base a la determinacion de que la primera RS es contigua a
los datos. En otros ejemplos, el periodo transitorio se puede configurar para solaparse con la primera RS en base,
al menos en parte, a la determinacion de que la primera RS es contigua a los datos. El componente de RS 1345
puede identificar una periodicidad de la RS en base a una configuracion de enlace ascendente de la transmisién
de enlace ascendente. EI componente de tipo de datos 1350 puede identificar un MCS asociado con los datos, o
un contenido de los datos, o ambos. En algun ejemplo, el contenido de los datos puede incluir un ACK/NACK para
un proceso HARQ.

[0080] La FIG. 14 ilustra un diagrama de un sistema que 1400 que incluye un dispositivo 1405 que admite
configuraciones del periodo transitorio dindmicas para sTTI de acuerdo con uno o0 mas aspectos de la presente
divulgacion. El dispositivo 1405 puede ser un ejemplo de o incluir los componentes del dispositivo inalambrico
1105, del dispositivo inalambrico 1205 o de un UE 115 como se describe anteriormente, por ejemplo con referencia
alas FIGS. 1, 11 y 12. El dispositivo 1405 puede incluir componentes para comunicaciones bidireccionales de voz
y datos incluyendo componentes para transmitir y recibir comunicaciones, incluyendo el gestor de comunicaciones
1415, el procesador 1420, la memoria 1425, el software 1430, el transceptor 1435, la antena 1440 y el controlador
de E/S 1445. Estos componentes pueden estar en comunicacién electronica por medio de uno o mas buses (por
ejemplo, el bus 1410). El dispositivo 1405 se puede comunicar de forma inalambrica con una o mas estaciones
base 105.

[0081] EIl procesador 1420 puede incluir un dispositivo de hardware inteligente (por ejemplo, un procesador de
propésito general, un DSP, una unidad central de procesamiento (CPU), un microcontrolador, un ASIC, una FPGA,
un dispositivo légico programable, un componente de l6gica de puertas discretas o de transistores, un componente
de hardware discreto o cualquier combinacién de los mismos). En algunos casos, el procesador 1420 se puede
configurar para hacer funcionar una matriz de memoria usando un controlador de memoria. En otros casos, un
controlador de memoria puede integrarse en el procesador 1420. El procesador 1420 se puede configurar para
ejecutar instrucciones legibles por ordenador almacenadas en una memoria para realizar diversas funciones (por
ejemplo, funciones o tareas que admiten configuraciones del periodo transitorio dinamicas para sTTI).

[0082] La memoria 1425 puede incluir una memoria de acceso aleatorio (RAM) y una memoria de solo lectura
(ROM). La memoria 1425 puede almacenar software legible por ordenador y ejecutable por ordenador 1430 que
incluya instrucciones que, cuando se ejecuten, causen que el procesador realice diversas funciones descritas en
el presente documento. En algunos casos, la memoria 1425 puede contener, entre otras cosas, un sistema béasico
de entrada-salida (BIOS) que puede controlar el funcionamiento basico de hardware y/o software, tal como la
interaccion con componentes o dispositivos periféricos.

[0083] El software 1430 puede incluir cédigo para implementar aspectos de la presente divulgacion, incluyendo
codigo para admitir configuraciones del periodo transitorio dindmicas para sTTIl. El software 1430 se puede
almacenar en un medio no transitorio legible por ordenador, tal como la memoria del sistema u otra memoria. En
algunos casos, el software 1430 puede no ejecutarse directamente por el procesador sino que puede provocar que
un ordenador (por ejemplo, al compilarse y ejecutarse) realice las funciones descritas en el presente documento.

[0084] EI transceptor 1435 se puede comunicar bidireccionalmente, por medio de una o méas antenas, enlaces
por cable o inalambricos, como se describe anteriormente. Por ejemplo, el transceptor 1435 puede representar un
transceptor inalambrico y se puede comunicar bidireccionalmente con otro transceptor inaldmbrico. El transceptor
1435 puede incluir también un médem para modular los paquetes y proporcionar los paquetes modulados a las
antenas para su transmisién, y para demodular los paquetes recibidos desde las antenas. En algunos casos, el
dispositivo inalambrico puede incluir una Gnica antena 1440. Sin embargo, en algunos casos, el dispositivo puede
tener mas de una antena 1440, que puede ser capaz de transmitir o recibir simultaneamente mdltiples
transmisiones inaldmbricas.

[0085] EI controlador E/S 1445 puede gestionar sefiales de entrada y salida para el dispositivo 1405. El
controlador E/S 1445 también puede gestionar periféricos no integrados en el dispositivo 1405. En algunos casos,
el controlador E/S 1445 puede representar una conexion fisica o un puerto a un periférico externo. En algunos
casos, el controlador de E/S 1445 puede usar un sistema operativo tal como iOS®, ANDROID®, MS-DOS®, MS-
WINDOWS®, OS/2®, UNIX®, LINUX® u otro sistema operativo conocido. En otros casos, el controlador de E/S
1445 puede representar o interactuar con un médem, un teclado, un ratén, una pantalla tactil o un dispositivo
similar. En algunos casos, el controlador de E/S 1445 se puede implementar como parte de un procesador. En
algunos casos, un usuario puede interactuar con el dispositivo 1405 por medio del controlador de E/S 1445 o por
medio de componentes de hardware controlados por el controlador de E/S 1445.

[0086] La FIG. 15 muestra un diagrama de flujo que ilustra un procedimiento 1500 para configuraciones del
periodo transitorio dinamicas para sTTI de acuerdo con uno o mas aspectos de la presente divulgacion. Un UE
115 o0 sus componentes pueden implementar las operaciones del procedimiento 1500 como se describe en el
presente documento. Por ejemplo, las operaciones del procedimiento 1500 se pueden realizar por un gestor de
comunicaciones como se describe con referencia a las FIGS. 11 a 14. En algunos ejemplos, un UE 115 puede
ejecutar un conjunto de codigos para controlar los elementos funcionales del dispositivo para realizar las funciones
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descritas a continuacion. Adicionalmente o de forma o alternativa, el UE 115 puede realizar aspectos de las
funciones descritas a continuacién usando hardware de propésito especial.

[0087] En 1505, el UE 115 puede identificar una concesién de recursos para una transmision de enlace
ascendente, comprendiendo la transmisién de enlace ascendente una primera RS y un TTI que incluye al menos
una segunda RSy datos. Las operaciones de 1505 se pueden realizar de acuerdo con los procedimientos descritos
con referencia a las FIGS. 1 a 10. En determinados ejemplos, los aspectos de las operaciones de 1505 se pueden
realizar por un gestor de transmisién de enlace ascendente como se describe con referencia a las FIGS. 11 a 14.

[0088] En 1510, el UE 115 puede identificar un tipo de la primera RS, un tipo de la segunda RS y un tipo de los
datos. Las operaciones de 1510 se pueden realizar de acuerdo con los procedimientos descritos con referencia a
las FIGS. 1 a 10. En determinados ejemplos, los aspectos de las operaciones de 1510 se pueden realizar por el
componente de tipo de sefial como se describe con referencia a las FIGS. 11 a 14.

[0089] En 1515, el UE 115 puede determinar una prioridad asociada con la primera RS, la segunda RS y los
datos en base, al menos en parte, al tipo de la primera RS, el tipo de la segunda RS y el tipo de los datos. Las
operaciones de 1515 se pueden realizar de acuerdo con los procedimientos descritos con referencia a las FIGS. 1
a 10. En determinados ejemplos, los aspectos de las operaciones de 1515 se pueden realizar por un gestor de
prioridad como se describe con referencia a las FIGS. 11 a 14.

[0090] En 1520, el UE 115 puede configurar dindmicamente un periodo transitorio que se solapa con la primera
RS, o el TTI, 0 ambos en base, al menos en parte, a la prioridad determinada. Las operaciones de 1520 se pueden
realizar de acuerdo con los procedimientos descritos con referencia a las FIGS. 1 a 10. En determinados ejemplos,
los aspectos de las operaciones de 1520 se pueden realizar por el componente de periodo transitorio como se
describe con referencia a las FIGS. 11 a 14.

[0091] En 1525, el UE 115 puede transmitir la transmision de enlace ascendente que comprende el periodo
transitorio configurado. Las operaciones de 1525 se pueden realizar de acuerdo con los procedimientos descritos
con referencia a las FIGS. 1 a 10. En determinados ejemplos, los aspectos de las operaciones de 1525 se pueden
realizar por un gestor de transmisién de enlace ascendente como se describe con referencia a las FIGS. 11 a 14.

[0092] La FIG. 16 muestra un diagrama de flujo que ilustra un procedimiento 1600 para configuraciones del
periodo transitorio dindmicas para sTTIl de acuerdo con uno o méas aspectos de la presente divulgacion. Un UE
115 o sus componentes pueden implementar las operaciones del procedimiento 1600 como se describe en el
presente documento. Por ejemplo, las operaciones del procedimiento 1600 se pueden realizar por un gestor de
comunicaciones como se describe con referencia a las FIGS. 11 a 14. En algunos ejemplos, un UE 115 puede
ejecutar un conjunto de codigos para controlar los elementos funcionales del dispositivo para realizar las funciones
descritas a continuacion. Adicionalmente o de forma o alternativa, el UE 115 puede realizar aspectos de las
funciones descritas a continuacién usando hardware de propésito especial.

[0093] En 1605, el UE 115 puede identificar una concesién de recursos para una transmision de enlace
ascendente, comprendiendo la transmisién de enlace ascendente una primera RS y un TTI que incluye al menos
una segunda RSy datos. Las operaciones de 1605 se pueden realizar de acuerdo con los procedimientos descritos
con referencia a las FIGS. 1 a 10. En determinados ejemplos, los aspectos de las operaciones de 1605 se pueden
realizar por un gestor de transmisién de enlace ascendente como se describe con referencia a las FIGS. 11 a 14.

[0094] En 1610, el UE 115 puede determinar que la primera RS es contigua a la segunda RS dentro de la
transmisién de enlace ascendente. Las operaciones de 1610 se pueden realizar de acuerdo con los procedimientos
descritos con referencia a las FIGS. 1 a 10. En determinados ejemplos, los aspectos de las operaciones de 1610
se pueden realizar por un componente de secuencia de transmision como se describe con referencia a las FIGS.
11 a14.

[0095] En 1615, el UE 115 puede identificar un tipo de la primera RS, un tipo de la segunda RS y un tipo de los
datos. Las operaciones de 1615 se pueden realizar de acuerdo con los procedimientos descritos con referencia a
las FIGS. 1 a 10. En determinados ejemplos, los aspectos de las operaciones de 1615 se pueden realizar por el
componente de tipo de sefial como se describe con referencia a las FIGS. 11 a 14.

[0096] En 1620, el UE 115 puede determinar una prioridad asociada con la primera RS, la segunda RS y los
datos en base, al menos en parte, al tipo de la primera RS, el tipo de la segunda RS y el tipo de los datos. Las
operaciones de 1620 se pueden realizar de acuerdo con los procedimientos descritos con referencia a las FIGS. 1
a 10. En determinados ejemplos, los aspectos de las operaciones de 1620 se pueden realizar por un gestor de
prioridad como se describe con referencia a las FIGS. 11 a 14.

[0097] En 1625, el UE 115 puede configurar dindmicamente un periodo transitorio que se solapa con la primera

RS, o el TTl, o ambos en base, al menos en parte, a la prioridad determinada. En algunos casos, el periodo
transitorio se puede configurar para solaparse con la primera RS, la segunda RS, o ambas en base, al menos en
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parte, a la determinacion de que la primera RS es contigua a la segunda RS. Las operaciones de 1625 se pueden
realizar de acuerdo con los procedimientos descritos con referencia a las FIGS. 1 a 10. En determinados ejemplos,
los aspectos de las operaciones de 1625 se pueden realizar por el componente de periodo transitorio como se
describe con referencia a las FIGS. 11 a 14.

[0098] En 1630, el UE 115 puede transmitir la transmision de enlace ascendente que comprende el periodo
transitorio configurado. Las operaciones de 1630 se pueden realizar de acuerdo con los procedimientos descritos
con referencia a las FIGS. 1 a 10. En determinados ejemplos, los aspectos de las operaciones de 1630 se pueden
realizar por un gestor de transmisién de enlace ascendente como se describe con referencia a las FIGS. 11 a 14.

[0099] La FIG. 17 muestra un diagrama de flujo que ilustra un procedimiento 1700 para configuraciones del
periodo transitorio dinamicas para sTTIl de acuerdo con uno o mas aspectos de la presente divulgacion. Un UE
115 o0 sus componentes pueden implementar las operaciones del procedimiento 1700 como se describe en el
presente documento. Por ejemplo, las operaciones del procedimiento 1700 se pueden realizar por un gestor de
comunicaciones como se describe con referencia a las FIGS. 11 a 14. En algunos ejemplos, un UE 115 puede
ejecutar un conjunto de codigos para controlar los elementos funcionales del dispositivo para realizar las funciones
descritas a continuacion. Adicionalmente o de forma o alternativa, el UE 115 puede realizar aspectos de las
funciones descritas a continuacién usando hardware de propésito especial.

[0100] En 1705, el UE 115 puede identificar una concesién de recursos para una transmision de enlace
ascendente, comprendiendo la transmisién de enlace ascendente una primera RS y un TTI que incluye al menos
una segunda RSy datos. Las operaciones de 1705 se pueden realizar de acuerdo con los procedimientos descritos
con referencia a las FIGS. 1 a 10. En determinados ejemplos, los aspectos de las operaciones de 1705 se pueden
realizar por un gestor de transmisién de enlace ascendente como se describe con referencia a las FIGS. 11 a 14.

[0101] En 1710, el UE 115 puede determinar que la primera RS es contigua a los datos del TTI dentro de la
transmisién de enlace ascendente. Las operaciones de 1710 se pueden realizar de acuerdo con los procedimientos
descritos con referencia a las FIGS. 1 a 10. En determinados ejemplos, los aspectos de las operaciones de 1710
se pueden realizar por un componente de secuencia de transmision como se describe con referencia a las FIGS.
11 a 14.

[0102] En 1715, el UE 115 puede identificar un tipo de la primera RS, un tipo de la segunda RS y un tipo de los
datos. Las operaciones de 1715 se pueden realizar de acuerdo con los procedimientos descritos con referencia a
las FIGS. 1 a 10. En determinados ejemplos, los aspectos de las operaciones de 1715 se pueden realizar por el
componente de tipo de sefal como se describe con referencia a las FIGS. 11 a 14.

[0103] En 1720, el UE 115 puede determinar una prioridad asociada con la primera RS, la segunda RS y los
datos en base, al menos en parte, al tipo de la primera RS, el tipo de la segunda RS y el tipo de los datos. Las
operaciones de 1720 se pueden realizar de acuerdo con los procedimientos descritos con referencia a las FIGS. 1
a 10. En determinados ejemplos, los aspectos de las operaciones de 1720 se pueden realizar por un gestor de
prioridad como se describe con referencia a las FIGS. 11 a 14.

[0104] En 1725, el UE 115 puede configurar dindamicamente un periodo transitorio que se solapa con la primera
RS, o el TTIl, o ambos en base, al menos en parte, a la prioridad determinada. En algunos ejemplos, el periodo
transitorio se puede configurar para solaparse con la primera RS, los datos, o ambos en base, al menos en parte,
a la determinacién de que la primera RS es contigua a los datos. Las operaciones de 1725 se pueden realizar de
acuerdo con los procedimientos descritos con referencia a las FIGS. 1 a 10. En determinados ejemplos, los
aspectos de las operaciones de 1725 se pueden realizar por el componente de periodo transitorio como se describe
con referencia a las FIGS. 11 a 14.

[0105] En 1730, el UE 115 puede transmitir la transmision de enlace ascendente que comprende el periodo
transitorio configurado. Las operaciones de 1730 se pueden realizar de acuerdo con los procedimientos descritos
con referencia a las FIGS. 1 a 10. En determinados ejemplos, los aspectos de las operaciones de 1730 se pueden
realizar por un gestor de transmisién de enlace ascendente como se describe con referencia a las FIGS. 11 a 14.

[0106] Cabe destacar que los procedimientos descritos anteriormente describen posibles implementaciones y
que las operaciones se pueden reorganizar o modificar de otro modo, y que otras implementaciones son posibles.
Ademas, se pueden combinar aspectos de dos 0 méas de los procedimientos.

[0107] Lastécnicas descritas en el presente documento se pueden usar en diversos sistemas de comunicaciones
inalambricas, tales como sistemas de acceso multiple por division de codigo (CDMA), sistemas de acceso mdltiple
por division de tiempo (TDMA), sistemas de acceso multiple por division de frecuencia (FDMA), sistemas de acceso
multiple por division ortogonal de frecuencia (OFDMA), sistemas de acceso mdltiple por division de frecuencia de
Unica portadora (SC-FDMA) y otros sistemas. Los términos "sistema" y "red" se usan a menudo de manera
intercambiable. Un sistema de acceso multiple por division de c6digo (CDMA) puede implementar una tecnologia
de radio tal como CDMA2000, acceso por radio terrestre universal (UTRA), etc. CDMA2000 abarca los estandares

15



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

65

ES 2835179 T3

IS-2000, IS-95 e IS-856. Las versiones de IS-2000 se pueden denominar comunmente CDMA2000 IX, IX, etc. I1S-
856 (TIA-856) se denomina comunmente CDMA2000 1xEV-DO, datos por paquetes de alta velocidad (HRPD), etc.
UTRA incluye CDMA de banda ancha (WCDMA) y otras variantes de CDMA. Un sistema TDMA puede implementar
una tecnologia de radio tal como el Sistema global de comunicaciones méviles (GSM).

[0108] Un sistema OFDMA puede implementar una tecnologia de radio tal como Banda ultra-ancha mévil (UMB),
UTRA evolucionado (E-UTRA), Instituto de Ingenieros Eléctricos y Electrénicos (IEEE) 802.11 (Wi-Fi), IEEE 802.16
(WIMAX), IEEE 802.20, Flash-OFDM, etc. UTRA y E-UTRA son parte del Sistema Universal de
Telecomunicaciones Méviles (UMTS). La LTE y LTE-A son versiones de UMTS que usan E-UTRA. UTRA, E-
UTRA, UMTS, LTE, LTE-A, NR y GSM se describen en documentos de la organizacién denominada "Proyecto de
Colaboracion de Tercera Generacion" (3GPP). CDMA2000 y UMB se describen en documentos de una
organizacion denominada "Segundo Proyecto de Colaboracion de Tercera Generacién" (3GPP2). Las técnicas
descritas en el presente documento se pueden usar en los sistemas y las tecnologias de radio mencionados
anteriormente, asi como en otros sistemas y tecnologias de radio. Si bien los aspectos de un sistema de LTE o NR
se pueden describir con propdsitos de ejemplo, y la terminologia de LTE o de NR se puede usar en gran parte de
la descripcion, las técnicas descritas en el presente documento son aplicables mas alla de las aplicaciones de LTE
o NR.

[0109] Enlasredes de LTE/LTE-A, que incluyen tales redes descritas en el presente documento, el término nodo
B evolucionado (eNB) se puede usar, en general, para describir las estaciones base. El sistema o sistemas de
comunicaciones inaldmbricas descritos en el presente documento pueden incluir una red LTE/LTE-A o NR
heterogénea en la que diferentes tipos de eNB proporcionan cobertura a diversas regiones geograficas. Por
ejemplo, cada eNB, NodoB de préxima generacién (gNB) o estacion base puede proporcionar cobertura de
comunicacién para una macrocélula, una célula pequena u otros tipos de célula. El término "célula" es un término
que se puede usar para describir una estaciéon base, una portadora o portadora componente asociada con una
estacion base, o un area de cobertura (por ejemplo, sector, etc.) de una portadora o estacion base, dependiendo
del contexto.

[0110] Las estaciones base pueden incluir, o se pueden ser denominar por los expertos en la técnica, estacion
transceptora base, estacién base de radio, punto de acceso, transceptor de radio, NodoB, eNodoB (eNB), gNB,
NodoB doméstico, eNodoB doméstico o con alguna otra terminologia adecuada. El area de cobertura geografica
para una estacién base se puede dividir en sectores que constituyen solo una parte del area de cobertura. El
sistema o sistemas de comunicacién inaldmbrica descritos en el presente documento pueden incluir estaciones
base de diferentes tipos (por ejemplo, estaciones base de macrocélula o de célula pequena). Los UE descritos en
el presente documento pueden ser capaces de comunicarse con diversos tipos de estaciones base y equipos de
red, incluyendo macro-eNB, eNB de célula pequeiia, gNB, estaciones base retransmisoras y similares. Puede
haber areas de cobertura geografica solapadas para diferentes tecnologias.

[0111] Una macrocélula abarca, en general, un area geografica relativamente grande (por ejemplo, de un radio
de varios kildmetros) y puede permitir un acceso sin restricciones por los UE con suscripciones de servicio con el
proveedor de red. Una célula pequefa es una estacion base de potencia mas baja, en comparaciéon con una
macrocélula, que puede funcionar en bandas de frecuencia iguales o diferentes (por ejemplo, con licencia, sin
licencia, etc.) que las macrocélulas. Las células pequenas pueden incluir picocélulas, femtocélulas y microcélulas,
de acuerdo con diversos ejemplos. Una picocélula puede cubrir, por ejemplo, un area geografica pequeia y puede
permitir el acceso sin restricciones por parte de UE con suscripciones de servicio con el proveedor de red. Una
femtocélula también puede cubrir un area geografica pequefa (por ejemplo, una vivienda) y puede proporcionar
acceso restringido por los UE que tienen una asociacién con la femtocélula (por ejemplo, los UE en un grupo
cerrado de abonados (CSG), los UE para usuarios de la vivienda y similares). Un eNB para una macrocélula se
puede denominar macro-eNB. Un eNB para una célula pequena se puede denominar eNB de célula pequeria,
pico-eNB, femto-eNB o eNB doméstico. Un eNB puede admitir una o multiples (por ejemplo, dos, tres, cuatro y
similares) células (por ejemplo, portadoras componente).

[0112] EI sistema o sistemas de comunicaciones inalambricas descritos en el presente documento pueden
admitir un funcionamiento sincrono o asincrono. En el funcionamiento sincrono, las estaciones base pueden tener
una temporizacion de tramas similar, y las transmisiones desde diferentes estaciones base pueden estar
aproximadamente alineadas en el tiempo. En el funcionamiento asincrono, las estaciones base pueden tener una
temporizacion de tramas diferente, y las transmisiones desde diferentes estaciones base pueden no estar
alineadas en el tiempo. Las técnicas descritas en el presente documento se pueden usar en funcionamientos
sincronos o asincronos.

[0113] Las transmisiones de enlace descendente descritas en el presente documento también se pueden
denominar transmisiones de enlace directo, mientras que las transmisiones de enlace ascendente también se
pueden denominar transmisiones de enlace inverso. Cada enlace de comunicacién descrito en el presente
documento, incluyendo, por ejemplo, los sistemas de comunicacion inalambrica 100 y 200 de las FIG. 1y 2, puede
incluir una 0 mas portadoras, donde cada portadora puede ser una sefial compuesta de multiples subportadoras
(por ejemplo, senales de forma de onda de diferentes frecuencias).
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[0114] La descripcion expuesta en el presente documento, en relacién con los dibujos adjuntos, describe
ejemplos de configuraciones y no representa todos los ejemplos que se pueden implementar o que estan dentro
del alcance de las reivindicaciones. El término "a modo de ejemplo" usado en el presente documento significa "que
sirve de ejemplo, caso o ilustracién”, y no "preferente" o "ventajoso con respecto a otros ejemplos”. La descripcién
detallada incluye detalles especificos con el proposito de proporcionar un entendimiento de las técnicas descritas.
Sin embargo, estas técnicas pueden ponerse en practica sin estos detalles especificos. En algunos casos se
muestran estructuras y dispositivos bien conocidos en forma de diagrama de bloques para evitar complicar los
conceptos de los ejemplos descritos.

[0115] En las figuras adjuntas, componentes o caracteristicas similares pueden tener la misma etiqueta de
referencia. Ademas, se pueden distinguir diversos componentes del mismo tipo posponiendo a la etiqueta de
referencia un guion y una segunda etiqueta que distingue entre los componentes similares. Si solo se usa la primera
etiqueta de referencia en la memoria descriptiva, la descripcion es aplicable a uno cualquiera de los componentes
similares que tengan la misma primera etiqueta de referencia, independientemente de la segunda etiqueta de
referencia.

[0116] La informacion y las sefales descritas en el presente documento se pueden representar usando
cualquiera de una variedad de tecnologias y técnicas diferentes. Por ejemplo, los datos, las instrucciones, los
comandos, la informacioén, las sefnales, los bits, los simbolos y los fragmentos de informacion que puedan haberse
mencionado a lo largo de la descripcién anterior se pueden representar por voltajes, corrientes, ondas
electromagnéticas, campos o particulas magnéticos, campos o particulas épticos, o cualquier combinacién de los
mismos.

[0117] Los diversos bloques y médulos ilustrativos descritos en relacion con la divulgacion del presente
documento se pueden implementar o realizar con un procesador de propésito general, un DSP, un ASIC, una
FPGA u otro dispositivo de I6gica programable, I6gica de puertas discretas o de transistores, componentes de
hardware discretos, o cualquier combinacion de los mismos disefada para realizar las funciones descritas en el
presente documento. Un procesador de proposito general puede ser un microprocesador, pero, de forma
alternativa, el procesador puede ser cualquier procesador, controlador, microcontrolador o maquina de estados
convencional. Un procesador también se puede implementar como una combinacion de dispositivos informaticos
(por ejemplo, una combinacién de un DSP y un microprocesador, multiples microprocesadores, uno 0 mas
microprocesadores junto con un nucleo de DSP o cualquier otra configuracién de este tipo).

[0118] Las funciones descritas en el presente documento se pueden implementar en hardware, software
ejecutado por un procesador, firmware o en cualquier combinacion de los mismos. Si se implementan en software
ejecutado por un procesador, las funciones pueden almacenarse en, o transmitir a través de, un medio legible por
ordenador como una o mas instrucciones o codigo. Otros ejemplos e implementaciones estan dentro del alcance
de la divulgacién y de las reivindicaciones adjuntas. Por ejemplo, debido a la naturaleza del software, las funciones
descritas anteriormente se pueden implementar usando software ejecutado por un procesador, hardware, firmware,
cableado o combinaciones de cualquiera de estos. Las caracteristicas que implementan funciones también pueden
estar fisicamente localizadas en diversas posiciones, lo que incluye estar distribuidas de modo que partes de las
funciones se implementan en diferentes localizaciones fisicas. Asimismo, como se usa en el presente documento,
incluyendo las reivindicaciones, "0", como se usa en una lista de elementos (por ejemplo, una lista de elementos
precedidos por una expresion tal como "al menos uno/a de" o "uno/a o mas de") indica una lista inclusiva de modo
que, por ejemplo, una lista de al menos uno de A, B o C significa Ao B o C o AB o AC o0 BC o ABC (es decir, Ay
By C). Ademés, como se usa en el presente documento, la frase "en base a" no se interpretard como una referencia
a un conjunto cerrado de condiciones. Por ejemplo, una operacion a modo de ejemplo que se describe como "en
base a la condicion A" se puede basar tanto en una condicién A como en una condicion B sin apartarse del alcance
de la presente divulgacion. En otras palabras, como se usa en el presente documento, la frase "en base a" se
interpretara de la misma manera que la frase "en base, al menos en parte, a".

[0119] Los medios legibles por ordenador incluyen tanto medios no transitorios de almacenamiento informatico
como medios de comunicacion, incluyendo cualquier medio que facilite la transferencia de un programa informatico
de un lugar a otro. Un medio de almacenamiento no transitorio puede ser cualquier medio disponible al que pueda
accederse mediante un ordenador de proposito general o de propoésito especial. A modo de ejemplo, y no de
limitacion, los medios no transitorios legibles por ordenador pueden comprender RAM, ROM, memoria de solo
lectura programable y borrable eléctricamente (EEPROM), ROM de disco compacto (CD) u otro almacenamiento
en disco Optico, almacenamiento en disco magnético u otros dispositivos de almacenamiento magnético, o
cualquier otro medio no transitorio que se pueda usar para transportar o almacenar medios de cédigo de programa
deseados, en forma de instrucciones o estructuras de datos y al que se pueda acceder por un ordenador propdsito
general o de propdsito especial, o por un procesador de propdsito general o de propédsito especial. Ademas,
cualquier conexioén recibe apropiadamente la denominacion de medio legible por ordenador. Por ejemplo, si el
software se transmite desde un sitio web, un servidor u otra fuente remota, usando un cable coaxial, cable de fibra
Optica, par trenzado, linea digital de abonado (DSL) o tecnologias inalambricas tales como infrarrojos, radio y
microondas, entonces el cable coaxial, el cable de fibra Optica, el par trenzado, la DSL o las tecnologias
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inalambricas, tales como infrarrojos, radio y microondas, se incluyen en la definicion de medio. Los discos, como
se usan en el presente documento, incluyen el CD, el disco laser, el disco 6ptico, el disco versatil digital (DVD), el
disco flexible y el disco Blu-ray, donde algunos discos reproducen habitualmente datos de forma magnética,
mientras que otros discos reproducen los datos de forma o6ptica con laseres. Las combinaciones de lo anterior
también estan incluidas dentro del alcance de los medios legibles por ordenador.

[0120] La descripcion del presente documento se proporciona para permitir que un experto en la técnica realice
o use la divulgacion. Diversas modificaciones de la divulgacién resultaran facilmente evidentes a los expertos en
la técnica, y los principios genéricos definidos en el presente documento se pueden aplicar a otras variantes sin
apartarse del alcance de la divulgacion. Por tanto, la divulgacion no se limita a los ejemplos y disefios descritos en
el presente documento, sino que se le ha de conceder el alcance mas amplio consecuente con los principios y los
rasgos caracteristicos novedosos divulgados en el presente documento.
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REIVINDICACIONES
Un procedimiento (1500) para comunicacién inaldambrica, que comprende:

identificar (1505) una concesion de recursos para una transmision de enlace ascendente,
comprendiendo la transmisién de enlace ascendente una primera sefial de referencia RS, y un intervalo
de tiempo de transmision que incluye al menos una segunda RS y datos;

identificar (1510) un tipo de la primera RS, un tipo de la segunda RS y un tipo de los datos;

determinar (1515) una priorizacion entre la primera RS, la segunda RS y los datos en base, al menos
en parte, al tipo de la primera RS, el tipo de la segunda RS y el tipo de los datos;

configurar dinamicamente (1520) una localizacion de tiempo de un periodo transitorio que se solapa con
la primera RS, o el TTI, 0 ambos en base, al menos en parte, a la priorizacién determinada; y
transmitir (1525) la transmisién de enlace ascendente comprendiendo el periodo transitorio configurado,
en el que,

el periodo transitorio es una regién en la que cambia al menos una de la potencia de transmisién o la
asignacién de RB.

El procedimiento de la reivindicaciéon 1, que comprende ademas:
determinar que la primera RS es contigua a la segunda RS dentro de la transmision de enlace ascendente.

El procedimiento de la reivindicacién 2, en el que el periodo transitorio se configura para solaparse con la
primera RS y la segunda RS en base, al menos en parte, a la determinacién de que la primera RS es contigua
a la segunda RS.

El procedimiento de la reivindicacién 2, en el que el periodo transitorio se configura para solaparse con la
segunda RS en base, al menos en parte, a la determinacién de que la primera RS es contigua a la segunda
RS.

El procedimiento de la reivindicacién 1, que comprende ademas:

determinar que la primera RS es adyacente a los datos del TTI dentro de la transmisiéon de enlace
ascendente, en el que el periodo transitorio se configura para solaparse con

al menos uno de la primera RS y los datos en base, al menos en parte, a la determinaciéon de que la
primera RS es contigua a los datos.

El procedimiento de la reivindicacién 1, en el que identificar el tipo de la primera RS comprende:
identificar una periodicidad de la primera RS en base, al menos en parte, a una configuracion de enlace
ascendente de la transmision de enlace ascendente.

El procedimiento de la reivindicacién 1, en el que identificar el tipo de los datos comprende:

identificar un esquema de modulacién y codificacién, MCS, asociado con los datos, o un contenido de
los datos, 0 ambos, en el que el contenido de los datos comprende un acuse de recibo o un acuse de
recibo negativo, o;

en el que el TTl o la primera RS se asocian con otro dispositivo inaldmbrico, o;

en el que la primera RS comprende una sefal de referencia de sondeo SRS, o;

en el que la segunda RS comprende una sefial de referencia de demodulacién, DMRS.

Aparato (1105, 1205, 1405) para comunicacion inalambrica, que comprende:

medios para identificar (1225, 1320) una concesion de recursos para una transmisién de enlace
ascendente, comprendiendo la transmisién de enlace ascendente una primera sefal de referencia, RS,
y un intervalo de tiempo de transmision, TTI, que incluye al menos una segunda RS y datos;

medios para identificar (1325, 1230) un tipo de la primera RS, un tipo de la segunda RS y un tipo de los
datos;

medios para determinar (1235, 1330) una priorizacion entre la primera RS, la segunda RS y los datos
en base, al menos en parte, al tipo de la primera RS, el tipo de la segunda RS y el tipo de los datos;
medios para configurar dinamicamente (1215, 1425) una localizacién de tiempo de un periodo transitorio
que se solapa con la primera RS, o el TTl, o ambos en base, al menos en parte, a la priorizacion
determinada; y

medios para transmitir (1120, 1220, 1435) la transmisién de enlace ascendente comprendiendo el
periodo transitorio configurado, en el que,

el periodo transitorio es una regién en la que cambia al menos una de la potencia de transmisién o la
asignacién de RB.

El aparato de acuerdo con la reivindicacion 8, que comprende ademas:
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medios para determinar que la primera RS es contigua a la segunda RS dentro de la transmision de enlace
ascendente.

El aparato de acuerdo con la reivindicacion 9, en el que el periodo transitorio se configura para solaparse con
la primera RS y la segunda RS, o la segunda RS, en base, al menos en parte, a la determinacién de que la
primera RS es contigua a la segunda RS.

El aparato de acuerdo con la reivindicacion 8, que comprende ademas:
medios para determinar que la primera RS es contigua a los datos del TTI dentro de la transmision de enlace
ascendente.

El aparato de acuerdo con la reivindicacion 11, en el que el periodo transitorio se configura para solaparse
con al menos uno de la primera RS y los datos en base, al menos en parte, a la determinacién de que la
primera RS es contigua a los datos.

El aparato de acuerdo con la reivindicacion 8, en el que los medios para identificar el tipo de la primera RS
comprenden:

medios para identificar una periodicidad de la primera RS en base, al menos en parte, a una configuracion
de enlace ascendente de la transmisién de enlace ascendente.

El aparato de acuerdo con la reivindicacion 8, en el que los medios para identificar el tipo de los datos
comprenden:

medios para identificar un esquema de modulacion y codificacién, MCS, asociado con los datos, o con
un contenido de los datos, o ambos, en el que el contenido de los datos comprende un acuse de recibo
0 un acuse de recibo negativo, o;

en el que el TTl o la primera RS se asocian con otro dispositivo inalambrico, o;

en el que la primera RS comprende una sefal de referencia de sondeo SRS, o;

en el que la segunda RS comprende una sefial de referencia de demodulacién, DMRS.

Un medio legible por ordenador no transitorio que almacena cédigo para comunicacion inalambrica,
comprendiendo el cédigo instrucciones que, cuando se ejecutan por un procesador, hacen que el procesador:

identifique una concesién de recursos para una transmision de enlace ascendente, comprendiendo la
transmisién de enlace ascendente una primera sefal de referencia, RS, y un intervalo de tiempo de
transmisién, TTI, que incluye al menos una segunda RS y datos;

identifique un tipo de la primera RS, un tipo de la segunda RS y un tipo de los datos;

determine una priorizacién entre la primera RS, la segunda RS y los datos en base, al menos en parte,
al tipo de la primera RS, el tipo de la segunda RSy el tipo de los datos;

configure dinamicamente una localizacion de tiempo de un periodo transitorio que se solapa con la
primera RS, o el TTIl, o ambos en base, al menos en parte, a la priorizacion determinada; y

transmita la transmisién de enlace ascendente que comprende el periodo transitorio configurado, en el
que el periodo transitorio es una region en la que cambia al menos una de la potencia de transmisién o
la asignacion de RB.
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