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(54) SCHWEISSBRENNER MIT SENSOR ZUR ERFASSUNG DER SCHWEISSBAHN

(57) Die Erfindung betrifft einen SchweiBbrenner (1) mit
Sensor (2) zur Erfassung der SchweiBbahn und ist
dadurch gekennzeichnet, dass das Gehause des
SchweiBbrenners (1) mit dem Gehause des Sensors
(2) Uber ein Verbindungselement (3,4) verbunden
ist, welches ein Verschwenken des Sensors (2) zum
SchweiBbrenner (1) hin oder vom SchweiBBbrenner

weg erlaubt.

Damit kann die SchweiBbahn auch bei besonders
engen Kurven der SchweiBbahn besser erfasst

werden.
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Beschreibung

SCHWEISSBRENNER MIT SENSOR ZUR ERFASSUNG DER SCHWEISSBAHN
[0001] Die Erfindung betrifft einen SchweiBbrenner mit Sensor zur Erfassung der SchweiBbahn.

[0002] Aus dem Stand der Technik sind SchweiBbrenner bekannt, wo der Sensor starr mit dem
SchweiBbrenner verbunden ist, was den Nachteil hat, dass die SchweiBnaht in engen Kurven
vom Sensor nur sehr schlecht oder gar nicht erfasst werden kann.

[0003] Es wird im Stand der Technik bereits vorgeschlagen, den Sensor gegeniber dem
SchweiBbrenner verdrehbar auszufiihren, um die SchweiBbahn in engen Kurven derselben
besser verfolgen zu kdnnen, siehe etwa die Veréffentlichung DE 37 28 099 A1. Hier umgibt das
Geh&use des Sensors den SchweiBbrenner kreisringférmig, sodass der Sensor um die Langs-
achse des SchweiBbrenners relativ zum SchweiBbrenner verdreht werden kann. Allerdings hat
sich diese Ausfiihrung als bei besonders engen Kurven der SchweiBBbahn als noch nicht zufrie-
denstellend herausgestellt.

[0004] Aus der US 4 390 775 ist ein SchweiBgerét mit einem drehbar gelagerten Brenner und
einem ebenfalls drehbar gelagerten Sensor bekannt. Brenner und Sensor sind um eine ge-
meinsame Achse drehbar gelagert.

[0005] Eine Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist nun, die bekannten Vorrichtungen derart zu
verbessern, dass die SchweiBbahn auch bei besonders engen Kurven der SchweiBbahn besser
erfasst werden kann.

[0006] Geldst wird die Aufgabe durch eine Vorrichtung nach Anspruch 1.

[0007] Die Erfindung kann vorteilhaft bei Laserhybrid-SchweiBbrennern angewendet werden,
bei welchen der SchweiBbrenner sowohl einen Brenner fiir Metall-Schutzgas-SchweiBen (MSG-
SchweiBen) als auch einen Brenner zum Laserstrahl-SchweiBen aufweist. Selbstverstandlich
kann die Erfindung aber auch allein bei einem Brenner fiir Schutzgas-SchweiBen, oder allein
bei einem Brenner fir Laserstrahl-SchweiBen oder einem anderen SchweiBbrenner verwendet
werden.

[0008] Grundsatzlich kann die Erfindung auch zum Schneiden verwendet werden.

[0009] Eine besonders genaue Verfolgung der SchweiBbahn ist méglich, wenn der Sensor ein
Lasersensor ist.

[0010] Die Erfindung ist nicht auf ebene SchweiBbahnen beschrankt, sondern kann auch fir
rdumliche SchweiBbahnen (Verlauf der SchweiBbahn in drei Dimensionen) verwendet werden.

[0011] Ein Ausflhrungsbeispiel der Erfindung ist in den Zeichnungen dargestellt und wird im
Folgenden erlautert.

[0012] Dabei zeigen:

[0013] Fig. 1 die Draufsicht auf eine schematisch dargestellte erfindungsgeméaBe Vorrichtung
bei gerader SchweiBbahn,

[0014] Fig. 2 die Draufsicht auf eine schematisch dargestellte erfindungsgeméaBe Vorrichtung
bei gekriimmter SchweiBbahn,

[0015] In Fig. 1 ist schematisch ein SchweiBbrenner 1 dargestellt, in dessen Mitte der Brenn-
punkt 6 des SchweiBbrenners eingezeichnet ist. Der Brennpunkt liegt im Einsatzfall auf der
SchweiBbahn. Fir den Sensor 2 ist der Erfassungspunkt 7 eingezeichnet, der ebenfalls im
Einsatzfall auf der SchweiBbahn liegt, allerdings -in SchweiBrichtung gesehen - vor dem Brenn-
punkt 6 des SchweiBbrenners, weil der Sensor die SchweiBbahn fiir den SchweiBbrenner er-
fassen soll. Das Verbindungselement weist zwei Arme 3, 4 auf, die Uber die senkrecht zur
Zeichenebene angeordnete Drehachse 8 miteinander verbunden sind.
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[0016] Wenn die SchweiBbahn gerade verlauft, so liegen die beiden Arme 3, 4, des Verbin-
dungselements auf einer Geraden, der Abstand zwischen SchweiBbrenner 1 und Sensor 2 ist
maximal.

[0017] In Fig. 2 ist die erfindungsgemaBe Vorrichtung dargestellt fir den Fall, dass die
SchweiBbahn nach rechts gekrimmt ist. Dann wird der Sensor 2 um die Drehachse 8 nach
rechts gedreht, um die SchweiBbahn besser erfassen zu kdnnen, also um direkt Uber der
SchweiBbahn zu sein, der Abstand zwischen Sensor 2 und SchweiBbrenner 1 hat sich im Ver-
gleich zu Fig. 1 verringert.

[0018] Ein Beispiel fir den Einsatzbereich der Erfindung ist der Bau von Drehgestellen von
Eisenbahnfahrzeugen.

BEZUGSZEICHEN:

SchweiBbrenner

Sensor

Erster Arm

Zweiter Arm

Brennpunkt SchweiBbrenner
Erfassungspunkt Sensor

Drehachse des Verbindungselements
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Patentanspruche

1. SchweiBbrenner (1) mit Sensor (2) zur Erfassung der SchweiBbahn, bei dem das Gehause
des SchweiBbrenners (1) mit dem Geh&duse des Sensors (2) Uber ein Verbindungselement
(3, 4) verbunden ist, welches ein Verschwenken des Sensors (2) zum SchweiBbrenner (1)
hin oder vom SchweiBbrenner weg erlaubt, das Verbindungselement (3, 4) einen ersten
Arm (3) aufweist, der starr mit dem Geh&ause des SchweiBbrenners (1) verbunden ist, ei-
nen zweiten Arm (4), der starr mit dem Geh&ause des Sensors (2) verbunden ist, und erster
(3) und zweiter Arm (4) Uber ein Drehgelenk miteinander verbunden sind, dadurch ge-
kennzeichnet, dass der Abstand zwischen dem Brennpunkt des SchweiBbrenners (6) und
einer Drehachse (8) des Verbindungselementes gréBer ist als der Abstand zwischen der
Drehachse (8) des Verbindungselementes und einem Erfassungspunkt (7) des Sensors.

2. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass der SchweiBbrenner (1) ein
Laserhybrid-SchweiBbrenner ist.

3. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, dass der
Sensor (2) ein Lasersensor ist.

Hierzu 1 Blatt Zeichnungen
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