WA POPIS VYNALEZU| 259846

(18) Lo e x| (1) (B1)
K AUTORSKEMU OSVEDCEN!
_— (51) Int. C1.4
D 01 H 1/28
(22) Prihl&3eno 01 12 86
(21) (PV 8807-86.K)
.

(40} Zvefejnéno 13 03 88

ORAD PRO VYNALERY | (45) Vydédno 15 03 89
A OBJEVY

{75) =
Autor vynédlezu VITAK JOSEF ing., LIBEREC, JEZEK JAN ing., LINDAVA,
HOLUBEC JAROSLAV, HOUST VACLAV, LIBEREC

(54) Za¥izeni pro zaji§t&ni pohybu vystupniho #lenu s alespoii jednou urtenou
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1 2
ReSeni se tyk4 zafizeni pro zaji§tdni po-
hybu s alespoii jednou urfenou polohou me-
zi krajnimi polohami v¢stupniho &lenu me-
chanismu u obsluZnych nebo manipulaénich
zai{zeni textilnich strojli a u mechanismi
t&chto stroji, jakoZ i jinych druh@ stroji.
Podstata PfeSeni spofivd v tom, Ze zafFize-
ni obsahujici p¥fmoéaie pohyblivou pistnici
ovlddanou dv&ma pracovnimi jedno&innymi
valci s piivodem tlakového média, p¥ipadné
pistnici dvojéinného pracovniho vélce s pii-
vodem tlakového média, je vybaveno ales-
poii pro jeden z jednodinnych pracovnich
véleli, piipadnd alespoil pro jednu stranu
dvojfinného pracovniho véalce jednim po-
mocnym vélcem, pistem s pistnici a vikem
s t8sn¥nim s piivodem tlakového média.

259848




258846

Vynélez se tykéd za¥izenl pro zajist&n{ po-
hybu v¢stupniho &lenu mechanisum s ales-
poii jednou uréenou polohou mezi jeho kraj-
nimi polohami u obsluZnych nebo manipu-
ladnich zafizeni textilnich strojii a u mecha-
nismd tschto stroji, pFi¢emZ moZnost vy-
uZiti neni omezena pouze pro tyto stroje.

Zarizeni uvedeného druhu jsou znéma jak
v oboru textilnich strojfi, tak i ve strojfren-
stvi viibec. Jde o zafizeni se vstupnim im-
pulsem tlakového média a s vystupem ve
form# pfimodarého pohybu nebo po mecha-
nickém prevodu ve formé kyvavého pohy-
bu. Kinematické veli¢iny jsou urfeny dimen-
zovdnim jednotlivgch &é4stf mechanismu a
jejich usporddénim, p¥i¢emZ drdha vystup-
nftho ¢lenu je urdena vzdédlenost{ krajnich
poloh mechanismu a prib&h rychlosti a
zrychleni vystupniho €lenu je moZno uré&it
zapojenim a sefizenim ovlddacich prvkd me-
chanismi.

Pro realizaci uréenych poloh v¢stupniho
¢lenu mezi jeho krajnimi polohami se u do-
sud zndmych zafizeni pouZivd omezen{ dra-
hy vystupniho &lenu mechanismu mechanic-
kym dorazem, kter§ musi byt odstranitelny
z diivodid realizace dal§fho pohybu do dal3f
uréené mezipolohy nebo do kone&né polohy
vystupniho &lenu mechanismu. V pridbséhu
rychlosti a zrychleni vystupniho &lenu me-
chanismu vznikaji p¥i dosaZeni t&chto urfe-
nych poloh skokové zmény a tim dynamic-
ké G&inky na mechanismus od hmot vlast-
nfho vystupniho €lenu i od hmot piipoje-
nych k vystupnimu €lenu. Tim je ovlivnéno
pevnostni dimenzovdni mechanismu a jeho
Zivotnost.

Ukolem zatfizeni pro realizaci pohybu s
urgenymi polohami mezi krajnimi polohami
vystupniho ¢&¢lenu mechanismu je odstranit
uvedené nevyhody a zajistit nejen poloho-
vani vystupnfho €lenu v uréenych polohéch,
ale hlavnd priab&h rychlosti bez skokovych
zmén a tim prib&h zrychleni bez vy3Sich
dynamickych adinktt hmot p¥ipojenych na
mechanismus. Z toho musi vyplynout sniZe-
ni hmotnosti mechanismu, zvySeni spolehli-
vosti a Zivotnosti mechanismu a v mnoha
pfipadech zjednodu$eni konstrukce za¥izeni.

Uvedeny kol re3i zafizeni dle vyndlezu,
jehoZ podstata spodivd v tom, Ze ke dvéma
jednodinnym nebo jednomu dvojinnému
pracovnimu vélci, ktery zajiStuje pohyb vy-
stupniho €lenu do krajnich poloh, je pfifFa-
zen piidavny védlec, ktery zajisti pohyb vy-
stupniho &lenu pracovniho vélce z krajni
polohy do polohy urfené zdvihem pomoc-
ného vélce. Z toho rovn&Z vyplyvé, Ze Fize-
nim pomocného vélce zndmymi zphsoby je
moZno dosfhnout potFebn¢ prib&h dalich
kinematickych veli¢in. V né&kterych pfipa-
dech pouZiti mechanismii je nutné pfesné se-
Fizeni uréenych poloh. Z toho divodd je vy-
hodné doplnit moZnosti seffzeni koncové
krajni polohy pomocného vélce, &imZ je sou-
¢asné urdiovdna poloha v§stupniho &lenu me-
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chanismu v oblasti mezi jeho koncovymi po-
lohami. Pro né&kterd pouZiti t&chto mecha-
nismé, kdy je nutno zajistit vice ur&enych
poloh vystupniho €lenu mezi jeho krajnimi
polohami, je nutno vybavit zafizeni vice po-

-mocnymi vélci, které je moZno zndmymi zpQ-

soby samostatnd fidit a tim ridit pribsh ki-
nematickych veligin.

Vyhodou zafFizeni dle vynélezu je moZnost
Ffzen! kinematick¢ch veliin v§stupniho &le-
nu p¥l pohybu z krajni polohy do polohy
urdené v oblasti mezi krajnimi polohami,
piipadné i do vice t&chto urtenych poloh.
Tim je moZno sniZit dynamické G&inky hmo-
ty vystupniho &lenu a hlavn& hmot pFipra-
venych k vystupnimu &€lenu mechanismu.
Tim dojde ke sni¥eni hmotnosti, namghén{
a opotFeben{ ¢4st! mechanismi a soutasns
dojde k ovlivné&ni spolehlivosti funkce a Zi-
votnosti dilii mechanismi.

‘Dal8i podrobnosti vynélezu jsou bliZe vy-
svétleny a popsédny na piikladnych prove-
denfch zaFizen! dle vyndlezu, kde je na obr.
1 jedno z moZnych uspofddéni zarizeni s
kyvavym pohybem vystupniho &lenu a na
obr. 2 uspofadédni s pfimofarym pohybem
vystupniho &lenu, na obr. 3 je zndzornZno
pfikladné uspofddani zafizeni dle vynéle-

Zu pro-dvé urdené polohy vystupniho &lenu

v oblasti mezi jeho krajnimi polohami.

Zafizeni pro realizaci kyvavého pohyba
vystupniho ¢lenu v prikladném provedeni
dle obr. 1 je sloZeno ze dvou vélct 1, 2 s
pisty 3, 4 se spolefnou pistni tyéi 5 s ozube-
nim a ze spoluzabirajictho ozubeného kola
6, které je na spoletné ose ot&feni pevnd
spojeno s vystupnim €lenem 7. Déle je k val-
ci 1 pFifazen pomocny vélec 8 s pistem 9
s pistnici, viko 10 a viko 11, které je spo-
letné jak vdlci 1, tak i pomocnému vélci 8.
Priichod pistnice pistu 9 vikem 11 je opatfen
tésnénim 12 pro odd#leni pracovaich pro-
stortt obou vélcl. Pracovni vélce 1, 2 zaki-
zenf dle vyndlezu funguji jako jednodinné,
to znamend p¥ivodem 13 pracovniho vélce
1 a piivodem 14 pracovniho vélce 2 je ve-
deno ‘médium a vyvody 15, 1B pracovnich
vélel 1, 2 jsou volng spojeny s okolim.

Z toho vyplyvéa nésledujici funkce za¥ize-
n{ dle vynélezu v p¥ikladném provedeni. Je-
-li pdmocny vélec 9.v poloze 9A, pohybuif
se pisty 3, 4 a pfivedenim tlakového média
stfidavé do pfivodu 13, 14 z polohy 3A, 4A
do polohy 3B, 4B a zpé&t vzhledem k jejich
spojen! pistnf ty&i 5. Odvalovédnim wozubens-
ho kola 6 dojde k pohybu v{stupniho &le-
nu 7 z polohy 7A do polohy 7B a zp&t. Rize-
ni priib&hu daldich kinematickych velidin,
to znamend rychlosti a zrychleni, je moZno
provddét zndmymi zplsoby, nap¥. Skrcenim
tlakového média v pfivodech 13, 14.

Je-li z divodu funkce za¥fzeni nutno do-
sdhnout ur&enou polohu vystupniho &lenu
7C v oblasti mezi jeho krajnimi polohami
7A, 7B, pak po pFemist&ni pomocného pistu
9 z polohy 9A do polohy 9B pomoci tlakové-
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ho média a p¥i tlaku média pfisobictho na
pist 4 pracovniho védlce 2, dojde k zaujeti
polohy 3C, 4C pistd a tim i k zaujeti polohy
7C vystupniho &lenu. Nutnou pedminkou
pro spravnou funkci zafizeni je, Ze primér
pomocného véalce 9 musi byt vétsi neZ pri-
mér pracovniho vélce 2 p¥i pFedpoklddanych
stejnych tlacich média v obou vélcich, pii-
padné priméry véalcli, musi byt uzplisobeny
tak, aby sila vyvozend pomocnym vélicem
9 byla v&iSi neZ sila vyvozend pracovnim
védlcem 2 p¥i pFedpoklddanych rdznych tla-
cich v téchto védlcich. P¥i pohybu pistd 3, 4
z polohy 2A, 4A dio polohy 3C, 4C a tim i
vystupniho €lenu 7 z polochy 7A do polohy
7C je prib&h kinematickych velidin ddn po-
hybem pistu 9 pomocného vélce 8 z polohy
9A do polohy 9B. Tento pribéh je moZno s
vyhodou Fidit zndmymi zplisoby ovldddni
média v piivodech 17, 18 pomocného viélce
8.
PFi pohybu vystupniho &lenu 7 z krajni
polohy 7B do urdené polohy 7C slouZi po-
mocny védlec 8 s pistem 8 jako tlumi¢ k za-
chyceni dynamickych ufinkd hmot, p¥ipoje-
nych k vystupnimu &lenu 7. Ze silového roz-
boru zafFizeni dle vynédlezu v urfené poloze
C je zFejmé, Ze priib&h sil mezi &leny 7, 6
@ mezi ¢leny 6, 5 je zavisly na sile zatéZu-
jici vystupni €len 7 na rozdil od diivéjSich
uspofddani obdobnych zafizeni, kdy v urde-
né poloze C pii styku vystupniho &lenu 7 s
pevnym odstraniteinym dorazem je pribéh
sil mezi &leny 7, 6 a mezi ¢leny 8, 5 urto-
véan velikosti sily na vstupnim &lenu, to zna-
mené na pistech 3, 4.

Tato sila musi byt vZdy vétsi a ve vétsi-
né p¥ipadd podstatn& v&tSi neZ sila na vy-
stupnim ¢&lenu od p¥ipojenych zafizeni. Zmen-
Senim silového namédhdni nékterych &lenit
zaFizeni je dosaZeno vE&tSi Zivotnosti dilcd
zatizeni a v&t5i funkéni spolehlivosti zefize-
ni dle vynélezu.

Na obr. 2 je zafizeni dle vynélezu s pii-
mod&arym pohybem vystupniho &lenu a je
tvofeno valcem 19, pistem 20 a pistnici 21
jako vystupnim €lenem s pfimotarym pohy-
bem ia ddle pomocnym vélce 8, pistem 9 s
pistnici, vikem 10 a vikem 11 s tésnénim 12
pistnice pistu 9. P¥i funkci zafizeni jsou ki-
nematické velifiny pistnice 21 a pistu 20 me-
zi krajnimi polohami 20A, 20B pistu ur&ové-
ny fizenfm média v pFivodech 22, 23 vélce
8. Pohybevystupniho ¢lenu z krajni polohy

A do urcené polchy € nebo z krajni polohy
B do uréené polohy C, to znamend pohyb
pistu z polohy 20A do polohy 20C nebo z
polohy 20B do polohy 20C je shodny s dfi-
ve popsanym prikladem provedenim dle obr.
1. Z toho rovn&Z vyplyvd i shodné piinosy
a vyhody zaFizeni dle vynélezu v p¥ikladném
provedeni die obr. 2.

V pfikladném provedeni za¥izeni dle vy-
nélezu znédzornéného na obr. 3 je dosahové-
no dvou ur&enych poloh vystupniho &lenu
v oblasti mezi jeho krajnimi polohami. Vy-
stupnim ¢lenem zafizeni je pistnice 21 a
zafrizeni je déle sloZeno z pistu 20, vélce 19
a dvou pomocnych védlch 8, 8, dvou pisti
8, 9 s pistnicemi, vika 10 a dvou vik 11, 11°
s t¥sn&nimi 12, 12°. Podminkou funkce toho-
to zafizeni je uspofddéni pomocnych vaicd
8, 8', pripadng i dalgich, dle velikosti zdvihu
pistu 9, 9, ve sledu klesajiciho zdvihu pfs-
tu vzhledem ke zvétSujici se vzdéalenosti u-
misténi prFisludnych pomocnych vélcd od
pracovniho védlce 19. Rizenym zapindnim po-
mocnych vdlcl je urfen &asovy sled urce-
nych poloh vystupniho &lenu 21 v woblasti
mezi jeho krajnimi polochami.

Uvedend piikladnd reSeni zaifzeni dle vy-
nélezu neobsahuji vSechna moZnéd uspofada-
ni. Spin&ni nutné podminky, kdy sfla vyvo-
zend pomocnym vélcem musi byt vét3i neZ
sila vyviozend pracovnim vélcem, kterd pi-
sobi proti této sile, je mo¥no dosdhnout ne-
jen pomoci rozdilnych primérd védlcd nebo
rozdilnych pracovnich tlakdi média jak je
diive uvedeno, ale i mechanickym pfevodem
s nestejnymi rameny. Splné&ni podminky je
dosaZeno i p¥i vélcich stejného priiméru i
stejného pracovniho tlaku. Pomocny vélec
je pak umist&n mimo osu pracovnitho vélce.
Pro dalsi zdokonaleni funkce je v§¥hodné vy-
bavit zafizen{ dle vynélezu sefizovidnim urée-
nych ploch mezi krajnimi polohami vystup-
niho &lenu. Toho se dosdhne sefizovanim
polohy pistu s pistnici pomocného vilce v
té krajni poloze, ve které podpird pist pra-
covniho vélce v ur€ené poloze. Zpisoby se-
Fizovani polohy pistu ve vélci jsou zndmé.

Tim jsou naznafeny moZnosti uspofddédni
zafizeni dle vynélezu. ZafFizeni je vhodné
pouZit u obsluZnych za¥izeni, manipuldtorid
a robotd nejen pro textiinf stroje, ale uplat-
néni je moZno najit i v oboru strojirenstvi a
jinych odvétvi u vySe uvedenych zafizeni.
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PREDMET VYNALEZU

1. ZaFizeni pro zaji¥téni pohybu vystupni-
ho &lenu s alespoil jednou uréenou polohon
v oblasti mezi jeho krajnimi pelohami u pb-
sluZnych 'a manipuladnich zafizeni, zejmé-
na textilnich strojii, obsahujici p¥imodare
pohyblivou pistnici, oviddanou dvéma pra-
covnimi jednoéinnymi vélci s piivodem tla-
kového média, pripadné obsahujici pistmici
dvojéinného pracovniho védilce s pFivedem
tlakového média, vyznadujici se tim, Ze ales-
pefi jeden z jednefinnych pracovnich valch,
pfipadné alespofl jedna strana dwvej¢inného

pracovniho vdlce je vybavena jednim pomoc-
nym vélce (8), pistem (9) s pistnici, a vi-
kem (11} s t€snénim (12) s pfivodem tlako-
veého meédia.

2. Zatizeni podle bedu 1, vyznadujici se
tim, Ze k pomocnému valci {8) s pistem (9)
s pistnici @ vikem (11) s t&snénim (12) je
pFifazen dal3l nejméné jeden pomocny va-
lec (8') s pistem {8°) s pistnici a vikem {11
s tésnépim (12') s pfivodem tlakového mé-
dia.

3 listy vykresii
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