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1.

Postupak za dekodiranje trenutne slike videa koji sadrzi:

dobivanje, iz skupa parametara slike (PPS) trenutne slike u toku bitova, prve informacije koja pokazuje da li se
ovisni segment odsjeCka moze koristiti u trenutnoj slici;

entropijsko dekodiranje elemenata sintakse trenutne najvece jedinice kodiranja (LCU) u prvom segmentu
odsjecka trenutne slike;

dobivanje, iz toka bitova, druge informacije koja ukazuje je 1i trenutna LCU posljednja LCU u prvom odsjecku
segmenta trenutne slike;

pohranjivanje varijabli konteksta za trenutnu LCU kada se dekodira posljednji element sintakse trenutne LCU
ako prva informacija ukazuje da se ovisni segment odsjeCka moze koristiti u trenutnoj slici i druga informacija
ukazuje da je trenutna LLCU posljednja LCU u prvom segmentu odsjecka trenutne slike;

odredivanje broja ulaznih to¢aka podskupova koji su ukljuCeni u prvi segment odsjeCka na temelju trece
informacije dobivene iz zaglavlja segmenta odsjecka prvog segmenta odsjeCka u toku bitova;

odredivanje polozaja ulaznih toCaka na temelju pomaka koji je 1 veéi od broja naznalenog cetvrtom
informacijom dobivenom iz toka bitova;

dekodiranje trenutne slike na temelju pohranjenih varijabli konteksta i ulaznih tocaka.
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