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DESCRIZIONE

La presente invenzione riguarda un dispositivé
di comando dello spostamento di un pannello, quale
un cristallo associato ad una finestra od un tettuc-
cio apribile di un autoveicolo.

Pill specificamente 1’invenzione riguarda un
dispositivo di comando del tipo comprendente

un motore elettrico in corrente continua accop-

piato al pannello;

un circuito di commutazione atto a determinare
il passaggio di una corrente continua nel motore
elettrico selettivamente in un verso e nel verso
Oopposto, per provocare lo spostamentc del pannello
verso la posizione di chiusura e rispettivamente la
posizione di apertura,

mezzi di comando ad azionamento manuale atti a

fornire segnali di attivazione dello spostamento del

GQ/sr

JAGOBACCI & PERANI S.p.A.



30

L

pannello selettivamente versoc la posizione di aper-

tura o verso la posizione di chiusura; i mezzi di

comando essendo in particolare azionabili in modo .

tale da generare un segnale di comando suscettibile

di provocare la chiusura automatica totale di detta
finestra;

mezzi generatori di segnali di posizioné atti
a fornire segnali indicativi della posizione istan-
tanea del pannello,

mezzi rilevatori atti a fornire un segnale di
informazione guando il pannello incontra un impedi-
mente nella corsa verso la posizione di chiusura, e

un’unitad di controllo predisposta per pilotare
il circuito di commutazione in modo tale da azionare
il motore nel senso di rotazione corrispondente al
segnale di attivazione generato aa detti mezzi di
comando, ed in modo da arrestare e/o invertire il
moto del pannello quande durante una corsa di
chiusura i mezzi rilevatori segnalano un impedimento
al movimento del pannello.

Nei dispositivi alzacristalli elettrici di tale
tipo se durante una fase di sollevamento.del cri-
stallo un qualsiasi oggetto interferisce con il
cristallo stesso, l'unitd di controllo attua una

funzione di sicurezza e protezione arrestando e/o
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invertendo il moto del cristallo. La rilevazione
dell’ impedimento viene ad esempio realizzata analiz-
zando la corrente fluente nel motore elettrico di
azionamento o la variazione della velocita di
rotazione del motore.

Peraltro, ogni volta che il motore elettrico
viene attivato, la suddetta funzione di sicurezza e
protezione deve essere disattivata per un certo
periodo di tempo iniziale (in genere di circa 0,3
s), per consentire lo spunto del motore. Tale
disattivazione iniziale della funzione di sicurezza
e protezione pud comportare diversi inconvenienti.
In primé lucgo, & possibile che 1'utilizzatore possa
far percorrere al cristallo 1’'intera corsa di salita
mediante successivi azionamenti dell’interruttore di
comando per periodi di tempo inferiori al suddetto
tempo iniziale di disattivazione della funzione. In

questo caso il cristallo pud compiere, a scatti,

1’intera corsa di chiusura senza che la funzione di
sicurezza e protezione divenga mai attiva.

Un ulteriore inconveniente & rappresentato dal
fatto che se un comando di sollevamento.o chiusura
viene impaftito quando il cristallo si trova, ri-
spetto alla posizione di chiusura, ad una distanza

inferiore a quella percorribile nel tempo iniziale
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di disattivazione della funzione di sicurezza e
protezione, la.chiusura viene realizzata senza che
detta funzione di protezione divenga attiva, con
evidente potenziale pericolo per l’utilizzatore.

Lo scopo dell’invenzione & di realizzare un
dispositivo di comando del tipo precedentemente
specificato che consenta di ovviare agli inconve-
nienti sopra delineati.

Tale gcopo viene realizzato secondo 1'invenzio-
ne con un dispositivo di comando del tipo sopra de-
finito, caratterizzato dal fatto che 1l’unitid di con-

trollo € predisposta per confrontare, durante uno

spostamento del pannelle o cristallo, la posizione
istantanea del pannello con una posizione di riferi-
mento situata ad una distanza predeterminata dalla
posizione di totale chiusura, e per provocare, quan-
do un comando di spostamento verso la posizione di
chiusura viene impartito mentre il pannello si trova
tra la posizione di riferimento e la posizione di
chiusura, una chiusura automatica mediante un primo
spostamento del pannello sostanzialmente fino élla
posizione di riferimento, e poi un secondo sposta-
mento del pannello fino alla posizione di chiusura.

Ulteriori caratteristiche e vantaggi dell’in-

venzione appariranno dalla descrizione dettagliata
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che segue, effettuata a puro titolo di esempic non
limitativo con riferimento al disegno allegato che
mostra uno schema, parzialmente a blocchi, di un
dispositivo secondo 1'invenzione.

Con riferimento al disegno allegato, un dispo-
sitivo secondo 1l’invenzione comprende un motore
elettrico in corrente continua M accoppiato ad un
cristallo G di una finestra di porta di un autovei-
colo mediante una trasmissione T di tipo per sé
noto. .

Il motore M & collegato ad un circuito di com-
mutazione complessivamente indicato con 1, anch’esso
di tipo per sé noto. Tale circuito & collegato fra
la batteria B dell’autoveicolo e la massa GND.
Nell’esempioc di realizzazione illustrato, fra il
circuito di commutazione 1 e la massa GND & interpo-
sto un resistore R, fungente da sensore della

corrente fluente nel funzionamento nel motore M.

Il circuito di commutazione 1 & atto a determi-

nare, in modo per sé& noto, il passaggio di una cor-

rente continua nel motore M in un verso e rispetti-
vamente nel verso opposto, per provocare lo sposta-
mento del cristallo G verso la posizione di chiusura
e, rispettivamente, verso la posizione di apertura.

Con S & indicato un dispositivo di comando ad
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azionamento manuale, anch’esso di tipo per sé noto.
Tale dispositivo pud comprendere ad esempio un tasto
P basculante, oscillabile intorno ad un asse O da
parti opposte rispetto ad una posizione intermedia
di riposo, per comandare la salita e rispettivamente
la discesa del cristallo G.

TI1 dispositivo di comando S pud essere in
particolare del tipo atto ad impartire segnali di
attivazione dello spostamento del pannello o cri-
stallo @ secondo due diverse medalitd, normalmente
definite "manuale" e "automatica", differenziate in
base al tempo di azionamento del tasto P. La modali-
td di movimentazione "manuale" wviene attivata ad
esempio con un azioconamento rapido del tasto P, ad
esempico per una durata inferiore a 0,3 s. In tale

modalitd il cristallo @& viene movimentato soltanto

-

fintantoché il tasto P & premuto.

La modalitd di attivazione "automatica" viene
attuata a seguito di una pressione prolungata sul

tasto P, per una durata maggiore di ad esempio 0,3

8, per determinare lo spostamento automatico del

cristallo G verso la posizicne di totale apertura o

di totale chiusura.

Il dispeositivo di comando S ed il resistore R

sono collegati a corrispondenti ingressi di un’unita
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elettronica di controllo 2 che pud essere realizzata
con 1’impiego di un microprocessore. Tale unita
controlla il funzionamento del circuitp di commuta-
zione 1. L'unita 2 & in particolare predisposta per
pilotare il circuito di commutazione 1 in modo tale
da azionare il motore M nel senso di rotazione cor-
rispondente alla direzione di azionamento del tasto
P, cosi da determinare la movimentazione di detto
cristallo nella modalitd (manuale od automatica)
corrispondenté alla durata di azionamento di detto
tasto.

In modo per sé noto l'unitd di controllo 2 &
predisposta per rilevare, sulla base del segnale
fornitole tramite il resistore R, il verificarsi di
un impedimento al movimento del pannello o cristallo
G, in particolare nel corso di uno spostamento di
chiusura in modalita "automatica". Al rilevamento di

una tale condizione di impedimento, 1l‘unita di

controllo 2 pilota il circuito di commutazione 1 in
modo da arrestare e/o invertire il moto del cristal-
lo G.

Il dispositivo secondo 1/invenzione & predis;;o-

sto inoltre per rilevare la posizione istantanea del

cristallo o pannello G, in particolare durante una

corsa di chiusura in modalitd "automatica". Nell'e-
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sempio di realizzazione illustrato cid & attuato a
mezzo di un sensore di posizione PS associato al
rotore del motore M od ad un organo della trasmis-
sione T, od ancora al cristallo G stesso. Il sensore
di posizione PS pud comprendere unc o pil magneti ed
un associato sensore ad effetto Hall, oppure un

encoder rotativo, od altri dispositivi per sé noti.

L’informazione di posizione istantanea del

cristallo o pannello G pud peraltro essere ottenuta
senza la predisposizione di un apposito sensore, ma
bensl sulla base dell’analisi dell’ondulazicne o
"ripple" della corrente fluente nel motore M,
secondo modalitd per sé note.

L’unitd di controllo 2 & predisposta per con-
frontare, durante una corsa di chiusura in modalita
"automatica", la posizione istantanea del cristallo
G con una posizione di riferimento situata ad una
distanza prefissata dalla posizione di fine corsa in
chiusura.

Per meglio chiarire il criterio di determina-
zione della suddetta posizione di riferimento si
fornira ora un semplice esempio numerico.

Si supponga che il tempo iniziale di disattiva-

zione della funzione di sicurezza e protezione

necessario per consentire al motore M di avviarsi
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)

{spunto) sia di circa 0,3 s. Si supponga inoltre che
la corsa del cristallo G fra la posizione di totale
apertura e la posizione di totale chiusura sia di 50
cm e che per effettuare tale corsa occorrano 3 s.

Con i dati numerici sopra indicati, ogni volta
che il motore M viene avviato, nel tempo iniziale di
disabilitazione della funzione di sicurezza e prote-
zione il cristallo G percorre, in prima approssima-
zione, 5 cm.

In un dispositivo di comando secondo la tecnica

anteriore, se il cristallo G & fermo ad una distanza

minore di 5 cm dalla posizione di fine corsa supe-
riore, un comando di chiusura & suscettibile di
provocare la movimentazione del cristallo G sino
alla posizione di fine corsa superiore senza che la
funzione di sicurezza e protezione intervenga.

Nel dispositivo secondo 1‘invenzione, nell’uni-
td di controllo 2 & definita una posizione di
riferimento per il cristallo G situata ad una
distanza predeterminata dalla posizione di fine
corsa superiore, pari ad esempio ad almenoc 10 cm.

Come si & detto in precedenza, quando viene
comandata la salita del cristallo G, in modalita
"manuale" o "automatica", l’unitd di controllo 2

verifica se il cristallec G si trova al di sopra

- 10 -
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della posizione di riferimento, c¢iocé fra tale
posizione di riferimento e la posizione di fine
corsa superiore. Se cosl €, l'unitd di controllo 2
determina un primo spostamento del cristallo G verso
il basso, sino al raggiungimento della posizione di
riferimento, e poi uno spostamento del cristallo G
sino alla posizione di fine corsa superiore. Grazie
a tale modalita operativa, & comunque garantita la
funzione di sicurezza e protezione nella parte
terminale della corsa di chiusura del cristallo G
lasciando la possibilitd di regolazione fine della
posizione del cristalle solo mediante comandi di
apertura o discesa. Con i valori esemplifiéativi
sopra indicati, & dunque assicurata la funzione di
sicurezza e protezione almenoc negli ultimi 5 cm
della corsa di chiusura. L‘invenzione consente
pertanto di ovviare agli inconvenienti sopra deline-
ati dei dispositivi anteriori.

Naturalmente, fermo restandc il principio del
trovato, le forme di attuazione ed i1 particolari di
realizzazione potranno essere ampiamente variati
rispetto a gquanto & stato descfitto ed illustrato a
purc titolo di esempio non limitativo, senza per
questo uscire dall’ambito dell’invenzione come

definita nelle annesse rivendicazioni.
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RIVENDICAZIONI

1. Dispositivo di comando dello spostamento di un
pannello (G), quale un cristallo associaté ad una
finestra di un autoveicolo, comprendente

un motore elettrico in corrente continua (M)
accoppiate al pannello (G);

un circuito di commutazione (1} atto a determi-
nare il passaggio di una corrente continua nel
motore elettrico (M) selettivamente in un verso e
nel verso opposto, per provocare lo spostamento del
pannello (G) verso la posizione di chiusura e,
rispettivamente, verso la posizione di apertura,

mezzi di comando ad azionamento manuale (S, P)
atti a fornire segnali di attivazione dello sposta;
mento del pannello (G) selettivamente verso la
posizione di apertura o verso la posizione di
chiusura; detti mezzi di comando (S, P) essendo in
particolare azionabili in mode tale da generare un
segnale di comando suscettibile di provocare 1la
chiusura automatica totale di detta finestra;

mezzi generatori di segnali di posizione (PS)
atti a fornire segnali indicativi della posizione
istantanea del pannello (G),

mezzi rilevatori (R) atti a fornire un segnale

di informazione quando il pannello (G) incontra un

- 12 -
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impedimento nella corsa verso la posizione di
chiusura, e

un’unitd d&i controllo (2) predisposta per
pilotare il circuito di commutazione (1) in modo
tale da azionare il motore (M) nel senso di rotazio-
ne corrispondente al segnale di attivazione generato
da detti mezzi di comando (S, P), ed in modo da
arrestare e/o invertire il moto del pannello (@)
quando durante una corsa di chiusura i mezzi rileva-
tori (R} segnalano un impedimento al movimento del
pannello (G);

il dispositivo essendo caratterizzato dal fatto

'che l’unitd di controllo (2) & predisposta per

confrontare, durante uno spostamento del pannello o
cristallo (G) la posizione istantanea del pannello
(G) con una posizione di riferimento situata ad una
distanza predeterminata dalla posizione di chiusura,
e per provocare, quandeo un comando di spostamento
verso la posizione di chiusura viene impartito
mentré il pannello (G) si trova tra la posizione di
riferimento e la posizione di chiusura, una chiﬁsura
automatica mediante un primo spostamento del pannel-
lo (G) sostanzialmente fino alla posizione di
riferimento, e poi un secondo spostamento del

pannello (G) fino alla posizione di chiusura.

- 13 -
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2. Dispositivo secondo 1la rivendicazione 1,
caratterizzato dal fatto che detti mezzi generatori
di segnali di posizione comprendonc un senscre di
posizione (PS) associato al rotore del motore (M} o
ad un organo di trasmissione (T) accoppiato al
motore (M), od al pannello (G).

3. Dispositivo secondo la rivendicazione 1, cérat—
terizzato dal fatto che i suddetti mezzi rilevatori
comprendono mezzi sensori (R} della corrente fluente
nel motore (M).

4. Dispositivo secondo la rivendicazione 1,
caratterizzato dal fatto che 1 suddetti mezzi
rilevatori comprendono mezzi sensori della variazio-
ne della velocitd di rotazione del motore (M).

5. Digspositivo di comando dello spostamento di un
pannellc quale un cristallo associato ad una fine-
stra di un autoveicolo, sostanzialmente secondo

quanto descritto ed illustrato, e per gli scopi

specificati.
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