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Opis wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest sposdb regulacji cisnien w pionowych i poziomych drogach ewaku-
acyjnych, przeznaczony do zabezpieczania przed zadymieniem pionowych i poziomych drég ewakua-
cyjnych. Sposéb wedtug wynalazku moze by¢ réwniez wykorzystywany w obiektach budowlanych,
w ktorych konieczne jest precyzyjne utrzymywanie réznicy cisnien miedzy dwiema strefami, przykta-
dowo: pomieszczenie — pomieszczenie, klatka schodowa — pomieszczenie, szyb windy — pomieszcze-
nie, na zadanym poziomie.

Zjawisko wystepowania ciggu kominowego w wysokich i wysokosciowych budynkach uzalez-
nione jest od roznicy w gestosci powietrza o réznych temperaturach, jakie wystepuja w réznych porach
roku wewnatrz i na zewnatrz budynku. Zjawisko wystepowania ciagu kominowego jest zjawiskiem zna-
nym i niekorzystnym podczas realizacji systemow zapobiegania zadymieniu.

Powszechnie znane sa sposoby regulacji cisnien, dziatajace w oparciu o klapy upustowe i wielopunk-
towy nawiew. Ponadto z opisu patentowego PL218095 znany jest sposdb regulacji cisnieh w pionowych
drogach ewakuacyjnych majacy na celu redukcje wptywu ciagu kominowego, zaktadajacy wykorzysta-
nie wentylatora rewersyjnego gérnego, oraz wentylatora rewersyjnego dolnego, ktérych to kierunek ob-
rotéw ustalany na podstawie roznicy temperatury wewnetrznej i zewnetrznej.

Dotychczasowe sposoby, stosujace wielopunktowy, roztozony w pionie drogi ewakuacyjnej, na-
dmuch powietrza na réznych kondygnacjach nie zwalczaty zjawiska ciagu kominowego. Najwiekszy
niekorzystny wptyw ciagu kominowego wystepuje w poczatkowej fazie pracy systemu, po pewnym cza-
sie, gdy nastapi wyziebienie powietrza klatki schodowej i r6Zznica w gestosciach powietrza staje sie nie-
wielka, wptyw ciagu kominowego maleje.

Celem niniejszego wynalazku jest redukcja wptywu zjawiska ciagu kominowego, w czasie na-
powietrzania pionowych drog ewakuacyjnych w postaci klatek schodowych lub szybéw windowych,
przy wykorzystaniu ciagtej regulacji praca wentylatorow rewersyjnych w oparciu o pomiary miernikow
cisnien rozmieszczonych w napowietrzanym pomieszczeniu, oraz regulacja wentylatoréw napowietrza-
jacych i oddymiajacych wspdtpracujacych z poziomymi drogami ewakuacyjnymi takimi jak: przedsionek
przeciwpozarowy czy korytarz. Dodatkowo, celem jest rowniez regulacja napowietrzania w pionowych
drogach ewakuacyjnych, zwiazana z mozliwoscig szybkiej zmiany przeptywu objetosciowego powietrza
oraz z mozliwoscia utrzymywania réznych poziomoéw zadanego cidnienia w aspekcie catego systemu
réznicowania cisnieh przy uwzglednieniu napowietrzania przedsionkdéw i odprowadzenia powietrza
z kondygnacji objetej pozarem.'

Zgodnie z wynalazkiem sposdb regulacji cid$nien w pionowych drogach ewakuacyjnych charakte-
ryzuje sie tym, ze w pionowych drogach ewakuacyjnych ilos¢ doprowadzanego i odprowadzanego po-
wietrza dolnego wentylatora rewersyjnego reguluje sie w zaleznosci od sredniej wartosci réznicy cisnien
mierzonych czujnikiem na poziomie dolnego kanatu oraz pomiaru czujnikiem w poziomie oddalonym
od poziomu dolnego kanatu o potowe odlegto$ci miedzy poziomami dolnego kanatu i poziomem wyzej
potozonego kanatu i w co najmniej jednym podsystemie, w ktérym wentylator rewersyjny reguluje sie
w zaleznosci od sredniej wartosci roznicy cisnien mierzonych czujnikiem na poziomie kanatu wentylatora
oraz pomiaru czujnikiem w poziomie oddalonym od poziomu kanatu wentylatora o potowe odlegtosci
miedzy poziomami nizej potozonego kanatu i poziomem kanatu wentylatora, przy czym srednie wartosci
cisnien oblicza sie w centrali, za$ w poziomych drogach ewakuacyjnych ilo$¢ dostarczanego powietrza
do przedsionka reguluje sie przy wykorzystaniu réznicy cisnieh pomiedzy pionowa droga ewakuacyjna
a przedsionkiem za posrednictwem odpowiednio czujnikdw cisnienia przedsionkow, natomiast wydajnosé
wentylatora napowietrzajgcego korytarz reguluje sie na podstawie réznicy cisnieh pomiedzy przedsion-
kiem a pomieszczeniem objetym poZzarem za pomoca czujnikéw korytarzy albo wydajnos¢ wentylatora
oddymiajacego korytarz reguluje sie na podstawie rdznicy cidniern pomiedzy przedsionkiem a pomieszcze-
niem objetym pozarem za pomoca czujnikdw cisnienia korytarzy. Gdy $rednia wartos¢ réznicy cisnien
obliczona odpowiednio z czujnikdw jest mniejsza od wartosci zadanej, to centrala uruchamia odpo-
wiedni wentylator rewersyjny jako nawiew i jednoczesnie dazy do wyréwnania $redniej wartosci cisnie-
nia z wielkoscig zadana. Gdy s$rednia wartos¢ roznicy cisnien obliczona odpowiednio z czujnikow jest
wieksza od wartosci zadanej, to centrala uruchamia odpowiedni wentylator rewersyjny jako wywiew
i jednoczeénie dazy do wyréwnania sredniej wartosci cisnienia z wielkoscig zadana. Regulacje cisnien:
w pionowej drodze ewakuacyjnej, przedsionku i korytarzu prowadzi sie, aby zapewni¢ stopniowanie
cisnienia niezaleznie od cisnienia panujacego w pionowej drodze ewakuacyjnej. Wydajnos¢ wentylatora
nadmuchowego reguluje sie zapewniajac w przestrzeni przedsionka nizsze cisnienie o 5 Pa £10%
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niz wystepuje w pionowej drodze ewakuacyjnej. Wydajnos¢ wentylatora napowietrzajacego reguluje sie
zapewniajac w przestrzeni korytarza nizsze cisnienie o 45 Pa £+10% niz wystepuje w przedsionku. Wy-
dajnos¢ wentylatora oddymiajacego reguluje sie zapewniajac w przestrzeni korytarza nizsze cisnienie
0 45 Pa +10% niz wystepuje w przedsionku.

Wynalazek w czesci dotyczacej redukcji ciagu kominowego w przestrzeni klatki schodowej roz-
wiazuje problem negatywnego wptywu ciagu kominowego na rozktad cisnienia wzdtuz wysokosci klatki
schodowej, utrzymujac zakres wahania cisnienia wzdtuz osi wysoko$ci na poziomie od 20 Pa do 80 Pa,
a w czesci zwigzanej z utrzymaniem wymaganego cisnienia, w strefach przylegtych na kazdym pietrze
to jest w przedsionkach przeciwpozarowych oraz korytarzach, regulacje w odniesieniu do pionowej drogi
ewakuacyjnej.

Wynalazek przedstawiony jest w przyktadzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia
schemat sposobu z podsystemem, fig. 2 przedstawia schemat sposobu z napowietrzaniem korytarza
i fig. 3 — schemat sposobu z klapa transferowa.

Sposoéb regulacji cisnien w pionowych drogach ewakuacyjnych wedtug fig. 1. polega na regulaciji
ilodci doprowadzanego i odprowadzanego powietrza do klatki schodowej za pomoca dolnego podsys-
temu B i podsystemu A. W podsystemie B dolnym ilos¢ powietrza dostarczanego za pomoca dolnego
wentylatora rewersyjnego 12 zalezy od Sredniej wartosci roznicy cisnieh mierzonych czujnikiem 1 na po-
ziomie.12’ dolnego kanatu 20 oraz pomiaru czujnikiem 3 na poziomie 15 oddalonym od poziomu 12’
dolnego kanatu 20 o potowe odlegto$ci miedzy poziomami 12’ dolnego kanatu 20 i poziomem 13’ wyzej
potozonego kanatu 21, ktéra to potowa odlegtosci wynosi 30 m. Srednia warto$¢ réznicy cisnien mie-
rzonych czujnikiem 1 stanowi sume réznicy cisnieh czujnikéw 1’ i 1”’. W podsystemie A wentylator re-
wersyjny 13 reguluje sie w zaleznosci od sredniej wartosci roznicy cisnieh mierzonych czujnikiem 6
na poziomie 13’ kanatu 21 wentylatora oraz pomiaru czujnikiem 3 dokonujacym pomiaru na pozio-
mie 15, oddalonym od poziomu 13’ kanatu 21 wentylatora o potowe odlegtosci miedzy poziomami 13’
nizej potozonego kanatu 21 i poziomu 12’ kanatu 20 wentylatora. Potowa tej odlegtosci wynosi 30 m,
natomiast odlegtos¢ pomiedzy poziomem 12’ kanatu 20 wentylatora i poziomem 13’ kanatu 21 wenty-
latora wynosi 60 m. Srednie wartosci réznicy ci$nien okre$lone powyzej dla kazdego podsystemu obli-
cza sie w centrali 11. Opisany sposéb, przedstawiony na fig. 1 dotyczy budynkow o wysokosci do 60 m,
natomiast przedstawiony na fig. 2 i 3 dotyczy budynkéw o wysokosci od 60 m do 120 m i analogicznie
powielajac podsystem A dla wyzszych budynkéw. Budynek musi zawiera¢ podsystem B i co najmniegj
jeden podsystem A. Dziatanie systemu zapewnia rozktad cidnienia wzdtuz wysokosci klatki schodowe;
w przedziale od 20 Pa do 80 Pa. System zapewnia regulacje w wyzej wymienionym zakresie przy roz-
nicy temperatur powietrza nawiewanego i powietrza wewnetrznego wynoszacej 40 st. C w momencie
startu systemu i w miare uptywu czasu jego pracy bedzie dgzy¢ do 50 Pa powyzej cisnienia zewnetrz-
nego, na wskutek wyziebiania powietrza klatki schodowej. Zmniejszenie odlegtosci pomiedzy pozio-
mami kanatoéw wentylacyjnych i poziomami czujnikdw spowoduje korzystniejszy rozktad réznicy cisnien
wzdtuz osi wysokosci klatki schodowej, przyktadowo 30-70 Pa przy tej samej réznicy temperatur. Kazdy
z wentylatorow podsystemow sterowany jest z centrali 11 za posrednictwem przetwornicy czestotliwosci
z wykorzystaniem regulatora cisnienia w taki sposéb ze: predkos¢ obrotowa i kierunek obrotow wentyla-
tora uzaleznione sa od $redniej wartosci réznicy cisnien. Kazdy z wentylatorow rewersyjnych podsyste-
mow steruje sie w taki sposob ze: jezeli Srednia wartos¢ roznicy cisnien jest mniejsza niz 50 Pa, centrala
uruchamia wentylator w funkcji nawiewnej, natomiast jesli srednia warto$¢ réznicy cisnien jest wieksza
niz 50 Pa, centrala uruchamia wentylator w funkcji wywiewnej, dodatkowo tak korygujac predkos¢ ob-
rotowa, aby utrzymac srednia wartos¢ réznicy cisnien na poziomie 50 Pa £10%. W sposobie regulacji
przedstawionym na fig. 2, w poziomych drogach ewakuacyjnych b i d ilo§¢ dostarczanego powietrza
do przedsionka b reguluje sie przy wykorzystaniu réznicy cisnieh pomiedzy klatkg schodowa a a przed-
sionkiem b za posrednictwem czujnika cisnienia przedsionka 4’, natomiast wydajnos¢ wentylatora na-
powietrzajacego 19 korytarz d reguluje sie na podstawie roznicy cisnieh pomiedzy przedsionkiem b
a pomieszczeniem objetym pozarem d za pomoca czujnika korytarza 4”, albo wydajnos¢ wentylatora
oddymiajacego 18 korytarz d reguluje sie na podstawie réznicy cisnieh pomiedzy przedsionkiem b a po-
mieszczeniem objetym pozarem d za pomoca czujnika cisnienia korytarza 4”. Regulacje cisnieh
w klatce schodowej a, przedsionku b i korytarzu d prowadzi sie, aby zapewni¢ stopniowanie cisnienia
niezaleznie o cidnienia panujacego w klatce schodowej a. Wydajnos$¢ wentylatora nadmuchowego 17
reguluje sie, aby zapewni¢ w przestrzeni przedsionka b nizsze cisnienie o 5 Pa £10% niz wystepuje
w klatce schodowej a. Wydajno$¢ wentylatora napowietrzajacego 19 reguluje sie, aby zapewni¢ w prze-
strzeni korytarza d nizsze cisnienie o 45 Pa £10% niz wystepuje w przedsionku b. W przypadku gdy
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w systemie nie wystepuje wentylator napowietrzajacy 19 i wystepuje klapa transferowa 23, jak przed-
stawiono na fig. 3, wydajnos¢ wentylatora oddymiajacego 18 reguluje sie, aby zapewni¢ w przestrzeni
korytarza d nizsze cisnienie o 45 Pa £10% niz wystepuje w przedsionku b. Sposob wedtug wynalazku
zaktada wykorzystanie sygnatdéw z czujnikdw rdznicy cisnienia 1° do 10’ pomiedzy klatka schodowa a
a przedsionkiem b oraz sygnatéw z czujnikéw réznicy cisnienia 1"’ do 10” pomiedzy przedsionkiem b
oraz korytarzem ¢ na kazdym pietrze budynku, wentylatora napowietrzajacego przedsionek 17 pracu-
jacego w funkcji nawiewnej, doprowadzajgcego za pomoca kanatu 24 powietrze do przedsionka b na
kondygnacje objeta pozarem oraz wentylatoréw: oddymiajacego 18 i napowietrzajacego 19 korytarz d,
ktore to za posrednictwem kanatow 25 i 26 doprowadzaja/odprowadzaja powietrze z korytarza d na kon-
dygnacji objetej pozarem, wedtug rysunku fig. 2 lub tylko wentylatora oddymiajacego 18 oraz klapy
transferowej 23 pomiedzy przedsionkiem b a korytarzem d, wedtug rysunku fig. 3. Wentylator napowie-
trzajacy przedsionek 17 sterowany jest z centrali 11 za posrednictwem przetwornicy czestotliwosci oraz
regulatora cisnienia w taki sposéb, aby w przestrzeni przedsionka b utrzymywac statg réznice cisnien
pomiedzy przedsionkiem b a klatka schodowa a o 5 Pa nizszg niz ci$nienie panujace na klatce schodo-
wej a. Natomiast wentylator oddymiajacy korytarz 18, wedtug rysunku fig. 2, sterowany jest z centrali
11 za posrednictwem przetwornicy czestotliwosci ustawionej na staty wydatek celem zapewnienia sku-
tecznosci oddymiania korytarza d, natomiast wentylator napowietrzajacy 19 sterowany jest z centrali 11
za posrednictwem przetwornicy czestotliwosci oraz regulatora cidnienia, w taki sposdb, aby pomiedzy
korytarzem d a przedsionkiem przeciwpozarowym b uzyskac réznice cisnien 45 Pa lub w przypadku
braku wentylatora napowietrzajacego 19, wediug rysunku fig. 3, i wystapieniu klapy transferowej 23,
wentylator oddymiajacy korytarz 18 sterowany jest z centrali 11 za posrednictwem przetwornicy czesto-
tliwosci i regulatora cidnienia w taki sposdb, aby zapewni¢ réznice cisnieh pomiedzy przedsionkiem
przeciwpozarowym b a korytarzem d 45 Pa. Do regulacji statej roznicy cisnien pomiedzy klatkg scho-
dowa a oraz przedsionkiem b w wysokosci 5 Pa wykorzystuje sie czujniki roznicy cisnien 1° do 10’
w zalezno$ci od kondygnacji, na ktorej wystapit pozar, natomiast do regulacji statej réznicy cisnien po-
miedzy przedsionkiem b a korytarzem d w wysokosci 45 Pa stosuje sie czujniki roznicy cisnien 1” do
10” w zaleznosci od kondygnacji, na ktdrej wystapit pozar, w taki sposéb, Ze jezeli pozar wystapit na
kondygnacji pierwszej, to do sterowania wykorzystywane sa czujniki 1’1 1", na drugiej 2’ i 2” i analogicznie
dla kolejnych kondygnacji. Sposéb wedtug wynalazku zapewni, ze réznica cisnien pomiedzy klatka
schodowg a a korytarzem b wyniesie 50 Pa, niezaleznie do ci$nienia panujacego w przestrzeni klatki
schodowej a wynoszacym 20-80 Pa wzgledem cidnienia zewnetrznego oraz w przestrzeni przedsionka
b 45 Pa w stosunku do cisnienia panujgcego na korytarzu d. Wartosci réznic cidnien pomiedzy klatka
schodowag a a korytarzem d 50 Pa oraz pomiedzy przedsionkiem b a korytarzem d 45 Pa wynikaja
bezposrednio z normy PN-EN 12101-6. Stosujac sposob wedtug wynalazku zapewniamy, ze nadcisnie-
nie pomiedzy przestrzenia o podwyzszonym cisnieniu; klatka schodowa a a pomieszczeniem uzytko-
wym; korytarzem d objetym pozarem wyniesie 50 Pa, natomiast pomiedzy przedsionkiem b a pomiesz-
czeniem uzytkowym 45 Pa, co zapewnia spetnienie wymogu co do sity otwarcia drzwi nie wiekszej niz
100 N. Natomiast roznica cisnieh pomiedzy klatka schodowa a a innymi pomieszczeniami nieobjetymi
pozarem, przedsionkami b i korytarzami ¢ nie bedzie wieksza niz 80 Pa i nie wystapia trudnosci z otwar-
ciem drzwi.

Zaleta sposobu wedtug wynalazku jest jego samoczynna ciggta adaptacja w zatozonych warun-
kach pogodowych w budynkach wysokich i wysokosciowych. Dzieki sposobowi wedtug wynalazku w ca-
tym pionie drogi ewakuacyjnej zachowana jest wymagana warto$¢ nadcisnienia 50 Pa £10% w stosunku
do pomieszczenia uzytkowego; korytarza d na kondygnacji objetej pozarem, ktéra zabezpiecza przed
przedostawaniem sie dymu w Kierunku przedsionka b przeciwpozarowego i klatki schodowej a. Kolejna
zaleta sposobu wedtug wynalazku jest zapewnienie statej kontroli oraz precyzyjnej regulacji cisnienia
i przeptywu powietrza oraz osiagniecie zatozonych przeptywdw powietrza przez drzwi. Dzieki temu, sposob
wedtug wynalazku zabezpiecza zaréwno przed niekontrolowanym wzrostem, jak i spadkiem cisnienia,
co w przypadku wzrostu mogtoby uniemozliwi¢ otwarcie drzwi, a w przypadku spadku spowodowatoby
przedostawanie sie dymu do pionowe| drogi ewakuacyjnej. Zastosowanie rozwigzan dotyczacych po-
ziomych drég ewakuacyjnych zapewni automatycznag adaptacje i stopniowanie roznic cidnien w sto-
sunku do cisnienia panujacego w strefie o podwyzszonym cisnieniu; klatce schodowej a w taki sposob,
aby zapewni¢ wymagany przeptyw powietrza w kierunku od strefy o podwyzszonym cisnieniu do po-
mieszczenia uzytkowego; korytarza d objetego pozarem. Zaleta sposobu wedtug wynalazku jest row-
niez odpornos¢ uktadu na rozszczelnienie przestrzeni o podwyzszonym cisnieniu, to jest, jezeli wskutek
nieszczelnosci nastapi spadek cidnienia na klatce schodowej, to w dalszym ciagu zostanie zachowane
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stopniowanie cidnienia w poszczegolnych przestrzeniach, a mianowicie w przedsionku b zostanie usta-
lone cisnienie o 5 Pa nizsze niz w klatce schodowej a, natomiast w przestrzeni objetej pozarem; kory-
tarzu d 0 45 Pa nizsze niz w przedsionku b.

1.

Zastrzezenia patentowe

Sposoéb regulacji cisnien w pionowych drogach ewakuacyjnych polegajacy na pomiarze ci-
$nienia, przesytaniu sygnatu i regulacji ilosci dostarczanego/odprowadzanego powietrza po-
przez kanaty napowietrzajace/odprowadzajace wentylatorow rewersyjnych rozmieszczonych
wzdiuz osi wysokosci, za pomoca centrali z regulatorami oraz sposob regulacji cisnieh w po-
ziomych drogach ewakuacyjnych, polegajacy na wprowadzeniu powietrza do przedsionka
przez wentylator nadmuchowy, ktérego wydajno$c¢ reguluje sie za posrednictwem regulatora
i czujnika réznicy cisnieh oraz odprowadza i doprowadza sie powietrze do przestrzeni objetej
pozarem za posrednictwem wentylatora oddymiajacego i napowietrzajacego lub wentylatora od-
dymiajacego i klap transferowych, znamienny tym, ze w pionowych drogach ewakuacyjnych (a)
ilos¢ doprowadzanego i odprowadzanego powietrza dolnego wentylatora rewersyjnego (12)
reguluje sie w zaleznosci od $redniej wartosci roznicy cisnien mierzonych czujnikiem (1)
na poziomie (12’) dolnego kanatu (20) oraz pomiaru czujnikiem (3) w poziomie (15) oddalonym
od poziomu (12’) dolnego kanatu (20) o potowe odlegtosci miedzy poziomami (12’) dolnego
kanatu (20) i poziomem (13’) wyzej potozonego kanatu (21) i w co najmniej jednym podsyste-
mie A, w ktorym wentylator rewersyjny (13) reguluje sie w zaleznosci od $redniej wartosci
roznicy cisnien mierzonych czujnikiem (6) na poziomie (13’) kanatu (21) wentylatora oraz po-
miaru czujnikiem (3) w poziomie (15) oddalonym od poziomu (13’) kanatu (21) wentylatora
o potowe odlegtosci miedzy poziomami (12’) nizej potozonego kanatu (20) i poziomem (13’)
kanatu (21) wentylatora, przy czym $rednie wartosci réznicy cisnien oblicza sie w centrali (11),
zas$ w poziomych drogach ewakuacyjnych (b) i (d) ilo$¢ dostarczanego powietrza do przed-
sionka (b) reguluje sie przy wykorzystaniu réznicy cisnien pomiedzy pionowa drogg ewakua-
cyjna (a) a przedsionkiem (b) za posrednictwem odpowiednio czujnikow ci$nienia przedsion-
kow (1°) do (10’), natomiast wydajnos¢ wentylatora napowietrzajacego (19) korytarz reguluje
sie na podstawie roznicy cisnien pomiedzy przedsionkiem (b) a pomieszczeniem objetym po-
zarem (d) za pomoca czujnikéw korytarzy (1’’) do (10°’) albo wydajnos¢ wentylatora oddymia-
jacego (18) korytarz reguluje sie na podstawie réznicy cisnien pomiedzy przedsionkiem (b)
a pomieszczeniem objetym pozarem (d) za pomoca czujnikow cisnienia korytarzy (1”’) do (10”).
Sposob wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze gdy $rednia wartos$¢ réznicy cisnien obliczona
odpowiednio z czujnikéw (1), (3), (6), jest mniejsza od wartosci zadanej, to centrala (11) uru-
chamia odpowiedni wentylator rewersyjny (12), (13) jako nawiew i jednoczesnie dazy do wy-
rébwnania sredniej wartosci cisnienia z wielkoscig zadana.

Sposob wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze gdy srednia warto$¢ réznicy cisnien obliczona
odpowiednio z czujnikow (1), (3), (6), jest wieksza od wartosci zadanej, to centrala (11) uru-
chamia odpowiedni wentylator rewersyjny (12), (13) jako wywiew i jednoczesnie dazy do wy-
réwnania sredniej wartosci cisnienia z wielkoscig zadana.

Sposob wedtug zastrz. 1 albo 2, albo 3, znamienny tym, ze regulacje cisnien: w pionowe;j
drodze ewakuacyjnej (a), przedsionku (b) i korytarzu (¢) reguluje sie, aby zapewni¢ stopnio-
wanie cidnienia niezaleznie o cisnienia panujgcego w pionowej drodze ewakuacyjnej (a).
Sposob wedtug zastrz. 1 albo 2, albo 3, albo 4, znamienny tym, ze wydajno$¢ wentylatora
nadmuchowego (17) reguluje sie, aby zapewni¢ w przestrzeni przedsionka (b) nizsze cisnienie
0 5 Pa £10% niz wystepuje w pionowej drodze ewakuacyjnej (a).

Sposob wedtug zastrz. 1 albo 2, albo 3, albo 4, albo 5 znamienny tym, ze wydajnos¢ wenty-
latora napowietrzajacego (19) reguluje sie, aby zapewni¢ w przestrzeni korytarza (d) nizsze
cisnienie o0 45 Pa £10% niz wystepuje w przedsionku (b).

Sposob wedtug zastrz. 1 albo 2, albo 3, albo 4, albo 5 znamienny tym, ze wydajnos¢ wenty-
latora oddymiajacego (18) reguluje sie, aby zapewni¢ w przestrzeni korytarza (d) nizsze ci-
$nienie o0 45 Pa £+10% niz wystepuje w przedsionku (b).
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