ornmeal POPIS VYNALEZU | 224 320

K AUTORSKEMU OSVEDCENIU

Lo (51) Int. CL3F 01 B 11/00
(23) Vystavna priorita o
(22) Prihlasené 21 12 81
1) pvy 9606-81

URAD PRO VYNALEZY (40) Zverejnené  »g 04 83

\Y é
A OBIEVY (45) Vydané 01 07 84

(75) | ,
Autor vynilezu  {RCHA VLADISLAV ing., PIESTANY
GOLIER MILAN ing. PIESTANY

4 yiacvalcovy priamotiary motor
o ’ 2 . P4 . 3 o ) . ..
Vyndlez sa tyka viacvalcového priamociarcho motora, najmi

pneunmatického, pozostévajiceho z telesa, opatreného pracovnymi
valcami, v ktorfch si umiestnené prisludné piesty s plestnicamie

PodTa sudasného stavu techniky si zndme jednovalcové priamo=-
diare motory, &i uZ pneumatické, alebo hydraulické s jednym piestome
Takjtd priamociary motor je napojeny na rozvddzal, ktorého rozvi-
dzaci posuvny alebo otodény piestik Jje vstavany v samostatnom te-
lese oddelenom od telesa motorae V pripade potreby viacsmerného
usporiadania niekolkych do agregdtu spojenych priamo&iarych moto-
rov, je potrebné vy tvorit pre ne zvldStne upinacie prvky, umoZ=
fujldce orientovat jednotlivé priamocéiare motory potrebnjm sme rom,
do je spojenéd s relativne velkymi vyrobnymi ndkladmi, znalnymi
rozmermi & hmotnostou agregérﬁ.

Uvedené nevyhody odstranuje via6Valcovi priamoliary motor
podIa vynélezu, ktorého podstata spoliva v tom, Ze jednotlivé pra=-
cpvné valce si svojiml osami usporiadané asporl v niektorych z ra=

didlnych osf hviezdicového geometrického Utvaru, piesty sd svojimi
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plestnicaml orientované smerom navonok a komora otoéného rozvé-
dzacieho'piestika, opatreného axidlnym vstupnym otvorom a od neho
oddelenym axidlnym vy¥stupnym otvorom, je svojou osou usporiadand
v hlavnej osi tohto hviezdicového geometrického itvarue Pod
hlevnou osou sa rozumie os, ktord je v pripade rovinného hviezdi-
cového geometrického Utvaru kolms na jednotlivé radidlne osi.

Vyhodou viacvalcového priamodiareho motora podla vyndlezu
oproti viacvalcovému agregédtu je menSia vyrobnd pracnost, menSie
celkové rozmery; ako a§ mensia hmotnost, najmi ako ddsledok toho,
Ze je zorvddzal vstavany do centra telesa motora, odkial je moZ=-
nost rozvodu tlékového média do pracovnich'Valpov‘najkratéimi‘
cestami. Obzvldst je vyhodné, ked na axidlny privodny otvor otol=
ného rozvddzacieho piestika si napbjené dve navzdjom uhlovo a .
vy¥skovo presadené sistavy radidlnych privodnych otvorov, na axidle=
ny vystupny otvor je napojeny radidlny vystupny otvor vydsteny
do obvodovéj drdZky z ktorej si smerom nadol zvedené horné obvoe
dové drédZkové vybehy siahajice do Urovne hornych radidlnych pri-
vodnych otvorov vodi ktorym s tieto horné obvodové drdZkové
vybehy uhlovo presadené,a od &ela otoného rozvédzacieho piesti~-
k8 na strane privodu si vytvorené dolné obvodové drdikové iibehy
vsiahajﬁce smerom nahor aZ do roviny dolnych radiéinych privodnych
otvorov, voli ktorym si dolné obvodové drdzikové vybehy tie¥ uhloé
vo presadenée Takymto usporiadanim prietokovych kandlov sa vytvori
rozvddzal o minimdlnych rbzmeroch » umiestneny v telese motorae
Palej je vyhodné, ked v telese motora, rovnobe#ne s jednotlivymi
pracovaymi valcami sd vedené vratné kandly, teje kanély 8 obojw
smernym prudenim pracovného média, napojené z jednej strany ich
dfZky na sistavy radidlnych privodnych otvorov oto&ného rozvddazs

cieho piestika a na druhej strane ich df¥ky na pracovmé priestory
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jednotlivjéh pracovnych valcove Tym sa dosiahne najjednoduch$i

rozvod tlakového média v telese motoras

Priklad vyhotovenia viacvalcovéhovpriamo&iareho motora podla
vynélezu je znézorheni na vykresoch, na ktorych obre 1 predstavuje
nédrysny rez fasti Stvorvalcového pneumatického motora v pracovnej
polohe, obr, 2 Ziastofny pbédorysny rez motora, obre 3 ndrysny po=
hTad na samotny otodny rozvddzaci piestik, obre 4 pddorysny rez
rozvéddzacieho piestika v rovine A-A z obre 3 a obre 5 pOdorysny
rez rozvddzacieho piestika v rovine B~B z obre 3. |

Viacvalcovy priamoliary pneumaticky motor pozostdva z telesa
1, opatreného Styrmi pracovnymi valcami 2, v ktorych si umiestnené
prisludné piesty 3 s piestnicami 4. Jednotlivé pracovné valce 2
st svojimi osami usporiadané v navzéjam’kolmjch osiach &tvorcipej
rovinnej hviezdicee Piesty 3 si svojimil piestnicami 4 vysunuté cez
veké 5 a orientované smerom navonoke V kolmici na geometricky stred
6 telesa l; teje Vv hlavnej osi telesa ] je sitﬁované os valcovite]
komory 1 otoéného rozvddzacieho piestike B¢ Tento je zospodu opate=
reny axidlnym privodnym otvorom 9 a zjora axidlnym vystupnym otvo=
rom 10, ktoré otvorj 9, 10 sid od seba oddelené hmotou otoZného
rozvddzacieho piestika 8¢ Na axiélny privodny otvor 9 je_napojené
sistava Styroch rovinne usporiadanych a na seba kolmych hornych
rediélny-ch privodnfch otvorov 11, ako aj s ilou rovnobe’nd a ni%-
.8le poloZend sistava Styroch dolnych rgdiélnych privodnych otvorov
12¢ Tieto st voél hornjm radidlnym privodnym otvorom i1 v pddoryse
uhlovo presadené o 45 °¢ Na a xidlny vystupny otvor I Jje nad
troviiou hornych radidlnych privodnych otvorov 11 napojeny jeden
radidlny vystupny otvor 13, ktory sa v deoryse kryje s jednym
zo sistavy hornych radidlny_ch pfivddnjch otvorov 11 a ktory vy~

Gstuje do obvodovej drédfky 14, vytvorenej v tej istej rovine,
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v ktorej le¥f radidlny vstupny otvor 13« Z obvodovej drdiky 14
si smerom na dol vyvedené 8tyri v pravidelnych uhlovych rozteciach
vytvorené horné obvodové drdikové vybehy 15, sishajice aZ do trov-
ne hornych redidlnych privodnych otvorov 11, vodi ktorym si v pd=-
doryse uhlovo presadeﬁé o 45 % 04 spodného Sela 16 otoéného roz=
védzacieho piestika 8, ktoré je na strane privodu )7 tlakového mé-
dia, sU smerom hore vyvedené dolné obwodové dréékové vybehy 18,
siehajice a¥ do Urovne dolnych radiélnych privodnych otvorov 12,
vodi ktorym si takisto uhlovo presadené o 45 ° To znamend, éé
dolné obvodové drdikové vybehy 18 si o rovnaky uhlovy interval
presadené aj vo&i hornym obvodovym dréékovjﬁ vybehom 15 V telese
] motora, rovnobeZne s kaZdym pracovnfm valcom 2 je vytvoreny jeQ
den kratsi, vratny kandl 12, umiestneny v osi valca 2 a jeden dlh;
§f, dolny vratny kendl 20, umiestneny v spodnej: Sasti steny val-
ca 2¢ Na privod 17 tlakového vzduchu si teda jednotlivé pracovné
valce 2 napojené cez axidlny privodny otvor 9, horné radidlne pri-
vodné otvory 11 a horny vratny kendl 19, alebo cez dolné radidline
privodné otvory 1g'a dolné vratné kendly 20e Vratné kendly 19, 20
slﬁéii%gj pre spojenie pracovnych valcov 2 s volnou atmosférous
Horné vratné kanéiy 19 si s atmosférou spojené cestou hornych ob=
vodovych drdZkovych vybehov 15, obvodovej drdZky 14, radidlneho
vystupného otvoru.lz, axidlnefio vystupného otvoru JO a centrdlneho
otvoru v ovlddacej pdSke 21, zatial o dolnd vratnd kendly 20
cestou dolnfch obvodovich dréfkovych vibehov 18, kruhovej drdiky
22 vytvorenej v upeviiovacej prirube 23 a vyfukového Eliabku 24y
vytvoreného tieZ v upeviiovacej prirube i%.- V horenej &elnej Casti
otocného rogvddzacieho piestika 8 je_vytvofenj oblikovy dréZkovy
segment 25, do ktorého zapadd valcovy kolik 26 upevneny v telese 1

motora.
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Priamoéiary pneumaticky motor sa ovldda pddkou 21, ktord md
dve polohy: prvé poloha je vychodiskovd, ked vietky piesty 3 sd
zasunuté smexrom dovnitra « V tejto polohe je}privod 17 tlakového
vzduchu prepojeny s pracovnymi valcami 2 cez dolné vratné kendly
200 Pootodenim ovlddacej pddky o Styridsatpit stupilov sa tlakovy
vzduch privedie do pracovnych valcov 2 hornymi vretnymi kendlmi 19,
&im sa piesty 3 s prislusSnymi pilestnicaml 4 dostend do ich pracov=
njch poldh, ako je to nakreslené na obre 1, 2 Polas tohto pracov-
ného zdvihu sa beztlakovy vzduch z pracovaych valcov 2 dostdva
do atmosféry cez dolny vratny kandl 20 a pofas spitného zdvihu
cez horny vratny kandl 19.

Takyto Stvorvalcovy priamodiary pneumaticky motor moZno s vy-
hodou pouZit napriklad pre upina~nie velkorozmernych plechoﬁjch
dielcov v miestach ich do pravého uhla zahnutych okrajov a pode
Jednotlivé pracovné valce méZu byt usporiadané nielen v rovinnom

hviezdicovom geometrickom utvare, ale i v priestorovome



Predmeéet vynalezu
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1e¢ Viacvalcovy priamoéiary motor, najmsé pneumaticky, pozostdva=

Jici z telesa, opatreného pracovaymi valcami, v ktorych si
umiestnené prislusné piesty s plestnicami, vyznalujici sa tym,
Ze jednotlivé pracovné valce (2) si svojiml osami poloZené
aspoll v niektorych z radidlnych osi hviezdicového.geometric-
kého dtvaru, piesty (3) el svojimi piestnicami (4) orientované
smerom navonok a komora (7) otolného rozvddzacieho plestika
(8)y opatreného axidlnym privodnym otvorom (9) a od neho od-
delenfm axifinym westupnym otvorom (10), je svojou osou usporia=

dend v hlavnej osl tohto hviezdicového geometrického dtvarue

2+ Viacvalcovy priamodiary motor podla bodu ‘ly vyznalujici sa tym,

e

e na axidlny privodny otvor (9) otodného rozvddzacisho biestin
ka (8) 84 napojené dve navzdjom uhlovo a vySkovo presadené
sistavy radidlnych privodnjch otvorov (11, 12), na axidlny vyse
tupny otvor (10) je napojeny radidlny vjétupnj otvor (13) vy~
dsteny do obvodovej drdZky (14), z ktorej si smerom nadol vyve=
dené horné obvodové drdZkové vybehy (15) ukon¥ené v drovni hor-
nych radidlny ch privodnych otvorov (11) vodi ktorym si uhlovo
presadené a od Cela (16) otodného rozvddzacieho pistika (8) si
smerom ﬁ%%& ézlne obvodové drdZkové vybehy (18), ukoncéené

v trovni dolnych radidlnych prlvodnygh otvorov (12), vodéi kto=
rym si tieZ uhlovo presadend, |

Viacvalcovy priamodiary motor podla bodu 1, vyznadujici sa tym,

Ze rovnobeZne s jednotlivymi pracovnjmi'
LZ: td/a&{éz aoforg,

valcami (2) suYvratnd kandly (19, 20), napojené z jednej strany

ich af%ky ne sistavy radidlnych privodngch otvorov (11, 12) @&

na druhej streme ich dffky na pracovné priestory jednotlivyich



224 320

pracovaych valcov (2)e
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