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【国際特許分類】
   Ｈ０５Ｂ  41/24     (2006.01)
【ＦＩ】
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【手続補正書】
【提出日】令和2年7月29日(2020.7.29)
【手続補正１】
【補正対象書類名】明細書
【補正対象項目名】０１２４
【補正方法】変更
【補正の内容】
【０１２４】
　なお、複数の駆動パラメーターのうち少なくとも１つの駆動パラメーターの値が互いに
異なるとは、例えば２つの駆動パターンＤＷの間で、各駆動パターンＤＷを構成する駆動
が異なる場合を含む。より具体的には、例えば、第１駆動パターンが交流駆動で構成され
、第２駆動パターンが直流駆動および交流駆動で構成され、かつ、第１駆動パターンにお
ける交流駆動に関する各駆動パラメーターと第２駆動パターンにおける交流駆動に関する
各パラメーターとが同じである場合も、第１駆動パターンと第２駆動パターンとは、少な
くとも１つの駆動パラメーターの値が互いに異なる駆動パターンＤＷとする。この場合、
第１駆動パターンには直流駆動が含まれないため、第１駆動パターンにおける直流駆動に
関する駆動パラメーターをゼロとみなす。これにより、この場合において第１駆動パター
ンと第２駆動パターンとは、直流駆動に関する駆動パラメーターが互いに異なる。
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