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Uklad do zmiany wielkosci tlumienia magnetoelektrycznego
przyrzadu pomiarowego
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Przedmiotem wynalazku jest uklad do zmiany wielkosci
tlumienia magnetoelektrycznego przyrzadu pomiarowego.

Znane s3 uklady do zmiany wielkosci ttumienia magneto-
elektrycznego przyrzadu pomiarowego posiadajace do-
datkowe opornoéci polaczone szeregowo lub réwnolegle
z systemem magnetoelektrycznym. ’

Wprowadzenie dodatkowych opornosci powoduje po-
gorszenie parametréw miernika np. zwigkszenie poboru
mocy, zmniejszenie oporno$ci wewnetrznej lub zmniej-
szenie czuloéci.

Celem rozwigzania wedlug wynalazku jest wyelimino-
wanie tych wad.

Cel ten osiggni¢to za pomoca ukladu wedlug wynalazku
posiadajacego dzielnik napigecia lub pradu przelacznik
zakres6w oraz system magnetoelektryczny i ktéry to uklad
polega na tym, ze ma kondensator ktéry polaczony jest
réwnolegle z oporno$ciag lub z wydzielong opornoécia
cewki systemu magnetoelektrycznego.

Dzigki takiemu rozwigzaniu uzyskano niezaleznoéé
parametré6w miernika od warunkéw dopasowania systemu
magnetoelektrycznego. .

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przykladzie
rozwigzania na rysunku na ktérym fig. 1 przedstawia uklad
magnetoelektrycznego przyrzadu pomiarowego z kondensa-
torem polgczonym réwnolegle z wydzielona opornosciq
a fig. 2 — uklad magnetoelektrycznego przyrzadu pomiaro-
wego z kondensatorem polaczonym réwnolegle z cewka
przyrzadu pomiarowego.
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Na fig. 1 dzielnik D napigcia lub pradu polaczony jest
szeregowo z wydzielong z dzielnika opornoicia R, oraZ
z opornoécia systemu R, przy czym réwnolegle z opornosci#
R, polaczony jest kondensator C.

Na fig. 2 dzielnik D napiecia lub pradu polaczony jest
szeregowo z oporno$cia R, systemu, przy czym z opornoscig
R; polaczony jest réwnolegle kondensator C.

Dzialanie ukladu jest opisane niZej. W chwili podania
napigcia pomiarowego na zaciski miernika, prad przeplywa
przez dzielnik D, oporno$¢ R, i R, oraz kondensator C.
Kondensator C do chwili naladowania bocznikuje opornoéé
R, przez co prad plynacy przez system jest wigkszy od pradu
okreflonego oporno$ciami rzeczywistymi. Powoduje to
szybkie wychylanie si¢ wskazéwki do chwili naladowania
kondensatora. W przypadku polaczenia réwnolegle kon-
densatora C z oporno$cia R, prgd pomiarowy przeplywa
przez oporno$¢ R, i kondensator polgczony réwnolegle
do chwili natadowania kondensatora C, przez system po-
miarowy plynie mniejsza wielko$§é pradu, co powoduje
zmniejszenie predkosci wskazéwki.

Zastrzeienie patentowe

Uklad do zmiany wielkoéci ttumienia magnetoelektrycz-
nego przyrzadu pomiarowego posiadajgcego dzielnik na-
piecialub pradu, przelacznik zakres6w oraz system magneto-
elektryczny, znamienny tym, Ze kondensator (C) po-
Iaczony jest réwnolegle z wydzielong opornofcig (R,) lub
z opornofcia (R;) cewki systemu magnetoelektrycznego,
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