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Układ do kontroli wahań poziomu transmisji sygnału w łączu
telekomunikacyjnym

Przedmiotem wynalazku jest układ do kontroli
wahań poziomu transmisji sygnału w łączu teleko¬
munikacyjnym, który znajduję zastosowanie w pro¬
cesie automatycznych badań sieci łączy.

Znany jest układ do kontroli wahań poziomu
transmisji sygnału w łączu telekomunikacyjnym,
oparty na ciągłej rejestracji poziomu sygnału po¬
miarowego przez odpowiednie przyrządy rejestru¬
jące. Układ ten wymaga jednak długotrwałej ob¬
serwacji poziomu mierzonego sygnału na wydzie¬
lonym łączu telekomunikacyjnym i nie może być
stosowany przy pomiarach automatycznych.

W pomiarach automatycznych łączy telekomuni¬
kacyjnych znany jest sposób kontroli wahań po¬
ziomu transmisji sygnału oparty na cyfrowej ob¬
róbce sygnału pomiarowego. Polega (xci na próbko¬
waniu sygnału pomiarowego przesyłanego w okreś¬
lonym przedziale czasowym i porównaniu wartości
amplitud kolejnych próbek między sobą. Reali¬
zacja tego sposobu jest stosunkowo skomplikowana,
ponieważ wymaga zamiany sygnału analogowego
na sygnał dyskretny, a następnie kwantyzacji war¬
tości dyskretnych. Praktyczna realizacja układu
wymaga zastosowania układów techniki cyfrowej,
co wprowadza zakłócenia podczas przeprowadzania
pomiarów.
Celem wynalazku jest opracowanie układu opar¬

tego na pomiarze analogowym, znacznie mniej
skomplikowanego w realizacji, który byłby przy-
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datny do automatycznych badań łącza telekomuni¬
kacyjnego.

Yi układzie według wynalazku wejście układu
sterującego jest połączone z wejściem detektora
wartości szczytowej prądu i stanowi wejście ukła¬
du. Wyjście detektora jest połączone z jednym
wejściem pierwszego komparatora oraz trójczłono-
wym dzielnikiem rezystancyjnym. Jedna z końcó¬
wek tego dzielnika od strony pierwszego członu
rezystancji dołączona jest do wyjścia detektora
wartości szczytowej prądu, druga zaś końcówka
jest uziemiona. Wspólny punkt drugiego i trzeciego
członu rezystancyjnego jet dołączony do jednego
z wejść drugiego komparatora, a wspólny punkt
pierwszego i drugiego członu rezystancyjnego sta¬
nowi jedno wejście zaworu elektronicznego, któ¬
rego drugie wejście jest sterowane z wyjścia ukła¬
du sterującego. Napięcie z układu sterującego jest
przebiegiem impulsowym o krótkim czasie trwania
impulsu przy czym zawór elektroniczny zostaje
otwarty w momencie pojawienia się sygnału po¬
miarowego na okres czasu znacznie krótszy od
czasu trwania tego sygnału.

Wyjście zaworu elektronicznego jest połączone
z wejściem wtórnika oraz z jedną końcówką kon¬
densatora, którego druga końcówka jest uziemiona,
Napięcie wyjściowe wtórnika steruje drugimi wejś¬
ciami obu komparatorów, które na swoich wyjściach
niosą informacje o przekroczeniu wartości ektre-
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malnych zakresu zmian poziomu sygnału trans¬
misji.
Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przy¬

kładzie wykonania na rysunku, który przedstawia
schemat ideowy układu do kontroli wahań poziomu
transmisji sygnału.

Układ zawiera trójczłonowy dzielnik Ri, R2, Ra
rezystancyjny, którego jeden biegun dołączony jest
do wyjścia detektora D wartości szczytowej prądu,
drugi zaś biegun jest uziemiony. Sygnał z punktu
wspólnego obu rezystorów Ri i R2 jest podawany
na jedno z wejść zaworu Z elektronicznego, którego
drugie wejście jest sterowane przebiegiem impul¬
sowym z wyjścia układu Us sterującego. Wyjście
zaworu Z elektronicznego jest połączone z wejś¬
ciem wtórnika W oraz z jedną z końcówek kon¬
densatora C, którego druga końcówka jest uziemio¬
na. Napięcie wyjściowe wtórnika W steruje drugimi
Wejściami obu komparatorów Ki i K2, których
pierwsze wejścia są dołączone odpowiednio do re¬
zystancji Ri i R2
Wyjścia obu komparatorów Ki i K2 stanowią

wejścia układu Ux zliczającego sterowanego prze¬
biegiem impulsowym Z układu Us sterującego.
Układ V z zliczający rejestruje przekroczenia do¬
puszczalnego zakresu zmian poziomu sygnału trans¬
misji.
Układ działa w sposób następujący. Sygnał po¬
miarowy zostaje skierowany na wejście układu U8
sterującego oraz na wejście detektora D wartości
szczytowej prądu. Detektor ten ma odpowiednio
dobraną stałą czasu, która umożliwia reagowanie
jego napięcia wyjściowego na szybkie zmiany wejś¬
ciowego sygnału pomiarowego. Na wyjściu detek¬
tora znajduje się dzielnik Ri R2 R3 rezystancyjny,
którego rezystory Ri i R2 wyznaczają wartości do¬
puszczalne przedziału zmian sygnału pomiarowego.

Wyjściowy sygnał z detektora D jest wprowa¬
dzony na pierwsze wejście komparatora Ki, sygnał
z punktu wspólnego rezystorów R2 i R3 — na
Pierwsze wejście komparatora K2, a sygnał z punk¬
tu wspólnego rezystorów Ri, R2 na wejście za¬
woru Z elektronicznego, którego czas otwarcia,
znacznie krótszy od okresu pomiarowego, jest ste-
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rowany przebiegiem impulsowym z układu Us ste¬
rującego. W stanie przewodzenia zaworu Z elek¬
tronicznego ładuje się kondensator C do wartości
napięcia proporcjonalnego do napięcia wejściowego
zaworu Z. Napięcie to, jaiko napięcie odniesienia,
poprzez wtórnik W, jest przyłożone na drugie wejś¬
cia komparatorów Ki, K2. Każda zmiana wartości
napięcia sygnału pomiarowego przekraczająca war¬
tość napięcia odniesienia powoduje zmianę stanu
wyjścia komparatora Ki lub K2 i jest rejestrowana
przez układ Uz zliczający.
Układ umożliwia kontrolę wahań poziomu prze¬

kraczającą 0,2 diB z dokładnością 0,1 dB przy czym
okres pomiarowy wynosi około 500 ms.

.Zastrzeżenie patentowe

Układ do kontroli wahań poziomu transmisji
sygnału w łączu telekomunikacyjnym, zawierający
detektor wartości szczytowej prądu, którego wejś¬
cie jest wejściem układu, układ sterujący o wejściu
połączonym z wejściem detektora wartości szczy¬
towej prądu oraz układ zliczający, którego dodat¬
kowe wejście sterujące jest połączone z jednym
z wyjść układu sterującego, znamienny tym, że
na wyjściu detektora (D), które jest dołączone do
jednego z wejść pierwszego komparatora (Ki) znaj¬
duje się trójczłonowy dzielnik rezystancyjny (Ri,
R2, R3), którego jedna końcówka od strony pierw¬
szego członu rezystancji (Ri) jest dołączona do tego
wyjścia detektora (D) a druga końcówka dzielnika
(Ri, R2, R3) jest uziemiona, przy czym wspólny
punkt drugiego (R«) i trzeciego (Ra) członu tego
dzielnika (Ri R2, R?) stanowi jedno z wejść drugiego
komparatora (K2), a wspólny punkt pierwszego (Ri)
i drugiego (R2) członu dzielnika (Ri, R2, Rs) stanowi
pierwsze wejście zaworu elektronicznego (Z), któ¬
rego drugie wejście jest sterowane wyjściem ukła¬
du sterującego (U, ), a wyjście jest połączone
z wejściem wtórnika (W) oraz z końcówek konden¬
satora (C), którego druga końcówka jest uziemiona,
natomiast wyjście wtórnika (K) jest połączone
z drugimi wejściami komparatorów (Ki i K2, których
wyjścia niosą informację o przekroczeniu wartości
ekstremalnych dopuszczalnego zakresu poziomu
sygnału transmisji.
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